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1 Einflhrung

1.1 Symbole und Darstellungsmittel

Warnhinweise

In dieser Anleitung werden Warnhinweise verwendet, um Sie vor Sach- und Personenschaden zu warnen.
» Lesen und beachten Sie diese Warnhinweise immer.

» Befolgen Sie alle MaBnahmen, die mit dem Warnsymbol und Signalwort gekennzeichnet sind.

Warnsymbol Warnung Bedeutung

GEFAHR Gefahren fiir Personen.
Nichtbeachtung fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.

WARNUNG  Gefahren fiir Personen.
Nichtbeachtung kann zu Tod oder schweren Verletzungen fiihren.

VORSICHT Gefahren fiir Personen.
Nichtbeachtung kann zu leichten Verletzungen fiihren.

>PP>

Weitere Symbole und Darstellungsmittel
Um die korrekte Bedienung zu verdeutlichen, sind wichtige Informationen und technische Hinweise besonders

herausgestellt.

Symbol Bedeutung

bedeutet ,Wichtiger Hinweis”
Informationen zur Vermeidung von Sachschaden, zum Verstandnis oder zum Optimieren
der Arbeitsablaufe.

Bedeutet ,Zusatzliche Information”

-

1.2 Mitgeltende Dokumente

Art Name Material-Nr.
Beschreibung myGEZE Control-BACnet-Modultypen-Datenpunkte 207846
Beschreibung myGEZE Control OPC UA Definitionen 213696
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2  Sicherheit

2.1 Sicherheitshinweise

Die Angaben in dieser Beschreibung beziehen sich immer auf werkseitige Standardkonfigurationen. Anderun-

gen in der Software-Konfiguration der Zentrale diirfen nur durch von GEZE ausgebildetes Fachpersonal vorge-

nommen werden. Flr Schaden, die auf nicht vom Hersteller bzw. dessen Vertreiber autorisierte Eingriffe in die

Zentrale zurlickzufiihren sind, besteht kein Gewahrleistungsanspruch gegeniiber dem Hersteller der Zentrale.

Bei den Anschliissen von Komponenten miissen die Angaben in dieser Beschreibung beachtet werden. Die Pla-

nung und Berechnung des Leistungsnetzes obliegt dem Errichter und muss entsprechend der gesetzlichen Vor-

schriften durchgefiihrt werden (in Deutschland z. B. nach der MLAR).

®  Vor der Freigabe der Anlage fiir den Betrieb eine Isolationsmessung des Leitungsnetzes der Anlage durch-
fihren und protokollieren.

®  Bei Unterstltzungsbedarf fiir Planung und Errichtung der Anlage mit GEZE in Verbindung setzen.

Die Informationen unterliegen einer permanenten technischen Weiterentwicklung.

Es ist moglich, dass die dazu dargestellten Beschreibungen und Zeichnungen unter Umstanden
nicht unbedingt dem aktuellen Stand entsprechen. Daher sind die aktuellen Informationen immer
Uber den Hersteller zu beziehen.

b Fir die Sicherheit von Personen miissen diese Anweisungen befolgt werden.

» Alle Stérungen der Anlage sofort beseitigen.
» Montageanleitung stets griffbereit in der Nahe der Zentrale aufbewahren (z. B. in einer
Plastikhiille direkt an der Fronttiir)

Pflichten des Betreibers

®  Arbeitsplatz gegen unbefugtes Betreten sichern.

= Montage, Inbetriebnahme und Wartung nur von, durch GEZE autorisiertes Fachpersonal, ausfiihren lassen.
Eigenmachtige Veranderungen an der Anlage schlieBen jede Haftung von GEZE fiir resultierende Schaden
aus.

®  SchlUssel fir Schaltschranke nur dem eingewiesenen Personal zur Verfligung stellen.

Elektrische Anlage

®  Vor Arbeiten an der elektrischen Anlage die Spannungszufuhr (Netz und Akku) unterbrechen und auf Span-
nungsfreiheit prifen.

®  Anschluss an die Netzspannung nur von einer Elektrofachkraft durchfiihren lassen. Netzanschluss und
Schutzleiterpriifung entsprechend DIN VDE 0100-600 durchfiihren.

®  Arbeiten nur von einer Elektrofachkraft oder einer ,Elektrofachkraft fiir eingeschrankte Tatigkeiten” durch-
fuhren lassen.

®m  Als netzseitige Trennvorrichtung einen bauseitigen, 2-poligen Sicherungsautomaten mit Verriegelungs-
moglichkeit, entsprechend der zuldssigen Strombelastbarkeit des Kabels, verwenden.

Nach dem Offnen des Anlagengehiuses liegen spannungsfiihrende Teile frei. Vor jedem Eingriff in die Zentrale
muss die Anlage von der Versorgungsspannung getrennt werden. Die Anschlussklemmen fiir Anlagenkompo-
nenten fihren teilweise Kleinspannung <50 V.
®m  Netzspannung erst nach Anschluss sémtlicher Anlagenkomponenten zuschalten.
®  Die Zentrale vor unbefugten Zugriffen schiitzen und ein Offnen verhindern.
= Nur die im Kabelplan angegebenen Kabel verwenden. Schirme gemaf Anschlussplan auflegen.
®m  Kabeltypen (z. B. Feuerschutzkabel) und notwendige Schutzart in Abstimmung mit der ortlichen Abnahme-
behorde festlegen.
Nicht benutzte Adern isolieren.
= Lose Kabel mit Kabelbindern sichern.
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Wartung
Bei Bedarf sollte durch eine, von GEZE autorisierte, Fachkraft eine sicherheitstechnische Priifung mit Wartung
durchgefiihrt werden. Dafiir gibt es einen schriftlichen Nachweis tiber die Priifung.

Ersatzteile
Bei Kombination mit Fremdfabrikaten Gibernimmt GEZE keine Gewahrleistung.
®  Fir Reparatur- und Wartungsarbeiten nur GEZE-Originalteile verwenden.

Vorschriften und Normen
Gewdhrleistungsanspriiche setzen Montage, Installation und Wartung nach den Angaben des Herstellers durch eine
Fachfirmavoraus. Die Einhaltungaller relevanten gesetzlichen Vorschriften und die Einweisung in die sachgerechte Be-
dienung obliegen dem Betreiber bzw.dem vom Betreiber beauftragten Errichter.
» Anlage entsprechend der gesetzlichen Vorschriften warten.
» Angaben zur Wartung beachten.
» Den neuesten Stand von Richtlinien, Normen und landerspezifischen Vorschriften beachten, ins-
besondere:
» DIN VDE 0100-600 ,Einrichten von Niederspannungsanlagen”
» DIN EN 60335-2-103 ,Sicherheit elektrischer Gerate fiir den Hausgebrauch und dhnliche Zwe-
cke, besondere Anforderungen fiir Antriebe, fiir Tore, Tiiren und Fenster”
» Unfallverhitungsvorschriften, insbesondere DGUV Vorschrift 1 ,Unfallverhiitungsvorschrift,
Grundsatze der Pravention” und DGUV Vorschrift 3 ,Unfallverhiitungsvorschrift, elektrische
Anlagen und Betriebsmittel”
» VDE 0815 ,Installationskabel und -leitungen fiir Fernmelde- und Informationsverarbeitungs-
anlagen”
» MLAR ,Muster-Leitungsanlagen-Richtlinie

2.2 Bestimmungsgemale Verwendung

Mit dem Gebdudeautomationssystem werden Vernetzungsldsungen realisiert. Die Vernetzungszentrale ent-
spricht den anerkannten Regeln der Technik und den geltenden Sicherheitsvorschriften. Die Anlageist ausschlie3lich
furdenEinsatzintrockenen Raumen bestimmt.
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3 Funktionen und Eigenschaften

myGEZE Control ist das zentrale Controllersystem, an das die Feldprodukte angeschlossen werden kénnen.

Das Gebdaudeautomationssystem dient zur Anbindung von Fluchttiirzentralen, elektrischen Schléssern, automati-
schen Tirsystemen, RWA und automatischen Fenstersystemen sowie Gerdte angrenzender Gewerke zur Nut-
zung in Gebdudemanagement- und Gefahrenmanagementsystemen.

Zu den typischen Anwendungen gehdren:
» Nutzung der Daten liber Produktzustdande, Events und Fehlermeldungen tber BACnet/IP in ande-
ren Systemen
» Bedienung der angebundenen Feldgerdte tber Softwareanwendungen
» Moglichkeit der Datenauswertung in Gebaudemanagementsystemen

Fir die Integration in Gebdudemanagementsysteme sind die Feldgerate Uiber Schnittstellenmodule an einen
Gebdudeautomationscontroller anzubinden und Uber spezifische Konfigurationsdateien die erforderlichen Da-
ten zur Integration zur Verfligung zu stellen.

Sofern ein Gehaduse bei GEZE mit beauftragt wurde befinden sich alle Einheiten in einem verschlieBbaren Ge-
hause aus lackiertem Stahlblech (RAL 7035) mit Verschlusseinsatz in Schutzart IP 30. Die Gehdusemafe sind ab-
hangig von Version und Ausstattung der Zentrale.

3.1 Modulares Prinzip

Hardware-Konfiguration
» Die Klemmen werden auf eine Standard-Hutschiene (TS 35) montiert. Der Basis-Controller erkennt
die am System angeschlossenen Busklemmen. Diese miissen mit der Software-Konfiguration
Ubereinstimmen.
Software-Konfiguration
» Der Basis-Controller erkennt die am System angeschlossenen Busklemmen. Diese miissen mit der
Software-Konfiguration tGibereinstimmen

3.2 Komponenten der Zentrale

3.2.1 Energieversorgung (je nach Version)

1x Netzteil (6.25 A-24 V DC) (Standardausstattung)

1x Sicherungsautomat B10

1x Klemmensatz zum Anschluss der Netzspannung 230 V AC

2x Sicherungsklemmen 24 V DC (4 A) zur Absicherung Controllersystem + Klemmen
Optional: Netzteil (10 A-24 V DC) (Sonderausstattung bei Schaltschrankgréf3e 4)

A\ A A A 4

3.2.2 Klemmen

» Basis Controller
» Leistungsfahiger Embedded PC/ Steuerung mit einem geswitchten Ethernet-Port, der das
BACnet-Protokoll unterstiitzt.

» Busklemmen fiir Kommunikation mit GEZE Bus:
» Die Klemme ermdglicht im Klemmenverbund die Integration der GEZE Feldprodukte, die
Uber eine GEZE Bus Anbindung verfiigen.
» Es kdnnen bis zu 5 x GEZE Bus Klemmen eingebaut werden.
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» Busklemmen fiir Kommunikation mit KNX:

»  Zur Anbindung der GEZE Fenstertechnikmodule 1Q box KNX werden 2 EIB/KNX-Busklemmen
bendtigt. Eine fir Empfang, eine fiir Senden. Die Anzahl an max. moglichen Gruppenadressen
ist in der Anwendung nur durch die max. anschlieBbaren 1Q box KNX begrenzt.

» Digital-Eingangs-Klemmen:

» zur Erfassung von potenzialfreien bindren Meldesignalen aus den angeschlossenen Produk-

ten
» Digital-Ausgangs-Klemmen:

» zur Schaltung von binaren Steuersignalen an den angeschlossenen Produkten

» Als Relaisausgang erhaltlich

» Varianten mit 2 oder 4 Kandlen und SchlieBer- oder Wechselkontakt erhaltlich

» Hilfsklemmen:
» als Anschlusspunkt firr z. B. Bezugspotenzial oder Abgriff von 24V DC
» furinterne Funktionen; z. B. Refresh von Bussignal oder Koppelklemmen
» Busendkappen:
» Jede Baugruppe muss auf der rechten Seite mit einer Busendkappe abgeschlossen werden.

3.3 Standardzentralen

Folgende Standardzentralen sind erhéltlich:

Standardzentralen myGEZE Control

1 2 3 4
Schaltschrankgrée
BxHxT[mm] 300%x400x%200 400x500% 200 600x600x250 600x800x%250
Mat. Nr. 203991 203992 203993 203995
Platze fiir weitere Klemmen
(zusatzlich zum Basis-Controller) 10 15 25 40

Erweiterungsmoglichkeiten:

» in der Standardzentrale Gro3e 4 ist der Einbau eines grof3eren Netzteils moglich, um die Kompo-
nenten entsprechend versorgen zu kénnen.

3.4 Verteiler

Der Verteilerschrank bietet die Moglichkeit die Vernetzungstechnik dezentral im Gebadude zu verteilen. Es kon-
nen in einem Projekt mehrere Verteiler z. B. lokal an einem Tirsystem oder in einer weiteren Unterverteilung
positioniert werden. Dort konnen dann die lokalen Verkabelungen angeschlossen werden.

Die Kommunikation mit dem Basisgerat erfolgt dann Uber eine Busverbindung,

Folgender Verteiler ist erhaltlich:

Standard Verteiler zu myGEZE Control

1
BaugroBe 361x 254 x 165
BxHxT[mm]
Mat. Nr. 203996
Platze fir weitere Klemmen 10

(zusatzlich zum Basis-Controller oder Koppel-Klemme)

» Der Verteilerschrank kann auch zum Einbau anderer / weiterer elektrischer Komponenten verwen-
det werden, z. B. ein Einbau von externen Ein- und Ausgangskopplern.

» Fir Kleinstanwendungen kann ein Verteilerschrank auch zum Einbau eines Basisgerdtes verwen-
det werden.

(GEZE] °
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4  Montage
Montagereihenfolge (Ubersicht)
» Vor Arbeitsbeginn anhand des Lieferscheins Vollstandigkeit und Korrektheit der Lie-
ferung priifen (ZentralengroBBe, Klemmen usw.). Spatere Reklamationen kdnnen nicht
mehr anerkannt werden.

» Den Schaltschrank beim Anschrauben von Helfern halten lassen.

Konfiguration der Ausstattung der Zentrale priifen und ggf. anpassen/erganzen.
Gehduse sicher befestigen und fiir Wartung usw. leicht zugédnglich halten.
Befestigungslocher anzeichnen.

Geeignete Befestigungsmittel passend fiir den Untergrund auswahlen.
Schaltschrank anschrauben.

Zentrale anschrauben.

Stufennippel entsprechend der Kabeldurchmesser abschneiden.

Kabel durch die Stufennippel in die Zentrale fiihren.

Externe Komponenten nach Schaltplan anschlie3en.

Netzversorgung anschlieBen.

Anlage in Betrieb nehmen.

VVVVVVVVYVYVYY

4.1 Ausstattung und Konfiguration der Zentrale

Minimal- und Maximalausstattung
» Die Minimalausstattung besteht aus Energieversorgung, 1x Basis-Controller, 1x Bus-Klemme ab-
hangig von der auszufiihrenden Funktion und einer Bus-Endkappe zum Schutz der elektrischen
Kontakte.
» Die Gehdusegrofle ergibt sich aus der Anzahl und Anordnung der BUS-Klemmen.
» Die Maximalausstattung kann bis 40 Klemmen enthalten. Dann den Schaltschrank mit der GroR3e 4
verwenden.
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4.1.1 Platzbedarf der Bus-Klemmen und Komponenten auf der Hutschiene (Breite)

Controller / Klemmen
» Basis-Controller
> 71 mm
» Busklemmen flir Kommunikation mit GEZE CAN-Bus:
> 24 mm
» Busklemmen fiir Kommunikation mit 1Q box KNX:
>  2x12mm+ 1x 12 mm fiir Koppler + 1x 12 mm fiir Endklemme
» Digital-Eingangs-Klemmen:
> 12mm
» Digital-Ausgangs-Klemmen:
> 12mm
» Hilfsklemmen:
> 12mm
» Busendkappen:
> 6/12mm

ESEe

JEIE T

Abb. 1: Montierte Klemmen

Netzteil (Standardausstattung)

~100 mm

~80 mm

Abb. 2: Standard-Netzteil

b Die Energieversorgung befindet sich auf einer separaten Hutschiene.
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4.1.2 Anordnung der Klemmen auf der Hutschiene

Die Klemmen-Anordnung auf der Hutschiene muss unbedingt eingehalten werden. Diese ist im
projektspezifischen Elektroschaltplan nochmals genau definiert. Nahere Informationen unter
6.2 Technisch moégliche Reihenfolge der Klemmen im Template-Projekt, auf Seite 47.

Grundsétzliche mogliche Reihenfolge:
» Klemmen auf der Hutschiene in folgender Reihenfolge direkt nebeneinander platzieren (von links
nach rechts):
» Basis-Controller
Ein- und Ausgangsklemmen
Hilfsklemmen (falls vorhanden)
Busklemmen fiir Kommunikation mit GEZE CAN-Bus
Koppler (falls vorhanden fiir KNX-Anbindung)
Busklemmen fiir Kommunikation mit KNX (falls vorhanden fiir KNX-Anbindung)
Endklemme (falls keine interne Koppler + KNX-Klemmen vorhanden)

VVvVvVyYVYyYy

4.1.3 Anderung der Modul-Konfiguration/Systemzustand

Bei Anderungen an der Modulkonfiguration (Anzahl, Art und Reihenfolge der Klemmen) muss dies in der Soft-
ware- Konfiguration angepasst werden.

Wenn die Hardware-Konfiguration nicht mit der Software-Konfiguration Gibereinstimmt, dann geht das System
nach Start und Hochlaufphase nicht in den Runtime-Modus. Das System bleibt dann abhangig von der Fehlkon-
figuration im Modus Konfiguration (blaue Status-LED) oder Fehler (rote Status-LED).

Ein korrekter Systemzustand im Run-Modus ist an der griinen Status-LED zu erkennen.

Klemmen nur im spannungslosen Zustand verbinden oder trennen.
Netzspannung vorher abschalten.
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4.1.4 Zulassige Einbaulagen/Mindestabstande

4.1.4.1 Vorgeschriebene Einbaulage fiir Temperaturen bis 60°C

Den Embedded-PC waagerecht im Schaltschrank auf einer Tragschiene montieren, damit die Warme

optimal abgefihrt wird.

Die Liftungsoffnungen befinden sich auf der Gehduseunter- und Gehduseoberseite. Auf diese Weise kommt ein
optimaler Luftstrom zustande, der den Embedded-PC in vertikaler Richtung durchstromt. Zusétzlich ist ein Frei-
raum von mindestens 30 mm oberhalb und unterhalb des Embedded-PCs erforderlich, um eine ausreichende
Belliftung zu gewahrleisten.

AR
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Abb. 3: Einbaulage bei Temperaturen bis 60°C.
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Montage

4.1.5 Montage/Demontage

Montage und Demontage - Zughebelentriegelung der Klemmen

4.1.5.1

Die Klemmenmodule werden auf Hutschienen (35 mm), nach EN 60715, montiert.

Montage

Abb. 4: Montage

Demontage

Abb. 5: Demontage

Jede Klemme wird durch eine Verriegelung auf der Hutschiene gesichert, die zur Demontage gelost werden

muss:

Die Klemme an ihren orangefarbigen Laschen ca. 1 cm von der Hutschiene herunterziehen. Dabei wird die

Hutschienenverriegelung dieser Klemme automatisch gel6st und die Klemme kann nun ohne gro8en

Kraftaufwand aus dem Busklemmenblock herausgezogen werden.

1.

Dazu mit Daumen und Zeigefinger die entriegelte Klemme gleichzeitig oben und unten an den Gehause-

flachen greifen und sie aus dem Busklemmenblock herausziehen.

2.
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4.1.6 Verdrahtung
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Abb. 6: Verdrahtung

Bis zu acht Klemmstellen erméglichen den Anschluss von massiven oder feindrahtigen Leitungen an die Bus-

klemme. Die Klemmstellen sind in Federkrafttechnik ausgefiihrt. Schlie3en Sie die Leitungen folgendermalen
an:

1. Eine Klemmstelle 6ffnen, indem ein Schraubendreher gerade bis zum Anschlag in die viereckige Offnung
Uber der Klemmstelle gedriickt wird. Den Schraubendreher dabei nicht drehen, nicht hin und her bewegen
oder hebeln. Schraubendreher der Gré3e 0 verwenden.

2. Der Draht kann nun ohne Widerstand in die runde Klemmenéffnung eingefiihrt werden.

3. Durch Ricknahme des Druckes schlie3t sich die Klemmstelle automatisch und halt den Draht sicher und

dauerhaft fest.
Klemmgehause Eingangsklemme
Leitungsquerschnitt (massiv) 0,08...2,5 mm?
Leitungsquerschnitt (feindrahtig) 0,08...2,5 mm?
Leitungsquerschnitt (Aderleitung mit Aderendhdilse) 0,14...1,5 mm?
Abisolierlange 8...9mm
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4.2 Anschluss der Zentrale

4.2.1 Netzanschluss

Nachdem alle Komponenten angeschlossen und konfiguriert sowie die Anschliisse geprift worden sind, kann
die Netzspannung durch eine Elektrofachkraft angeschlossen werden.

WARNUNG!
Lebensgefahr durch Stromschlag!

» Vor Anschlieen der Spannungsversorgung die Spannungszufuhr abschalten und
gegen Wiedereinschalten sichern.
» Spannungsfreiheit der bauseitigen Netzzuleitung sicherstellen.

» Bauseitige Netzzuleitung 230 V AC an den Netz-
anschlussklemmen der Notstromsteuerzentrale
anschliefRen.

Leitungsquerschnitt Netzanschlussleitung:
1,5 mm?...2,5 mm?

@ mm (|| |

1 L
2 N
3 PE

4.3 Anschluss externer Komponenten

Die externen Komponenten diirfen nur nach dem beiliegenden Elektroschaltplan an das System angeschlossen
werden.
» Das System ist vor samtlichen Anschlussarbeiten durch Auslésung der bauseitigen Trennvorrich-
tung spannungsfrei zu schalten.
» Spannungsfreiheit im Schaltschrank sicherstellen.

USV. D.h. nach Abschalten der Spannungsversorgung benétigt das System abhéngig von Aufbau und

b Basis-Controller verfiigen zur Sicherung der persistenten Daten Uber eine systeminterne 1-Sekunden-
damit Auslastung noch ca. 1bis3 Sekunden bis es endgiltig heruntergefahren ist.

b Die Elektroinstallation nach den geltenden gesetzlichen Vorschriften und Richtlinien durchfiihren.

GEZE] 1
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5 Hardwarebeschreibung

5.1 myGEZE Control CPU MODUL 8191

BECKHOFF
6191

[
X001 D WD
ERR

X101

X102

BACnet/IP

Abb. 7: myGEZE Control CPU MODUL 8191

EI PRGEE O ®WOHOOO

Ethernet-Port

Link/Act

Ethernet RJ45 (switched)
Link/Act

Ethernet RJ45 (switched)

Adresswahlschalter/DIP-Schalter

Mit dem DIP-Schalter konnen die IP-Adresse fir die geswitchten Ethernet-Schnittstellen
X101/X102 eingestellt werden.

Power-LEDs

Diagnose der Spannungsversorgung fiir Embedded-PC und Klemmenbus. Status der E-Bus
und K-Bus Kommunikation.

E-Bus oder K-Bus

Versorgungs-Koppler

Frontklappe (drunter Batteriefach und MicroSD-Kartenslot)
Spannungsversorgung fir die batteriegepufferte Uhr fiir Zeit und Datum.
Einspeisung Powerkontakte

Powerkontakte, +24V, 0V, PE
Powerkontakte fur Busklemmen.

17
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Die CPU 8191 ist eine Steuerung mit zwei Ethernet-Ports. Der obere Port X001 ist zur Konfiguration des Sys-
tem vorgesehen. Die beiden geswitchten Ethernet-Port X101, X102 werden zur Anbindung an Kundennetze
verwendet. Hier werden samtliche konfigurierten Datenprotokolle unterstiitzt.

Diagnose-LEDs

Anzeige LED Bedeutung
- 7 TC TwinCAT Status-LED
(X191 TwinCAT ist im Run-Modus (griin)
TwinCAT ist im Stop-Modus (rot)
D TC TwinCAT ist im Konfig-Modus (blau)
]:I WD WD Keine Funktion ab Werk. Die LED kann fiir anwen-
— dungsspezifische Diagnosemeldungen
ERR parametriert werden.
ERR Leuchtet rot beim Einschalten. Software wird geladen.

Geht aus, wenn alles in Ordnung. Die LED kann fiir an-
wendungsspezifische Diagnosemeldungen parame-
triert werden.

ﬂ Die LED kann fuir anwendungsspezifische Diagnosemeldungen parametriert werden.

Reset Knopf
Mit dem Reset-Knopf kénnen Sie den Konfig-Modus aktivieren. Diese Funktion kénnen Sie nutzen, wenn
das SPS-Programm unbeabsichtigt einen Fehler verursacht. Daflir miissen Sie den Reset-Knopf wahrend
des Neustarts fiir eine ldngere Zeit gedrickt halten.
Aktivieren Sie den Konfig-Modus wie folgt:

» Frontklappe 6ffnen.

» Embedded-PC abschalten.

» Embedded-PC starten und den Reset-Knopf solange gedriickt halten, bis die ERR-LED rot und

dann gelb leuchtet.

Basis-Controller wird damit in den Konfig-Modus gesetzt. Ohne ein Programmiergerat mit der Software
TwinCAT 3 in entsprechender Version, kann das Gerat nicht mehr aktiviert werden.

IP-Adresse mit DIP-Schaltern einstellen
Mit den DIP-Schaltern S101 kdnnen Sie die IP-Adresse nur fiir die geswitchten Ethernet-Schnittstellen X101/
X102 einstellen. Fir die Ethernet-Schnittstelle X001 haben die DIP-Schalter keine Bedeutung.
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Al

0L68 .96V e T L™

Abb. 8: DIP-Schalter S101, Schalter 1 bis 10.

Schalter rechte Position: on ,1".

Schalter linke Position: off ,0".

Mit den DIP-Schaltern 1 bis 8 kdnnen Sie das letzte Byte der IP-Adresse editieren. Die DIP-Schalter haben Vor-
rang vor den Einstellungen im Betriebssystem. Die Anderungen werden erst nach einem Neustart des Embed-
ded-PCs tibernommen.

DIP-Schalter S101 Bedeutung
10 on und 9 off DHCP aktiv. Standardeinstellung ab Werk.
Die DIP-Schalter 1 bis 8 haben dann keine Bedeutung.
10 off und 9 off DHCP inaktiv.
StandardmaBig wird die feste IP-Adresse 192.168.1.xxx und Subnetzmaske 255.255.255.0
verwendet.
Das letzte Byte der IP-Adresse 192.168.1.xxx wird mit den DIP-Schaltern 1 bis 8 editiert
10 off und 9 off Die komplette IP-Adresse wird aus dem Betriebssystem oder dem Webinterface (Beck-
1 bis 8 alle on hoff Device Manager) ibernommen
Beispiel

Wenn Sie fir die Ethernet-Schnittstelle X101/X102 die IP-Adresse 192.168.1. 67 mit den DIP-Schaltern einstellen
md&chten, dann mussen Sie die DIP-Schalter wie folgt konfigurieren:

DIP1 DIP2 DIP3 DIP4 DIP5 DIP6 DIP7 DIP8 DIP9 DIP10
on on off off off off on off off off

Aus den eingeschalteten DIP-Schaltern ergibt sich dann der Wert fiir das letzte Byte der IP-Adresse.
20+21+26=67
Werte fir die einzelnen DIP-Schalter:

DIP1 DIP2 DIP3 DIP4 DIP5 DIP6 DIP7 DIP8
Wert 2° 2 2? 23 2° 2’ 2° 2’

b Dieser Controller wird nur bis zur Softwareversion myGEZE Control 2.2 unterstitzt!
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5.2 myGEZE Control CPU MODUL 8290
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Abb. 9: myGEZE Control CPU MODUL 8190
USB-Port

Ethernet-Port X001

Link/Act

Ethernet RJ45 X101 (switched)

Link/Act

Ethernet RJ45 X102 (switched)

Link/Act

Power-LEDs

Diagnose der Spannungsversorgung fiir Embedded-PC und Klemmenbus. Status der E-Bus
und K-Bus Kommunikation.

E-Bus oder K-Bus

Versorgungs-Koppler

Frontklappe (drunter Batteriefach und MicroSD-Kartenslot)
Spannungsversorgung fir die batteriegepufferte Uhr fiir Zeit und Datum.

Einspeisung Powerkontakte

Powerkontakte, +24V, 0V, PE
Powerkontakte fur Busklemmen.

@GO ® QEOOEOOO
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Die CPU 8290 ist eine Steuerung mit zwei Ethernet-Ports. Der obere Port X001 ist zur Konfiguration des Sys-
tem vorgesehen. Die beiden geswitchten Ethernet-Port X101, X102 werden zur Anbindung an Kundennetze
verwendet. Hier werden samtliche konfigurierten Datenprotokolle unterstiitzt. Wahlweise kdnnen E-Bus-
oder K-Bus-Klemmen angereiht werden.

Diagnose-LEDs

Anzeige LED Bedeutung
TC TwinCAT Status-LED
(X8290 TwinCAT ist im Run-Modus (griin)
TwinCAT ist im Stop-Modus (rot)
D 1C TwinCAT ist im Konfig-Modus (blau)
D WD WD Keine Funktion ab Werk. Die LED kann fuir anwen-
dungsspezifische Diagnosemeldungen
- ERR parametriert werden.
—_— ERR Leuchtet rot beim Einschalten. Software wird geladen.

Geht aus, wenn alles in Ordnung. Die LED kann fiir an-
wendungsspezifische Diagnosemeldungen parame-
triert werden.

ﬂ Die LED kann fuir anwendungsspezifische Diagnosemeldungen parametriert werden.

Reset Knopf
Mit dem Reset-Knopf kénnen Sie den Konfig-Modus aktivieren. Diese Funktion kénnen Sie nutzen, wenn
das SPS-Programm unbeabsichtigt einen Fehler verursacht. Daflir miissen Sie den Reset-Knopf wahrend
des Neustarts fiir eine ldngere Zeit gedrickt halten.
Aktivieren Sie den Konfig-Modus wie folgt:

» Frontklappe 6ffnen.

» Embedded-PC abschalten.

» Embedded-PC starten und den Reset-Knopf solange gedriickt halten, bis die ERR-LED rot und

dann gelb leuchtet.

Basis-Controller wird damit in den Konfig-Modus gesetzt. Ohne ein Programmiergerat mit der Software
TwinCAT 3 in entsprechender Version, kann das Gerat nicht mehr aktiviert werden.

b Ab der Softwareversion myGEZE Control 3.0 wird nur noch dieser Controllertyp unterstitzt!

GEZE] 2
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5.3 myGEZE Control CAN MASTER-KLEMME

"

O—e
@—. AN Err
X/

U Er

CANopen

BECKHOFF EL6751
| S— p——

Abb. 10: myGEZE Control CAN MASTER-KLEMME

@ LED Run

@ LED CAN Error
@ LED CPU Error
@ BUS-Anschluss

Die Klemme ermdglicht im EtherCAT-Klemmenverbund die Integration beliebiger CAN-Gerate und ist als Master
(EL6751) oder Slave (EL6751-0010) einsetzbar. Zusatzlich kdnnen allgemeine CAN-Nachrichten gesendet und
empfangen werden, ohne sich mit CAN-Frames im Anwendungsprogramm befassen zu mdiissen.

Als CAN-Master erméglicht die Klemme die Integration der busfihigen GEZE-Produktsysteme. Uber einen Kanal
ist das Senden und Empfangen von Telegrammen maglich. An eine Klemme konnen bis max. 63 Teilnehmer
angeschlossen werden. Die max. mogliche Busldange variiert je nach Verkabelung, Anzahl der Teilnehmer, St6-
reinfliisse durch ortliche Gegebenheiten.

Anwendung
» Rettungswegsystem (RWS) GEZE TZ 320, 321, 322
» Automatische Tirantriebe DCU 1,2,6,8 (DCU light)
» Rauch-Warmeabzugsanlagen (RWA) GEZE MBZ 300
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myGEZE Control

LED-Anzeigen

Anhand der LEDs lassen sich die wichtigsten Zustédnde der Klemme schnell diagnostizieren.

LED Farbe Bedeutung
RUN grin Diese LED gibt den Betriebszustand der Klemme wieder:
aus Zustand der EtherCat State Machine
INIT = Initialisierung der Klemme;
BOOTSTRAP = Funktion fiir Firmware-Updates der Klemme
blinkt mit 2 Hz Zustand der EtherCat State Machine
PREOP = Funktion fuir Mailbox-Kommunikation und abweichende
Standard-Einstellungen gesetzt.
blinkt mit 1 Hz Zustand der EtherCat State Machine
SAFEOP = Uberpriifung der Kanile des Sync-Managers und der
Distributed Clocks. Ausgange bleiben im sicheren Zustand.
an Zustand der EtherCat State Machine OP = normaler Betriebszu-
stand; Mailbox- und Prozessdatenkommunikation ist moglich.
Err rot aus Alle konfigurierten Bussteilnehmer fehlerfrei (Box State=0), Twin-
CAT Task oder Prozess lauft.
blinkt mit 1 Hz Mindestens ein Box State ist ungleich null (z. B. Teilnehmer nicht
gefunden, falsche Konfiguration, Teilnehmer in Stérung).
blinkt mit 10 Hz Konfiguration-Upload wird durchgefiihrt.
an CAN Controller ist Bus OFF. Physikalisches CAN Problem.
Maogliche Fehlerursachen: z. B. fehlender Abschlusswiderstand, zu
lange Busleitung, falsche Baudrate, Knotenadresse doppelt verge-
ben, Verdrahtungsfehler, Kurzschluss. Neustart erforderlich.
CPU-Error rot an Fehler des Prozessors der EL6751 .

blinkt mit 10 Hz

Prozessor der EL6751 startet.
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54 myGEZE Control CAN-Steckverbinder

Abb. 11: myGEZE Control CAN-Steckverbinder (links Version 1/rechts Version 2)

Die Buslinien werden Uber einen 9-poligen D-Sub-Stecker fiir CAN mit integriertem Abschlusswiderstand an die
Busklemme angeschlossen. Es kénnen zwei Leitungen an den Stecker angeschlossen werden. Dies ist dann not-
wendig, wenn die Bus-Klemme NICHT das Ende eines Bussegmentes darstellt. In dem Falle ist der integrierten
Schalter fiir den Abschlusswiderstand zu deaktivieren; OFF-Stellung.

Ist die Bus-Klemme als erster oder letzter Teilnehmer am Bussegment vorgesehen, bildet also ein Busende, dann
ist Uber den integrierten Schalter der Abschlusswiderstand zu aktivieren; ON-Stellung. In dem Falle ist ein An-
schluss einer Leitung nur auf dem ersten Anschluss (PIN 1,2,3) moglich.

1,6 3 CAN GND
24 2 CAN L
35 7 CANH
= 5 CAN SHD

Tab. 1: myGEZE Control CAN-Steckverbinder Belegung Version 1
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XFL[ 53 éﬁ 4;% o c!)é ég
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BECKHOFF EL6751
=K1-CO1
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Abb. 12: myGEZE Control CAN-Steckverbinder Version 1 Darstellung Anschluss

GND 3 CAN GND
1C-, 2C- 2 CANL
1C+, 2C+ 7 CANH
- 5 CAN SHD

Tab. 2: myGEZE Control CAN-Steckverbinder Belegung Version 2

GEZE) 2
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o
Schirm
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Abb. 13: myGEZE Control CAN-Steckverbinder Version 2 Darstellung Anschluss
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5.5 myGEZE Control KNX-System
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Abb. 14: myGEZE Control KNX-System

©

@ myGEZE Control E-Bus Koppler

@ myGEZE Control Klemme KNX/EIB

@ myGEZE Control Busendklemme

fur KNX ist eine Kombi dieser 4 Klemmen notwendig
» 1x myGEZE Control E-Bus Koppler
»  2x myGEZE Control Klemme KNX/EIB
» 1x myGEZE Control Busendklemme

» technisch sind IMMER 2 EIB/KNX-Klemmen notwendig.

»  Wird an ein 2-Draht KNX-System angeschlossen (Twisted Pair)

» Esist keine Konfiguration dieser Teilnehmer in ETS notwendig; Klemme ist passiver Teilnehmer am
Bus.

4 Klemmen kdnnen pro Controller nur einmal eingesetzt werden. Mit dieser Anbindung sind 200 x

ﬂ Bei groBReren ETS-Projekten miissen ggdfs. die Linienkoppler und Filter angepasst werden. Die
1Q Box KNX anbindbar.

Informationen flr
» Windalarm

»  Windwert
» Regenalarm
» Sicherheit

werden von KNX verwendet und auf BACnet abgebildet (einmalig, nicht pro 1Q Box KNX).

GEZE] 2



Hardwarebeschreibung myGEZE Control

Aufbau
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Abb. 15: Aufbau Busklemmen fiir Kommunikation mit KNX

Set

Set

EIB+

EIB+

Powerkontakt +24 V

EIB-

EIB-

Powerkontakt 0 V

Schirm

POEEOOO®OOO

Schirm

Diese Klemme(n) werden zur Kommunikation mit den GEZE 1Q box KNX zum Anschluss von Fensterantrieben
benotigt. Es werden immer zwei Klemmen benétigt.

Der Anschluss an ein myGEZE Control System muss immer liber ein Koppelmodul erfolgen, da es sich hier um
eine andere interne Kommunikationstechnik handelt.

GEZE] 2
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LED-Anzeigen
l L

Abb. 16: LED-Anzeigen KNX

@ LED Run

@ LED Set

@ LED EIB-TXD

@ LED EIB-RXD/Power

@ LED Send

@ LED Receive

@ LED EIB Error
[GEZE] 2
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Beispiel

AR A nAC A
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Abb. 17: Beispiel-Aufbau fiir Kommunikation mit KNX
myGEZE Control Basis

DI 8K.-DIGI-EIN., 24 V DC
Potenzialver. KL. 16x 24VDC

DO 4K.-REL.-AUS. 125V DC
myGEZE Control CAN
Buskoppler

myGEZE Control KNX

Abschlussklemme

GOEOOOOO
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LED-Anzeigen
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Abb. 18: LED-Anzeigen KNX

QOOGOOO

LED K-Bus Run

LED Set

LED EIB-TXD

LED EIB-RXD/Power

LED Send
LED Receive
LED Receive
K-BusRun grin | 1 Leuchtet schwach bis stark: keine K-Bus-Kommunikation
K-Bus-Kommunikation OK K-Bus-Kommunikation
Set grin
EIB-TXD griin
EIB-RXD/  griin
POWER
SEND grin
RECEIVE  griin
EIBERROR rot
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5.6 myGEZE Control Digitale Eingangsklemme 8-Kanal
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Abb. 19: myGEZE Control Digitale Eingangsklemme 8-Kanal

Bezeichnung Bedeutung
@ INPUT 1 Eingang 1
@ INPUT 2 Eingang 2
@ INPUT 3 Eingang 3
@ INPUT 4 Eingang 4
@ INPUT 5 Eingang 5
@ INPUT 6 Eingang 6
@ INPUT 7 Eingang 7
INPUT 8 Eingang 8

v

Digitale Eingangsklemme mit acht Eingdngen zur Erfassung von bindren Steuersignalen aus der
Prozessebene.

Anbindung nicht Busfdhiger Komponenten an das GEZE Gebdudesystem.

Acht Kandle, die ihren Signalzustand durch Leuchtdioden anzeigen.

» Je Basis-Controller bis zu zehn digital Eingdnge maoglich.
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LED-Anzeigen

3

L W

Abb. 20: LED-Anzeigen KNX

®
®
®
®
®
©®
@

Signal-LED 1
Signal-LED 2
Signal-LED 3
Signal-LED 4
Signal-LED 5
Signal-LED 6
Signal-LED 7

Signal-LED 8

INPUT 1-8

grin aus

Signalspannung “0” (-3 V..5V)

an

Signalspannung “1” (11 V...30 V)
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5.7 myGEZE Control Potenzialverteilungsklemme 24 V DC
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Abb. 21: myGEZE Control Potenzialverteilungsklemme 24 V DC

@ Powerkontakt +24 V
@ Powerkontakt 0 V

Die Potenzialverteilungsklemme stellt 16 Klemmstellen mit dem 24-V-Potenzial vorne an den Klemmkontakten
zur Verfiigung. Der 24-V-Powerkontakt ist mit den frontseitigen Klemmkontakten verbunden und wird zur be-
nachbarten Klemme durchgefiihrt. Der 0-V-Powerkontakt ist nicht mit den frontseitigen Klemmkontakten ver-
bunden, er wird zur benachbarten Klemme durchgefiihrt. Durch sie kann der Einsatz zusatzlicher Reihenklem-
men auf der Klemmleiste reduziert werden.
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5.8 myGEZE Control Potenzialverteilungsklemme 0V DC
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Abb. 22: myGEZE Control Potenzialverteilungsklemme 0 V DC

@ Powerkontakt +24 V
@ Powerkontakt 0 V

Die Potenzialverteilungsklemme stellt 16 Klemmstellen mit dem 0-V-Potenzial vorne an den Klemmkontakten
zur Verfiigung. Der 0-V-Powerkontakt ist mit den frontseitigen Klemmkontakten verbunden und wird zur be-
nachbarten Klemme durchgefiihrt. Der 24-V-Powerkontakt ist nicht mit den frontseitigen Klemmkontakten ver-
bunden, er wird zur benachbarten Klemme durchgefiihrt. Durch sie kann der Einsatz zusatzlicher Reihenklem-
men auf der Klemmleiste reduziert werden.
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5.9 myGEZE Control Ausgangsklemme 2-Kanal-Relais

FL3612
BECKHOFF

@ O—86 5
Abb. 23: myGEZE Control Ausgangsklemme 2-Kanal-Relais

LED Relais 1

LED Relais 2

Relais 1, SchlieBer-Kontakt

Relais 2, SchlieBer-Kontakt

Relais 1, Mittel-Kontakt

Relais 2, Mittel-Kontakt

Relais 1, Offner-Kontakt

Relais 2, Offner-Kontakt

PE (intern verbunden mit Klemmstelle 4)
PE (intern verbunden mit Klemmstelle 4)

Powerkontakt PE

OBREEOEOOHEOO
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LED-Anzeigen

Relais 1, grin | aus Wechsler zwischen den Klemmstellen 2-3 (Kanal 1) bzw. 6-7 (Kanal 2) geschlossen.

Relais 2 an Wechsler zwischen den Klemmstellen 2-1 (Kanal 1) bzw. 6-5 (Kanal 2) geschlossen.

Die Ausgangsklemme besitzt zwei Relais mit je einem Wechselkontakt. Der Signalzustand der EtherCAT-
Klemme wird durch Leuchtdioden angezeigt. Die Ausgangsklemme ist mit potenzialfreien Kontakten ausgestat-
tet; die Powerkontakte werden nicht durchgereicht.

GEZE] s
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5.10 myGEZE Control Ausgangsklemme 4-Kanal-Relais
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Abb. 24: myGEZE Control Ausgangsklemme 4-Kanal-Relais

Signal LED 1

Signal LED 2

Signal LED 3

Signal LED 4

Relais 1, SchlieBer-Kontakt
Relais 2, SchlieBer-Kontakt
Relais 1, SchlieBer-Kontakt
Relais 2, SchlieBer-Kontakt
Relais 3, SchlieBer-Kontakt
Relais 4, SchlieRer-Kontakt
Relais 3, SchlieBer-Kontakt
Relais 4, SchlieRer-Kontakt
Powerkontakt

Powerkontakt
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LED-Anzeigen

Signal 1-4 grin aus Klemmstellen 1-2 (Kanal 1), 5-6 (Kanal 2), 3-4 (Kanal 3) oder 7-8 (Kanal 4)
nicht verbunden.
an Klemmstellen 1-2 (Kanal 1), 5-6 (Kanal 2), 3-4 (Kanal 3) oder 7-8 (Kanal 4) ver-
bunden.

Die Ausgangsklemme besitzt vier Relais mit je einem Einzelkontakt. Der Relais-Kontakt ist bis 125 V AC bzw. 30 V
DC nutzbar. Der Signalzustand der EtherCAT-Klemme wird durch Leuchtdioden angezeigt. Die Ausgangs-
klemme ist mit potenzialfreien Kontakten ausgestattet. Die Powerkontakte werden durchgereicht.
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5.11 myGEZE Control Netzteilklemme
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Abb. 25: myGEZE Control Netzteilklemme
Power-LED (E-Bus)

Power-LED (Powerkontakte)
Diagnose-LED (E-Bus)
Diagnose-LED (Powerkontakte)
Run-LED

Einspeisung 24 V
Powerkontakt

Einspeisung 0 V

Powerkontakt

PE

OBREEOEOOHEOO

Powerkontakt

Die Netzteilklemme EL9410 dient zur Auffrischung des E-Busses, Giber den der Datenaustausch zwischen Ether-
CAT-Koppler und -Klemmen stattfindet. Jede EtherCAT-Klemme bendétigt einen bestimmten Strom vom E-Bus.
Dieser Strom wird vom Netzteil des jeweiligen EtherCAT-Kopplers in den E-Bus eingespeist. Sie kann bei Konfi-
gurationen mit einer grof3en Anzahl von EtherCAT-Klemmen kann eingesetzt werden, um die Stromversorgung
des E-Busses um 2 A zu erhohen. Die Netzteilklemme verfligt Gber eine Diagnose, die per LED und im Prozess-
abbild angezeigt wird.

GEZE o
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5.12 myGEZE Control Koppler
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Abb. 26: myGEZE Control Koppler

Link/Act In

Signaleingang EtherCAT
Link/Act Out
Signalausgang EtherCAT
Power-LEDs

E-Bus

Versorgungskoppler
Einspeisung Powerkontakte

Powerkontakte

GOEOEOOEOO

Der EtherCAT-Koppler ist das Bindeglied zwischen dem EtherCAT-Protokoll auf Feldbusebene und den Ether-
CAT-Klemmen. Der Koppler setzt die Telegramme im Durchlauf von der Ethernet-100BASE-TX- auf die E-Bus-
Signaldarstellung um. Eine Station besteht aus einem Koppler und einer beliebigen Anzahl von EtherCAT-Klem-
men, die automatisch erkannt und einzeln im Prozessabbild dargestellt werden.

Der EtherCAT-Koppler besitzt zwei RJ45-Buchsen. Mit der oberen Ethernet-Schnittstelle wird der Koppler an das
Netzwerk angeschlossen, die untere Buchse dient zum optionalen Anschluss weiterer EtherCAT-Gerate im glei-
chen Strang. Zusétzlich kann fir die Verlangerung oder zum Aufbau einer Linien- oder Sterntopologie ein Ether-
CAT-Abzweig oder eine EtherCAT-Verlangerung genutzt werden.

GEZE :
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5.13 myGEZE Control Verlangerung
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Abb. 27: myGEZE Control Verlangerung

@ Run-LED

@ Signalausgang EtherCAT

@ Link/Act In

Die EtherCAT-Verlangerung wird an das Ende eines EtherCAT-Klemmenstrangs oder auch eines Embedded-PCs
der CX-Serie gesetzt und bietet die Moglichkeit, das EtherCAT-Netzwerk in Linientopologie zu verlangern.

Die EtherCAT-Verldngerung verfiigt Giber eine RJ45-Buchse, die den Anschluss eines Ethernet-Kabels mit RJ45-
Stecker erlaubt und eine Verbindung zu einem weiteren EtherCAT-Strang oder auch zu einzelnen EtherCAT-
Geraten herstellt. Die E-Bus-Signale werden im Durchlauf auf T00BASE-TX-Ethernet-Signaldarstellung umge-
setzt. Die Elektronik wird tGber den E-Bus versorgt. Eine Parametrierung oder Konfiguration ist nicht erforderlich.
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5.14 myGEZE Control 2-port Abzweig
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Abb. 28: myGEZE Control 2-port Abzweig

@ Run-LED
@ EtherCAT-Abzweig 1

@ EtherCAT-Abzweig 2

Der 2-Port-EtherCAT-Abzweig kann in einem EtherCAT-Klemmenstrang an beliebiger Stelle zwischen den Ether-
CAT-Klemmen eingesetzt werden und ermdglicht den Aufbau von EtherCAT-Sterntopologien. Durch das Ver-
wenden mehrerer EK1122 in einer Station ldsst sich ein modularer EtherCAT-Sternverteiler realisieren.
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5.15 myGEZE Control Busendkappe

Abb. 29: myGEZE Control Busendkappe

Jede Busstation muss auf der rechten Seite mit einer Endkappe abgeschlossen werden.
Informationen (Funktionsbeschreibung, Anschlussplan oder Erkldrung der LED-Anzeigen) zu den einzelnen
Klemmen stehen im Beckhoff Information System zur Verfligung: https://infosys.beckhoff.com/index.htm
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5.16 Klemmenbenennung mit Zuordnung myGEZE Control zu Beckhoff

Die unten aufgefiihrte Tabelle zeigt die richtige Zuordnung der Klemmenbenennung:

Bezeichnung GEZE GmbH Bezeichnung Beckhoff Link

myGEZE Control CPUMODUL 8191  CX8191 | Embedded-PC mit www.beckhoff.com/CX8191
BACnet/IP

myGEZE Control CPU MODUL CX8290 | Embedded-PC mit www.beckhoff.com/CX8290

8290 BACnet/IP

myGEZE Control CAN MASTER-
KLEMME

EL6751 | EtherCAT-Klemme

www.beckhoff.com/EL6751

myGEZE Control CAN-Steckver-
binder
Version 1

Version 2

Z51051-3000 | CANopen, Businter-
face-Connector

Z51051-3001 | CANopen, Businter-
face-Connector

www.beckhoff.de/ZS1051-3000

www.beckhoff.de/Z51051-3001

myGEZE Control KNX-System

BK1250 | Compact-Koppler zwi-
schen EtherCAT-Klemmen und
Busklemmen

www.beckhoff.de/BK1250

KL6301 | Busklemme, 1-Kanal-
Kommunikations-Interface,
KNX/EIB

www.beckhoff.de/KL6301

KL9010 | Endklemme

www.beckhoff.de/KL9010

myGEZE Control Digitale Ein-
gangsklemme 8-Kanal

EL1008 | EtherCAT-Klemme,
8-Kanal-Digital-Eingang

www.beckhoff.de/EL1008

myGEZE Control Potenzialvertei-

EL9188 | Potenzialverteilungs-

www.beckhoff.de/EL9188

lungsklemme 24 V DC klemme
myGEZE Control Potenzialvertei- EL9189 | Potenzialverteilungs- www.beckhoff.com/EL9189
lungsklemme 0 V DC klemme

myGEZE Control Ausgangs-
klemme 2-Kanal-Relais

EL2612 | EtherCAT-Klemme, 2-Ka-
nal-Relais-Ausgang

www.beckhoff.com/EL2612

myGEZE Control Ausgangs-
klemme 4-Kanal-Relais

EL2624 | EtherCAT-Klemme, 4-Ka-
nal-Relais-Ausgang

www.beckhoff.com/EL2624

myGEZE Control Netzteilklemme

EL9410 | Netzteilklemme zur E-
Bus-Auffrischung, mit Diagnose

www.beckhoff.com/EL9410

myGEZE Control Koppler

EK1100 | EtherCAT-Koppler

www.beckhoff.com/EK1100

myGEZE Control Verldngerung

EK1110 | EtherCAT-Verldngerung

www.beckhoff.com/EK1110

myGEZE Control 2-port Abzweig

EK1122 | 2-Port-EtherCAT-Ab-
zweig

www.beckhoff.com/EK1122

myGEZE Control Busendkappe

EL9011 | Endkappe fir E-Bus-Kon-
takte

www.beckhoff.com/EL9011
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6  Systemaufbau und Systemgrenzen

Die durch GEZE erstellte Software-Applikation hat eine definierte Anzahl an max. méglichen Klemmen fiir jede
Funktion.

Aus dem maximalen Systemaufbau des Software-Templates wird eine projektspezifische Kundenkonfiguration
erstellt.

Das Software-Template schreibt eine bestimmte Reihenfolge/Abfolge der verschiedenen Klemmentypen vor.
Das ist aus funktionalen Griinden notwendig. Eine Kommunikationsklemme z. B. leitet bestimmte Potenziale
und Signale im Klemmenverbund nicht weiter. Es darf daher nicht zu Beginn des Klemmenverbunds gesteckt
werden.

Um die Funktion des Controllersystems herzustellen, sind verschiedene Hilfsklemmen, die Spannungspotenzi-
ale zur Verfligung stellen, interne Busversorgung speisen bei gréBeren Systemen oder Ubergénge (Koppler) bei
den internen Busversorgungen schaffen, notwendig.

6.1 Max. mogliche Klemmen im Template-Projekt

1 x Basisgerat

10 x digital Eingang 8-Kanal potenzialfrei

10x digital Relais-Ausgang 2-Kanal Wechsler

10x digital Relais-Ausgang 4-Kanal SchlieBer

5x CAN-Bus-Klemme

1x Anbindung an KNX-System bestehend aus 4 Klemmen

VVvVvVvVYyYVYY
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Systemaufbau und Systemgrenzen myGEZE Control

6.2 Technisch mogliche Reihenfolge der Klemmen im Template-Projekt
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Basisgerat

Systemaufbau startet mit dem Basisgerat als Controller. Der Controller bedient alle internen
Klemmenbus-Systeme incl. der notwendigen Spannungs- und Signalversorgungen

Digital Eingang 8-Kanal

1...10 Klemmen

Fiir die Potenzial-Versorgung der Eingdnge sind ein oder mehrere Potenzialverteilungs-
klemme 24V DC oder 0V DC notwendig. Diese miissen im Anschluss gesteckt sein.
Potenzialverteilungsklemme 24V DC/ 0V DC

1...5 Klemmen

Ermaoglicht den Abgriff des Potenzials ohne weitere Reihenklemmen oder Verdrahtungsarbei-
ten.

Pro Klemme kénnen 16 Kontakte abgegriffen werden.

Netzteilklemmen

Die Netzteilklemmen dient zur Auffrischung des E-Busses, liber den der Datenaustausch zwi-
schen Koppler und Klemmen stattfindet. Jede Klemme benétigt einen bestimmten Strom
vom E-Bus. Dieser Strom wird von der Netzteilklemme oder vom Controller in den E-Bus ein-
gespeist.

Bei Ausgangsklemmen auch firr Potenzialweitergabe liber Kontakte notwendig

Diese Klemme bendtigt eine Einspeisung mit Versorgungsspannung.

Ausgangsklemme 2-Kanal-Relais Wechsler

Ausgangsklemme 4-Kanal-Relais SchlieBer

CAN-Masterklemme

Dies ist eine Kommunikationsklemme. Diese darf in der Reihenfolge nicht vor I/O-Klemmen
eingebaut sein.

KNX-System

Bestehend aus den 4 Klemmen im K-Bus-System.

Mussen zwingend am Ende des Systems eingebaut sein.

Diese Klemme bendtigt eine Einspeisung mit Versorgungsspannung.

Netzteilklemmen:
>
>

>

Immer notwendig vor den Klemmen 2K.-REL-AUSGANG (PE-Kontakt)

Immer zwischen den Klemmen 2K.-REL-AUSGANG und 4K.-REL-AUSGANG (Power-
Kontakte).

Optional vor den Klemmen REL-AUSGANG oder CAN-Klemme zur Auffrischung E-Bus,
wenn gesamt mehr als 10 Klemmen verbaut sind.
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6.3 Systemgrenzen

An ein Controllersystem sind 200 GEZE Produktsysteme anbindbar. Die Produktsysteme beziehen sich auf die
definierten Modultypen; siehe Anhang zum Benutzerhandbuch 207846 BACnet-Definition.

Dies ergibt im Mittel - abhdngig davon welche Produkte angebunden sind - ca. 3000 BACnet-Datenpunkte.
Eine Ausnahme ist die Anbindung von MBZ300-Zentralen.

Hier ist die max. Anzahl von 250 MBZ-Modulen die Grenze; unabhéngig davon auf wie viele MBZ-Systeme diese
verteilt sind.

Auf dieser Klemme darf kein anderes Produktsystem angeschlossen sein.

6.4 Substationen

Das System bietet die Moglichkeit Giber Substationen eine dezentrale Struktur aufzubauen.
Dies ermdglicht die Kabelverbindungen zu den angeschlossenen Produktsystemen zu verringern, indem vor
Ort Substationen mit den entsprechenden Klemmensystemen aufgebaut werden.

Die Verbindung zum Controller erfolgt tiber eine passive Verbindung mit CAT-5-Kabel/RJ45-Buchse.

Die max. Lange zwischen zwei Stationen betrdagt 100 m (100BASE-TX).

Uber die dazu notwendigen Koppler ist es méglich eine nahezu beliebige Struktur der Substationen aufzu-
bauen. Es kdnnen max. 200 Substationen mit dem Basis-Controllersystem verbunden werden.

Zur Applikationserstellung ist hierzu eine Sonderversion der Template-Software notwendig. Diese ist liber die
Projektabwicklung anzufordern.
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Abb. 30: Beispiel fiir Systemausbau Substation

Basisgerat

Digital Eingang 8-Kanal + Potenzial
CAN-Masterklemme

2-Port. Abzweig

CAT 5 - Verkabelung, passiv (Lainge max. 100 m)
Zu weiteren Substationen

Digital Eingang 8-Kanal + Potenzial

Ausgangsklemme 2-Kanal-Relais Wechsler

GOEOOOO®O
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6.5 Abgesetzte Ein- und Ausgange mit GEZE 10 420

Das System bietet die Moglichkeit digitale Ein- und Ausgange auch Gber das Schnittstellenmodul 10 420 zu er-
fassen. Dies ermdglicht die Kabelverbindungen zu den angeschlossenen Produktsystemen zu verringern, indem
vor Ort Substationen mit den entsprechenden Klemmensystemen aufgebaut werden.
Auf diese Art kdnnen Uber eine |0 420 4 digitale Ein- und Ausgange dezentral erfasst werden.
Das Schnittstellenmodul 10 420 wird wie die weiteren CAN-Bus fahigen Geréte in eine CAN-Bus Linie integriert.
Bei der Konfiguration ist zu beachten, dass ein Schnittstellenmodul 10 420 2-CAN-Adressen am Bussystem be-
legt.

» 1.CAN-Adr.: Ein- und Ausgang 1 + 2

» 2.CAN-Adr.: Ein-und Ausgang 3 + 4

; o I EE=EE 2800 -
1] L . r
‘88 o= a8 8 pal
EN %% wm
== 35 Em
N == =m .
R
o
- S oo
myGEZE DI/ DO CAN

Control

4"’ 1

Abb. 31: Ein- und Ausgdnge mit GEZE 10 420
Die Konfiguration der Ein- und Ausgéange, die tiber |0 420 erfasst werden, erfolgt fir myGEZE Control Configura-

tor in gleicher Weise wie die Konfiguration der Ein- und Ausgangsklemmen.

Das Schnittstellenmodul 10 420 muss Gber das Programmiergerat ST220 entsprechend konfiguriert werden.
» Vergabe der CAN-Adressen
» Modultyp: Universal
» Parametrierung der Eingdnge

6.6 Festlegung der notwendigen Hardwarekomponenten

Durch Vorgabe und gemeinsame Erarbeitung mit dem Kunden und Nutzer des Controllersystems, erfolgt die
Festlegung der notwendigen Hardwarekomponenten.
Die in den vorigen Kapiteln beschriebenen Systemauslegungen und Systemgrenzen sind zu beachten.

Die im Projekt vorliegenden ortlichen Gegebenheiten missen bei einer Auslegung beriicksichtigt werden.

Das betrifft mogliche Montagepositionen, Kabelwege und die Anbindung an vorhandene Infrastrukturen des
Gebdudemanagement.

6.7 Elektroschaltplan

Sofern bestellt, erhalten sie die projektierten Komponenten in einem, entsprechend der
Menge an Klemmen angepassten, Schaltschrankgehause mit allen notwendigen weite-
ren Bauteilen wie Netzteil, Sicherungen, Reihenklemmen etc..

In diesem Fall wird durch die GEZE GmbH auch ein Elektroschaltplan beigestellt.

GEZE o
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6.8 Lizenzmodell

Das Controllersystem verfiigt tiber eine Lizenzierung. Die Lizenz ist an ein Controllersystem gebunden. Jeder
Controller hat eine System-ID, die den Schutz sicherstellt.

Zur Erstellung einer Lizenz muss die System-ID des Controllers bekannt sein.

Diese lasst sich mit dem Tool TwinCAT bei einem laufenden System ermitteln.

1. In TwinCAT in der gedffneten Projektsolution den Tab License &ffnen.
2. Unter Order Information (Runtime) steht die 36-stellige System-ID. Diese kann
durch markieren und kopieren entnommen werden.

Solution Explorer [V FAR R Tl |ibrary Manager @

ay | v Lo I —
m O | © =] | ’ IEI Order Information (Runtime) Manage Licenses  Project Licenses  Online Licenses
Search Solution Explorer (Ctrl+ ) P~
] Solution 'myGEZE_TemplateProject’ (1 project) License Device Target (Hardware Id) > Add...
4 Configurator System Id: Platform:
[ myGEZE_Devicelmport.csv
[ rmyGEZE_StateTexts_DE.csv F2C4194D-16D4-EB20-CT7A2-837228C1CT17 economy (20)
[ myGEZE_StateTexts EN.csv
a “3 myGEZE_5P5 License Request
4[] SYSTEM Provider- Beckhoff Automation - Generate File...
% License )
b @ Real-Time Uooseld: [ | Cusomerid |
b B Tasks Comment: | |
=f= Routes
Bia Type System License Activation

Abb. 32: TwinCAT-SystemID

Die notwendige Lizenzdatei bekommt der Kunde, liber die Beauftragung von der GEZE GmbH ausgestellt.

Die verschlisselte Lizenzdatei wird im Konfigurations-Prozess zusammen mit der Projektierung in den Control-
ler geladen.

Der Controller priift die Daten und fiihrt den Programmcode entsprechend aus.

Fehlt eine giltige Lizenz, geht der Controller nach der Projektierung in den Modus Stop. Dieser Modus wird
durch eine rote TC-LED angezeigt.
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7  Softwareinbetriebnahme

7.1 Grundlagen zu Beckhoff und TwinCAT 3

Das Controllersystem besteht aus Hardwarekomponenten und der Programmierumgebung TwinCAT 3 der
Firma Beckhoff Automation.

Programmiert werden die Embedded-PCs nach der leistungsfahigen IEC 61131-3 Norm. Die Automatisierungs-
software TwinCAT 3 bildet die Grundlage fiir die Programmierung des Embedded-PCs.

Beckhoff Automation sowie der Anwendung der Programmierumgebung TwinCAT 3.

ﬂ Das Handbuch richtet sich an Nutzer mit Grundkenntnissen in der Automationstechnik der Firma
Meniifelder, Bedienoberflachen werden nur in der Anwendung erklart oder gezeigt.

https://infosys.beckhoff.com/index.htm unter TwinCAT 3

ﬂ Weiterfiihrende Informationen stehen im Beckhoff Information System:

Notwendige Tools (bis Version 2.3)
»  TwinCAT Version Build 4024.35
» Kartenleser oder USB-Schnittstelle mit Kartenleser flir Micro-SD-Karten
» myGEZE Control Configurator Version 1.1.1 oder héher

Zur Nutzung fiir erweiterte Konfigurationen nur mit einem Administrator-Account

» CeRHost Remote-Programm von Beckhoff Automation
» Filetransferprogramm; z. B. WinSCP

Notwendige Tools (ab Version 3.0)
» TwinCAT Package Manager
»  Account auf myBeckhoff zum Download von Softwarepaketen
Link: https://www.beckhoff.com
»  TwinCAT Version Build 4026.20
» myGEZE Control Configurator Version 3.0 oder héher

Zur Nutzung fiir erweiterte Konfigurationen nur mit einem Administrator-Account

» win32diskimager-1.0.0-install.exe zum Schreiben / Lesen von Image-File auf SD-Karte
» Kartenleser oder USB-Schnittstelle mit Kartenleser fiir Micro-SD-Karten
» Filetransferprogramm; z.B. WinSCP

nicht parallel installiert werden.

Wenn diese beiden Versionen zeitgleich genutzt werden missen, empfehlen wir die
Installation von TwinCAT Version Build 4024.35 auf einer virtuellen Maschine oder auf einem
gesonderten Windows-Rechner.

b Die Softwarepakete TwinCAT Version Build 4024.35 und TwinCAT Package Manager kdnnen
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7.2 myGEZE Control Configurator
7.2.1 Einfihrung

7.2.1.1 Systemvoraussetzungen

Windows Version 22H2
PowerShell

Adminrechte fiir die Installation
Entwicklermodus

vvyyvyy

7.2.1.2 Systemverhalten

Die Eingabefelder haben teilweise eine Priifung auf einen korrekten Inhalt hinterlegt.

Ein fehlerhafter Inhalt wird durch eine rote Umrandung des Eingabefeldes signalisiert.

Solange ein Feld rot umrandet ist liegt ein Fehler vor und die Bearbeitung kann nicht fortgesetzt werden.
In folgendem Beispiel ist die IP-Adresse in einem, nicht giiltigen Bereich konfiguriert:

Lizenz: [ 66 ]
IP Adresse: | 172.162.266 |
IP Subnetz Maske: [ 255.255.0.0 ]

Abb. 33: Beispiel nicht valide Eingabe
7.2.2  Ubersicht

7.2.2.1 Header

Fagat w00

Controller Ubersicht ¥ O DE Gerite
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Abb. 34: Header Eingabemaske

Screen-Name

Import von Konfiguration, Lizenz, State-Text in das Programm

Export von Konfiguration, Lizenz, State-Text an lokalen Spei-
cherort oder in den Controller

Umstellung der Programmsprache

Umschaltung Geratelibersicht/Controller

Weitere Controller-Konfigurationen: Kalender, Meldungsklas-
sen, State-Texts, Szenen

GEZE] s
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Controller

Abb. 35: Header in anderen Screens
Springt zum letzten Screen
Screen-Name

Umschaltung Geratelibersicht / Controller

Weitere Controller-Konfigurationen: Kalender, Meldungsklassen,
State-Texts, Szenen

GOOO

7.2.2.2 Versionsverwaltung

Ab Version 3.0 verfligt das Programm Uber eine Versionsverwaltung. Damit lassen sich Programmstande fir die
verschiedenen Controllergenerationen bearbeiten. myGEZE Control Configurator erzeugt dann beim Export der
Daten unterschiedliche Versionen der Konfigurationsdateien.

Default ist zundchst immer die aktuelle Version des Layouts der Konfigurationsdatei. Im Ubergang auf die Ver-
sion 3.0 ist dies das Layout 9.

Werden Konfigurationsdateien in der aktuellsten Version bearbeitet erkennt das Programm dies und bringt kei-
nerlei Hinweise in der Bearbeitung.

Beim Import von Daten erkennt das Programm automatisch wenn Konfigurationsdateien mit einer dlteren Lay-
out-Version geladen werden. Datenpunkte, die in der Version nicht unterstiitzt werden, werden durch das Pro-
gramm farblich angezeigt.

Bei einem Export — unabhangig ob lokal oder direkt auf den Controller — fragt myGEZE Control Configurator
nach in welcher Version ein Export erfolgen soll. Die Daten kdnnen dann in der gewiinschten Version expor-
tiert/gespeichert werden.

lhre aktuelle Konfigurationsversion ist 8. Auf welche
Version mochten Sie exportieren?

Verfuigbare Versionen 9 v

Export ‘ Schliel3en ‘

Abb. 36: Versionsverwaltung

mehr in dltere Versionen konvertiert werden.
» Ein Downgrade von akt. Versionen auf altere Versionsstande ist nicht moglich
> Die Versionserkennung beginnt mit der Layoutversion 8: Altere Versionen kénnen
nur mit mind. Version 8 exportiert/gespeichert werden.

GEZE] s

b Wird eine Konfiguration einmal in der aktuellsten Version gespeichert kénnen die Daten nicht
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7.2.2.3 Controller Ubersicht

In der Controller-Ubersicht werden alle Parameter fiir den Controller konfiguriert. Diese dienen zur eindeutigen
Identifikation des Controllersystems innerhalb des Gebaudeautomationsnetzwerks. Die Daten werden zur Kon-
figuration des Controllers genutzt und in Teilen auf den zugehorigen Eigenschaften (Properties) des BACnet-
Gerateobjekts (BACnet Device Object) abgebildet.

[GEZE] Controller Ubersicht %) ® @ DE Gerite

ol ol [ol]

Lizenz:
Sprache:
DHCP

IP Adresse:

Hostname:

*Qbjektname:

*Standort:

Abb. 37: Eingabemaske

|

l 17216.201.3 |

IP Subnetz Maske: | 2552552550 ‘

IP Default GW: [ 17216201254 @

| GEze Device

{ GEZE-8290

‘ itte geben Sie einen Standort ein!

|
|
*BACnet-Device ID / Instanz: ‘ Bitte geben Sia die Instanz des Controllers ein! ‘
|
|

*QObjektbeschreibung: | Bitte geben Sie cine Objektbeschreibung ein!

Die Werte, die mit einem * gekennzeichnet sind, mlissen angegeben werden, wenn sie im weiteren
Verlauf, fiir die Definition der Muster genutzt werden sollen.
Diese Felder unterliegen auch einer Uberpriifung. Solange der Eintrag im Aufbau nicht logisch ist,

wird das Feld rot u

mrandet dargestellt.

ONONOIOICNOICONC

Dieses Feld ist nicht editierbar. Hier wird nach einem Datenimport die Nummer der
Lizenz-File angezeigt. Ein Lizenz-File ist im Controller zur Berechtigung der Applika-
tion notwendig.

Systemsprache des Controllers. Hiermit werden alle vordefinierten Texte im Con-
troller auf die ausgewdhlte Sprache umgeschaltet.

Wird die IP-Adressierung von einem DHCP-Server (Dynamic Host Configuration
Protocol) vorgegeben so kann dies tiber den Schiebeschalter aktiviert werden. Die
Felder 4 ... 6 werden dann ausgeblendet.

IP-Adresse: Angaben betreffen nur X101/102 (TCCCATMP1).

DIP-Schalter 10 und 9 auf AUS und 1 bis 8 auf EIN.

Subnetzmaske fiir die Definition des Netzwerksegments

IP Default Gateway / Router zur Kommunikation in andere Netzwerksegmente.
Wenn dies nicht benétigt wird kann das Feld tGber den Schiebeschalter deaktiviert
werden.

Eingabetexte zur Definition des Geratenamens am TCP/IP Netzwerk. Relevant
fir OPC UA. Dieser Name wird von einem Domain Name System (DNS) zur
Identifizierung Gbersetzt.

Eingabetexte zur Beschreibung des Geratenamens.

Dieser werden auf der entsprechenden BACnet- Property (Object Name) abgebil-
det.
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Definiert die technische Adresse des Controllers am BACnet-Netzwerk.
@ Zulissiger Bereich: 1 bis 4194302
Das Feld unterliegt einer Uberpriifung. Solange der Eintrag im Aufbau nicht logisch
ist wird das Feld rot umrandet dargestellt.
Eingabetexte zur Lokalisierung des Gerites.
Diese wird auf der entsprechenden BACnet- Property (Location) abgebildet
@ Eingabetexte zur Beschreibung des Gerites.
Diese wird auf der entsprechenden BACnet- Property (Description) abgebildet

7.2.24 Import

Eine bereits erzeugte Konfiguration kann zu einem spéteren Zeitpunkt wieder in das Programm importiert und
weiter bearbeitet werden. Hierzu bietet das Programm die Moglichkeit die Daten aus einem Ordnerverzeichnis
oder direkt Online aus einem angeschlossenen Controller zu importieren.

» Unabhdngig davon, ob lokal oder tiber den Controller, kdnnen Konfiguration, Lizenz und State-
Texte gleichzeitig importiert werden.

» Beim Import aus dem Controller werden Konfiguration und State-Texts immer zusammen impor-
tiert. Im Hintergrund wird auch noch die Datei myGEZE_Scenes.xml| mit den konfigurierten Sze-
nen importiert.

» Beieinem lokalen Import muss die Datei myGEZE_Scenes.xml zusatzlich zur myGEZE_Devicelm-
port.csv ausgewdhlt werden. Andernfalls erscheint eine Fehlermeldung.

» Muster-Variablen in geschweifter Klammer {}, werden nicht gespeichert und dadurch auch nicht
wieder eingelesen.

1. Die gewiinschten Dateitypen wahlen.
2. Einstellen, ob der Import vom Controller oder lokal erfolgt.

3. Import wadhlen und die gewiinschten Dateien (csv und lic) auswahlen.

= o x

€ @ |mP0rt Controller :

@ Konfiguration @ Lizenz @ StateTexts @ ) Log-File

@ Controller ® ) Lokal

L scpif/ ‘ 19216813 ]

‘ GEZE ‘ ‘ llllllll......ll‘ ‘

Abb. 38: Import

Der Import von Daten aus einem Controllersystem erfolgt per ftp-Filetransfer.
Dieser wird durch die Angaben von Benutzer und Passwort geschiitzt.
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Import eines Lodfiles

Uber diese Funktion kann ein Logfile aus dem Controller geladen und lokal auf dem System gespeichert wer-
den. Dies dient zur Systemanalyse.

€ @ Import Controller

(@ > Konfiguration ® ) Lizenz (@ ) State-Texts @D Log-File

Controller Lokal

Speichem unter *

« v » Dieser PC » Desktop » Test v O Test durchsuchen P

Host Organisieren v Neuer Ordner =~ @

[ 77 192.168.2.3 [IH Dieser PC Name Anderungsdatum Typ Grafe
ftp:, 2.168.2.
J 3D-Objekte &

wurden keine Suchergebnisse gefunden.
=) Bilder

Benutzername Passwort I Desktop

[ GEZE ] { sene ] | ot

¥ Downloads

Musik
Videos

i >

Windows (C3)

Public (M:)

home (P:)

Groups ()

Shared (R:) v < b3

HHHHE

Dsteiname: | tesyslog.txt -

Dateityp: | csv, lic, txt, xml (*.csv;lic;* oxt:* ) ~

~ Ordner susblenden Abbrechen

Abb. 39: Import Log-File
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Standard
Benutzername: GEZE
Passwort: 1863

| myGEZE Contrel Configurator - a x

Controller

@D Konfiguration @ Lizenz @ State-Texts @ ) Log-File

@D Controller @ ) Lokal

Host

™ | 19216823 }

Benutzername Passwort

| (oo }

P99

Abb. 40: Import Controller

@ Host
IP-Adresse oder Hostname des Zielsystems
@ Benutzername
Systembenutzer; z. B. GEZE
@ Passwort
Systempasswort
Verbindung testen
@ Hierliber kann die Verbindung zum Zielsystem uberpriift werden.

griin = Verbindung erfolgreich
rot = Verbindung fehlgeschlagen

Import
@ Datenimport wird gestartet

Der Status des Imports wird nach Beendigung des Vorgangs durch ein Dialogfeld angezeigt:
Die Daten wurden erfolgreich importiert.

SchlieBen

Abb. 41: Import erfolgreich

(GEZE]
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Abb. 42: Import fehlgeschlagen
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7.2.2.5 Export

Eine erstellte Konfiguration kann aus dem Programm exportiert werden.
Das kann in ein Ordnerverzeichnis (lokal) erfolgen, bspw. zur Datensicherung. Diese Konfiguration kann spater
Uber die Funktion Import wieder geladen und weiter bearbeitet werden.
» Muster-Variablen in geschweifter Klammer {}, werden nicht exportiert, sondern nur das Endergeb-
nis.

Mit der Einstellung Controller werden die Daten direkt in ein angeschlossenes Controllersystem tibertragen.
Hier gelten die gleichen Zugangsdaten, wie fiir den Import.

Export zum Controller

Fir einen vollstandigen Export zum Controller ist Voraussetzung, dass die Lizenz bereits importiert wurde. Der
Export kann lokal und auf einen Controller gleichzeitig erfolgen. Um den Export tGiber Controller durchzufiihren
muss ein gultiger FTP-Link und die Benutzerdaten eingegeben werden. Beim Export zum Controller wird gleich-
zeitig eine lokale Kopie im Defaults-Verzeichnis abgelegt.

Bei einem Export zum Controller kdnnen alle Dateien gleichzeitig exportiert werden. Die Dateien Konfiguration,
State-Texte und Nodeset kdnnen nur gleichzeitig exportiert werden. Dadurch werden Inkonsistenzen in einer
Konfiguration vermieden.

¢ [GEZE] Export Controller i

@ Konfiguration @D Lizenz @D StateTexts @D Nodeset

@D Controller ® ) Lokal

-

| sept ‘ 19216813 ]
[GEZE J [.... |
_ Export Controller neu starten

Abb. 43: Export zum Controller

Neustart des Controller

Um eine ibertragene Konfiguration aktiv zu schalten muss der Controller neu gestartet werden. Diese Funktion
kann ab Version 3.0 direkt hier im Exportfenster durchgefiihrt werden. Zur Ausfiihrung sind Admin-Rechte er-
forderlich.
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Der Controller wurde erfolgreich neu gestartet.

SchlieRen

Abb. 44: Neustart des Controllers

Export lokal

Zur Sicherung kdnnen die Dateien lokal auf einem Verzeichnis gesichert werden.

Bis zur Programmversion 2.1 konnen die Dateien nur einzeln und mit ihrem originalen Dateinamen gespeichert
werden.

Ab Programmversion 2.2 ist es moglich alle Dateien zeitgleich zu exportieren und auch namentlich umzube-
nennen. Hierbei kdnnen die Dateien grundsatzlich frei benannt werden. Fir einen spateren Import ist es zu
empfehlen die Standardnamen als Teil des Namens bestehen zu lassen und nur zusatzliche Bezeichnungen zu
vergeben. Nur dadurch ist ein spaterer Import wieder méglich!

Bsp.: myGEZE_Devicelmport_Version01-2025-12-24.csv

- o x

< @ Export Controller

@ Konfiguration @D Lizenz @ StateTexts @D Nodeset

@ ) Controller @ Lokal

Konfiguration

[ myGEZE_Devicelmport.csv ]

Szene

[ myGEZE_Scenes.xml W

Lizenz

[ 00C2DB47-B636-CD12-B165-B611058A24F J

State-Texts

[ mMyGEZE_StateTexts.csv ]

Nodeset

[ MYyGEZE_Nodesetxml ]

Export

Abb. 45: Export lokal
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7.2.2.6 Funktionen

7.2.2.6.1 Gerételibersicht
Alle konfigurierten Gerate werden hier angezeigt. Weitere Gerate konnen hinzugefiigt und entfernt werden.

myGEZE Control Configurator - o x

€« @I Geriteiibersicht #) @ DE Controller

] Gerat hinzufugen

{ Geratename

Abb. 46: Geratelbersicht leer

myGEZE Control Configurator - O X
@ Geratelbersicht %) @& DE Controller
} Gerat hinzuftigen
Gerdte ID  Typ Name Beschreibung OPC
2 MBZ_PM 22_MBZ_PM 22_MBZ_PM oS m v
25 MBZ_SM 25_MBZ_SM 25 MBZ_SM v S m v
26 MBZ_WM 26_MBZ WM 26 MBZ_ WM v S m v
1 17320 PFWROO0IIWATEL10 PFWR9 00.911A 010 RWS v S m v
8 DCU 8.DCU 8.DCU v S m v
9 DCU_TZ320  [9DCUTZ230 9_DCU_TZ320 v S m v

Abb. 47: Geratelbersicht mit Inhalt

Wenn die Felder rot umrandet sind, ist die Eingabe nicht valide und muss angepasst werden.
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Icons

S\m v Die Daten des Gerates konnen editiert werden

S | v Ausgewahltes Gerat wird geldscht

S il Offnet die Ubersicht aller Datenpunkte (BACnet) des Gerites. Bei /0 werden auch die
Datenpunkte ohne BACnet-Verknilipfung angezeigt.

7.2.2.6.2 Gerat hinzufligen

Gerate werden in vier Schritten hinzugefiigt. Dazu Gerédte hinzufiigen wahlen. Das Hinzufligen erfolgt immer
fur einen bestimmten Geréatetyp. D.h. es miissen fiir diesen Geratetyp alle Schritte abgeschlossen und die Konfi-
guration gespeichert werden bevor die ndchsten Gerdte angelegt werden kdnnen.

7.2.2.6.2.1 Schritt 1

Im ersten Schritt kdnnen fiir die Geréte bestimmte Muster (Pattern) definiert werden, die dann fiir das Anlegen
der Gerate verwendet werden. Dies erleichtert das Hinzufligen der Geréte, da diese Daten damit vordefiniert
werden und nicht einzeln eingegeben werden missen.

Flr diese Muster konnen freie Textelemente eingesetzt werden oder es kann mittels, einer in geschweifter
Klammer angegebenen Variable, ein Automatismus geschaffen werden.

Dabei werden Uber diese Vorgaben in geschweiften Klammern bereits eingegebene Daten des Controllers so-
wie im weiteren Verlauf entstehende Daten (z. B. Adressierung, Typ) verwendet. Die definierten Muster gelten
fur alle Elemente, die in den nachsten Schritten erzeugt werden.

myGEZE Control Configurator - u] %

€ [GEZE] Gerst hinzufliigen Gerate
o -

Muster kénnen fiir alle Gerdte und Objekte definiert werden:

Geratename device-id]_{device-type}

Geratebeschreibung

{
{device-name}
{

device-name}_{object-id}

©@ © 0 0

[
[
Objektname [
Objektbeschreibung [

Bitte definieren Sie ein Muster fir die Objektbeschreibung!

Abb. 48: Gerate hinzufligen — Schritt 1 (Default-Setting)
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Mogliche Musterfelder

Gerdtename

Freitext

direkte Eingabe

{controller-number}

Eingabe aus Controller Feld /nstanz Nummer

{controller-name}

Eingabe aus Controller Feld Bau Objekt

{controller-location}

Eingabe aus Controller Feld Standort

{device-type}

Geratetyp der in Schritt 2 ausgewahlt wird

{device-id} GEZE-Geréte-ID; ergibt sich automatisch in Schritt 2
Gerdtebeschreibung

Freitext s.0.

{controller-number} s.0.

{controller-name} s.0.

{controller-location} s.0.

{device-name}

in Schritt 2 erzeugter Name, der sich aus dessen Muster ergibt

{device-type}

S.0

{device-id} 5.0
Objektname

Freitext s.0.
{controller-number} s.0.
{controller-name} s.0.
{controller-location} s.0.
{device-name} s.0.
{device-type} s.0
{device-id} 5.0
{object-id} im System hinterlegte ID des einzelnen Datenpunktes
Objektbeschreibung

Freitext S.0.
{controller-number} s.0.
{controller-name} s.0.
{controller-location} s.0.
{device-name} s.0.
{device-type} 5.0
{device-id} s.0
{object-id} s.0.

{object-name}

in Schritt 2 erzeugter Name, der sich aus dessen Muster ergibt
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myGEZE Contral Configurator

€ @ Gerat hinzufligen

Muster kénnen fur alle Gerédte und Objekte definiert werden:

Geratename [ PFWR0009_{device-type]._{device-id} ] [ ]
Gerﬁtebeschreibung [ PFWRS 00.911A_{controller-location} ] o
Objektname [ PFWRODO9IWATEL10_{device-name}_{object-id} J (3 )
Objektbeschreibung [ PEWRS Raum 00.911A System: 007 {object-id} ] [: )

Abb. 49: Beispiel eingegebenes Muster

Die Variablen, die mdglich sind bzw. verwendet werden kénnen, werden in der INFO-Box ange-
zeigt.




Softwareinbetriebnahme myGEZE Control

7.2.2.6.2.2 Schritt 2

In diesem Schritt werden Gerédtetyp, die Anzahl der anzulegenden Gerdte sowie die technische Adressierung
festgelegt. Mit diesen Informationen, sowie mit dem in Schritt 1 erstellten Muster werden die Gerate dann defi-
niert.

Die Konfiguration der Gerate unterscheidet sich abhdngig vom gewahlten Geratetyp. Die Adressen werden ge-
mal einer vorher bestehenden Festlegung automatisch getroffen. Sie konnen im Nachgang auch nochmals an-
gepasst werden.

Beim finalen Hinzufligen eines/mehrerer Gerate erhalt dieses automatisch eine interne Gerate-ID. Diese ist Sys-
temweit einmalig und wird fortlaufend nummeriert. Die Gerdte-ID kann manuell angepasst werden. Hier ist der
Bediener dann fiir die einmalige Vergabe verantwortlich.

myGEZE Control Configurator - o x

€ [BEZE] Gerat hinzufligen

Geratetyp Anzahl CAN Term Gerstenamensmuster Gerdtebeschreibungsmuster OPC

m‘ b| 1 ||| {device-id)_{device-type} ] (device-name) | ® + s 0 o

Deu_T2320
KNX_1QBOX
KNX COM
1001
10.00
10_DOOR
HOLD

MBZ PM
MEZ €M
MBZ DM
MBZ WM

MBZ sM

Abb. 50: Gerate hinzufligen — Schritt 2

Bearbeitungsschritte

1. Geratetyp wahlen

2. Anzahl festlegen

3. Technische Adressen festlegen

4. Gerdatenamensmuster, Geratebeschreibungsmuster priifen ggf. nochmals anpassen

5. Uber den Schiebeschalter ,OPC’ entscheiden ob das Gerat auch auf der Schnittstelle OPC UA zur Verfiigung
stehen soll (Lizenzoption notwendig!)

Auswahl hinzufligen Q

Schritt 3 wahlen.

N o

Auswabhl hinzufiigen.

Ansicht aktualisieren.

Ubersicht tiber hinzugefiigte Gerite.

Benutzerhinweise
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¢ [GEZE] Gerat hinzufugen Gerate
Geratetyp Anzahl CAN Term  Geratenamensmuster Geratebeschreibungsmuster OPC
| TZ320 [1 J {1 J [ PFWRO0009_{device-id)_{device-type} J { PFWR0009_0_91A_{device-name} J'.— + £ [+ ]
CAN Term CAN Adresse Deviceld Geratename Geratebeschreibung OPC

{ 1 J { 1 J { 1 J { PFWR0009_1_TZ320 J [ PFWR0009_0_91A_PFWR0009_1_TZ320 J-.i_ iﬁ

Abb. 51: Gerate hinzufligen - Schritt 2

Jedes CAN-Terminal kann max. 63 Gerate beinhalten. Insgesamt kénnen, verteilt an alle CAN-Klem-

Device-ID ist eine fortlaufende Nummer der vorhandenen Gerate. Es konnen bis zu 9.999 Gerate
hinzugefiigt werden. Dieser Wert ist notwendig fiir die Berechnung der BACnet-Instanznummer.

ﬂ men, max. 200 Gerate angeschlossen werden .

7.2.26.23 Schritt 3

In diesem Schritt werden die Muster fiir die Objekte festgelegt. Dazu werden die in Schritt 1 und 2 eingegebe-
nen Daten genutzt.

Bearbeitungsschritte

1. Angelegten Geratetyp wahlen.

2. Objektnamen hinzufugen.

3. Uber den Schiebeschalter ,BACnet definieren welche Datenpunkte auf BACnet weitergegeben werden
sollen.

4. Gdfs. die Einstellungen fiir Notification Class und State-Texts anpassen.
Hier kdnnen den Objekten individuelle Notification Class Objects und State-Texts zugeordnet werden.

5. Nach Fertigstellung durch Betdtigung von °zum nachsten Bearbeitungsschritt wechseln

GEZE] 2
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myGEZE Control Configurator - o %

¢ [GEZE] Gerat hinzufligen

o o o o
Geratetyp Objektnamenmuster Objektbeschreibungsmuster
_ [ PPWRO00SIWATEL10_{device-name]_{object-id} ] [ PFWRY Raum 00.911A System: 007.{object-id} } + 0 o
BACnet Objektname Beschreibung MNoti-Class State-Texts
Q [ PFWRO003IWA1EL10_{device-name}_{object-id} ] [ PFWR9 Raum 00.911A System: 007 {object-id} ]
Q [ PFWROD0SIWATEL10_{device-name}_{object-id} ] [ PFWR9 Raum 00.911A System: 007.{object-id} ]
Q [ PFWRO00SIWA1EL10_{device-name}_{object-id} ] [ PFWR9 Raum 00.911A System: 007.{object-id} ] ‘ 90
o [ PFWRO009IWATEL10_{device-name}_{object-id} ] [ PFWR9 Raum 00.911A System: 007 {object-id} ] ‘ 50
Q [ PFWRO00SIWATEL10_{device-name}_{object-id} ] [ PFWR9 Raum 00.911A System: 007 {object-id} ] ‘ 20
o [ PFWRO009IWATEL10_{device-name}_{object-id} ] [ PFWR9 Raum 00.911A System: 007 {object-id} ] ‘ 0
o [ PFWRO0Q09IWA1EL10_{device-name}_{object-id} ] [ PFWR9 Raum 00.911A System: 007 {object-id} ] ‘ 90
o [ PFWRO003IWA1EL10_{device-name}_{object-id} ] [ PFWR9 Raum 00.911A System: 007 {object-id} ] ‘ 70
o [ PFWRO0D09IWATEL10_{device-name}_{object-id} ] [ PFWR9 Raum 00.911A System: 007 {object-id} ] ‘ 80
Q [ PFWRO00SIWA1EL10_{device-name}_{object-id} ] [ PFWR9 Raum 00.911A System: 007.{object-id} ] ‘ 70
o [ PFWRO003IWA1EL10_{device-name}_{object-id} ] [ PFWR9 Raum 00.911A System: 007 {object-id} ] ‘ 60
Q [ PFWRO0D09IWATEL10_{device-name}_{object-id} ] [ PFWR9 Raum 00.911A System: 007 {object-id} ] ‘ 50
Q [ PFWRO00SIWA1EL10_{device-name}_{object-id} ] [ PFWR9 Raum 00.911A System: 007.{object-id} ] ‘ 90

r |

Abb. 52: Gerate hinzufligen — Schritt 3.1

Dieser Schritt muss mit allen angelegten Geratetypen durchgefiihrt werden.

In diesem Bearbeitungsschritt werden Objektname und Beschreibung noch mit ihrer Musterdefini-
tion angezeigt.

Resultierende Name und Beschreibung kdnnen erst in Schritt 4 dargestellt werden!

GEZE] e
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722624 Schritt 4

In diesem Schritt werden pro Typ die Anzahl an konfigurierten Geraten mit den getéatigten Eingaben angezeigt.
Die Daten der eingegebenen Muster werden nun aufgeldst mit den erzeugten Daten aufgezeigt.

Durch Aufklappen und Bearbeiten der einzelnen Gerite kénnen hier nochmals Anderungen/Anpassungen vor-
genommen werden.

Gerate ID Typ Name Beschreibung OPC

1 12320 PFWR0009_1 TZ320 PFWRD009_0_91A_PFWR0009 1 TZ320 S v :

Abb. 53: Geréate hinzufligen - Schritt 4

Ansicht aktualisieren.
Aktuelle Auswahl speichern.
Geratelbersicht aufklappen.
Gerat l6schen.

Gerate bearbeiten.

OO

—ﬂ Wenn beim Anlegen der Geréte ein Fehler entstanden ist, wird das fehlerhafte Gerat rot umrahmt.
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Bearbeitungsschritte

1. Prifen ob die Geréte hinsichtlich Anzahl und Daten so angelegt wurden wie eingegeben.
2. Durch Betdtigung von Button @ die einzelnen Geréate aufklappen.

3. BeiBedarf oder falls an dem Gerat eine Fehlkonfiguration angezeigt wird durch Betédtigung von Button @
in den Bearbeitungsmodus wechseln und einzelne Datensdtze anpassen.

4. Fehlerhafte Gerate miissen bearbeitet werden.

5. Bearbeitungsmodus schlieBen.

6. Ansicht aktualisieren.

7. Konfiguration speichern.
Um den Erstellungsprozess abzuschlieBen, reicht es, diesen abzuspeichern. Sollen die konfigurier-
ten Gerate spater auch noch verwendet werden, muss die Konfiguration exportiert werden. Siehe
Kapitel Export.

myGEZE Control Configurator - o x

@ Gerat hinzufligen
o o

o O < o

Abb. 54: Gerate bearbeiten - Schritt 4

Gerate ID  Typ Name Beschreibung

3 Dcu PFWRO0009_DCU_3 PFWR9 00.911A_ Muster| l ﬁ ~
CAN Term CAN Adresse
BACnet Objektname Beschreibung Noti-Class State-Texts
Q [ PFWRO00SIWA1EL10_PFWRO0003_DCU_3_1 ] [ PFWRS Raum 00.911A System: 007.1 ]
o [ PFWRO00SIWA1EL10_PFWRO0003_DCU_3_2 ] [ PFWRS Raum 00.911A System: 007.2 ]
[ o] [ PFWRO00SIWATEL10_PFWR0009_DCU_3_3 ] [ PFWRY Raum 00.911A System: 007.3 ] ‘ %0 M ‘ [ 21 ]
a [ PFWROO0OSIWA1EL10_PFWR0009_DCU_3_4 ] [ PFWR9 Raum 00.911A System: 007.4 ] ‘ 50 v ‘ [ 22 ]
Q [ PFWRO00SIWA1EL10_PFWRO0003_DCU_3_5 ] [ PFWRS Raum 00.911A System: 007.5 ] ‘ 90 hd ‘ [ 1 ]
o [ PFWRO00SIWA1EL10_PFWRO0003_DCU_3_7 ] [ PFWRS Raum 00.911A System: 007.7 ] ‘ 90 v ‘ [ 2 ]
[ o] { PFWRO00SIWATEL10_PFWRQ009_DCU_3 8 ] [ PFWRY Raum 00.911A System: 007.8 ] ‘ %0 M ‘ [ 3 ]
a0 [ PFWROO0OSIWA1EL10_PFWR0009_DCU_3_9 ] { PFWR9 Raum 00.911A System: 007.9 ] ‘ 70 v ‘ { 8 ]
Q [ PFWRO00SIWA1EL10_PFWRO0003_DCU_3_10 ] [ PFWRS Raum 00.911A System: 007.10 ] ‘ 80 » ‘ [ 7 ]
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7.2.2.6.3 Ubersicht weiterer Funktionen
7.2.2.6.3.1 Kalender

¢ [GEZE] Kalender Gerate

Kalender hinzufligen

D Name Description

[ 1 ] [ Calendar_1 ] [ Calendar_1

Abb. 55: Funktion Kalender
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722632 Meldungen

BACnet bietet die Moglichkeit einer Alarmierung mittels verschiedener Meldeklassen-Objekte — Notification
Class-Objekte.

Die Meldeklassen-Objekte kdnnen hier definiert oder angepasst werden. Nachdem diese hier konfiguriert sind
kdnnen die Meldeobjekte bei den Datenobjekten der Gerdte verwendet werden.

myGEZE Control Configurator - x

< @ Meldung Gerate

Meldungsklasse hinzufligen

ID Name Beschreibung
50 NOTIFICATION _CLASS 50 Alarme I ﬁ v
60 NOTIFICATION _CLASS_60 Anlagenstérungen , W v
70 NOTIFICATION _CLASS_70 Technische Starungen , ﬁl‘ v
80 NOTIFICATION _CLASS_80 Wartungsmeldungen ’ ﬁ v
90 NOTIFICATION _CLASS 90 Ereignisse I ﬁ v

Abb. 56: Funktion Meldung/Notifikation (Default)

ID BACnet-Instanznummer

Name BACnet-Objektname

Beschreibung BACnet Description

Ack erforderlich Einstellungen fiir die Alarmbestdtigung des Empfangers
Prioritat Einstellungen fir die Prioritaten der Alarmzustande
Empfangeradresse BACnet-Device-Instanz (ID) des Empfangergerates
Prozess-ID Prozess-Nummer zur Ubertragung der Alarme / Ereignisse

GEZE] &
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Notifikation hinzufiigen/bearbeiten

e . Meldungsklasse hinzufligen
1. Betatigen Sie den Button

=> Es wird eine weitere Meldeklasse angelegt. Die ID wird hierbei zundchst automatisch im 10-er
Raster hochgezéhlt.

N
2. Durch und I

3. Einstellungen vornehmen.

in den Bearbeitungsmodus wechseln.

=>» Eine Speicherung erfolgt hier automatisch

S0 -
O, o i '
a0 To_Faut
Abb. 57: Meldeklassen bearbeiten
Erlduterungen:
@ Ack erforderlich Best.llmnjt die Erfordernls"elner Bestatigung der erhaltenen Meldung
abhangig vom Zustandsiibergang
@ C Bestimmt die Prioritdt einer gesendeten Meldung abhangig vom Zu-
Prioritat "
standsiibergang
To_offNormal: Ubergang in den Meldezustand

Zustandslbergange To_Normal: Riickgang in den Ruhezustand
To_Fault: Ubergang in einen Stérzustand des Datenpunktes
Vorgabe eines Empfangers anhand der BACnet-Device ID des Emp-
fangergerates
leer == kein Empfanger definiert

Empfangergerat Eintrag 1 .... 4139302 méglich

Prozess-Nummer mit der myGEZE Control die Meldungen an das

Diese Einstellungen sind ggdfs. in Abstimmung mit dem Systemintegrator des Empfangergerétes
vorzunehmen. Dieser bestimmt in der Regel die Art wie sein System die Alarme / Ereignisse erhal-
ten muss.

@ Empfanger Prozess-ID Empfingergerit sendet
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722633 State-Texts

Ein State-Text ist die Definition der Zustandstexte und Stufen eines digitalen Datenpunkts. State-Texts sind vor-
definiert und kdnnen in der Anzahl beliebig erweitert werden. Jedem digitalen Datenpunkt kann dann einer
dieser State-Text zugewiesen werden.

Hinzufligen, Bearbeiten, Loschen funktioniert dquivalent zu den vorigen Kapiteln.

€ @ State-Texts

State-Texts hinzuftigen
D State Texts

1 Auf | Zu S mv
2 Entriegelt | Verriegelt S mv
3 Inaktiv | Aktiv S oy
5 Inaktiv | Tiiréffnung S oy |
6 Freigegeben | Gesperrt f iﬁ he
7 Inaktiv | Wartung S mv
8 Inaktiv | Stérung S my

- |
9 Inaktiv | Alarm S my I

Abb. 58: Funktion State-Texts

GEZE] 7
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722634 Szene

Das System bietet die Moglichkeit funktionale Szenen zu definieren.

Mit diesen Szenen kdnnen Schaltfunktionen die gemeinsam ablaufen sollen gruppiert werden. Hierbei kdnnen
verschiedenste Befehle mit unterschiedlichen Funktionen zusammengestellt werden.

Diese Szenen kdnnen dann Uber einen Gruppen-Schaltdatenpunkt (Multistate-Value) direkt ausgeldst werden.
Zusatzlich kann durch Konfiguration eines BACnet-Zeitplans (BACnet schedule) eine automatische zeitabhan-
gige Funktion hinterlegt werden.

Hinzufligen, Bearbeiten, Loschen funktioniert dquivalent zu den vorigen Kapiteln.

myGEZE Control Configurator - O

€ [GEZE] Szene Gerdte !

Szene hinzufugen

ID Name
1 Szene-1 S oA~
Zeitplan Name Zeitplan Beschreibung
[PFWRUOD‘)_ZP_S(HED_M ] [Zsl(s(ha\tplan ] [CID)]
Befehl Name Befehl Beschreibung State-Texts
[PFWRDOUQ,ZP,COMMANDJW J [Kcmmar\do fur Zeitschaltung ] ‘ 50 ~ ‘ o1

Abb. 59: Funktion Szene

ID Interne Nummer
Name Interner Name
Zeitplan Name BACnet Objektname des Schedule

Zeitplan Beschreibung BACnet Description des Schedule

a Hiermit kann entschieden werden ob das Schedule Objekt angelegt wird
Befehl Name BACnet Objektname des Schaltdatenpunktes

Befehl Beschreibung BACnet Description des Schaltdatenpunktes

State Texts Mogliche Stufen des Schaltdatenpunktes (definiert unter State-Texts)
¢ Definition der Schaltaktionen der einzelnen Schaltobjekte

GEZE) z



Softwareinbetriebnahme

myGEZE Control

Szene hinzufiigen/bearbeiten

Szene hinzufigen

1. Betatigen Sie den Button

= Es wird eine weitere Szene angelegt

N
2. Durch

in den Bearbeitungsmodus wechseln.

3. Einstellungen vornehmen.

=>» Eine Speicherung erfolgt hier automatisch
Schaltaktion hinzufiigen/bearbeiten

1. Indie Einstellungen wechseln: Button

o

= Eingabemaske fiir die Aktionen wird geoffnet

2. Durch

in den Bearbeitungsmodus wechseln.

3. Einstellungen vornehmen.

4. Speichern durch a

myGEZE Control Configuratar

@ Action Overview

Szene-1

D Name Beschreibung

5 Kein Befehl Beschreibung

6 Aktion 1 Beschreibung

Typ Gerdtename Objektname Value
pcu v ‘ ‘ PFWR0009_DCU_3 v ‘ ‘ PFWRODO9IWA1EL10_PFWR0009_DCU_3_14 ~ ‘ [3\

7 Aktion 2 Beschreibung

8 Aktion 3 Beschreibung

Gerat hinzufiigen

S N B8
<

<

Abb. 60: Konfiguration Aktionen

Typ

Gerdtename

Objektname

Value

(GEZE]

Geratetyp

Erzeugter Name des Gerates

Erzeugter Name des BACnet-Datenpunktes

Auswahl moglich aus den schaltbaren Datenpunkten des Gerdtes

Auswahlbarer Wert:

Auswahl mdglich aus den State-texten oder als Unsigned-Zahl bei Multistate-Ob-

jekten
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7.2.3 Installation

Zur Installation von myGEZE Control Konfigurator, folgende Schritte ausfiihren:
1. Download der aktuellsten Version Giber den Downloadlink.
2. Zip-Datei entpacken.

3. PowerShell als Administrator ausfiihren.

All Apps Documents Settings More v

Best match
> Windows PowerShell (x86) >
-

App

o Windows PowerShell

2 Windows PowerShell App

Windows PowerShell ISE

& Windows PowerShell ISE (x86) T Open

Settings Als Administrator ausfiihren

I PowerShell Developer Settings ISE als Administrator ausfihren

I Allow local PowerShell scripts to run e e

without signing

=1 Replace Command Prompt with
Windows PowerShell in the Win + X

L Windows PowerShell

4. In PowerShell zum Verzeichnis wechseln, in der die Zip-Datei entpackt wurde.
5. install.ps1 ausfiihren.

EX Administrator: Windows PowerShell — m} >

7.2.4 Aktualisierung

Fir den Konfigurator sind keine automatische Updates vorgesehen. Bei Aktualisierungen gibt es ein neues In-
stallationspaket, welches installiert werden kann.

7.2.5 Deinstallation

Deinstallationen laufen tGber den (De)installations-Wizard von Windows.
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7.3 \Vorbereitungen eines neuen Controllers

Die Inbetriebnahme des Embedded-PCs erfolgt iber die obere Controller-Ethernet-Schnittstelle X001. Uber
TwinCAT 3 wird dann das Feldbusinterface und alle angeschlossenen Gerate/Busklemmen konfiguriert. Die
Konfiguration wird nach der Parametrierung auf dem Embedded-PC gespeichert.

Um einen Controller betriebsbereit zu machen, sind einige Arbeitsschritte hinsichtlich Firmwareversion, Zu-
griffsmoglichkeiten per Schnittstelle, Freigabe und Sperrung von Funktionen und Zugriffen, benétigt.
Diese Settings sind in einem vordefinierten Image-File gespeichert.

Um dieses Image auf einen neuen Controller zu laden, folgende Schritte beachten.

Fir diesen Arbeitsschritt ist ein Rechnersystem mit Kartenleser oder USB-Anschluss und ein USB-
Kartenleser fir Micro SD-Karten notwendig.

7.3.1 Settings die mit diesem Image gesetzt sind

Firmware 4024.35

IP-Schnittstellen

Obere Schnittstelle X001

Name EMAC1 Programmier- und Diagnose-
schnittstelle

IPv4 Address 192.168.2.3
IPv4 Subnet Mask 255.255.255.0
DHCP Disabled
IPv4 Default Gateway 192.168.2.254

Untere Schnittstelle X101/102

Name TCCCATMP1 Schnittstelle fiir BACnetIP
IPv4 Address 192.168.1.3

IPv4 Subnet Mask 255.255.255.0

DHCP Disabled

IPv4 Default Gateway 192.168.1.254

Projekt-User

Name GEZE
PW 1863
FTP Ubertragung als Administrator und mit Projekt-User und dem jeweili-

gen Passwort moglich. Anonymous-User ist ausgeschaltet.

CeRHost als Administrator erreichbar

Beckhoff-Device-Manager als Administrator erreichbar
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7.3.2 Vorbereitungen Controllertyp 8191

der SD-Karte am Programmiergerat ergibt.

—n Die Bezeichnung Hard Disk steht hier stellvertretend fiir das Laufwerk, welches sich beim Stecken

Den Controller stromlos machen.
Die Mikro-SD Karte entnehmen und am PC in einen Kartenleser einlegen.

Die Lizenzdateien aus dem Verzeichnis \Hard Disk\TwinCAT\3.1\Target\License kopieren und als Datensi-
cherung speichern.

Alle Dateien und Ordner aus dem Hauptverzeichnis der Mikro-SD Karte markieren und 16schen (Karte nicht
formatieren).

Zip-File mit den Image-Dateien in ein beliebiges Verzeichnis entpacken.
Alle Imagedateien auf die root-Ebene der Mikro-SD Karte kopieren.

Die in Schritt 3 gesicherten Lizenzdateien wieder in das Verzeichnis |Hard Disk\TwinCAT\3.7\Target\Li-
cense zurlick kopieren.

Die Mikro-SD Karte am PC sicher entfernen/auswerfen, aus dem Kartenleser entnehmen und in den Con-
troller einlegen.

Am Controller die DIP-Schalter wie folgt einstellen:

AR RaEs!

0L6 8 L9G¥cclI™

Abb. 61: DIP-Schalter S101, Schalter 1-10

DIP 1 bis 8: EIN
DIP 9 und 10: AUS

10.

11.

Den Controller wieder an die Stromzufuhr anschlieBen und booten. Achtung: Der Controller fiihrt nach
dem Start automatisch einen zweiten Neustart aus, falls die Firmware nicht der des Images entspricht. Das
nimmt dann etwas mehr Zeit in Anspruch.

Die Ethernet-Schnittstelle des Rechnersystems wie folgt einstellen:

GEZE] s
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1
w

Netzwerk  Freigabe

genschaften von Interne ersion 4 (TCP/IPv4 X
Verbindung herstellen Gber: . -
Allgemein Erweiterte TCP/IP-Einstellungen *
I? Intel(R) Ethemet Connection {
IP-Einstellungen kénnen automatisch zugewiesen werden, wenn dag .
Metzwerk diese Funktion unterstiitzt, Wenden Sie sich andernfals a IPEinstelungen DS WINS
Metzwerkadministrator, um die geeigneten IP-Einstellungen zu beziel
Diese Verbindung verwendet folgent IP-Adressen
gclien{ fiir Microsoft-Netzwet (C) IP-Adresse automatisch beziehen IP-Adresse Subnetzmaske
i - .
o -3 ﬁstce;p”;:cizcg:::‘{g;:; (®) Folgende IP-Adresse verwenden: 192.168.2.6 255.255.255.0
= . 192.168.1.6 255.255.255.0
"EZQOS-Paketplaner IP-Adresse: 192.168. 2 . 6
Intemetprotokoll, Version 4 . _
-~ . N Subnetzmaske: 255 .255.255. 0 Hinzufiigen... Bearbeiten. .. Entfernen
O 2. Microsoft-Multiplexorprotoky
2. Microsoft-LLDP-Treiber Standardgateway: L. . ]
< Standardgateways:
DNS-Serveradresse automatisch beziehen .
. ] Gateway Metril
Instalieren... Demstalll| (®) Folgende DNS-Serveradressen verwenden:
L Bevorzugter DNS-Server:
TCP/IP, das Standardprotokol fi ?
Datenaustausch (ber verschieds| Alternativer DNS-Server: l:l
Netzwerke emaglicht. Hinzufiigen... | | Bearbeiten... Entfernen
[(Einstellungen beim Beenden iiberpriifen
Erweiterd Automatische Metrik
| oK Abb|
lemente 1 Element ausgewihlt
- 1 Abbrechen

Die beiden abgebildeten IP-Adressen sind hinsichtlich der Einstellung im Host-Bereich (letzter Teil) als Beispiel
zu verstehen. Hier kann, um Doppelbelegungen zu vermeiden, eine Adresse zwischen 4 .... 253 eingestellt wer-
den.

Nicht die Adressen 192.168.1.3 und 192.168.2.3 verwenden.
Diese Adressen nutzt der Controller.

12. Den Rechner mit der Programmier-Schnittstelle X001 (oben) verbinden.

13. Im Rechnersystem in der Windows-Taskleiste das TwinCAT-Mendi &ffnen. Dort Route editieren 6ffnen:

@ Uber TwinCAT...

ﬂ TwinCAT XAE (TcKaeShell)

Tools r M0

,g:‘ Echtzeit... I:E

i) Info

- "' Cleanup
: AMS Metld dndern
i Foutes editieren

System
Abb. 62: Route editieren

14. Add betdtigen, 192.168.2.3 eintragen und Enter driicken:
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Add Route Dialog x|
Enter HostName /IP: | | 192.168.2.3 Refresh Status Broadcast Search
HostMame  Connected Address AMS Netld TwinCAT OS5 Version  Fingerprint
Cx-745FDO0 = 192.168.2.3 5.116.95.208.1.1 3.1.4024 WinCE (7.0) 9CABEEC1FD4A731FB0G039DAR2F
< >
Route Name (Target): | CX-745FD0 | Route Name (Remote): | DE7182M B
AmsMetld: | 5.116.95.208.1.1 | Target Route Remote Route |
Virtual Amshetid (NAT): | | (_JProject (") None / Server b
(®) Static (®) Static
T (& -
dete e bR e i () Temporary (") Temporary
Address Info: | 192.168.2.3 |
(O HostName (@) 1P Address Advanced Settings [Junidirectional
Connection Timeout {5): 5 =
Max Fragment Size (kByte): |0 3 Add Route Close

Abb. 63: Add Route Dialog

ﬂ Unter Address Info muss der Radiobutton /P Adress aktiviert sein, sonst wird die Route nicht hin-
zugefligt.

15. Add Route betétigen.

16. Haken bei Secure ADS:
User: GEZE
PW: 1863

17. Okay betdtigen, Close betdtigen:

# ' Add Remote Route >

Secure 805 [TwinCAT 3.1 »= 4024)
(®) Self Signed Certificate

Check Fingerprint: | ACABEECTIFD 4473 FBOB03DARZFEACEE 491 3CCEDO2EFFESOCE3C2EBCARICFR 47 |

Compare with:; | |

() Shared Certificate Autharity [T [ Ignare Camman M ame
() Preshared Key [PSK]

Remate User Credentials

Jzer: ||3EZE Pazaward: | seee|

GEZE] :



Softwareinbetriebnahme myGEZE Control

18. Steht danach ein x bei Connected, ist die Route zum Controller da.

(= TwinCAT Static Routes *
Route Connected AmsMetld Address Type C
Cx-621414 5.98.20.20.1.1 Cx-621414 TCP P
CX-745FD0 = 5.116.95,208.1.1 192,168.2.3 TCP_IP
£ >

Remove Refresh

Abb. 64: Beispiel CX745FD0

=> Der Controller ist fiir eine Programmierung/Konfiguration mit TwinCAT vorbereitet.

7.3.3 Vorbereitungen Controllertyp 8290

Die Bezeichnung Hard Disk steht hier stellvertretend firr das Laufwerk, welches sich beim Stecken
der SD-Karte am Programmiergerat ergibt.

Zundchst missen die auf dem Controller vorhandenen Beckhoff Lizenzen gesichert werden.

Dazu eine IP-Verbindung mit dem Controller aufbauen. Die Lizenzen werden dann mit dem Tool WinSCP aus
dem System gesichert.

Im Auslieferungszustand sind die Netzwerkschnittstellen des Controllers auf DHCP (Dynamic Host Configura-
tion Protocol) eingestellt. Dadurch muss die IP-Adresse fiir die erste Verbindung dynamisch ermittelt werden.

» Den Controller an die Stromzufuhr anschlieBen und booten. Nach Fertigstellung des Bootvor-
gangs ist der Controller im Konfigurationsmodus; die TC-LED leuchtet blau.

» Rechnersystem mit der oberen Schnittstelle X001 des Controllers verbinden.

» Starten Sie Uber das Systemmeni das Programm ,Powershell’.

» Identifizieren Sie zunachst mit dem Befehl ipconfig die Netzwerkschnittstelle Ihres Windows-Sys-
tems. Suchen Sie in der Ausgabe nach der gewiinschten Netzwerkverbindung und notieren Sie
sich die Schnittstellennummer, die mit %?? bezeichnet wird. Diese Nummer wird bendtigt, um die
IPv6-Link-Local-Adresse korrekt anzupingen. Die Ausgabe in PowerShell kdnnte wie folgt ausse-
hen:
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Ethernet adapter Ethernet 5:

Connection-specific DNS Suffix .. = = S

Link-local IPvé Address . . . . . :I feB0::5197:e£72:a352:D7E7%17 I
IPv4 Address. . . . . . « .« .« . . 3 LV2.17.42.17

Subnet Mask . . . - . . . . . . . = 255.255.252.0

Default Gateway . - . « = « » . - = 172.17.40.1

Abb. 65: Beispiel Ausgabe Powershell

» Den Befehl ping ff02::1%?? verwenden, um zu priifen, welche IPv6-fahigen Gerédte im lokalen
Netzwerk aktiv und erreichbar sind. Das %?? steht fur die Schnittstellennummer (Interface-Index),
die spezifiziert, Gber welche Netzwerkschnittstelle der Ping gesendet werden soll. Angenommen,
die Schnittstellennummer der verwendeten Netzwerkschnittstelle ist 17, dann wiirde der Befehl
wie folgt aussehen:

PS C:\Users\ud990> Get-NetNeighbor - | 00-01-05* -

ifIndex IPAddress LinkLayerAddress ore

1:201:5FF:fea7:9e81 00-01-05-AT-9E-81 Stale ActiveStore

Abb. 66: Beispiel Ausgabe Powershell

» Notieren/kopieren Sie sich die IPAdress
» Das Programm ,WinSCP’ starten.
» Neue Verbindung erstellen und starten mit den Eingaben:

»  Protokoll: scp
» Serveradresse:  IP-V6 aus der vorigen Ermittlung
» Portnummer: 22
» Benutzer: Administrator
» Passwort: 1
] _
., my Anmeldung X
Eﬁ' Neues Verbindungsziel Sitzung
=] cx8290 Ubertragungsprotokoll:

2] administrator@192.168.2.3 ocp v

[ cx8191@192.168.2.3

Serveradresse: Partnummer:
fed0::201:5ff:fea7:9e81 22

-

] Benutzername: Passwort:

| Administrator o

Speichern  |w Erweitert ... |w

Werkzeuge W Verwalten —w .Anmelden |v Schliefien Hilfe

B Anmeldedialog beim Start und nach SchlieBen der letzten Sitzung zeigen

Abb. 67: Anmeldedialog WinSCP
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» Uber den Meniibaum in WinSCP in dieses Verzeichnis wechseln.
» Root/etc/TwinCAT/3.1/Target/License
» Die darin befindlichen Lizenzen durch Drag and Drop auf dem Rechnersystem sichern.

» Controller stromlos machen.

»  Mikro-SD Karte entnehmen und am PC in einen Kartenleser einlegen.
» Das Programm ,Win32DiskManager’ als Administrator starten.
» Imagefile vom Speicherort auswahlen.
» Funktion ,Schreiben’ betdtigen.

%2 Win32 Disk Imager - 1.0 = O X
Image-Datei Datentrager
: Plattform myGC 3.0 RC4/myGEZE_Control_Image_V_3_0_0_RC4.img]| H:1] -
Hash

Mone hd Generate Copy

[_] Read Only Allocated Partitions
Fortschritt

Abbrechen Lesen Schreiben Verify Only Beenden

Abb. 68: Win32 Disk Imager

Das Programm entpackt und schreibt nun das verwendete GEZE-Image auf die Speicherkarte. Dieser Vorgang

kann einige Minuten dauern.

» Die Mikro-SD Karte am PC sicher entfernen/auswerfen, aus dem Kartenleser entnehmen und in

den Controller einlegen.

» Den Controller wieder an die Stromzufuhr anschlieBen und booten. Nach Fertigstellung des Boot-

vorgangs ist der Controller im Konfigurationsmodus; die TC-LED leuchtet blau.
» Rechnersystem mit der oberen Schnittstelle X001 des Controllers verbinden.
» Das Programm ,WinSCP’ starten.
» Neue Verbindung erstellen und starten mit den Eingaben:

»  Protokoll: scp

» Serveradresse:  192.168.2.3
» Portnummer: 22

> Benutzer: GEZE

» Passwort: 1863

» Uber den Meniibaum in WinSCP in dieses Verzeichnis wechseln
4 Root/etc/TwinCAT/3.1/Target/License
» Die vorab gesicherten Lizenzen durch Drag and Drop auf das Controllersystem zuriick laden

Der Controller steht nun mit den Default-Settings wie in Kapitel 7.3.1 beschrieben zur Konfiguration bereit.
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7.4 Applikation fir ein Projekt erstellen

Eine Applikation besteht aus 3 Grundbestandteilen und wird mit den in den vorigen Kapiteln beschriebenen
Tools erstellt:

» Beckhoff TwinCAT 3 Hardware und Software-Template
» myGEZE Control Configurator Projektkonfiguration
» Controller-Lizenz Softwareschutz der GEZE-Applikation

Alle Softwareteile missen wie beschrieben erstellt und dann in den Controller geladen werden.
Es wird empfohlen, sich in der Reihenfolge der Bearbeitung, zuerst die erstellte Projektkonfiguration bestehend
aus
» Konfigurations-File
» State-Texte
» Lizenzdatei
mit dem Programm myGEZE Control Configurator in den Controller zu laden.

Danach das Hard- und Software-Template bearbeiten und im Controller aktivieren.

Dadurch wird bei der Aktivierung des Software-Templates sofort die richtige Projektierung verwendet.
Eine Bearbeitung in umgekehrter Reihenfolge ist ebenfalls méglich, es muss dann nach der Ubertragung der
Projektierung ein weiterer Neustart des Systems durchgefiihrt werden.

7.4.1 IP-Adressen und BACnet-Settings des Controllers

Wie im Kapitel Vorbereitungen eines neuen Controllers beschrieben, wird der Controller durch die Grund-
konfiguration mit je einer IP-Adressierung fiir die Schnittstellen versehen.

Die Einstellungen fiir die untere Schnittstelle X101/102, TCCCATMP1k&nnen nach Kundenvorgabe eingestellt
werden.

Das erfolgt im Programm myGEZE Control Configurator und wird zusammen mit der BACnet Device-ID im Kon-
figurations-File gespeichert an den Controller tbertragen.

myGEZE Control Configurator - o X

Lizenz: [55 J o
Sprache: DE v
DHCP ® )

IP Adresse: [ 172.16.134.130 }

IP Subnetz Maske: [ 255.255.2550 }

IP Default GW: (O]

Hostname: MYGEZEOPC

Showcase

*Objektname:

on the roads of the world

*Standort:

myGEZE Integration BACnet and OPC UA

[
[
*Instanz: [ 6
[
[

*Objektbeschreibung:

Abb. 69: myGEZE Control Configurator IP-Adresse Beispiel
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Weitere BACnet Parameter sind nicht tiber das Konfigurations-File einstellbar. Diese miissen, wenn bendtigt,
direkt in TwinCAT angepasst werden. Das kann z. B. den verwendeten UDP-Port fiir die BACnet-Kommunikation
betreffen.

Dazu unter //O in Device 3 (BACnetl/P) unter Advanced Settings die Network Settings 6ffnen.
Hier kdnnen nach Kundenvorgabe UDP Port und Network Number angepasst werden.

[@ myGEZE TemplateProject - TcXaeShell ¥ & Quicklaounch (Ctil+Q) Pl - B x
File Edit View Project Build Debug TwinCAT TwinSAFE PLC  Team  Scope Tools Window Help
[ B -a-2 B/ %0 -0 o| Release - TwinCATCET(ARMVT) - B Attach.. = | 5 FlmAEeRL
% Build 402435 (Loaded) +| - 1 [IE]| A @] 98 | myGEze sps - & Cx7as00 +| #[sps R | | <
P B myGEZE_SPS = 3 I8 g
Bl -
@E-o-g K E| General Adapter Setings BEMD  Diagnosis
Search Solution Explorer (Ctrl+() P~
Local lp Setti Time M nt
1 myGEZE_Devicelmport.csv - = P E SRR
[ myGEZE_StateTexts_DE.csv Mode Use operating system settings Use operating system seftings [
[ myGEZE_StateTexts EN.csv P Address | 192 . 168 1. 3 UTC Offset
4 ] myGEZE_SPS e .
4 @ svsTem Sinet [ 255 . 25 255 . 0 Daylght Saving V0P Port !
% License
b @ Real-Time Gateway 192 . 168 1.2 Local Date Network Number 0 0
b B Tasks
7= Routes Device Settings Local Time Disable IP checksum check ]
[ [l
2l TypeSystem AmsMetld  |[5.116.95.208] 4 1 Client Synchron  Discard ICMP |
[EH] TcCOM Objects
a PLC Ads Port Use relative Netld Local Client Discovery ]
Supplemert Ky (
4 ulf 55 Symbol P i
Symbol Port (32111 Enable Routing m]
4 5] SPS Project Key Status
[ External Types Task Configuration B
b (il References
3 DUT: PlcTask v
j oL Advanced Settings
s
b 3 POUs Impart/Expart (EDE, XML, EXF) e oo
b [ Visualisierung Network Adapter Gueues Corfigure
&l GlobalTextlist ST Zittio
b Gh loTask (loTask) System Manager Settings Corfigure
Wersion
4 Eﬂ PlcTask (PlcTask) Network Settings Corfigure
38 sPSitme BACnet Extension 425
b OF SPSInstance BACnet Stack 4021 Symbol Server Seftings Configure
4 Fo
4 % Devices
b @ Device 1 (Beckhoff CCAT)
4 0 Device 3 (BACnet IP)
*8 jmage
|mo e -

3
Solution Explorer [EERN TS

4 Add to Source Control =

Abb. 70: Advanced Settings

7.4.2 GEZE-Projekt laden

Mit myGEZE Control Configurator erstellte Konfiguration und Lizenz in Controller laden.

Diese Konfiguration vor dem TwinCAT-Projekt in den Controller zu laden hat den Vorteil, dass der Controller
dann nach dem Aktivieren der Applikation direkt richtig bootet.

Wird der Schritt erst nach dem Aktivieren ausgefiihrt, geht der Controller aufgrund der fehlenden Lizenz in den
Modus Stop.

7.4.3 TwinCAT-Projekt erstellen

» Im XAE-Verzeichnis einen Ordner fiir das Projekt anlegen.
Der Ordner kann einen freien Namen haben. Empfehlung ist hier einen Namen zu verwenden, der
einen Riickschluss auf das Projekt gibt. Z. B. kann die Auftragsnummer und der Projektname mit
eingebaut werden.

» TwinCAT-Template Projekt aus dem tnzip-Verzeichnis laden.

Das Software-Template liegt in einem, mit TwinCAT gezippten, Format ,tnzip’ vor. Dieses steht bei der GEZE

GmbH in der jeweils freigegebenen Version zur Verfligung.
Aus diesem Template lassen sich die projektspezifischen Konfigurationen ableiten.

GEZE] .
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1. InTwinCAT File /Open / Open Solution from Archive auswéhlen
Q myGEZE_TemplateProject - TcXaeShell
File | Edit View Project Build Debug TwinCAT  TwinSAFE  PLC  Team  Scope  Tools  Window
New 4 | - - | Release »  TwinCAT CE7 (ARMVT) -
Open * | 89 Project/Solution.. Ctrl+Shift+0
©  Start Page 2] Folder.. Ctrl+Shift+ Alt+ 0
Add to Source Control Open from Source Control
Add " |2 File.. Ctrl+0
Close Convert...
Close Solution ﬁ Open Project from Target...
Save Selected Items Ctrl+S 1 Open Solution from Archive...
Save Selected |tems As...
@ Save Project As Archive...
4 Send Project By E-Mail...
e Savedll Ctrl+Shift+5
Source Control 3
Page Setup...
Print... Ctrl+P
Account Settings...
Recent Files 3
Recent Projects and Solutions 4
Exit Alt+F4

Abb. 71: TcXaeShell_openProject 01

2. Vorher angelegten Verzeichnispfad auswahlen und Ordner auswahlen betatigen.

Select Folder for new Selution
« A

Organisieren v Meuer Ordner

MNarme Anderungsdatum

[ Dieser PC
§ 3D-Objekte Es wurden keine Suchergebnisse gefunden.

&=/ Bilder

[ Desktop

E] Dokumente

‘r Downloads

Musik

Videos

Iii @

Windows (C:)

Public (M:)

U4590 (\VgcdGwt
Groups () v £

« TcKa.. » 52609386-Musterauftrag... v [¥] O "32609386-Musterauftrag-Ba... I

*

Typ

QOrdner: | 32609386-Musterauftrag-Bauprojekt_Dunkelstadt

Ordner auswihlen

Abbrechen

Abb. 72: TcXaeShell_openProject 02

(GEZE]
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3.  Kundenprojekt auswdhlen

Das Template-Projekt enthalt die projektierte Kundenapplikation und eine Software die wahrend der In-
betriebnahme zur Analyse der angeschlossenen CAN-Gerate verwendet werden kann. Das wird in Kapitel
7.7 nochmals erlautert.

Um das Kundenprojekt zu bearbeiten, muss dieses im TwinCAT Solution Explorer ausgewdhlt werden.

'Ga myGEZE_TemplateProject - TcXaeShell

File Edit View Project Build Debug TwinCAT  TwinSAFE PLC  Team  Scope  Tools  Window  Help
io-o|B-u-m @ % |2 -<-
i Build 4024.35 (Loaded) [ 5] |;§| myGEZE_SPS - @& CX-7A5FDO ~ | _ % | SPS (myGEZE_SPS) -

Release - TwinCAT CE7 (ARMVT) ~ P Attach.. = A0 Ty

Solution Explorer

@E-| o-a|p=

S5 Add libra Delete library Details | 53] Placeholders g8 Library reposito
y v 1l Iy rept y

Search Solution Explorer (Ctrl+0) 2 -8 Name Mamespa
3] Selution 'myGEZE_TemplateProject’ (2 projects) 4 myGEZE = myGEZE, 1.1.0.1 (GEZE GmbH) myGEZE

[ Configurator + System_VisuElemMeter = VisuElemMeter, 3.5.13.0 gf: VisuElemMe
4 ﬁ myGEZE_SP5 E2 System_VisuElems = VisuElems, 3.5.13.40 (Sy. VisuElems

[ ﬁj SYSTEM + System_VisuElemsSpedialControl VisuElemsS

4 PLC + System_VisuElemsWinControls ViguElemsi

+ System_VisuElemTextEditor VisuElemTe

----- £ B visuinputs

ystem_visuinputs = visuinputs,

[ External Types
I» |5l References
b [3 DUTs
B3 GVLs
b 3 POUs
Ll GlobalTextList
[ Eg: loTask (loTask)
I Eg: PlcTask (PlcTask)
93 SPSmc
> Of SPSInstance
b & o
b il myGEZE_SPS_CanMonitor

Anzeige der aktiven SPS

Projektauswahl

Abb. 73: Projektauswahl_SolutionExplorer

4. Auf die Zielhardware umstellen
5. Uber Choose Target System die Hardware auswihlen, fiir die vorher eine Route erstellt wurde.

6. Hinweis auf Umstellung der Plattform mit Ja bestatigen.

Release = TwinCAT CEY (ARMVT) - p Attach... ~ B

& | myGEZE SPS - | @ CX-745FDO0 e © SPS -1 -
<Local>

CX-621414 (5.98.20.20.1.1)
& CX-7ASFDD  (5.116.95.208.1.1)
Choose Target System...

Abb. 74: TcXaeShell_openProject 03
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TcXaeshell

Active solution platform "TwinCAT RT (x&4)" differs from new
target platform TwinCAT CE7 [ARMYT)!

Change solution platform?

Nein

Abb. 75: TcXaeShell_openProject 04
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7.43.1 GEZE Software Libraries prifen

Fir die korrekte Abarbeitung des Programmablaufes sind 3 Software-Libraries der GEZE GmbH notwendig.
Diese sind im Normalfall bereits in der Software implementiert. Sollten hier Bestandteile fehlen, dann wird das
in TwinCAT entsprechend angezeigt.

» In TwinCAT unter der SPS-Applikation durch Doppelklick auf ,References' den Library-Pfad 6ffnen:

Solution Explorer - 0 X
@E-o-alp-
Search Solution Explorer (Ctrl+ ) P~

fa] Solution 'myGEZE_TemplateProject’ (1 project)
] Configurator
[ myGEZE_Devicelmport.csv
[ myGEZE_StateTexts_DE.csv
[ myGEZE_StateTexts_EN.csv
4 ol myGEZE 5PS
4 ] svsTEM
[ License
b @) Real-Time
b B Tasks
=T= Routes
815 Type System
(5] T<COM Objects
4 PLC

4 W sps

[ External Types
— e ——
b [ DUTs

3 GVLs

Abb. 76: TwinCAT-References

» Im Editorfenster werden die installierten GEZE-Libraries angezeigt.

myGEZE_SPS Library Manager @ & X
5 Add library Delete library Details | 5] Placeholders m Library repository |
Mame Mamespace Effe ™
= myGEZE = myGEZE, 1.0.0.1 {GEZE GmbH) myGEZE 1.0.0
E? myGEZEBasic, 1.0.0.0 (GEZE GmbH) myGEZEBasic 1.0.0
=) myGezeLicensing = myGezelicensing, 1.0.0.0 (GEZE GmbH) myGezelicensing
e Tc2_EIB = TcZ_EIB, * (Beckhoff Automation GmbH) Tc2_EIB 3.3
Tc2_Math = Tc2_Math, * (Beckhoff Automation GmbH) Tc2_Math 3.3
Tc2_Standard = Tc2_Standard, * (Beckhoff Automation GmbH) Tc2_Standard 3.3..
+ Te2_SUPS = Tec2_SUPS, * (Beckhoff Automation GmbH) Tc2_SUPS 3.3

Abb. 77: TwinCAT-References fehlerhaft

Im abgebildeten Beispiel ist die Library fiir myGEZELicensing falsch oder fehlt. Das wird durch die liniierte Unter-
streichung und das gelbe Ausrufezeichen angezeigt. In diesem Fall muss iber den Tab ,Library Repository die
korrekte Version nachinstalliert werden.

Die notwendigen Libraries befinden sich im SPS-Ordner unter
... |\Testprojekt\myGEZE_TemplateProject\SPS\_Libraries\geze gmbh

1. In TwinCAT Doppelklick auf ,Library Repository ausfiihren.
Button ‘Install’ betatigen.

Lib-Pfad auswahlen.

Eal

Fehlende Lib auswéhlen und mit ,Offnen’ installieren.

GEZE] .
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| Iﬁﬂ Libra * |
Location: System ~ Edit Locations. ..

({C:¥\TwinCATY3. 1\Components\Plc\Managed Libraries)

Installed libraries:

Company: | {All companies) - e
Application —
BuildingAutomation LR
Communication -

Controller m Select Library b’
Datah <« v <« mygezelicensing » 1.0.00 £ ".0.0.0" durchsuchen
- GEZE GmbH
) )
* my GEZERasic Organisieren v Neuer Ordner ==~ [ o
+-+0 myGEZE CGE .
=+ myGezelicensing GEZE GmbH [ Dieser PC Q Mame Anderungsdatum Typ
0.0.0.26 o
_J 3D-Objekte D mygezelicensing.compiled-library 23.05.2023 15:49 COMPILED-LIER
Intern
10 = Bilder
Math [ Desktop
Measurement | Dokumente
Motion
packaging ‘ Downloads
I System Jl Musik
! B videos
| 32 Windows (C)
== Public (N:)
= L4990 (\gedGwf
= Groups (Q) v < >

Group by category

Library Profiles. ..

Dateiname: | mygezelicensing.compiled-library

v| All library files (*.compiled-libre ~

Abbrechen

e

Abb. 78: TwinCAT-References

Nachdem alle Libraries korrekt installiert sind, muss die liniierte Unterstreichung und das gelbe Ausrufezeichen

in allen Bereichen entfernt sein.

Alte, nicht mehr bendtigte Libraries, kdnnen durch den Button ,Uninstall entfernt werden.

20
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7.4.3.2 Konfiguration/Hardwareaufbau

Hier wird die Konfiguration dem tatsachlichen Hardwareaufbau angepasst. Im Template-Projekt sind alle Klem-
men des max. mdglichen Systemaufbaus aufgefiihrt und zunéchst deaktiviert.
Durch Rechtsklick auf die Klemme und erneutes Betétigen der Funktion ,Deaktivieren’ wird die entsprechende
Klemme aktiviert. Das vorher vorhandenen Symbol vor der Klemme ist bei einer aktiven Klemme nicht mehr zu
sehen.

4 110

4 " Devices

b g Device 1 (Beckhoff CCAT)
b @ Device3 (BACnetIP)
b gin Device 4 (EL6TS1)
b A Device 5 (EL6751)
b g Device 6 (EL6T51)
b g Device 7 (EL6T31)
b gn Device 8 (EL6T51)
4 = Device 2 (EtherCAT)

*B Image

*8 Image-Info

b 2 SyncUnits
4 Inputs
I Outputs
I [ InfoData
4 [§ Term 01 (EK1200)
-
b Iil:1a Te O Add New ftem..
b Te Insert Mew [tem...
bk Te Insert Existing [tem...
i
b we Tq X Remove
3 n"g Te| o
bk Te Rename
3 n"g Te| Save Term 02 (EL1008) xti
4 Iaﬂa Te Save Term 02 (EL1008) As...
bk Te
B 0 Copy Ctrl+C
]
B Te M Cut Crl+X
Ej Te Paste Ctrl+V
g Te Paste with Links

Te

=

:;; |E| Independent Project File
B Te B  Reload Project File

us Te = Disable

T Change to Compatible Type...

vTev v v v v T e ww
K
o
&

h!li!ﬂ Tel Add to HotConnect group

Solution Explorer w Delete from HotConnect group

Abb. 79: myGEZE_TcXaeShell_openProject

Bspw:
4 [§ Term 01 (EK1200)
[ uij Term 02 (EL100E)
[ lili!= Term 03 (EL100E)
Abb. 80: myGEZE_TcXaeShell_openProject

» Erste Klemme aktiv, zweite Klemme deaktiviert.

File Edit View Project Build Debug  TwinCAT  Twin%
O |B-h-AmP | XBal2-C -]

Build 4024.35 (Loaded) = Z% i () Ta
Save All (Ctrl+5hift+5)

-

Solution Explorer

Abb. 81: myGEZE_TcXaeShell_openProject

» Alles Speichern

» Konfiguration aktivieren
Uber die Funktion ,Konfiguration aktivieren' wird die so erstellte Projektkonfiguration in den Controller {iber-
tragen und aktiviert.

GEZE] o
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Dazu muss vorher eine Route zum Controller gesetzt sein und die richtige Zielhardware ausgewdahlt werden.
File  Edit View Project Build Debug TwinCAT  TwinSAFE PLC  Team  Scope  Tools  Window  Help

- |i*.3 - = .J-"| | - ~ | Release ~  TwinCAT CE7 (ARMVT) -~ p Attach... =
i Build 4024.35 (Loaded) |'r',._o;‘é| myGEZE_SPS ~ | @& CH-T45FDO0 -

Solution Explorer

@E-|o-a| s

Search Solution Explorer (Ctrl+ ) | Activate Configuration W
fal Solution 'myGEZE_TemplateProject’ (1 project) %
4 “a myGEZE_SPS Project: |myGEZE_5P5 |
<« @ SYSTEM Target: | ® CX-745FD0 |
¥ License
b @ Resl-Time [+] Autostart PLC Boot Project(s)
B % Tasks
== Routes

Cancel

¥n Type System
TcCOM Objects
« e

Abb. 82: myGEZE_TcXaeShell_openProject

» Abfrage zu Restart mit OK bestétigen.

TcXaeShell >

o Restart TwinCAT System in Run Mode

Abbrechen

Abb. 83: myGEZE_TcXaeShell_openProject
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7.4.3.3 Controllersystem korrekt projektiert

Wahrend des Programm-Download und der Aktivierung leuchtet die TC-LED am Controller, sowie verschiedene
andere LED's im Klemmenverbund, rot.

Wahrend dem finalen Startvorgang des Controllersystems blinkt die LED WD (Watchdog) griin.

Ist die erstellte und geladene Konfiguration korrekt, miissen nach Abschluss der Startphase die beiden LEDs fiir
TC und WD im griinen Dauerlicht leuchten.

An den Klemmen darf im oberen Bereich keine weitere LED rot leuchten.

BECKHOFF
8191

1C
WD

-ERR

Abb. 84: myGEZE-LED-Status

7.5 BACnet Objekte tberprifen und BACnet EDE-File erzeugen mit Twin-
CAT

Nach abgeschlossener Konfiguration kann im Programmier-Tool TwinCAT die korrekte Erzeugung der BACnet-
Datenpunkte gepriift werden.

Zur Weitergabe der Daten an z. B. einen Systemintegrator fiir das Gebdudemanagementsystem, konnen die
dazu notwendigen Daten als BACnet-EDE File nach dem von der BACnet Interest Group vorgegebenen Stan-
dardformat, aus dem System exportiert werden.

7.5.1 BACnet Objekte Uiberpriifen

Vorher: Im Unterpunkt "myGEZE Control (BACnet Server)” im Dynamic Object Management ein Scan ausfiihren.
= Es werden alle erstellten BACnet Objekte angezeigt. Diese in die EDE exportieren. Fiihrt man den Export

nicht aus, bleibt die EDE leer.
uild 402435 (Loaded) *| = 5,3'|I.3 \:_;é\ myGEZE_SPS - | @ otTasFDo - JE sps - -3 | | | <

myGEZE_SPS + X

WE- o I’E Settings | Obiects Online | Objects Seftings . Alarms./Everts
‘ch Solution Explorer (Ctrl+ @) Pl Settings Tools
| Solution 'myGEZE _TemplateProject’ (1 project) - Status: - Updating visable objects
£l mycezE o5 —
4 @ svsTEM Update Replace
¥ License
P @ Real-Time Objectdertiier ObjectName Description PresentValue StatusFlags
b B s Showcase myGEZE ntegraton wh BACet
&= Routes
22 Tpe System Fle 0 CurertCorfigarl
TCOM Objects Flle:1 BACnetOniine_1010010 bootcata
4 @ec NotficationClass: 30 NOTIFICATION _CLASS_%0 Everts
4 Ees NotficationClass:60 NOTIFICATION _CLASS_60 Plart, mafunctions
b i) S Project
MuliSiate Vaue 1000 PFWROUSIWATEL10S125000801 PFWRS 003114 007 command T2320 1
b Of SSInstance
4 @vo MukiStateVau=: 1001 PFWRO0OSIWATEL 108125000801 PFIVRS 00,3114 007 operation mode RS 4
4 %2 Devices BinaryValue:1002 PFWRODOSIWATEL 108225000801 PFIRS 00,3114 007 door state actve
P @ Device 1 (Beckhoff CCAT BinaryValue:1003 PFWROMSIWAIEL108325000801 PFWRS 00.311A 007 lock state active
4 Pf’l‘te 3 (BAChet IP) BinaryValue:1004 PFWROO0SIWATEL 10A140000801 PFVRS 00.911A 007 release nactive
mage
b Inputs BinaryVakue:1005 PFWROOOSIWATEL 104240000801 PFWRS 00,3114 007 emergency urlock nacive
) Outputs BnaryValue:1006 PFWRO0OSIWATEL10A340000801 PFIVR9 00,3114 007 door dlam nactive
b 71z myGEZE Control (BACnet Server) BinanyValue:1007 PFWRODOSIWATEL10A125000801 PFIYRS 003114 007 sabotage nactive
E o g“‘“‘; Eitgzg BinaryValue:1008 PFWROUSIWATEL104225000801 PFIRS 009114 007 CAN ermor nacive
o evice
b gt Dorces LSS BinaryVakue:100 PFWRO0OSIWATEL 104325000801 PFIVRS 003714 007 relsy eror nacive
b gh Device 7 ELGTS) BaryValue1010 PFWRO0SIWATEL 104425000801 PFIVR9 00,9114 007 lock emor nactive

1. In TwinCAT im I/O-Pfad / Device 3 (BACnetlIP) die Settings fir myGEZE Control BACnet Server 6ffnen.
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Solution Explorer * 0 X
W o s
Search Solution Explorer (Chrl+G) o~

] Solution 'myGEZE_TernplateProject’ (1 project) -
4 ol myGEZE SPS
bl SYSTEM
4 [ rLC
> Gl sPs
4 /0

4 ¥ Devices
P G Device 1 (Beckhoff CCAT)
4 @ Device 3 (BACnet IP)
*® image
b Inputs
B Cutputs

A myGEZE Control (BACnet Server)

b R Device 4 (EL6751)
b gn Device 5 (EL6751)
b &R Device 6 (EL6751)
b gn Device 7 (EL6751)
b gn Device 8 (EL6751)
F |

g~ Device 2 (EtherCAT)

2. Mit Doppelklick die Settings starten.

3. Zur Abfrage der erzeugten Konfiguration auf die Tab-Karte Objects Online wechseln. In dieser Darstellung
sind alle konfigurierten Datenobjekte mit ihrem akt. Zustand ersichtlich. Hiermit kann tberprift werden ob
alle getatigten Eingaben richtig umgesetzt wurden.

myGEZE SPS & X

Settings  Objects Online | Objecis Settings  Alamns/Events
Settings Tools
Siatus:  Updaiing visable objects.
Wizard
Update: Replace
Objectldentfier Objecthame Descrition PresentValue StetusFlags OuGiSevice  EvertEnable
Device:s Musterkoffer myGEZE Integration RWS fiir BAChet
Fie: CurentConig xl
Fie:1 BACnetOnline_1010010 bootdata
NetficationClass:50 NOTIFICATION _CLASS_50 Aame
NotficationCiass: 70 NOTIFICATION _CLASS_70 Technische Stonngen
NotficationClass:50 NOTIFICATION _CLASS_80 Wartungsmeldungen
NetficationClass:90 NOTIFICATION _CLASS_90 Ercigrisse
NotficationCiass:60 NOTIFICATION _CLASS_60 Arlagensténungen
Mk Siate\Value:1000 PPWRODDIIWATEL1DS 125000801 PFWRS 00.911A 007 Schatobjekt RWS |1
BinaryValue:1002 PPWROD0IIWATEL 108225000801 PFWRS 00.911A 007 Tiraustand inaciive A A F D
y PFWRY 00.911A 007 Veriegelungszst... |inactive A A F @
Binary Vaiue: 1004 PPWRO00IWATEL10A140000801 PFWRS 00.911A 007 Freischaltung inactive A 7 O
BinaryValue:1005 PFWROD0IIWATEL 10A240000801 PFWRS 00.911A 007 Notentiegelung  |inacfive: A 7 B®
y PFWRS 00.911A 007 Taralam inactive. A ¢ @
BinaryValue:1007 PFWRO009IWATEL 104125000801 PFWRS 00.911A 007 Sabotage inactive. A F @
BinaryValue:1008 PFWRO00IIWATEL 104225000801 PPWRS 00.911A 007 CAN Stérung active A A F B®
yVale: PFWRS 00.9114 007 Relaisfehler inactive A 7 @
BinaryValue:1010 PFWRO009IWATEL 104425000801 PFWRS 00.911A 007 Vemegelungsfehler | inactive: A F @
BinanyValue:1011 PFWRODDIIWATELTDAS25000801 PFWRS 00.911A 007 Kommunikationss... |inactive: A F @
AnalogValue:1012 PPWRO009IWATEL 10125000801 PFWRS 00.911A 007 Anzahl Tursfinun... |33 A 7 ®
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7.5.2 BACnet EDE-File erzeugen

1. In TwinCAT im I/O-Pfad / Device 3 (BACnetlIP) die Settings fiir myGEZE Control BACnet Server 6ffnen.

Solution Explorer * 0 x
@& - o-a|p-]
Search Solution Explorer (Ctrl+ Q) R -

4 ol myGEZE SPS -
4 [ SYSTEM
A License
b @ Real-Time
[ % Tasks
== Routes
¥n Type System
TcCOM Objects
4 [ rLC
b EH SPS
¥ 170
4 " Devices
[ &=k Device 1 (Beckhoff CCAT)
+ Device 3 (BACnet IP)

b Lwa Device 4 (EL6751)
b gn Device 5 (EL6TS1)

2. Mit Doppelklick die Settings starten.

3. Zum Export eines BACnet EDE-Files in die Tab-Karte Setting wechseln. Mittels Exportkann ein solcher
gestartet werden.

Task Corfiguration

|F'I::Task o | fop

Impaort/Export (EDE, XML, EXP)

Import ... Export ...

4. Im Dialogfenster den gewiinschten Speicherort sowie Dateinamen angeben. Der Dateityp muss hierbei auf
EDE files (*.csv) stehen.

5. Export mit Taste Speichern einleiten.

6. Im sich 6ffnenden Fenster den Haken bei,Use Online Data' und ,Create Structured Keynames’ setzen.
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Export EDE

Export:  [myGEZE Control (BACnet Server) v |

Target: |C:\Users\U4‘35ﬂ\Desktop\test.csv |

Use Online Data
Include optional columns

Write Limits Min-/Max PresValue

[] Include all properties {not EDE conform)
[] Include Varable Link Information

Create Structured Keynames (MAIN"BY1)

[] Include Structured View Objects

Canc

7. Export mit Taste OK starten.

8. Nach erfolgreichem Export meldet das Programm dies zuriick.

Exporting EDE ...

EDE files successfully generated.
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7.6 Erweiterte BACnet-Einstellungen in TwinCAT

7.6.1 Vorgabe der BACnet Device Instanz durch myGEZE Control Configurator

Die BACnet-Device Instanz (auch BACnet Device-ID, BACnet-ID, BACnet-Gerateadresse) bestimmt die Adresse
des Controllers im BACnet-Netzwerk.

Die Vorgabe der BACnet-Gerdteadresse erfolgt im Konfigurations-Prozess mit dem Tool myGEZE Control Confi-
gurator. Siehe Kapitel Controller Ubersicht.

Hier wird ein Parameter definiert, der zusammen mit der GEZE- Geratekonfiguration in den Controller geladen
wird.

Damit diese Einstellungen aus dem Konfigurations-File (Konfigurations-Datei) auch Gbernommen wird muss der
dafir in TwinCAT vorgesehene Einstellparameter auf 0’ gesetzt werden.

1. In TwinCAT im I/O-Pfad / Device 3 (BACnetlIP) die Settings fir myGEZE Control BACnet Server 6ffnen

2. Mit Doppelklick auf , myGEZE Control (BACnet Server)' die Settings starten

3. Indie Tab-Karte Setting wechseln

4, Prifen, ob der Parameter ,BACnet ID’ auf ,0’ steht, falls nicht so dann ,0’ einstellen

Settings  Objects Orline  Objects Settings  Alamms/Events

Identification Device Management
BACnet ID D Persist Server Online Diata
Ads Port 1000 Use UPS O
Udp Port 47808 Backup Interval {min) 0 =
Authentification
Password Set Online Data - Save
PLC AutoMapping EtherCAT/KBus AutoMapping

Map Unmap Map Unmap 10 Code

Dynamic Object Management

Object Type |Ana|0g Input w
Instance 1D I:I Scan
Dynamic Objects Create

Abb. 85: Setting_BACnet ID.PNG
5. Falls nétig Konfiguration speichern.

»  Zur Aktivierung muss die TwinCAT-Projektierung im Controller neu aktiviert werden. Siehe Kapitel
,Projektierung einer Applikation’
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7.6.2 BACnet UDP Port einstellen

BACnet nutzt eine Kommunikation mit UDP (User Datagram Protocol).
Fiir diese Kommunikation wird ein Kommunikations-Port vorgegeben.
Flr BACnet ist dieser Bereich auf 47808 ... 47823 definiert.

Die Standardeinstellung ist UDP 47808.
Diese Einstellung kann in TwinCAT anhand von Nutzervorgaben im definierten Bereich angepasst werden.

1.
2.
3.
4.

General Adapter Settings BBMD  Diagnosis

In TwinCAT im 1/O-Pfad / Device 3 (BACnetlIP) die Settings fiir myGEZE Control BACnet Server 6ffnen

Mit Doppelklick auf, Device 3 (BACnet IP)’ die Settings starten

Zur Konfiguration von UDP in die Tab-Karte Settings wechseln

Unter Advanced Settings den Parameter Network Settings 6ffnen

Local Ip Settings

Made |Use operating system settings
P Address | 192 . 162 . 1 . 3
Submet | 255 . 255 . 355 . 0
Gateway | 192 . 168 1. 254

Device Settings

AmsNetld |[5.11G.‘3'5.2DE].4.1

Ads Port Use relative Netld

Symbol Port

Task Configuration

PlcTask » |

Import/Export (EDE, XML, EXF)

Import ... Export ...
Version
BACnet Extension 426
BACnet Stack 4021

Abb. 86: Setting_BACnet UDPO1

Time Management

Use operating system settings

UTC Offeet £0

Daylight Savings Time

Local Date 10.10.2023

Local Time 10:26:51

Client Synchronization Sync Now
Supplement Key Configuration

Key Status TC3 License Management
Advanced Settings

Data Structures Corfigure

MNetwork Adapter Queuss Configure

System Manager Settings Corfigure

MNetwork Settings Configure

Symbol Server Settings Corfigure
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5. Im sich 6ffnenden Eingabedialog den Parameter UDP Port gemaf3 Vorgabe anpassen und mit Save spei-
chern

Supplement Key Corfiguration

Key Status TC3 License Management
UDP Port 47308 =
Advanced Settings
Dats Structures e Metwork Number ] =
Metwork Adapter Queues Configure Disable IP checksum check ]
System Manager Settings Configure Discard ICMP ]
Metwork Settings Corfigure Local Client Discovery ]
Symbaol Server Settings Corfigure Enable Rowting ]
Save

Abb. 87: Setting_BACnet UDP02

6. Konfiguration speichern.

»  Zur Aktivierung muss die TwinCAT-Projektierung im Controller neu aktiviert werden. Siehe Kapitel
Projektierung einer Applikation'
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7.6.3 BACnet Broadcast Management Device BBMD einstellen

Sofern der Controller eine Kommunikation mit einem BACnet-System aufnehmen soll, welches sich in einem
anderen IP-Segment befinden, ist die Konfiguration eines BACnet Broadcast Management Device BBMD not-
wendig.

Diese Konfiguration kann in einer entsprechenden Tab-Karte der Settings zum BACnetIP-Device vorgenommen
werden.

Pro IP-Adress-Segment darf nur ein System als BBMD konfiguriert sein. Andernfalls fiihrt dies zu ei-
ner Paketflut an BACnet-Nachrichten, die in sehr kurzer Zeit die Datenkommunikation lahmlegt
und ggfs. auch andere Gerate stark belastet bis hin zu einem Kommunikationsausfall.

Es sollte daher vor Einsatz dieser Funktion eine Riicksprache mit dem Netzwerk-Administrator er-
folgen!

1. In TwinCAT im I/O-Pfad / Device 3 (BACnetlIP) die Settings fiir myGEZE Control BACnet Server 6ffnen.
2. Mit Doppelklick die Settings starten.
3. Zur Konfiguration von BBMD in die Tab-Karte BBMD wechseln.

myGEZE 5PS + X

General Adapter Settings BBMD  Diagnosis

BACnet Broadcast Management Device Settings Registration as Foreign Device
Enable BEMD Enable Remote Registration [ | Enable
BD Table Size 16 5 Remote BBMDIP | 0 . 0 . 0 . 0
Foreign device registration Allow UDP Port 47808
FD Table Size 16 5 Time to Live (sec) 60
BBMD Table Configuration
Initial BEDT  Online BOT  Online FOT
Erttry Mr Distrbution Entry
|—[} Add Entry

Remuove

Export Table

Import Table

4. Funktion ,Enable BBMD aktivieren.
5. ImFeld Initial BDT mittels rechter Maus auf Add Entry gehen.

6. Eintrag 6ffnen / bearbeiten und im Feld ipAddr die gewlinschte IP-Adresse des BBMD-Partners eintragen.
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myceze ses = > [

General Adapter Settings BBMD  Diagnosis

BACnet Broadcast Management Device Settings Registration as Foreign

Enable EEMD Enable Remote Registration
BD Table Size 16 = Remote BEMD IP
Foreign device registration Allow UDP Port
FD Table Size 16 = Time to Live (sec)
BBMD Table Corfiguration
Initial BDT  Online BDT ~ Online FOT

Ertry Mr Distribution Ertry
[=] Ertry_0 {172.16.201 4,255 255 255 255 47308)

ipAddr

mask 255 255 255 255
udpPort 47308

—n Es kdnnen hier mehrere Eintrdge vorgenommen werden.

7. Konfiguration speichern.

»  Zur Aktivierung muss die TwinCAT-Projektierung im Controller neu aktiviert werden. Siehe Kapitel
,Projektierung einer Applikation’
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7.7 CAN-Monitor Applikation

» Ab Template-Version 3.0 ist die Funktion in die Applikation myGEZE Viewer integriert.

ﬂ Die Applikation steht nur bis zur Template-Version 2.3 und dem Controllertyp 8191 zur Verfligung.
» Weitere Informationen 8 myGEZE Viewer.

Zur Analyse der konfigurierten und verwendeten CAN-Klemmen wurde eine Applikation erstellt, die es ermog-
licht den Zustand der CAN-Klemmen anzuzeigen sowie die daran angeschlossenen GEZE Gerate zu ermitteln.

Diese Applikation ist als weiteres SPS-Programm im Template-Projekt enthalten und kann wahrend der Inbe-
triebnahme in das Controllersystem geladen werden.

Jedes GEZE Gerét sendet im Zyklus von 1 Sekunde ein Lifetime-Telegramm (Lebenszeichen) an den CAN-Bus.
Das Telegramm enthalt verschiedene Informationen wie Typ, Busadresse, Dateninhalt.

Aus diesem Telegramm wertet die Applikation die angeschlossenen Gerdte anhand des Inhalts aus.

1. CAN-Monitor Projekt auswahlen:

\:”ZB myGEZE_TemplateProject - TcXaeShell
File Edit View Project Build Visualization Debug TwinCAT  TwinSAFE PLC  Team  Scope Tools  Window  Help
oo @ o ma| X | = & - Release ~ TwinCATCET (ARMV7) = P Attach.. = | 5 Toye
% Build 4024.35 (Loaded) - - & :’IE“ !1 |','._ ﬁ| myGEZE_SP5_CanMonite ~ ﬁCX-MSFDD = ; CanMonitor (myGEZE_SF =
—
Selution Explorer ' B\ CanMonitor & X
& - a| L=
Search Solution Explorer (Ctrl+ ) P~
a1 Solution 'myGEZE_TemplateProject’ (2 projects)
3 Configurator Type Device
| myGEZE_SPS 1 TZ 320
2 DCU
3
4 MBZ 300
4 g=| CanMonitor Project 18 10 420
[ External Types
[+ 5] References
b 4 DUTs
[ GVLs CAN Terminal 1 CAN Terminal 2
b4 POUs
4 [ VISUs = -
&) V_CanMenitor () EthercAT oK @ EthercAT oK
%13 CanMonitor.tme . .
&l GlobalTextList O CAN OK . CAN OK
3 Eg] PlcTask (PlcTask) = o
b Gh VISU_TASK (VISU_TASK) - =
4 ﬁ Visualization Manager Clear List | Clear List
b Of CanMonitor Instance
b 170 CAM Address Type | =« CAM Address Type | =
1 0 0 1 0 0
2 0 0 2 0 0
3 0 0 3 0 0
4 0 0 4 0 0

Abb. 88: Projektauswahl_SolutionExplorer_CAN-Monitor

2. Hardware prifen und ggfs. auf das Projekt anpassen
3. Konfiguration auf Controllersystem aktivieren
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File Edit View Project Build Debug TwinCAT  TwinSAFE PLC  Tearn  Scope Tools Window  Help
P08 a-2 6| | 0 < O <| Release - TwinCATCE7(ARMVT) | B Attach.. =

© Build 4024.35 (Loaded) ~+ = 5=§f| [ |':',._§§| ryGEZE_SPS ~ | @ CX-745FD0 -

Solution Explorer

@E-o-al s

Search Solution Explorer (Ctrl+ Q) | Activate Configuration W
fa] Selution 'myGEZE_TerplateProject’ (1 project) %
4 ] myGEZE_SPS Praject: | myGEZE_SPS |
+ 4l SYSTEM Target: | % CX-745FD0 |
¥ License
b @ Real-Time [] Autostart PLC Boot Project(s)
b B Tasks
=f= Routes

Cancel

¥n Type System
TcCOM Objects
+ [ oo

Abb. 89: myGEZE_TcXaeShell_openProject08

» Abfrage zu Restart mit OK bestétigen.

TcXaeShell >

o Restart TwinCAT System in Run Mode

Abbrechen

Abb. 90: myGEZE_TcXaeShell_openProject09

Die Applikation CAN-Monitor nutzt eine HMI-Visualisierungsfunktion fiir die eine Lizenz notwendig

ist
ﬂ Diese Lizenz kann durch Eingabe des angezeigten Zufalls-Codes fiir eine zeitlich limitierte Nutzung
erzeugt werden.

CXE191
(R

W
Denn

Zur Erkennung, dass sich nicht die Kundenprojektierung im Controllersystem befindet ist in der
CAN-Monitor Applikation die LED fiir WD mit einem roten Blinken angesteuert.
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Analyse der CAN-Klemmen und angeschlossenen Gerate:

Fiir das CAN-Monitoring wurde eine grafische Anzeige erstellt.
Dieser Grafik hinter liegt ein Programmcode, der die korrekte Funktion der projektierten CAN-Klemmen (iber-

pruft. Des Weiteren werden die ankommenden CAN-lifetime Telegramme der angeschlossenen CAN Gerate auf-
gezeichnet und ausgewertet.

Aus diesen Informationen wird eine grafische Anzeige des CAN-Status erstellt.

Aufruf der CAN-Monitor Grafik:

Die Grafik kann auf zwei verschiedene Arten Online im Controllersystem aufgerufen werden.
1. Aufruf direkt aus TwinCAT

Doppelklick auf die Grafik ,vV_CanMonitor*
Die Grafik wird im Editor gedffnet.

Solution Explorer > 3 x
G- -] k]
Search Solution Explorer (Ctrl+ ) P~

] Solution 'myGEZE_TemplateProject’ (2 projects)
[ Caenfigurator
b il myGEZE_SPS
Fl ln] myGEZE_SP5_CanMonitor
b @l SYSTEM

“7‘; CanMonitor Project
[ External Types
b [-d References
P [JDUTs
3 Guls
b [ POUs
4 [ VISUs
213 CanMonitortme
{id GlobalTextlist
b G PlcTask (PlcTask)
3 Ef] VISU_TASK (VISU_TASK)
b ﬁ Visualization Manager
b OF CanMonitor Instance

b s}

Abb. 91: Aufruf_CAN-Monitoring

(GEZE] 104
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Zur Anzeige des aktuellen Status in den Controller einloggen

ndow  Help
b | 5% Tpye - RARS R E =
- < CanMonitor (myGEZE SF ~| 1~ | 3% i i

Button Login betatigen

Abb. 92: TwinCAT_Log-in

Durch den Login wird der aktuelle Status der CAN-Klemmen sowie die daran angeschlossenen Geréte live ange-
zeigt.

& | myGEZE_SPS_CanMonitc - @ CX-745FD0 ~ 2% CanMonitor (myGEZE SF - | n g| ED A E|DD:
CAN Monitor
Type Device
1 TZ 320
2 DCU
3 Clear All Export to CSV
4 MBZ 300
18 10 420
| CAN Terminal 1 | ‘ CAN Terminal 2 ‘ ‘ CAN Terminal 3 ‘ | CAN Terminal 4 | ‘ CAN Terminal 5 ‘
O EtherCAT OK ‘ EtherCAT OK 0 EtherCAT OK é EtherCAT OK ‘ EtherCAT OK
O CAN OK ‘ CAN OK 0 CAN OK é CAN OK ‘ CAN OK
ClearList | Clear List | ClearList | ClearList | Clear List
CAN Address Type | = CAN Address Type | = CAN Address Type | =« CAN Address Type | = CAN Address Type | &
1 1 1| 1 0 o || 1 0 0 || 1 0 o || 1 0 0 ||
2 0 i) 2 0 0 2 i) 0 2 0 i) 2 0 0
3 0 i) 3 0 0 3 i) 0 3 0 i) 3 0 0
4 0 i) 4 0 0 4 i) 0 4 0 i) 4 0 0
5 0 [i] E 5 0 i E 5 [i] 0 B 5 0 [i] E 5 0 i E
6 0 1] 6 0 0 6 1] 0 6 0 1] 6 0 0
7 0 1] 7 0 0 7 1] 0 7 0 1] 7 0 0
8 0 1] ] 0 0 8 1] 0 ] 0 1] ] 0 0
9 0 1] — 9 0 0 - 9 1] 0 — 9 0 1] — 9 0 0 —

Abb. 93: CAN-Monitor-V_CAN-Seite
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Erlauterungen

Type Device
1 TZ 320
2 DCU
3
4 MBZ 300
18 10 420

Abb. 94: CAN-Monitor-Liste

Uber die Liste wird die Aufschliisselung der angeschlossenen Gerite dargestellt.

Durch eine Kennung im Lifetime-Telegramm der GEZE-Gerate kdnnen die oben angegebenen Gerédte nach lhrer
Produktserie unterschieden werden.

Kann ein Gerat nicht aufgeschliisselt werden erscheint es unter Type 3.

Clear All

Abb. 95: CAN-Monitor-Button_AIl.PNG

Uber diesen Button wird die alle Listen der erkannten Gerite geldscht.
Diese baut sich mit Empfang der Lifetime-Telegramme direkt danach automatisch wieder auf.

Export to CSV

Abb. 96: CAN-Monitor-Button_Export.PNG

Uber diesen Button kann die aktuelle Anzeige der angeschlossenen GEZE Geréite exportiert werden.
Die Liste wird automatisch in das FTP-Fileverzeichnis des Controllers gespeichert.

Uber einen FTP-Client kann die Datei mit dem geschiitzten Zugang User ,GEZE' und entsprechendem Passwort
aus dem Controller geladen werden.
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CAN Terminal 1

O EtherCAT OK

é CAN OK

Clear List

CAMN Address Type | =

b IO = O ) O S Y e T Y
Dl o|lo|lo|la|lo| =
Dl ool o|lo|lo | =

Abb. 97: CAN-Monitor-Gerateliste.PNG
EtherCAT OK CAN-Klemme am Controller korrekt in Betrieb

CAN OK Keine Stérung am CAN-Bus vorhanden (z. B. Kurzschluss)
Clear ListListe der entsprechenden CAN-Klemme wird gel6scht
In der Gerételiste werden die erkannten CAN-Teilnehmer mit ihrer CAN-Adresse und der Typkennung ange-

zeigt. Die Liste kann bis zu max. 63 Teilnehmern grof3 sein. An den Stellen, an denen eine ,0’ eingetragen ist
wurde kein Gerat erkannt.

Die Liste baut sich anhand der empfangenen Lifetime-Telegramme der Gerate auf. Je nach Timing

kann das in unterschiedlicher Reihenfolge erfolgen.
=> Die Liste ist nicht nach Adressen oder Typ sortiert.

=>» Nach jedem Clear-Vorgang kann die Reihenfolge der Liste anders aussehen.

2. Anzeige des akt. Status Uber einen Web-Browser

Die Anzeige des CAN-Monitors kann auch Uber einen Web-Browser erfolgen.
Dazu ist folgender Aufruf notwendig:

https://192.168.2.3/Tc3PIcHmiWeb/Port_851/Visu/canmonitor.htm

Die IP-Adresse kann hierbei entsprechend den Einstellungen unterschiedlich sein.


https://192.168.2.3/Tc3PlcHmiWeb/Port_851/Visu/canmonitor.htm
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@ V_CanManitor x
< C ¥ A Notsecure
[@ ceztone @ Google [ GezePM

+

hitps://192.168.2.3/Tc3!

Type Device
1 TZ 320
2 DCU
3
4 MBZ 300
18 10 420

PlcHmiWeb/Port_851/Visu/canmonitor.htm

GEZE Control -

o @

@ Codebeamer B, Beckhoff Informatio.

CAN Monitor

Clear All

E rop Wi PV BF Successfactors:

@ Fiori [@ Gezeterm - Termin.

B8 MS Partner

v - O

© x ® O &

r Portal [, Beckhoff Informatio.

Export to CSV

x

‘ CAN Terminal 1

CAN Terminal 2

CAN Terminal 3

CAN Terminal 4

CAN Terminal 5

O EtherCAT OK

O CANOK

Clear List

EtherCAT OK
CAN OK

Clear List

EtherCAT OK
CAN OK

Clear List

EtherCAT OK
CAN OK

Clear List

EtherCAT OK
CAN OK

Clear List

Can adirass

Can adirass

Can Agirsss

Can Agress

A Agress

T

afo|o| of 0| o| o[ o] o| | o] o|&

ofo|o| of 0| o| o| o] 0| o] o] o[

Abb. 98: CAN-Monitor-Web-Browser.PNG

o

o

ofo| 0| of 0| o| e[ a| 0| o] o] 0|5

ofo| 0| of 0| o| e[ a| 0| o] o] 0|5

Die Anzeigen und Funktionen entsprechend denen, der in TwinCAT angezeigten Oberflache.

Bitte beachten Sie, dass es sich hierbei um eine interne, nicht gesicherte Web-Verbindung (http)
ohne Sicherheitsmechanismen handelt.
=>Bitte bestatigen Sie den ggfs. aufkommenden Sicherheitshinweis im Browser.
=>»Durch Sicherheitsrichtlinien am Endgerat kann es sein, dass eine ungesicherte Verbindung nicht
aufgebaut werden kann.

Bitte beachten Sie, dass Sie nach Beendigung der Arbeiten mit dem CAN-Monitor, die Kundenap-
plikation wieder in das Controllersystem laden und aktivieren.
Nur damit werden die Daten und Informationen entsprechend der Projektkonfiguration abgearbei-

tet.
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8  myGEZE Viewer

Ab der Template-Version 3.0 und mit dem Controllertyp 8290 bietet myGEZE Control die Option einer internen
GEZE Tableausoftware myGEZE Viewer als Softwareapplikation zur browserbasierenden Anzeige und Bedie-
nung von angebundenen GEZE-Produktsystemen aus den Bereichen Rettungswegtechnik und Automatikan-
triebe.

Fir die Umsetzung kommt die Technologie TwinCAT HMI TF 2000 von Beckhoff zum Einsatz. myGEZE Control
stellt hier dann den Serverteil der HMI zur Verfligung. Die Clientanwendung wird auf dem externen Gerét akti-
viert.

Dies ist eine lizenzpflichtige Softwareoption, die auf dem Controller gesondert per
Lizenzoption freigeschaltet werden muss.

8.1 Mogliche GEZE Produktsysteme/Anzahl der Produktsysteme

Die GEZE Produktsysteme werden anhand der GEZE Modultypen angebunden. Alle darin enthaltenen Daten-
punkte werden in myGEZE Viewer zur Anzeige gebracht, bzw. stehen zur Steuerung zur Verfligung.

ﬂ Weitere Informationen im Benutzerhandbuch myGEZE-Control-BACnet-Definition ID207846.

Produktsysteme fiir myGEZE Viewer

Technischer Typ Was Max. mogliche

Datenpunkte
TZ320 Fluchttiirsteuerung, Rettungswegsystem 13
DCU Automatikantriebe fiir Dreh-, Schiebe- und Karusselltiren 14
DCU +TZ Kombination aus Automatikantriebe + Fluchttlirsteuerung 22
DOOR Manuelle Tirsysteme 7
HOLD Abbildung einer Feststellanlage mit Kombination der Ein- 3

und Ausgangssignale

Es kdnnen bis zu 50 Produktsysteme an myGEZE Viewer angezeigt und bedient werden.
Diese Gerdte missen in der Konfiguration eine GEZE-Gerateadresse (GEZE-ID) im Bereich 1...50 erhalten.

angeschlossen sind. Eine libergreifende Kommunikation mit anderen Controllern ist nicht

b myGEZE Viewer kann nur Geréte anzeigen, die auf dem direkt angesprochenen Controller
moglich.

8.2 Browserbasierte Anwendung / Anzahl an Clientanwendungen/Bedien-
platzen

myGEZE Viewer ist eine browserbasierte Softwareanwendung. Es sind keine Installationen auf dem Clientsys-
tem erforderlich. Es kdnnen die marktiblichen Browser verwendet werden:

» Google Chrome

» Mozilla Firefox

» Microsoft Edge
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Ein Betrieb auf den Browsern von Apple I0S und Android ist ebenfalls moglich. Hier ist zu beachten, dass das

Endgerat zur korrekten Darstellung eine MindestgroRe und Auflésung fiir das Display besitzt. GEZE empfiehlt
Gerate mit mindestens 10-Zoll Displays.

Start der Applikation:

myGEZE Control nutzt fiir die Datenverbindung den TCP-port 2020. Dieser muss durch Firewall, Router, ... frei-
gegeben sein.

Syntax fiir den Aufruf:  https:\\hostname:2020

Dabei kann der Hostname die IP-Adresse oder der Hostname des System sein, sofern ein DNS (Dynamic Name
Server) diesen Namen im Netzwerk auflésen kann.

Es kénnen bis zu max. vier Bedienplatze zeitgleich einen Zugriff auf das System erhalten. Bei Uberschreitung der
Anzahl erscheint beim Start eine entsprechende Systemmeldung.

v Bl TcHmisr X+

&« C m © Nichtsicher kH85://192.168.1.3:2020
[=]=}

oo

TcHmiSrv

License Limit Exceeded - Client Limit Exceeded.

Please check your HM! license in the "About” dialog of the TwinCAT system tray or in your TwinCAT project.

Reload

Abb. 99: TcHmiSrv

8.3 Benutzerverwaltung
Das System verfligt standardmaBig tGber zwei Benutzer.

Benutzer Default-Passwort Rechte

User 1 Navigieren, Schalten, Steuern

Administrator 1 Admln—Userfur gdfs. notwen.dlge
Einstellungen und Analyseseiten

Beim Login muss der Nutzer den vordefinierten Namen auswéahlen und das Passwort eingeben. Jeder Benutzer
kann sein eigenes Passwort dndern. Der Administrator kann zusatzliche Benutzer im System anlegen.

f@q Anmeldung

Benutzemame

Administrator v

Angemeldet bleiben

Anmelden

Abb. 100: Anmeldung Administrator
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8.3.1 Einstellungen fur Benutzer

Die Benutzereinstellungen sind auf der Browseranzeige in der Taskleiste rechts oben liber den angezeigten But-
ton zu erreichen.

Administrator f@k

Ausloggen
Benutzereigenschaften bearbeiten

Benutzerverwaltung

Abb. 97: Einstellungen fiir Benutzer

Einstellmoglichkeiten:
» Eigenes Passwort (Administrator kann auch weitere Passworte einstellen)
» Passwortanforderungen
» Wiederholung
» Eingabewert

» Benutzergruppen
» Zu welcher Benutzergruppe gehort der Nutzer
» Hier kann zwischen User und Administrator gewahlt werden
» Benutzergruppen kdnnen nicht angelegt oder verandert werden

» Lokalisierung (Besetzt die Spracheinstellung des Browsers fiir den Nutzer vor)
» Projekt-Standard Sprache wie in der Projektierung bon myGEZE Control definiert
» Browser-Standard Sprache wird anhand der Browsereinstellung genutzt
» Sprache kann fest vorgegeben werden; akt. DE und EN mdglich

Hallo Administrator

Passwort

Geben Sie ein neues Passwort ein.
Wiederholen Sie Ihr neues Passwort.

Passwort Anforderungen

Beide Passworteingaben miissen den gleichen Wert haben

Das Passwort muss aus mindestens 1 Zeichen bestehen

Benutzergruppen
+/  Administrator

User

Lokalisierung

Projekt-Standard

@  Browser-Standard

Erweitert Speichem | Abbrechen

Abb. 97: Anmeldung Administrator

Der Benutzer SystemAdministrator dient fir GEZE interne Diagnosezwecke und kann nicht
genutzt werden
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8.3.2 Benutzer administrieren

Administratoren besitzen das Recht Benutzer im System zu administrieren. Es kdnnen zuséatzliche Benutzer an-
gelegt, geloscht oder bestehende Benutzer angepasst werden.

Benutzer hinzufiigen

o Hallo Administrator
Administrator

Ausloggen Benutzer hinzufiigen

Benutzereigenschaften bearbeiten Benutzer l6schen

Benutzerverwaltun
Benutzer verwalten

Abbrechen

Abb. 97: Benutzer hinzufligen.

» Benutzerverwaltung auswahlen.
» Funktion Benutzer hinzufiigen auswéhlen.
» Gewilinschte Daten in die Felder (wie unter Kapitel 8.3.1 Einstellungen fiir Benutzer beschrieben)
eingeben.
Benutzer 16schen
» Den zu l6schenden Benutzer auswdhlen und den Account I6schen.

Benutzer verwalten

» Die Einstellungen fiir Passwortanderung beim néachsten Login und die Gruppenzugehdrigkeit
kdnnen hier gedndert werden.

8.4 Design der Oberflache

In der Browseroberflache links befindet sich der Meniibaum. Dieser ist abhangig von der Anmeldung und
den daraus resultierenden Rechten.

GEZE

U Tiiren

{}% Einstellungen

CAN-Monitor

Iﬁ%\{l EtherCAT Diagnostics

Abb. 97: Meniibaum

Tiren
Hier werden in der Hauptdarstellung alle angeschlossenen und projektierten Systeme dargestellt.
Siehe néachstes Kapitel.

Settings
Abhangig von den Berechtigungen kénnen hier weitere Systembereiche eingesehen oder Einstellungen vorge-
nommen werden.
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Benutzer aus dem Bereich User

User kénnen hier die Sprachauswahl fiir ihnren Account auswahlen. Es stehen die Sprachen Deutsch und Eng-

lisch zur Verfligung.

Einstellungen

Sprache

57

German
German
English

Abb. 97: Auswahl Sprachen

Benutzer aus dem Bereich Administrator

Fiir Admins stehen hier, zusatzlich zur Sprachauswahl, die Funktionen CAN-Monitor und EtherCAT Diagnostic
zur Verfiigung. Die Funktionen werden in folgenden Kapiteln weiter beschrieben.

8.5 Hauptdarstellung/Grid

Die Hauptdarstellung aller angebundenen Gerate erzeugt sich selbststandig. Das Grundsymbol ergibt sich aus

dem angebundenen Geratetypen.

Das Grid mit der Aufteilung der angebundenen Geréte ergibt sich automatisch aus der Anzahl der Geréte.
Je nach Anzahl der Geréte ergibt sich das Raster.

Hierbei ist eine Hochskalierung bis auf max. 7x8 == 50 Gerate moglich.

Passt die Anzahl nicht auf den max. moglichen Grid, bleiben die Bereiche leer.

Die Gesamtdarstellung ist skalierbar mit der Bildschirmgré3e.

[GEZE]
N RWS TZ320

Q‘:} Einstellungen > c
a

entriegelt

Kombituer

C
[ 1]

entriegelt

Manuelles Tuersystem

g

offen

Abb. 97: Hauptdarstellung/Grid

RWS TZ320 1
c

n \g./'
entriegelt (/ 3\,

P

Abb. 97: Erkldrung

OO

TZ320 Neb

c
[ 1 ]

entriegelt

Automatikantrieb
AUTO

Automatik

14:49:32

Feststellanlage

D

offen

Geratename aus Import-File
Symbolik fiir das Gerat

Aktueller Status

113



myGEZE Viewer

myGEZE Control

Farbumschlag

Durch einen Farbumschlag auf dem Symbol, werden anstehende Fehler, Stérungen, Alarme, Wartung ange-

zeigt.

Bedeutung

Keine aktive Meldung
Alarm

Technischer Fehler
Anlagenstorung

Wartung

Farbe
Transparent/ohne
Rot

Gelb

Gelb

Blau
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8.6 Geratepanel/Detailanzeige

Fiir jeden Geratetyp gibt es ein Geritepanel und eine Detailanzeige. Die Uberschrift in Zeile 1 kommt automa-
tisch aus dem Importfile.

Bedienpanel

Anzeige der Zustande abhangig von Geratetyp.
Bei Fehler, Stérung, Alarm kommt ein Farbumschlag wie in der Hauptdarstellung. Es erfolgt an der Stelle keine
Anzeige des genauen Alarmgrunds.

Uber Buttons

kann das Gerat in alle mdglichen Betriebsarten versetzt werden.

TZ320 Nebeneingang X

c

entriegelt
D ! ®
@ O @ @
s Ja |le

Abb. 97: Bedienpanel

Bereich 1

Das Grundsymbol ergibt sich aus dem angebundenen Geratetypen. Dabei wird entweder der Verriegelungs-
oder der Betriebszustand dargestellt. Durch Klicken in diesen Bereich, wird die Detailanzeige mit allen mogli-
chen Datenpunkten gedffnet.

Bereich 2

Hier wird eine Auswahl an Statusmeldungen abhdngig vom Geratetyp angezeigt.

Bereich 3
Uber Buttons

kann das Gerat in alle mdglichen geratespezifischen Betriebsarten versetzt werden.

Detailanzeige

>

>
>
>

Uber einen Klick in den Bereich 1 des Detailpanels zu erreichen.

Das Grid hierfir ist statisch.

Es werden alle geratespezifischen Datenpunkte angezeigt.

Nicht vorhandene Daten werden ausgegraut oder die Zeile bleibt leer.
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TZ320 Nebeneingang

1
TZ320 Nebeneingang

‘ I Eigenschaften Wert

Betriebsmodus entriegelt

n e

Sabotage

entriegelt Freischaltung

Notentriegelung

CAN gestort Stoérung

|
H
O Kommunikationsfehler

Relaisfehler

Fehler Verriegelung

Abb. 97: Bedienpanel Detailanzeige

Die Farbsymbolik bei Fehler, Storung, Alarm entspricht der aus der Hauptdarstellung.

8.7 Konfiguration/Automatische Darstellung aller angebundenen Gerate

Als Basis fuir die Konfiguration werden die Konfigurationsdateien myGEZE_Devicelmport.csv und
myGEZE_StateTexts.csv verwendet. Hier werden alle notwendigen Daten eingegeben.

» Gerate-ld

»  Gerate-Typ

> Geratename
Anhand von Gerate-Typ erkennt myGEZE Viewer den Modultypen und erzeugt die Grafikelemente selbststdn-
dig. Der konfigurierte Geratename wird automatisch als Uberschrift fiir das Geratepanel verwendet. Hieraus er-
geben sich auch die Datenpunkte fiir die Detailansicht.

Das System erzeugt ohne weitere Konfiguration die grafischen Seiten auf denen die Panels der angeschlosse-
nen Gerdte automatisch dargestellt werden. Als Indikator fiir die Darstellung dient die GEZE Device-ID aus dem

Konfigurationsfile.

Es werden alle Gerate im Adressbereich der GEZE-ID 1...50 beriicksichtigt.
Gerate mit hoheren Adressen werden nicht dargestellt.

Sind an einem Controller mehr als 50 Gerate oder Gerdte eines anderen Typs (KNX, MBZ, 10) angeschlossen,
kann Uber die Gerate-ID bestimmt werden, welche Gerdte in myGEZE Viewer aufgenommen werden.

Die Sortierung der Gerate im Grid / Hauptdarstellung erfolgt anhand der Gerate-ID. Diese Funktion ist ab der
Template-Version 3.1 verfligbar.
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8.8 CAN-Monitor

myGEZE Viewer bietet die Moglichkeit zur Analyse der konfigurierten und verwendeten CAN-Klemmen. Es las-
sen sich die angeschlossenen GEZE Gerdte mit ihren eingestellten Adressen ermitteln.

Die Funktion steht:
» nur mit einem Administrator-Account zur Verfligung.

» auch ohne myGEZE Viewer Lizenz zur Verfligung.

Fiir das CAN-Monitoring wurde eine grafische Anzeige erstellt. Dieser Grafik hinterliegt ein Programmcode, der
ankommenden CAN-Lifetime Telegramme der angeschlossenen CAN Geréte aufzeichnet und auswertet.
Durch eine Kennung im Lifetime-Telegramm der GEZE-Geréte, kdnnen die erkannten Gerate nach lhrer Pro-
duktserie unterschieden werden. Kann ein Gerat nicht aufgeschliisselt werden, erscheint es als ,Unbekannt’.

Uber den Button ,aktualisieren’ kann die Ansicht geléscht und neu aufgebaut werden.

Administrator 10:32:15

U Tiiren CAN-Monitor aktualisieren
Qﬁq Einstellungen y Kanal 1 Kanal 2 Kanal 3 Kanal 4 Kanal 5
| 522 covsorcr TR BT

{E_ﬁ EtherCAT Diagnostics H

Abb. 97: CAN-Monitor

8.9 EtherCAT-Diagnose

Das Beckhoff System bietet die Mdglichkeit einer Diagnoseseite fiir den internen EtherCAT. Diese Diagnose ist
in myGEZE Viewer eingebettet.
Zum Controller als auch zu den angeschlossenen Klemmen werden interne Diagnosen angezeigt.

Die Funktion steht:
» nur mit einem Administrator-Account zur Verfligung.

» auch ohne myGEZE Viewer Lizenz zur Verfligung.

5 10:43:08

D Tiiren EtherCAT Diagnostics

JIp— Term 02 (EL1008)

Eiooa | EL67SI | EL6TSI | ELGTSI
o

Abb. 97: EtherCAT Diagnose
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Master-Ansicht

Target
Nama

Netid 16217422200

Te/Ra Fehlar ] 0

Abb. 97: EtherCAT Diagnose Master-Ansicht

9  Transport und Lagerung

Zentrale
Zentralen im ausgebauten Zustand an einem geschiitzten Ort lagern.

Controller/Klemmen

Bei Lagertemperaturen oberhalb von 60 C die Batterie aus dem Embedded-PC 8191 entnehmen. Die Batterie,
getrennt vom Embedded-PC, in einer trockenen Umgebung bei einer Temperatur im Bereich von 0 °C bis 30 °C
lagern.

Controllertyp 8191: Voreinstellungen, wie Datum und Uhrzeit, gehen verloren, wenn die Batterie
entnommen wird.
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10 Entsorgung

Alle Komponenten der Zentrale miissen nach den gesetzlichen Bestimmungen fiir Sondermdill entsorgt wer-
den. Akkus enthalten hochgiftige Schadstoffe und diirfen deshalb nur bei den vom Gesetzgeber vorgeschriebe-
nen Sammelstellen entsorgt werden.

Informationen zum Batteriegesetz

(Anwendbar in Deutschland und in allen weiteren Landern der Europdischen Union und in anderen europai-
schen Landern, zusammen mit den ldndereigenen Bestimmungen eines separaten Altbatterie-Riicknahmesys-
tems.)

Nach dem Batteriegesetz sind wir verpflichtet, Sie im Zusammenhang mit dem Vertrieb von Batterien oder Ak-
kus bzw. im Zusammenhang mit der Lieferung von Geraten, die Batterien oder Akkus enthalten, auf Folgendes
hin- zuweisen: Akkus und Batterien dirfen nicht in den Hausmiill. Die Entsorgung im Hausmdill ist laut Batterie-
gesetz ausdriicklich verboten. Als Endverbraucher sind Sie zur Riickgabe gebrauchter Batterien gesetzlich ver-
pflichtet. Bitte entsorgen Sie Altbatterien an einer kommunalen Sammelstelle oder im Handel. Von uns erhal-
tene Batterien kdnnen Sie nach Ge-brauch per Post an uns zurticksenden.

Die Adresse lautet: GEZE GmbH, Wareneingang, Reinhold-Voster-Str. 21-29, 71229 Leonberg.
Batterien, die Schadstoffe enthalten, sind mit dem Symbol einer durchgekreuzten Miilltonne gekennzeichnet.

Unter dem Milltonnen-Symbol befindet sich die chemische Bezeichnung des Schadstoffs, Cd fir Cadmium, Pb
fur Blei, Hg fuir Quecksilber.
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11 Technische Daten

Betriebsspannung (primar) 230V AC

-15 % bis +10 %, (195 V AC bis 253 V AC
Frequenz 50 Hz

(47-63 Hz)
Absicherung 10 A

Umgebungstemperaturbereich -5 bis +40 °C

Relative Luftfeuchtigkeit 75 % (Mittelwert Gber gesamte Lebensdauer)
90 % (max. 96 h fortlaufender Betrieb bei +40 °C)

aP-Gehause lackiertes Stahlblech (RAL 7035) mit Verschluss-Einsatz
(Doppelbart, 3 mm)

Schutzart IP 30, gemaR EN 12101-10 Umweltklasse 1

Gehadusemalle abhdngig von Zentralausstattung

Max. Verlustleistung der einzelnen Komponenten:

myGEZE Control CPU MODUL 8191/8290 4 9 W mit USV laden
myGEZE Control CAN MASTERKLEMME 2

myGEZE Control CAN-Steckverbinder -

myGEZE Control ETHER CAT-KOPPLER 0,5

myGEZE Control EIB/KNX-BUSKLEMME 0,5

myGEZE Control ENDKLEMME -

myGEZE Control Digitale Eingangsklemme 8-Kanal 1

myGEZE Control Potenzialverteilungsklemme 24 V DC -
myGEZE Control Potenzialverteilungsklemme 0V DC -
myGEZE Control Ausgangsklemme 2-Kanal-Relais 1
myGEZE Control Ausgangsklemme 4-Kanal-Relais 1
myGEZE Control Netzteilklemme 1
myGEZE Control Koppler 4
myGEZE Control Verldngerung 4
myGEZE Control 2-port Abzweig 0,65
myGEZE Control Busendkappe -

Die Spannungsversorgung fiir das Gesamtsystem erfolgt mit 24 VDC (-15 %/+20 %).
Bedingt durch die Toleranz konnen die Verlustleistungen geringfligig abweichen.
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