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Introduccién myGEZE Control

1 Introduccion

1.1 Simbolos y medios de representacion

Indicaciones de advertencia

En estas instrucciones se emplean indicaciones de advertencia para advertirle ante posibles dafios materiales 'y
personales.

> Leay observe siempre estos avisos de advertencia.

» Cumpla todas las medidas a tomar marcadas con el simbolo de advertencia y la palabra sefializadora.

Simbolode ad- Advertencia Significado
vertencia

PELIGRO Riesgos para las personas.
Su incumplimiento puede causar la muerte o lesiones graves.

iADVER- Riesgos para las personas.

TENCIA! El incumplimiento puede causar la muerte o lesiones graves.
PRECAU- Riesgos para las personas.

CION La no observancia puede causar lesiones leves.

D>

Otros simbolos y medios de representacién
A fin de ilustrar un uso correcto, las informaciones e indicaciones técnicas importantes estan especialmente
realzadas.

Simbolo Significado

Significa «Indicacién importante»
Informaciones para la prevencion de daios materiales, para la comprensién o para la opti-
mizacion de los procesos del trabajo.

Significa «Informacién adicional»

-

1.2 Documentos vigentes

Categoria Nombre N.° de material
Descripcion Puntos de datos de tipos de médulos BACnet 207846

myGEZE Control
Descripcion Definiciones de myGEZE Control OPC UA 213696
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2 Seguridad

2.1 Indicaciones de seguridad

Los datos incluidos en esta descripcion se refieren siempre a la configuracion estandar de fabrica. Las modifica-

ciones en la configuraciéon del software de la central solo podran ser efectuadas por personal debidamente for-

mado por GEZE. No constituyen derechos de garantia contra el fabricante de la central los dafios causados por

intervenciones en la central no autorizadas por el fabricante y/o su distribuidor.

Observe los datos incluidos en este manual a la hora de efectuar las conexiones. La planificacién y el calculo de

la red de suministro es responsabilidad del instalador y debe realizarse conforme a las disposiciones legales (en

Alemania p. ej. segun la norma MLAR).

= Antes de habilitar el equipo para el servicio, efectie una medicion del aislamiento de la red de suministro
del equipo y lleve a cabo un protocolo.

®  Sjnecesita asistencia para la planificacién e instalacién del equipo, péngase en contacto con GEZE.

La informacidn estd sujetas a un desarrollo técnico permanente.

En determinadas circunstancias, es posible que las descripciones y los dibujos representados con
este proposito no se correspondan con el estado actual. Por ello, la informacién actual debe obte-
nerse siempre a través del fabricante.

Siga estas instrucciones para garantizar la seguridad personal.
» Subsane inmediatamente todas las averias del equipo.
» Guarde las instrucciones de montaje siempre cerca de la central, al alcance de la mano (p.
ej. en una funda de plastico directamente en la puerta frontal).

Obligaciones del operador del edificio

®m  Asegurar el puesto de trabajo contra la entrada no autorizada.

= El montaje, la puesta en marcha y el mantenimiento solo deben realizarlos personal especializado autori-
zado por GEZE. Las modificaciones hechas por cuenta propia en la instalacién excluyen a GEZE de toda res-
ponsabilidad por los dafos resultantes.

®  Dejar las llaves para los armarios eléctricos solo al personal instruido.

Instalacion eléctrica

®  Antes de proceder a trabajos en el sistema eléctrico, cortar la alimentacion de la tensién (de red y baterias
recargables) y comprobar la ausencia de tension.

B Laconexion a la tensidn de red solo debe realizarla un electricista. Realizar la conexién a la red y la compro-
bacién de la toma de tierra segiin norma DIN VDE 0100-600.
Los trabajos solo debe realizarlos un electricista o un «electricista para actividades limitadas».
Como dispositivo de desconexion de la red, utilice un fusible automatico de 2 polos suministrado por el
cliente con posibilidad de bloqueo conforme a la capacidad de corriente del cable.

Al abrir la carcasa del equipo, quedan al descubierto las piezas conductoras de corriente. Antes de cualquier in-
tervencion en la central, la instalacién debe desconectarse de la tensién de alimentacién. Los bornes de cone-
xion de los componentes del equipo conducen baja tension <50 V.
®  Activar la tensién de red solo tras conectar todos los componentes de la instalacion.
®  Proteger la central de accesos no autorizados y evitar su apertura.
m  Utilizar solamente los cables que se indican en el esquema eléctrico. Colocar los apantallados segun el dia-
grama de conexiones.
®  Establecer los tipos de cables (p. ej. cables de proteccion ante el fuego) y la proteccion IP necesaria en con-
formidad con los organismos locales.
Aislar los conductores sin utilizar.
Asegurar con bridas los cables sueltos.
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Mantenimiento
Si fuera necesario, un técnico especializado autorizado por GEZE deberia realizar una revision de técnica de se-
guridad con mantenimiento. Para ello, existe un certificado escrito que acredita la realizacion del examen.

Repuestos
En combinacién con productos de otro fabricante, GEZE no concede ninguna garantia.
®  Enlos trabajos de reparacion y de mantenimiento, utilizar solamente piezas originales de GEZE.

Disposiciones y normas
Los derechos de garantia exigen que el montaje, la instalaciéon y el mantenimiento se realicen conforme a los
datos del fabricante. El cumplimiento de todas las disposiciones vigentes y de las instrucciones sobre el uso co-
rrecto es responsabilidad del operador del edificio o del instalador encargado por el operador.

» Realizar el mantenimiento del equipo conforme a las disposiciones legales.

» Prestar atencion los datos relativos al mantenimiento.

» Observe las directivas, normativas y prescripciones especificas mas recientes del pais, en particu-

lar:

» DIN VDE 0100-600 «Establecimiento de instalaciones de baja intensidad»

» DIN EN 60335-2-103 «Seguridad eléctrica de equipos para uso doméstico y fines semejantes;
requisitos especiales para automatismos, portales, puertas y ventanas»

» Reglamentos en materia de prevencién de accidentes, especialmente el DGUV (Seguro ale-
man de prevencion de accidentes), disposicion 1 «Disposicidon en materia de prevencion de
accidentes, principios de prevencién» y DGUV disposicion 3 «Disposicion en materia de pre-
vencién de accidentes, instalaciones eléctricas y maquinaria»

» VDE 0815 «Cables y conductos de instalacién y para sistemas de deteccién remota y procesa-
miento de la informacién»

» MLAR «Normativa de tendidos eléctricos de muestra».

2.2 Utilizacién segun prescripcion

Con el sistema de automatizacién de edificios se implementan soluciones connectivity. La central de conexién
estd en conformidad con las reglas reconocidas de la técnica y los reglamentos vigentes en materia de seguri-
dad. El equipo se ha previsto exclusivamente para su utilizacién en recintos secos.
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3 Funcionesy caracteristicas

myGEZE Control es el sistema controlador central al que pueden conectarse los productos de campo.

El sistema de automatizacién de edificios sirve para conectar centrales de puerta de emergencia, cerraduras
eléctricas, sistemas de puerta automaticos, sistemas de extraccion de humos y calor y sistemas de ventana auto-
maticos, asi como aparatos de sectores limitrofes para el uso en los sistemas de gestién de edificios y seguridad.

Forman parte de las aplicaciones tipicas:
» Utilizacion de los datos sobre estados de producto, eventos y mensajes de error a través de BAC-
net/IP en otros sistemas
» Uso de los dispositivos de campo conectados a través de aplicaciones de software
» Posibilidad de evaluar los datos en los sistemas de gestion de edificios

Para la integracién en los sistemas de gestion de edificios, deben conectarse los dispositivos de campo a través
de médulos de interfaz a un controlador de automatizacién de edificios y ponerse a disposicién los datos nece-
sarios para la integracion a través de archivos de configuracidn especificos.

Si se ha solicitado una carcasa a GEZE, todas las unidades se encuentran en una carcasa con cierre de chapa de
acero lacada (RAL 7035) con un inserto de cierre con clasificacién proteccién IP 30. Las dimensiones de la car-
casa dependen de la version y el equipamiento de la centralita.

3.1 Principio modular

Configuracion de hardware
» Los terminales se montan sobre un carril DIN estandar (TS 35). El controlador basico detecta los
terminales de bus conectados al sistema. Estos deben coincidir con la configuracion del software.
Configuraciéon de software
» El controlador bésico detecta los terminales de bus conectados al sistema. Estos deben coincidir
con la configuracion del software

3.2 Componentes de la central

3.2.1 Fuente de alimentacién (segun version)

1x fuente de alimentacién (6,25 A-24 V DC) (equipamiento estandar)

1x disyuntor de circuito B10

1x conjunto de bornes para conectar la tensién de red 230 V AC

2x grapas de bloqueo 24 V DC (4 A) para la proteccion del sistema controlador + terminales
Opcional: fuente de alimentacién (10 A-24 V CC) (equipo opcional para armarios eléctricos de ta-
manio 4)

vVVvVvVvVyYvVYyYy

3.2.2 Terminales

» Controlador basico
» Potente PCintegrado / unidad de control con un puerto Ethernet conmutado que soporta el
protocolo BACnet.

» Terminales de bus para la comunicacién con el GEZE Bus:
» El terminal permite en un sistema de terminales la integracion de los productos de campo
GEZE que dispongan de una conexién GEZE Bus.
» Pueden instalarse hasta 5 x terminales GEZE Bus.
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» Terminales de bus para la comunicacién con KNX:

» Parala conexién del médulo de tecnologia de ventanas GEZE IQ box KNX se requieren 2 ter-
minales de bus EIB/KNX. Uno para recibir, otro para enviar. El nimero de direcciones de
grupo max. posibles esta limitado en la aplicacién solo por las IQ box KNX max. conectables.

» Terminales de entrada digital:

» para la deteccion de senales de sefales de aviso binarias libres de potencial desde los produc-
tos conectados
» Terminales de salida digital:
» para conmutar sefiales de control binarias a los productos conectados
» Disponible como salida de relé
» Variantes disponibles con 2 0 4 canales y contacto NO o contacto de conmutacién
» Bornes auxiliares:
» como punto de conexion para p. €j. potencial de referencia o toma de 24V DC
» parafunciones internas, p. ej. refrescar la sefial de bus o los terminales de acoplamiento
» Tapas de extremo de bus:
» Cada grupo constructivo debe conectarse en el lado derecho a una tapa de extremo de bus.

3.3 Centrales estandar

Estan disponibles las centrales estandar siguientes:

Centrales estandar myGEZE Control

1 2 3 4
Tamano del armario eléctrico
An x Al x P [mm] 300 x 400 x 200 400 x 500 x 200 600 x 600 x 250 600 x 800 x 250
N.*Nam. 203991 203992 203993 203995
Espacios para mas terminales
(adicional al controlador basico) 10 15 25 40

Posibilidades de ampliacién:
> en las centrales estandar de tamafo 4, es posible instalar una fuente de alimentacién mas grande
para poder suministrar los componentes como corresponde.

3.4 Distribuidor

El armario distribuidor ofrece la posibilidad de distribuir la tecnologia de conexién de forma descentralizada en
el edificio. En un proyecto pueden posicionarse varios distribuidores, p. ej. localmente en un sistema de puertas
o en otra subdistribucion. Ahi pueden conectarse los cableados locales.

En ese caso, la comunicacién con el dispositivo basico se efectla a través de una conexion de bus.

Hay disponibles los distribuidores siguientes:

Distribuidor estandar para myGEZE Control

1
Tamano 361x254x 165
An x Al x P [mm]
N.° Num. 203996
Espacios para mas terminales 10
(adicional al controlador basico o el terminal de aco-
plamiento)

» El armario distribuidor también puede utilizarse para instalar otros / mas componentes eléctricos
p. €j. una instalacién de acopladores de entrada y salida externos.

» Para aplicaciones a pequena escala, también puede utilizarse un armario distribuidor para instalar
un dispositivo basico dentro.

(GEZE] °
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4  Montaje

Secuencia de montaje (vista general)

trega consultando el albaran (tamafos de centrales, terminales, etc.). Posteriormente
no se aceptaran reclamaciones.
» Dejar que ayudantes sujeten el armario eléctrico al atornillar.

b » Antes de comenzar el trabajo, comprobar la integridad y el correcto estado de la en-

Comprobar la configuracién del equipamiento de la central y, si procede, ajustarla/completarla.
Fije la carcasa de forma segura y facilite el acceso para el mantenimiento, etc.
Marcar los orificios de fijacion.

Seleccionar los medios de fijaciéon adecuados para la base.

Atornillar el armario eléctrico.

Atornillar la central.

Cortar el racor de nivel acorde con el didmetro del cable.

Introducir el cable en la central a través del racor de nivel.

Conectar los componentes externos segun el plano de conexién.

Conectar el suministro eléctrico.

Poner en marcha la instalacion.

VVVVVVVVYVYVYY

4.1 Equipamiento y configuracién de la central

Equipamiento minimo y maximo
» El equipamiento minimo consta de una fuente de alimentacién, 1x controlador basico, 1x terminal
de bus segun la funcién que ejecutar y una tapa lateral de bus para proteger los contactos eléctri-
Cos.
» Eltamano de la carcasa resulta de la cantidad y la disposicién de los terminales de BUS.
» El equipamiento maximo puede contener hasta 40 terminales. En ese caso, debe utilizarse el ar-
mario eléctrico de tamafo 4.

GEZE] 1
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4.1.1 Requisito de espacio de los terminales de bus y los componentes en el carril DIN
(anchura)

Controlador / terminales
» Controlador basico

> 71 mm
» Terminales de bus para la comunicacién con el GEZE CAN bus:
> 24 mm

» Terminales de bus para la comunicacién con 1Q box KNX:
>  2x12mm+ 1x 12 mm para acoplador + 1x 12 mm para terminal final del bus
» Terminales de entrada digital:

> 12mm

» Terminales de salida digital:
> 12mm

» Bornes auxiliares:
>  12mm

» Tapas de extremo de bus:
> 6/12mm

ECEin,

[ENEE Ty

Fig. 1: Terminales montados

Fuente de alimentacion (equipamiento estandar)

~100 mm

~80 mm

Fig. 2: Fuente de alimentacion estandar

b La fuente de alimentacion se halla en un carril DIN separado.

GEZE] "
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4.1.2 Disposicion de los terminales en el carril DIN

Es imprescindible respetar la disposicién de los terminales en el carril DIN. Esta se define de nuevo
exactamente en el esquema eléctrico especifico del proyecto. Informacién més detallada en 6.2 Se-

cuencia técnicamente posible de los terminales en el proyecto plantilla, en la pagina 48.

Posible secuencia basica:
» Colocar los terminales en el carril DIN en el orden siguiente justo uno al lado del otro (de izquierda
a derecha):
» Controlador basico
Terminales de entrada y salida
Terminales auxiliares (de haberlos)
Terminales de bus para la comunicacién con el GEZE CAN bus
Acoplador (si existe para la conexiéon KNX)
Terminales de bus para la comunicacién con KNX (si existen para la conexién KNX)
Terminal final del bus (si no existe ningiin acoplador interno + terminales KNX)

vVvVvVvyYVYyYy

4.1.3 Modificacién de la configuracién del médulo/estado del sistema

Al realizar modificaciones en la configuracion del médulo (cantidad, tipo y orden de los terminales), esto debe
ajustarse en la configuracion de software.

Si la configuracién de hardware no coincide con la configuracion de software, el sistema no pasa al modo Run-
time tras el inicio y la fase y arranque. Entonces, en funcién de la configuracién errénea, el sistema permanece
en el modo de configuracion (LED de estado azul) o error (LED de estado rojo).

Un estado de sistema correcto en modo Run se identifica mediante el LED de estado verde.

Conectar o desconectar los terminales solo en estado libre de tension.
Desactivar primero la tension de red.

GEZE] z
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4.1.4 Tipos de instalaciéon permitidos/distancias minimas

4.1.4.1 Tipo de instalacién estipulada para temperaturas de hasta 60°C

Montar el PC integrado horizontalmente en el armario eléctrico sobre un carril de anclaje para que el calor
pueda evacuarse de forma optima.

Las aberturas de aire se hallan en la parte inferior y superior de la carcasa. De este modo, se logra un flujo de aire
optimo que fluye a través del PC integrado en direccién vertical. Asimismo, se requiere un espacio libre de al
menos 30 mm por encima y por debajo del PC integrado para garantizar una ventilacién suficiente.

LA
R =30 mm

-
|m
]

2 30 mm

Fig. 3: Tipo de montaje a temperaturas de hasta 60 °C.



Montaje myGEZE Control

4.1.5 Montaje/desmontaje

4.1.5.1 Montaje y desmontaje - Desbloqueo de la palanca de desmontaje de los termi-
nales

Los médulos de terminales se montan en carriles DIN (35 mm), seguiin EN 60715.
Montaje

Fig. 4: Montaje

Desmontaje

Fig. 5: Desmontaje

Cada terminal se mantiene en el carril DIN mediante un bloqueo que debe liberarse para el desmontaje:

1. Tire hacia abajo del terminal desde su lenglieta de color naranja aprox. 1 cm y retirelo del carril DIN. Asi, el
bloqueo del carril DIN de este terminal se libera automaticamente y, de este modo, puede retirar el termi-
nal con poco esfuerzo del bloque de terminales de bus.

2. Paraello, sujete con los dedos pulgar e indice el terminal desbloqueado por arriba y abajo al mismo
tiempo en las superficies de la carcasa y retirelo del bloque de terminales de bus.

GEZE z
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41.6 Cableado

[A0AMN

o 5
| 4

e

Fig. 6: Cableado

Hasta ocho puntos de sujecion permiten la conexion de conductores macizos o de hilo fino al terminal de bus.
Los puntos de sujecion estan disefiados con tecnologia de resorte. Conecte los cables como sigue:

1. Abrir un punto de sujecidn presionando un destornillador de forma recta hasta el tope interior en la aber-
tura cuadrada sobre el punto de sujecién. No girar el destornillador, no moverlo de un lado al otro ni hacer
palanca con él. Utilizar un destornillador de tamaro 0.

2. Ahora, el cable puede introducirse sin resistencia en la abertura redonda del terminal.

3. Alaliviar la presion, el punto de sujecion se cierra automaticamente y sujeta el cable de forma segura y du-

radera.
Caja de terminales Terminal de entrada
Calibre de conductor (macizo) 0,08...2,5 mm’
Calibre de conductor (hilo fijo) 0,08...2,5 mm?
Calibre de conductor (hilo de cable con virolas) 0,14...1,5 mm?
Longitud de cable pelado 8...9mm

GEZE] s
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4.2 Conexidon de la central

421 Conexionalared

Una vez se han conectado y configurado todos los componentes, asi como probado todas las conexiones, se
puede
conectar la tensién de red de manos de un electricista.

jADVERTENCIA!
iPeligro de muerte por descarga de corriente!

» Antes de conectar el suministro de corriente, desconecte la alimentacién y protéjala
ante la reconexion.

» Asegurese de la ausencia de tension de la linea de alimentacién suministrada por el
cliente.

» Conectar lalinea de alimentacion suministrada
por el cliente de 230 V AC a los terminales de
alimentacion de la centralita contraincendios.
Seccién del cable de conexion ala red:

1,5 mm?...2,5 mm?

@ manan

n:
1 L |
2 N - 1 '| |
! 1 II
3 PE A
I

4.3 Conexidon de componentes externos

Los componentes externos solo pueden conectarse al sistema seguin el esquema eléctrico

» Elsistema debe estar desconectado de la tensién activando el dispositivo de desconexién de la
red suministrado por el cliente antes de cualquier trabajo de conexion.
» Cerciorarse de la ausencia de tensién en el armario eléctrico.

Los controladores basicos disponen de un sistema de alimentacién ininterrumpida interno de sistema de
1 segundo para proteger los datos persistentes. Asi que, tras desactivar el suministro de corriente, y en
funcion del disefio y la carga, el sistema requiere de aprox. 1 a 3 segundos hasta que esté apagado com-
pletamente.

b Realizar la instalacion eléctrica segun las disposiciones y normativas legales vigentes.

GEZE] 1



Montaje

myGEZE Control

17



Descripcion del hardware myGEZE Control

5 Descripcion del hardware

5.1 MODULO CPU 8191 myGEZE Control

BECKHOFF
6191

[
X001 D WD
ERR

X101

X102

BACnet/IP

Fig. 7: MODULO CPU 8191 myGEZE Control
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Puerto Ethernet
Link/Act

Ethernet RJ45 (switched)
Link/Act

Ethernet RJ45 (switched)

Conmutador selector de direccién/interruptor DIP

Con el interruptor DIP puede ajustarse la direccion IP para las interfaces Ethernet X101/X102
conmutadas.

Power LED

Diagnéstico del suministro de corriente para PC integrado y bus terminal. Estado de la comu-
nicacion del E-bus y K-bus.

E-bus o K-bus

Acoplador de alimentacion

Solapa frontal (debajo, el compartimento de la pila y la ranura para tarjeta microSD)
Suministro de corriente para el reloj con bateria de respaldo para la hora y la fecha.
Alimentacion de los contactos de potencia

Contactos de potencia, +24V, 0V, PE
Contactos de potencia para terminales de bus.
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Descripcion del hardware myGEZE Control

La CPU 8191 es un control con dos puertos Ethernet. El puerto superior X001 esta destinado a la configura-
cién del sistema. Los dos puertos Ethernet con conmutador X101 y X102 se utilizan para la conexién a las re-
des de los clientes. Aqui se admiten todos los protocolos de datos configurados.

LED de diagndstico

Indicacion LED Significado
- i TC LED de estado TwinCAT
xg191 TwinCAT estd en modo Run (verde)
TwinCAT estd en modo parada (rojo)
D TC TwinCAT estd en modo configuracion (Azul)
]:I WD WD Sin funcién de fabrica. EI LED puede parametrizarse
— para mensajes de diagnostico especificos de
ERR la aplicacion.
ERR Se ilumina en rojo al encender. El software se estd car-

gando. Se apaga si todo esta correcto. El LED puede
parametrizarse para mensajes de diagndstico especifi-
cos de la aplicacion.

ﬂ El LED puede parametrizarse para mensajes de diagnéstico especificos de la aplicacion.

Boton Reset
Con el botdn Reset puede activar el modo de configuracion. Puede utilizar esta funcién cuando
el programa SPS provoca un error accidentalmente. Para ello, debe mantener el botén Reset pulsado
durante un tiempo prolongado durante el reinicio.
Active el modo de configuracién como sigue:
»  Abrir la solapa frontal.
» Apagar el PCintegrado.
» Iniciar el PC integrado y mantener pulsado el botén Reset hasta que el ERR-LED se ilumine de co-
lor rojo y luego amarillo.

De este modo, el controlador basico pasara al modo de configuracion. jSin un dispositivo programador
con el software TwinCAT 3 en la version correspondiente ya no se podra activar el aparato!

Ajustar direccion IP con interruptor DIP
Con los interruptores DIP S101 puede ajustar la direccion IP solo para las interfaces Ethernet X101/
X102 conmutadas. Para la interfaz Ethernet X001, los interruptores DIP no tienen ninguna relevancia.

GEZE] E



Descripcion del hardware myGEZE Control

Al

0L68 .96V e T L™

Fig. 8: Interruptor DIP S101, interruptor del 1 al 10.

Interruptor posicidon derecha: on «1».

Interruptor posicion izquierda: off «0».

Con los interruptores DIP 1 a 8 puede editar el Ultimo byte de la direccién IP. Los interruptores DIP tienen priori-
dad sobre los ajustes en el sistema operativo. Las modificaciones se implementardn tras un reinicio del PC inte-
grado.

Interruptores DIP S101 Significado
10 ony 9 off DHCP activo. Ajuste estandar de fabrica.
Asi, los interruptores DIP 1 a 8 no tienen ninguna relevancia.
10 off y 9 off DHCP inactivo.
Por defecto, se utiliza la direccion IP fija 192.168.1.xxx y la mascara de subred
255.255.255.0.
El Gltimo byte de la direccidn IP 192.168.1.xxx se edita con los interruptores DIP de 1 a 8
10 off y 9 off La direccion IP completa se toma del sistema operativo o la interfaz web (Beckhoff De-
1 a 8 todos on vice Manager)
Ejemplo

Si desea configurar la direccién IP 192.168.1.67 para la interfaz Ethernet X101/X102 mediante los interruptores
DIP, debe configurarlos de la siguiente manera:

DIP1 DIP2 DIP3 DIP4 DIP5 DIP6 DIP7 DIP8 DIP9 DIP10
on on off off off off on off off off

Asi, de los interruptores DIP activados resulta el valor para el ultimo byte de la direccién IP.
20+21+26=67
Valores para los interruptores DIP individuales:

DIP1 DIP2 DIP3 DIP4 DIP5 DIP6 DIP7 DIP8
Valor 2° 2 2? 23 2° 2’ 2° 2’

b iEste controlador solo es compatible hasta la versién 2.2 del software myGEZE Control!




Descripcion del hardware myGEZE Control

5.2 MODULO CPU 8290 myGEZE Control

BECKHOFF
(X0

—
" U "o

Fig. 9: MODULO CPU 8190 myGEZE Control
Puerto USB

Puerto Ethernet X001

Link/Act

Ethernet RJ45 X101 (conmutado)

Link/Act

Ethernet RJ45 X102 (conmutado)

Link/Act

Power LED

Diagnéstico del suministro de corriente para PC integrado y bus terminal. Estado de la comu-
nicacion del E-bus y K-bus.

E-bus o K-bus

Acoplador de alimentacién

Solapa frontal (debajo, el compartimento de la pila y la ranura para tarjeta microSD)
Suministro de corriente para el reloj con bateria de respaldo para la hora y la fecha.

Alimentacion de los contactos de potencia

Contactos de potencia, +24V, 0V, PE
Contactos de potencia para terminales de bus.

@GO ® QEOOEOOO
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Descripcion del hardware myGEZE Control

La CPU 8290 es un control con dos puertos Ethernet. El puerto superior X001 esta destinado a la configura-
cién del sistema. Los dos puertos Ethernet con conmutador X101 y X102 se utilizan para la conexion a las re-
des de los clientes. Aqui se admiten todos los protocolos de datos configurados. Se pueden conectar en serie
terminales E-Bus o K-Bus, segun se prefiera.

LED de diagndstico

Indicacion LED Significado
TC LED de estado TwinCAT
(X8290 TwinCAT esta en modo Run (verde)

TwinCAT estd en modo parada (rojo)

D 1C TwinCAT esta en modo configuracion (Azul)

D WD WD Sin funcién de fabrica. El LED puede parametrizarse
para mensajes de diagnostico especificos de

. ERR la aplicacion.

= ERR Se ilumina en rojo al encender. El software se estd car-
gando. Se apaga si todo esta correcto. El LED se puede
parametrizar para mostrar mensajes de diagnoéstico es-
pecificos de cada aplicacién.

ﬂ El LED puede parametrizarse para mensajes de diagnéstico especificos de la aplicacion.

Boton Reset
Con el botdn Reset puede activar el modo de configuracion. Puede utilizar esta funcién cuando
el programa SPS provoca un error accidentalmente. Para ello, debe mantener el botén Reset pulsado
durante un tiempo prolongado durante el reinicio.
Active el modo de configuracién como sigue:
»  Abrir la solapa frontal.
» Apagar el PCintegrado.
» Iniciar el PC integrado y mantener pulsado el botén Reset hasta que el ERR-LED se ilumine de co-
lor rojo y luego amarillo.

De este modo, el controlador basico pasara al modo de configuracion. jSin un dispositivo programador
con el software TwinCAT 3 en la version correspondiente ya no se podra activar el aparato!

iA partir de la versién 3.0 del software myGEZE Control, solo se admitird este tipo de controlador!

o
o
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Descripcion del hardware myGEZE Control

5.3 TERMINAL CAN MASTER myGEZE Control
' .

O—e
@—. AN Err
X/

U Er

CANopen
BECKHOFF ELE751

Fig. 10: TERMINAL CAN MASTER myGEZE Control

@ LED Run

@ LED CAN Error
@ LED CPU Error
@ Conexion BUS

El terminal permite en el sistema de terminales EtherCAT la integracion de cualquier dispositivo CAN y puede
utilizarse como master (EL6751) o slave (EL6751-0010). Adicionalmente, pueden enviarse y recibirse mensajes
CAN generales sin tener que abordar los CAN Frames en el programa de la aplicacion.

Como CAN Master, el terminal permite la integracién de los sistemas de producto GEZE habilitados bus. A través
de un canal es posible enviar y recibir telegramas. A un terminal pueden conectarse hasta méax. 63 participantes.
La longitud de bus max. posible varia segun el cableado, el nimero de participantes, interferencias por circuns-
tancias locales.

Aplicacion
» Sistema de salida de emergencia (RWS) GEZE TZ 320, 321, 322
» Automatismo de puerta automatico DCU 1,2,6,8 (DCU light)
» Instalacién de extraccién de calor y humo (RWA) GEZE MBZ 300

GEZE] 2



Descripcion del hardware

myGEZE Control

Indicadores LED

En base a los LED pueden diagnosticarse rdpidamente los estados mas importantes de los terminales.

LED Color Significado
RUN verde Este LED indica el estado de funcionamiento del terminal:
Off Estado de la EtherCat State Machine
INIT = Inicializacion del terminal;
BOOTSTRAP = Funcidn para actualizaciones de firmware del ter-
minal
parpadea con 2 Estado de la EtherCat State Machine
Hz PREOP = Funcion establecida para comunicacion Mailbox y
ajustes estandar diferentes.
parpadea con 1 Estado de la EtherCat State Machine
Hz SAFEOP = Comprobacion de los canales del Sync Manager y los
Distributed Clocks. Las salidas permanecen en estado seguro.
encendido Estado de la EtherCat State Machine OP = estado de funciona-
miento normal, comunicacién Mailbox y de datos de proceso posi-
ble.
Err rojo Off Todos los dispositivos del bus libres de errores (Box State=0), Task
o proceso TwinCAT en curso.
parpadea con 1 Al menos un Box State no es igual a cero (p. ej. participante no en-
Hz contrado, configuracién errénea, participante averiado).
parpadeacon 10  Carga de configuracion en curso.
Hz
encendido CAN Controller es Bus OFF. Problema CAN fisico.
Posibles causas de error: p. ej. resistencia final faltante, linea de bus
demasiado larga, velocidad en baudios errénea, direccion de nodo
introducida doblemente, error de cableado, cortocircuito. Se re-
quiere reinicio.
Error de CPU rojo encendido Error del procesador del EL6751.

parpadea con 10
Hz

Procesador del EL6751 se inicia.
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Descripcion del hardware myGEZE Control

5.4 Conector CAN myGEZE Control

Fig. 11: Conectores CAN de myGEZE Control (izquierda: versién 1; derecha: version 2)

Las lineas de bus se conectan al terminal de bus a través de una clavija D-Sub de 9 polos para CAN con resisten-
cia final integrada. Pueden conectarse dos conductores al conector. Esto es necesario cuando el terminal de bus
NO es el extremo de un segmento de bus. En ese caso, el interruptor integrado para la resistencia final debe
desactivarse; posicién OFF.

Si el terminal de bus esta previsto como primera o ultima unidad en el segmento de bus, es decir, forma un ex-
tremo de bus, entonces debe activarse a través de interruptor integrado de la resistencia final; posicion ON. En
ese caso, la conexion de un conductor es posible solo en la primera conexién (PIN 1,2,3).

1,6 3 CAN GND
24 2 CAN L
35 7 CANH
= 5 CAN SHD

Tabla 1: Asignacién de conectores CAN de myGEZE Control, version 1
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Descripcion del hardware myGEZE Control

XFL[ 53 éﬁ 4;% o c!)é ég

“1&EFA5) 1 2 | 3 15

BECKHOFF EL6751
=K1-CO1

K1ISEFAL) 1

Fig. 12: Conectores CAN de myGEZE Control, version 1. Esquema de conexién

GND 3 CAN GND
1C-, 2C- 2 CANL
1C+, 2C+ 7 CANH
- 5 CAN SHD

Tabla 2: Asignacion de conectores CAN de myGEZE Control, versién 2
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Descripcion del hardware myGEZE Control
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Fig. 13: Conectores CAN de myGEZE Control, version 2. Esquema de conexion
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5.5 Sistema KNX myGEZE Control
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Fig. 14: sistema KNX myGEZE Control
@ Acoplador de E-bus myGEZE Control
@ Terminal KNX/EIB myGEZE Control

@ Terminal final del bus myGEZE Control

para KNX se requiere una combinacién de estos 4 terminales
» 1xacoplador de E-bus myGEZE Control
» 2xterminal KNX/EIB myGEZE Control
» Ixterminal final del bus myGEZE Control

» técnicamente SIEMPRE se requieren 2 terminales EIB/KNX.

» Se conecta a un sistema KNX de 2 hilos (Twisted Pair)

» No se requiere ninguna configuracién de este participante en ETS; el terminal es participante pa-
sivo en el bus.

Los 4 terminales solo pueden utilizarse una vez por unidad de control. Con esta conexion pueden

ﬂ En proyectos de ETS mas grandes, es posible que deban ajustarse los acopladores de linea y filtros.
conectarse 200 x 1Q Box KNX.

Informacién para
» Alarma edlica
» Valor edlico
» Alarma de lluvia
» Seguridad
utilizada por el KNX y representada en el BACnet (una vez, no por 1Q box KNX).
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myGEZE Control

Instalacion

®

dhdd I
®

1l [E] aﬁ'nﬂm[‘- “I i

] |

]

Fig. 15: Estructura de los terminales de bus para la comunicacién con KNX

Juego

Juego

EIB+

EIB+

Contacto de potencia +24 V
EIB-

EIB-

Contacto de potencia 0 V
Apantallado

Apantallado

POEEOOO®OOO

Esto(s) terminal(es) se requieren para la comunicacién con el GEZE 1Q box KNX para la conexion de motores
para ventanas. Se requieren siempre dos terminales.

Set

+EIB

-EIB

Shield

Set

La conexién a un sistema myGEZE Control debe realizarse siempre a través de un médulo de acoplamiento, ya

que se trata de otra técnica de comunicacién interna.

(GEZE]
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Descripcion del hardware myGEZE Control
Indicadores LED
l L

Fig. 16: Indicadores LED KNX

@ LED Run

@ LED Set

@ LED EIB-TXD

@ LED EIB-RXD/Power

@ LED Send

@ LED Receive

@ LED EIB Error
[EEZE] 20



Descripcion del hardware myGEZE Control

Ejemplo

AR A nAC A
7l BiEEEE
(] = [ 1110
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Fig. 17: Ejlemplo de configuracidn para la comunicacién con KNX
Base myGEZE Control

DI ENT. DIGI. 8C., 24 V DC

Borne distr. pot. KL. 16x 24VDC

DO REL. SAL.4C. 125V DC

myGEZE Control CAN

Acoplador de bus

myGEZE Control KNX

Terminal final

GOEOOOOO
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myGEZE Control

Indicadores LED
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88
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Fig. 18: Indicadores LED KNX

QOOGOOO

LED Set

LED EIB-TXD

LED K-Bus Run

LED EIB-RXD/Power

LED Send
LED Receive
LED Receive
K-BusRun verde | 1 Se ilumina de formatenuea  ninguno Comunicacion K-Bus
intensa: comunicacion K-Bus  Comunicacién K-Bus
correcta
Juego verde
EIB-TXD verde
EIB-RXD/  verde
POWER
SEND verde
RECEIVE verde
EIB ERROR  rojo
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Descripcion del hardware myGEZE Control

5.6 Terminal de entrada digital de 8 canales myGEZE Control
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Fig. 19: terminal de entrada digital de 8 canales myGEZE Control

Identificacion Significado
@ INPUT 1 Entrada 1
@ INPUT 2 Entrada 2
@ INPUT 3 Entrada 3
@ INPUT 4 Entrada 4
@ INPUT 5 Entrada 5
@ INPUT 6 Entrada 6
@ INPUT 7 Entrada 7
INPUT 8 Entrada 8

» Terminal de entrada digital con ocho entradas para la deteccién de sefales de control binarias del
nivel de proceso.

» Conexion de componentes no habilitados bus al sistema de edificios GEZE.

» Ocho canales que muestran su estado de sefalizacion mediante diodos luminosos.

» Segun el controlador basico, hasta diez entradas digitales posibles.



Descripcion del hardware

myGEZE Control

Indicadores LED

3

L W

Fig. 20: Indicadores LED KNX
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Senal LED 1

Sefal LED 2

Senal LED 3

Sefal LED 4

Senal LED 5

Sefal LED 6

Senal LED 7

Sefal LED 8

INPUT 1-8

verde | Off

Tensién de senal «0» (-3 V...5V)

encendido

Tension de sefal «1» (11 V...30V)
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myGEZE Control

5.7 Terminal de distribucién de tension 24 V DC myGEZE Control
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Fig. 21: terminal de distribucion de tension de 24 V DC myGEZE Control

@ Contacto de potencia +24 V

@ Contacto de potencia 0 V

El terminal de distribucion de tensién pone a disposicidon 16 puntos de sujecién con el potencial de 24 V delante
en los contactos de borne. El contacto de potencia de 24 V esta unido a los contactos de borne frontales y se
conduce hasta el terminal adyacente. El contacto de potencia de 0 V no estd unido a los contactos de borne
frontales, se conduce hasta el terminal adyacente. Con él puede reducirse el uso de bloques de terminales adi-
cionales en la regleta de bornes.
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5.8 Terminal de distribucién de tension 0 V DC myGEZE Control
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Fig. 22: terminal de distribucion de tension de 0 V DC myGEZE Control

@ Contacto de potencia +24 V

@ Contacto de potencia 0 V

El terminal de distribucion de tensién pone a disposicidon 16 puntos de sujecién con el potencial de 0V delante
en los contactos de borne. El contacto de potencia de 0 V estd unido a los contactos de borne frontales y se con-
duce hasta el terminal adyacente. El contacto de potencia de 24 V no estd unido a los contactos de borne fron-
tales, se conduce hasta el terminal adyacente. Con él puede reducirse el uso de bloques de terminales adiciona-
les en la regleta de bornes.
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5.9 Relé de terminal de salida de 2 canales myGEZE Control

0= it ]

Fig. 23: relé de terminal de salida de 2 canales myGEZE Control

LED relé 1

LED relé 2

Relé 1, contacto NO

Relé 2, contacto NO

Relé 1, contacto central

Relé 2, contacto central

Relé 1, contacto NC

Relé 2, contacto NC

PE (conectado internamente con el punto de sujecién 4)

PE (conectado internamente con el punto de sujecion 4)

OBREEOEOOHEOO

Contacto de potencia PE



Descripcion del hardware myGEZE Control

Indicadores LED

Relé 1, verde | Off Conmutador entre los puntos de sujecién 2-3 (canal 1) y/o 6-7 (canal 2) cerrado.

relé 2 encendido Conmutador entre los puntos de sujecién 2-1 (canal 1) y/o 6-5 (canal 2) cerrado.

El terminal de salida dispone de dos relés con un contacto de conmutacién cada uno. El estado de la sefial del
borne EtherCAT se indica mediante diodos luminosos. El terminal de salida esta equipado con contactos libres
de potencial; no se transfiere a los contactos de potencia.
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myGEZE Control

5.10 Relé de borne de salida de cuatro canales myGEZE Control

Fig. 24: relé de terminal de salida de 4 canales myGEZE Control
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Sefal LED 1

Senal LED 2

Senal LED 3

Sefal LED 4

Relé 1, contacto NO
Relé 2, contacto NO
Relé 1, contacto NO
Relé 2, contacto NO
Relé 3, contacto NO
Relé 4, contacto NO
Relé 3, contacto NO
Relé 4, contacto NO
Contacto de potencia

Contacto de potencia
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Descripcion del hardware myGEZE Control

Indicadores LED

Senal 1-4 verde | Off Puntos de sujecion 1-2 (canal 1), 5-6 (canal 2), 3-4 (canal 3) o 7-8 (canal 4) no
conectados.
encen- Puntos de sujecion 1-2 (canal 1), 5-6 (canal 2), 3-4 (canal 3) o 7-8 (canal 4) co-
dido nectados.

El terminal de salida dispone de cuatro relés con un contacto individual cada uno. El contacto de relé puede uti-
lizarse con hasta 125 V AC y/0. 30V DC. El estado de la sefial del borne EtherCAT se indica mediante diodos lu-
minosos. El terminal de salida esta equipado con contactos libres de potencial. Se transfiere a los contactos de
potencia.
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5.11 Terminal de alimentacién myGEZE Control
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Fig. 25: terminal de alimentacién myGEZE Control

Power LED (E-bus)

Power LED (contactos de potencia)

LED de diagnéstico (E-bus)

LED de diagnéstico (contactos de potencia)
LED Run

Alimentacién 24 V

Contacto de potencia

Alimentacién 0V

Contacto de potencia

PE

OBREEOEOOHEOO

Contacto de potencia

El terminal de alimentacién EL9410 sirve para refrescar el E-Bus, que tiene lugar a través del intercambio de da-
tos entre el acoplador y los terminales EtherCAT. Cada borne EtherCAT requiere de una corriente de E-Bus con-
creta. Esta corriente se suministra desde la fuente de alimentacion del acoplador EtherCAT correspondiente al E-
Bus. Puede utilizarse en configuraciones con un gran nimero de bornes EtherCAT para incrementar la fuente de
alimentacion del E-Bus a 2 A. El terminal de alimentacién dispone de un diagnéstico que se muestra por LED y
en el mapa del proceso.
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5.12 Acoplador myGEZE Control
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Fig. 26: acoplador myGEZE Control

Link/Act In

Entrada de sefal EtherCAT

Link/Act Out

Salida de sefal EtherCAT

Power LED

E-bus

Acoplador de alimentacion

Alimentacién de los contactos de potencia

Contactos de potencia

GOEOEOOEOO

El acoplador EtherCAT es el nexo entre el protocolo EtherCAT a nivel de bus de campo y los bornes EtherCAT. El
acoplador convierte los telegramas del Ethernet 100BASE-TX a la representacion de la sefal del E-bus a medida
que pasan. Una estacién estd formada por un acoplador y un nimero cualquiera de bornes EtherCAT que se
detectan y representan automaticamente en el mapa del proceso.

El acoplador EtherCAT dispone de dos casquillos RJ45. Con la interfaz Ethernet superior, el acoplador se conecta
alared, el casquillo inferior sirve como conexién opcional de dispositivos EtherCAT adicionales en el mismo
hilo. Adicionalmente, para la extensién o el montaje de una topologia lineal o de estrella, se puede utilizar una
derivacién EtherCAT o una extension EtherCAT.

GEZE o
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5.13 Extension myGEZE Control
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Fig. 27: extension myGEZE Control

@ LED Run

@ Salida de senal EtherCAT

@ Link/Act In

La extension EtherCAT se coloca en el extremo de una hilera de terminales EtherCAT o también un PC integrado
de la serie CX 'y ofrece la posibilidad de extender la red EtherCAT en una topologia de lineas.

La extension EtherCAT dispone de un casquillo RJ45 que permite la conexidén de un cable Ethernet con conector
RJ45 y establece una conexién a otro hilo EtherCAT o también a dispositivos EtherCAT individuales. Las sefiales
E-Bus se convierten a representacion de senal Ethernet 100BASE TX a medida que pasan. La electrénica se sumi-
nistra a través del E-Bus. No se requiere una parametrizacion o configuracion.
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5.14 Derivacion de 2 puertos myGEZE Control
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Fig. 28: derivacion de 2 puertos myGEZE Control

@ LED Run

@ Derivacion EtherCAT 1

@ Derivacion EtherCAT 2

La derivacion de 2 puertos EtherCAT puede utilizarse en un hilo de terminales EtherCAT en cualquier punto en-
tre los terminales EtherCAT y permite el montaje de topologias de estrella EtherCAT. Utilizando varios EK1122
en una estacion, se puede implementar un distribuidor de estrella EtherCAT modular.



Descripcion del hardware myGEZE Control

5.15 Tapa de extremo de bus myGEZE Control

Fig. 29: tapa de extremo de bus myGEZE Control

Cada estacion de bus debe conectarse en el lado derecho a una tapa lateral.
Hay disponible informacién (descripcién de funciones, diagrama de conexiones o aclaracién de los indicadores

LED) sobre los terminales individuales en el Beckhoff Information System: https://infosys.beckhoff.com/in-
dex.htm
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5.16 Denominaciones de los terminales con asignacién myGEZE a Beckhoff

La tabla a continuacidn indica la asignacién correcta de las denominaciones de los terminales:

Denominacion GEZE GmbH

Denominacion Beckhoff

Enlace

MODULO CPU 8191 myGEZE Con-
trol

CX8191 | PCintegrado con BAC-
net/IP

www.beckhoff.com/CX8191

MODULO CPU 8290 myGEZE Con-
trol

CX8290 | PC integrado con BAC-
net/IP

www.beckhoff.com/CX8290

TERMINAL MASTER CAN myGEZE
Control

EL6751 | Borne EtherCAT

www.beckhoff.com/EL6751

Conector CAN myGEZE Control
Version 1

Version 2

Z51051-3000 | CANopen, conector
de interfaz de bus

Z51051-3001 | CANopen, conector
de interfaz de bus

www.beckhoff.de/ZS1051-3000

www.beckhoff.de/Z51051-3001

Sistema KNX myGEZE Control

BK1250 | Acoplador compacto en-
tre bornes EtherCAT y terminales
de bus

www.beckhoff.de/BK1250

KL6301 | Terminal de bus, interfaz
de comunicacién de 1 canal,
KNX/EIB

www.beckhoff.de/KL6301

KL9010 | Terminal final del bus

www.beckhoff.de/KL9010

Terminal de entrada digital de 8
canales myGEZE Control

EL1008 | Borne EtherCAT,
entrada digital de 8 canales

www.beckhoff.de/EL1008

Terminal de distribucion de ten-

EL9188 | Terminal de distribucion

www.beckhoff.de/EL9188

sién 24 V DC myGEZE Control de tension
Terminal de distribucién de ten- EL9189 | Terminal de distribucion ~ www.beckhoff.com/EL9189
sién 0 V DC myGEZE Control de tension

Relé de terminal de salida de 2 ca-
nales myGEZE Control

EL2612 | Borne EtherCAT, salida de
relé de 2 canales

www.beckhoff.com/EL2612

Relé de borne de salida de cuatro
canales myGEZE Control

EL2624 | Borne EtherCAT, salida de
relé de 4 canales

www.beckhoff.com/EL2624

Terminal de alimentaciéon myGEZE
Control

EL9410 | Terminal de alimentacion
para la actualizacién del E-Bus,
con diagnostico

www.beckhoff.com/EL9410

Acoplador myGEZE Control

EK1100 | Acoplador EtherCAT

www.beckhoff.com/EK1100

Extension myGEZE Control

EK1110 | Extension EtherCAT

www.beckhoff.com/EK1110

Derivacién de 2 puertos myGEZE
Control

EK1122 | Derivacién EtherCAT de 2
puertos

www.beckhoff.com/EK1122

Tapa de extremo de bus myGEZE
Control

EL9011 | Tapa lateral para contac-
tos de E-Bus

www.beckhoff.com/EL9011
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6 Diseno del sistemay limites del sistema

La aplicacién de software creada por GEZE tiene un nimero definido de terminales max. posibles para cada fun-
cion.

A partir de la estructura maxima del sistema de la plantilla de software, se crea una configuracién especifica
para el proyecto del cliente.

La plantilla de software establece un orden concreto/una secuencia concreta de los diferentes tipos de termina-
les. Esto es necesario por motivos funcionales. Un terminal de comunicacion p. ej. no transmite ciertos potencia-
les y sefiales en el sistema de terminales. Por eso, no debe insertarse en el comienzo del sistema de terminales.

Para establecer la funcién del sistema controlador, son necesarios diferentes terminales auxiliares que propor-
cionen potenciales de tension; en sistemas mas grandes, que alimenten el suministro del bus interno o creen
transiciones (acopladores) en el suministro del bus interno.

6.1 Max. terminales posibles en el proyecto plantilla

1 x dispositivo basico

10 x entrada digital 8 canales libre de potencial

10 x salida de relé digital cambiador 2 canales

10 x salida de relé digital contacto NO 4 canales

5 x terminales de CAN bus

1x conexion al sistema KNX formada por 4 terminales

vVVvVvVvVyYVYyY
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6.2 Secuencia técnicamente posible de los terminales en el proyecto plan-

tilla
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Dispositivo basico

El disefio del sistema comienza con el dispositivo basico como unidad de control. La unidad
de control maneja todos los sistemas de caja de bornes internos, incluyendo los suministros
de tension y sefal necesarios

Entrada digital de 8 canales

1...10 terminales

Para el suministro de potencial de las entradas se requieren uno o mas terminal de distribu-
cién de tensiéon de 24V DC o 0V DC. Estos deben estar insertados en la conexion.

Terminal de distribucion de tensién 24V DC/0V DC

1...5 terminales

Permite la toma del potencial sin otras regletas de bornes o tareas de cableado.

Por terminal pueden tomarse 16 contactos.

Terminales de alimentacién

Los terminales de alimentacién sirven para refrescar el E-Bus, que tiene lugar a través del in-
tercambio de datos entre el acoplador y los terminales. Cada terminal requiere de una co-
rriente de E-bus concreta. Esta corriente se alimenta desde el terminal de alimentacién o el
controlador al E-bus.

En terminales de salida, necesario también para la transmisidon de potencial a través de con-
tactos

Este terminal requiere un suministro con tensién de alimentacién.

Terminal de salida cambiador relé de 2 canales

Terminal de salida contacto NO relé de 4 canales

Terminal master CAN

Este es un terminal de comunicacion. En la secuencia, este no debe instalarse antes de termi-
nales I/0.

Sistema KNX

Formado por los 4 terminales en el sistema K-Bus.

Deben instalarse obligatoriamente al final del sistema.

Este terminal requiere un suministro con tension de alimentacion.

b Terminales de alimentacion:
>

>
>
>

Necesario siempre antes de los terminales SALIDA RELE 2 C. (contacto PE)

Siempre entre los terminales SALIDA RELE 2 C. y SALIDA RELE 4 C. (contactos Power).
Opcional antes de los terminales SALIDA RELE o terminal CAN para refrescar el E-bus si se
ha montado un total de mas de 10 terminales.

(GEZE]
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6.3 Limites del sistema

Pueden conectarse 200 sistemas de producto GEZE a una unidad de control. Los sistemas de producto hacen
referencia a los tipos de médulo definidos; véase el anexo al manual de usuario 207846 Definicién BACnet.
Esto resulta en un promedio de aprox. 3000 puntos de datos BACnet, independientemente de qué productos
estén conectados.

Una excepcidn es la conexion de centrales MBZ300.

Aqui, el limite es la cantidad max. de 250 médulos MBZ, independientemente de en cudntos sistemas MBZ es-
tén repartidos.

A ese terminal no puede conectarse ningun otro sistema de producto.

6.4 Subestaciones

El sistema ofrece la posibilidad de construir una estructura descentralizada a través de subestaciones.
Esto permite reducir las conexiones por cable a los sistemas de producto conectados montando subestaciones
in situ con los sistemas de terminales correspondientes.

La conexioén a la unidad de control se efectia a través de una conexion pasiva con cable CAT 5 / casquillo RJ45.
La longitud max. entre dos estaciones es de 100 m (100BASE-TX).

A través de los acopladores necesarios es posible construir casi cualquier estructura de subestaciones que se
prefiera. Pueden conectarse max. 200 subestaciones al sistema controlador basico.

Para la creacion de la aplicacion se requiere aqui una version especial del software de plantillas. Este debe solici-
tarse a través de la realizacion del proyecto.
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Fig. 30: Ejemplo de ampliacion del sistema de una subestacion
Dispositivo basico
Entrada digital de 8 canales + potencial
Terminal master CAN

Derivacion de 2 puertos

Demasiadas subestaciones
Entrada digital de 8 canales + potencial
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Terminal de salida cambiador relé de 2 canales

6.5 Entradasy salidas remotas con GEZE 10 420

El sistema ofrece la posibilidad de detectar entradas y salidas digitales también a través del médulo de interfaz
10 420. Esto permite reducir las conexiones por cable a los sistemas de producto conectados montando subes-
taciones in situ con los sistemas de terminales correspondientes.
De este modo pueden detectarse 4 entradas y salidas digitales de forma descentralizada a través de un 10 420.
El médulo de interfaz 10 420 se integra en una linea de CAN bus como el resto de los dispositivos habilitados
CAN bus.
En la configuracion debe tenerse en cuenta que un médulo de interfaz 10 420 ocupe 2 direcciones CAN en el
sistema de bus.

» 1.2direccion CAN: Entrada y salida 1 + 2

» 2.adireccién CAN: Entrada y salida 3 + 4

L I: EE = - o
- o = e eaaao

B e & i
is ‘
[ 1]
a8 '
m = 0
el
L
L 1]
o Jnen | o

myGEZE DI /DO CAN

Control

Fig.31: Entradas y salidas con GEZE 10 420

La configuracién de las entradas y salidas detectadas a través del IO 420 se efectiia en myGEZE Configurator del
mismo modo que la configuracién de los terminales de entrada y salida.

El médulo de interfaz 10 420 debe configurarse como corresponda a través del dispositivo programador ST220.
»  Asignacién de las direcciones CAN
» Tipo de médulo: Universal
» Parametrizacion de las entradas

6.6 Determinaciéon de los componentes de hardware necesarios

La determinacién de los componentes de hardware necesarios se efectia mediante la especificacion y elabora-
Cién junto con el cliente y el usuario del sistema controlador.
Deben observarse el disefio de sistema y los limites del sistema descritos en los capitulos anteriores.

En el disefio se deben tener en cuenta las condiciones locales existentes en el proyecto.
Esto afecta a posibles posiciones de montaje, recorridos de cables y la conexién a infraestructuras existentes de
la gestion de edificios.

6.7 Esquema eléctrico

Siempre que se solicite, obtendra los componentes proyectados en un armazoén de ar-
mario eléctrico ajustado correspondientemente al numero de terminales con todos los
componentes adicionales necesarios como fuente de alimentacion, fusibles, regletas
de bornes, etc.
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En ese caso, GEZE GmbH también suministrara un esquema eléctrico.
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6.8 Modelo de licencia

El sistema controlador dispone de una licencia. La licencia esta vinculada al sistema controlador. Cada unidad
de control tiene un ID de sistema que garantiza la proteccién.

Para crear una licencia se debe conocer el ID de sistema de la unidad de control.

Este puede determinarse con la herramienta Tool TwinCAT en un sistema en funcionamiento.

1. Abrir la pestafia Licencia en la solucién de proyecto abierta en TwinCAT.
2. Bajo Order Information (Runtime)figura el ID de sistema de 36 caracteres.
Este puede extraerse marcandolo y copiandolo.

Solution Explorer [V FAR R Tl |ibrary Manager @

@ & - | o-a | ’IEI Order Information (Rurtime)  Manage Licenses  Project Licenses  Orline Licenses
Search Solution Explorer (Ctrl+ ) P~
] Solution 'myGEZE_TemplateProject’ (1 project) License Device Target (Hardware Id} ~ Add...
4 Configurator System Id: Platform:
[ myGEZE_Devicelmport.csv
[ myGEZE_StateTexts DE.csv F2C4154D-16D4-E820-C7A2-837228C1CT17 economy (20)

[ myGEZE_StateTexts EN.csv

4 o] myGEZE_SPS

License Request

4 [ sYSTEM Provider: Beckhoff Automation ~ Generate Fils...
% License )
b B Tasks Comment: | |
=f= Routes
Bia Type System License Activation

Fig. 32: ID del sistema TwinCAT

Los datos de licencia necesarios se remiten al cliente a través de la contrataciéon por GEZE GmbH.

El archivo de licencia cifrado se carga en la unidad de control en el proceso de configuracion junto con la planifi-
cacion del proyecto.

La unidad de control prueba los datos y ejecuta el cédigo del programa como corresponda.

Si no hay una licencia vélida, la unidad de control pasa al modo Stop tras la planificacién del proyecto. Este
modo se indica mediante un TC-LED rojo.
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7 Puesta en marcha del software

7.1 Aspectos basicos de Beckhoff y TwinCAT 3

El sistema controlador estd formado por componentes de hardware y en entorno de programacion TwinCAT 3
de la empresa Beckhoff Automation.

Los PC integrados se programan segun la potente norma IEC 61131-3. El software de automatizacién TwinCAT 3
establece la base para la programacion del PC integrado.

la empresa Beckhoff Automation, asi como la aplicacién del entorno de programacién TwinCAT 3.

ﬂ El manual esta orientado a usuarios con conocimientos basicos en la técnica de automatizacion de
Los campos de menu y las interfaces de uso se aclarardn o mostraran solo en la aplicacion.

https://infosys.beckhoff.com/index.htm bajo TwinCAT 3

ﬂ Encontrard mas informacion en el Beckhoff Information System:

Herramientas necesarias (hasta la version 2.3)
»  TwinCAT Version Build 4024.35
» Lector de tarjetas o interfaz USB con lector de tarjetas para tarjetas microSD
» myGEZE Control Configurator version 1.1.1 o superior

Para el uso de configuraciones avanzadas solo con una cuenta de administrador

» Programa CeRHost Remote de Beckhoff Automation
» Programa de transferencia de archivos; p. ej. WinSCP

Herramientas necesarias (a partir de la version 3.0)
» TwinCAT Package Manager
» Cuenta en myBeckhoff para descargar paquetes de software
Enlace: https://www.beckhoff.com
»  TwinCAT Version Build 4026.20
» myGEZE Control Configurator, versién 3.0 o superior

Para el uso de configuraciones avanzadas solo con una cuenta de administrador

» win32diskimager-1.0.0-install.exe para escribir / leer archivos de imagen en una tarjeta SD
» Lector de tarjetas o interfaz USB con lector de tarjetas para tarjetas microSD
» Programa de transferencia de archivos, p. ej. WinSCP

pueden instalar simultdneamente.
Si es necesario utilizar estas dos versiones al mismo tiempo, recomendamos instalar TwinCAT
Version Build 4024.35 en una maquina virtual o en un ordenador con Windows independiente.

b Los paquetes de software TwinCAT Version Build 4024.35 y TwinCAT Package Manager no se
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7.2 myGEZE Control Configurator
7.2.1 Introduccion

7.2.1.1 Requisitos del sistema

Windows version 22H2

PowerShell

Derechos de administracion para la instalacion
Modo desarrollador

vvyywvyy

7.2.1.2 Comportamiento del sistema

Algunos campos de entrada comprueban que su contenido sea correcto.

Un contenido incorrecto se sefaliza mediante un marco rojo del campo de entrada.

Mientras un campo esté enmarcado en rojo, hay un error y no se puede continuar con el procesamiento.
En el siguiente ejemplo, la direccién IP esta configurada en un rango no vélido:

[GEZE] Controller View # ® O EN Devices

License: 1 o
Language:
DHCP .

IP Address: | Wraiazons

Fig. 33: Ejemplo de entrada no vdlida
7.2.2 \Visién general

7.2.2.1 Titulo

myGEZE Control Configurater - 0O %

[GEZE] Controller View

Fig. 34: Titulo de la mascara de entrada
Nombre de pantalla

Importar configuracién, licencia, State Text en el programa

Exportar configuracion, licencia, State Text en el lugar de alma-
cenamiento local o al controlador

Cambio del idioma del programa

Conmutacion Vision general de dispositivo / Unidad de control

Otras configuraciones del controlador: calendario, clases de
mensajes, textos de estado, escenas

OOOOOO
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Controller

O,

Fig. 35: Titulo en otras pantallas
Salta a la Ultima pantalla
Nombre de pantalla

Conmutacién Vision general de dispositivo / Unidad de control

Otras configuraciones del controlador: calendario, clases de men-
sajes, textos de estado, escenas

0000 ©

7.2.2.2 Gestidn de versiones

A partir de la version 3.0, el programa cuenta con un sistema de gestiéon de versiones. Esto permite editar los
estados de programa para las distintas generaciones de controladores. myGEZE Control Configurator genera
entonces diferentes versiones de los archivos de configuracidn al exportar los datos.

Por defecto, siempre se utiliza primero la versién actual del disefio del archivo de configuracién. En la transicion
ala version 3.0, este es el disefio 9.

Si se editan archivos de configuracion en la versién mas reciente, el programa lo detecta y no muestra ningun
aviso durante la edicién.

Al importar datos, el programa detecta automaticamente si se cargan archivos de configuracién con una ver-
sion anterior del disefio. Los puntos de datos que no son compatibles con esta version se resaltan en color por
el programa.

Al realizar una exportacién —ya sea local o directamente al controlador—, myGEZE Control Configurator soli-
cita que se especifique la versidn en la que se desea realizar la exportacidn. A continuacién, los datos se pueden
exportar/guardar en el formato deseado.

r

Your current configuration version is 8. Which version
would you like to export to?

Available versions

Export ‘ Close ‘

Fig. 36: Gestion de versiones

Una vez que una configuracion se guarda en la versién mas reciente, los datos ya no se pueden
convertir a versiones anteriores.
» No es posible volver a versiones anteriores desde las versiones actuales.
» Laidentificacion de la versién comienza con la version de disefio 8: las versiones an-
teriores solo se pueden exportar/guardar a partir de la version 8.
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7.2.2.3 Visién general de la unidad de control

En la vision general de la unidad de control se configuran todos los pardmetros para la unidad de control Estos
sirven para la identificacién univoca del sistema controlador dentro de la red de automatizacion de edificios. Los
datos se utilizan para configurar la unidad de control y se visualizan parcialmente en las caracteristicas (Proper-
ties) asociadas del objeto de dispositivo BACnet (BACnet Device Object).

myGEZE Contro! Configurator - o b4
@I Controller View #) @ EN Devices !
S
License: ._ The ficerse is automatically read during import
Language: DE
DHCP 0
IP Address:

IP Subnet Mask:

IP Default GW: ' . : | @

Host Name:

*Object Name:
*Instance:

*Location:

*Description:

ol [oe ol

Fig. 37: Mdscara de entrada

Los valores identificados con un * deben indicarse si se van a utilizar en pasos posteriores para la

definicion de las muestras.
Estos campos también estan sujetos a una revision. Mientras la entrada en el disefio no sea légica,
el campo se mostrard enmarcado en rojo.

Este campo no puede editarse. Aqui se muestra el nUmero del archivo de licencia
tras importar los datos. Un archivo de licencia es necesario en la unidad de control
para autorizar la aplicacion.

Idioma del sistema del controlador. Con esta accion, todos los textos predefinidos
del controlador se cambiaran al idioma seleccionado.

Si la asignacién de direcciones IP |a establece un servidor DHCP (Dynamic Host
Configuration Protocol), esta funcién se puede activar mediante el interruptor des-
lizante. Los campos 4 ... 6 se ocultaran entonces.

Direccidn IP: los datos se refieren Unicamente a X101/102 (TCCCATMP1).
Interruptor DIP 10y 9 en APAGADO y 1 a 8 en ENCENDIDO.

Mascara de subred para definir el segmento de red

IP Default Gateway / Router para la comunicacién con otros segmentos de red. Si
no es necesario, el campo se puede desactivar mediante el interruptor deslizante.
Texto de entrada para definir el nombre del dispositivo en la red TCP/IP. Rele-
vante para OPC UA. El Domain Name System (DNS) traduce este nombre para
su identificacion.

Texto de entrada para describir el nombre del dispositivo.

Estos se asignan a la BACnet Property (Object Name) correspondiente.

GO OO OO
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Define la direccién técnica de la unidad de control en la red BACnet.
@ Rango permitido: de 1 a 4194302
El campo estd sometido a una comprobacién. Mientras la entrada en el disefio no
sea logica, el campo se mostrara enmarcado en rojo.
Textos de entrada para la localizacion del dispositivo.
Esto se refleja en la BACnet Property (Location) correspondiente.
@ Texto de introduccién para la descripcion del dispositivo.
Esto se refleja en la BACnet Property (Description) correspondiente.

7.2.24 Importacion

Una configuracién ya generada puede volver a importarse posteriormente al programa y volver a editarse. Para
ello, el programa ofrece la posibilidad de importar los datos desde un directorio de carpetas o directamente on-
line desde una unidad de control conectada.

» Independientemente de si se efectua localmente o a través de la unidad de control, pueden im-
portarse la configuracion, la licencia y los State Text al mismo tiempo.

» Alimportar desde el controlador, la configuracién y los textos de estado siempre se importan jun-
tos. En segundo plano, también se importa el archivo myGEZE_Scenes.xml con las escenas confi-
guradas.

» Enunaimportacion local, hay que seleccionar el archivo myGEZE_Scenes.xml ademas del
myGEZE_Devicelmport.csv. De lo contrario, aparecerd un mensaje de error.

» Las variables de muestra entre llaves { } no se almacenan y, por lo tanto, tampoco se leen.

1. Seleccionar los tipos de archivo deseados.
2. Ajustar silaimportacion se efectiia desde la unidad de control o localmente.

3. Seleccionar laimportacion y elegir los archivos deseados (csv y lic).

royERE Comtrel Configrator - o x

€« @ Impor‘t Controller

@D Configuration @D License @D State-Texts (e Log-File
@D Controller ® O Local

Host

fipely I 19216823

Username Fassword

-_——

Fig. 38: Importacion

La importacién de datos desde un sistema controlador se efectiia mediante transferencia de archivos ftp.
Esta se protege indicando el usuario y la contrasefa.
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Importacion de un archivo de registro

Esta funcion permite cargar un archivo de registro desde el controlador y guardarlo localmente en el sistema.

Esto sirve para el andlisis del sistema.

€ @ Import Controller :

® ) Configuration ® ) License (@ ) State-Texts @D Log-File

Controller ® ) Local
Host
ftpu/ | 192.168.23 |
Username Password
[ GEZE | e

Fig. 39: Importacion del archivo de registro

Speichemn unter
« A [l » DieserPC » Desktop > Test

Organisieren = Newer Ordner

[ Dieser PC i e
B 3D-Objekte
&= Bildes
I Desktop
= Dekumente
4 Downloads
Jr Musik
B Videos
A3 Windows (C)
= Public (N)
= horme (P:)
= Groups Q)
== Shared (R v €

Dateiname: | tcsyslog.tet

Dateityp:  esv, lic, tt, xml {"cs:"lie" et "xnl)

# Ordner aushlenden

ungsdaturr
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Estandar
Nombre de usuario: GEZE
Contrasena: 1863

myGEZE Control Configuratar - O x

Controller

@ Configuration @D License @ State-Texts @ ) Log-File

@ Controller e ) Local

Host

@ I fipyf | 19216823 |

Username Password

: [ GEZE ] [ osss

® ‘

®

Fig. 40: Importacion del controlador
Anfitrion

Direccion IP o nombre de anfitrion del sistema objetivo
Nombre de usuario

Usuario del sistema; p. ej. GEZE
Contrasena

Contrasena del sistema
Probar conexion

Aqui puede probarse la conexidn al sistema objetivo
verde = conexidn exitosa
rojo = conexion fallida

Importacion
Iniciando la importacion de datos

© © OO

El estado de la importacion se mostrara tras finalizar el proceso mediante un cuadro de didlogo:

The data has been imported.

Close

Fig. 41: Importacion realizada con éxito
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Fig. 42: Error en laimportacién
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7.2.2.5 Exportacion

Una configuracion creada puede exportarse del programa.
Esto puede efectuarse a un directorio de carpetas (local), p. j. para una copia de seguridad de los datos. Esta
configuracién puede cargarse mas tarde a través de la funcion Importar y volver a editarse.

» Las variables de muestra entre llaves { } no se exportan, sino solo el resultado final.

Con el ajuste Unidad de control, los datos se transmiten directamente a un sistema controlador conectado. Aqui
se aplican los mismos datos de acceso que para la importacion.

Exportar al controlador

Para una exportacién completa a la unidad de control, la condicién es que la licencia ya se haya importado. La
exportacién puede realizarse localmente y a una unidad de control al mismo tiempo. Para realizar la exporta-
cién a través de la unidad de control debe indicarse un enlace FTP valido y los datos de usuario. Al exportar a la
unidad de control, al mismo tiempo se archiva una copia local en el directorio por defecto.

Al exportar al controlador, se pueden exportar todos los archivos a la vez. Los archivos de configuracién, textos
de estado y conjunto de nodos solo se pueden exportar a la vez. De este modo se evitan las incoherencias en
una configuracion.

€ @I Export Controller :

@ Configuration @ ) License @ State-Texts @ Nodeset

@ Controller e ) Local
Host

l ftp:// ‘ 192.168.2.3 l
Username Password

| GEZE |

|

Fig. 43: Exportar al controlador

Reinicio del controlador
Para activar una configuracion transferida, es necesario reiniciar el controlador. A partir de la versién 3.0, esta

funcién se puede realizar directamente aqui, en la ventana de exportacién. Para ejecutar esta operacion se re-
quieren derechos de administrador.
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The controller has been restarted successfully.

Close

Fig. 44: Reinicio del controlador

Exportar localmente

Para garantizar la seguridad, los archivos se pueden guardar localmente en un directorio.

Hasta la version 2.1 del programa, los archivos solo se pueden guardar de uno en uno y con su nombre original.
A partir de la version 2.2 del programa, es posible exportar todos los archivos a la vez y renombrarlos. En este
caso, los archivos se pueden nombrar libremente. Para facilitar una importacién posterior, se recomienda man-
tener los nombres predeterminados como parte del nombre y afadir inicamente denominaciones adicionales.
iSolo asi sera posible volver a importarlo mas adelante!

Ejemplo: myGEZE_Devicelmport_Version01-2025-12-24.csv

Controller

@D Configuration @ License @ StateTexts @D Nodeset

e | Controller @ Local

Configuration

| myGEZE_Devicelmport.csv

Scene

I myGEZE_Scenes.xml

License

| DOC2DB4T-B636-CD12-B165-B611058A24F |

State-Texts

MYGEZE_StateTexts.csv [

Nodeset

( myGEZE_Nodeset.om| |

Export

Fig. 45: Exportacion local
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7.2.2.6 Funciones

7.2.2.6.1 Visién general de dispositivos
Todos los dispositivos configurados se muestran aqui. Pueden afadirse o eliminarse dispositivos adicionales.

€ @I Devices % & O EN Controller :
‘ Device Nar vice type ‘ Add Device

Fig. 46: Resumen de dispositivos vacio

¢ [GEZE] Devices % ® O EN Controller :
‘ ‘ Add Device

Device ID Type Name Description OPC
1 TZ320 PFWROOOSIWATEL1O PFWR3 00.9T1A 010 RWS S m v ‘
2 10_DO PPWROO0SIWATELDT PFWRS 00.911A 001 Dig Out , -ﬁ v ‘
3 10_DO PFWROOOSIWATELO2 PFWRS 00.911A 002 Dig Out S m v
4 I0_DOCR  PFPWROODSIWATELT2 PFWRS 00.912A 123 Tirsystem S m v

Fig. 47: Resumen de dispositivos con contenido

Silos campos estan enmarcados en rojo, la entrada no es vélida y debe ajustarse.
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Iconos
Slm v Los datos del dispositivo pueden editarse
AL 12 El dispositivo seleccionado se borrara
S il Abre la vision general de todos los puntos de datos (BACnet) del dispositivo. En 1/0

también se muestran los puntos de datos sin vinculacién BACnet.

7.2.2.6.2 Anadir dispositivo

Los dispositivos se afaden en cuatro pasos. Para ello, seleccionar Ariadir dispositivo. La adicion se realiza siem-
pre para un tipo de dispositivo concreto. Es decir, deben finalizarse todos los pasos para este tipo de dispositivo
y guardar la configuracién antes de poder crear el siguiente dispositivo.

7.2.26.2.1 Paso 1

En el primer paso pueden definirse muestras concretas (Pattern) para los dispositivos que luego se utilizardn
para crear los dispositivos. Esto facilita la adicién de dispositivos, ya que asi estos datos se predefinen y no de-
ben introducirse individualmente.

Para esta muestra pueden utilizarse elementos de texto libres o puede establecerse un automatismo mediante
una variable indicada entre llaves.

Para ello, a través de estas especificaciones entre llaves se utilizan datos ya introducidos de la unidad de control,
asi como datos generados posteriormente (p. ]. direccionamiento, tipo). Las muestras definidas se aplican a
todos los elementos creados en los pasos siguientes.

® @

Patterns can be defined for all devices and objects:

Device Name | device-ic)_(device-typel .'| o
Device Description | device-name) | ®
Object Name | {device-name}_(abject-id} | 0
Object Description ( Please define a patten for the object desciptio Ik

Fig. 48: Ahadir dispositivos — Paso 1 (configuracion predeterminada)
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Posibles campos de muestra

Nombre del dispositivo

Texto libre

entrada directa

{controller-number}

entrada desde el campo de unidad de control Ndmero de ins-
tancia

{controller-name}

entrada desde el campo de unidad de control Proyecto de cons-
truccién

{controller-location}

entrada desde el campo de unidad de control Ubicacion

{device-type}

tipo de dispositivo seleccionado en el paso 2

{device-id}

ID de dispositivo GEZE, resulta automaticamente del paso 2

Descripcion del dispositivo

Texto libre s.0.
{controller-number} s.0.
{controller-name} s.0.
{controller-location} s.0.

{device-name}

el nombre generado en el paso 2 derivado de su muestra

{device-type}

S.0

{device-id} 5.0

Nombre del objeto

Texto libre s.0.

{controller-number} s.0.

{controller-name} s.0.

{controller-location} s.0.

{device-name} s.0.

{device-type} s.0

{device-id} 5.0

{object-id} el ID almacenado en el sistema del punto de datos individual

Descripcion de proyecto

Texto libre s.0.
{controller-number} s.0.
{controller-name} s.0.
{controller-location} s.0.
{device-name} s.0.
{device-type} 5.0
{device-id} s.0
{object-id} s.0.

{object-name}

el nombre generado en el paso 2 derivado de su muestra
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- o *

< @ Add Device Devices

Patterns can be defined for all devices and objects:

Device Name PFW%DCU'};IG{‘\;RQ‘ .J.i;l.cu\:w type) | 0
Device Description PFWR00D9_0_S14_[device-name) | @
Object Name | PFWRDO03 WA1 ELIO.{device-name] {object-id] | i ]
Object Description room LINA fobject-id) | @

Fig. 49: Ejemplo de patrén introducido

Las variables posibles y/o que pueden utilizarse es mostraran en el cuadro informativo.
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7.226.2.2 Paso 2

En este paso se establecen el tipo de dispositivo, la cantidad de aparatos que crear y el direccionamiento téc-
nico. Con esta informacién, asi como la muestra creada en el paso 1, se definen los dispositivos.

La configuracién de los dispositivos se diferencia segun el tipo de dispositivo seleccionado. Las direcciones se
toman automaticamente seguin una determinacién previamente existente de estas. También pueden ajustarse
de nuevo posteriormente.

En el paso final de afadir uno/varios dispositivos, este recibe automaticamente un ID interno de dispositivo.
Este es Unico a nivel de sistemay se numera progresivamente. El ID de dispositivo puede ajustarse manual-
mente. Aqui, el operario es el responsable de la asignacién Unica.

€< @ Add Device Devices :

Dcu

! beu 12320 Amount  CANTerm  Device Name Pattern Device Description Pattern opC

KNX_IQBOX I 1 |1 | |[:JwicE-i(I]_Ide\ﬂw-t'.'pEJ || [device-name} |. -+ s 0 o

KNX_COM
10D

10 DO
10_DOOR
HOLD
MBZ

Fig. 50: Ahadir dispositivos — Paso 2
Pasos de edicion

1. Seleccionar tipo de dispositivo
Establecer cantidad

Establecer direcciones técnicas

> wN

Revisar y, si procede, ajustar de nuevo la muestra del nombre del dispositivo y la muestra de la descripcién
del dispositivo

5. Utilizar el interruptor deslizante «OPC» para determinar si el dispositivo también debe estar disponible en
la interfaz OPC UA (jse requiere una opcién de licencial).

Anadir seleccion o

N o

Seleccionar el paso 3.

Anadir seleccion.

Actualizar vista.

Visién general de los dispositivos afadidos

Indicaciones de usuario

67
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@ @ &

Device type Amount  CANTerm  Device Name Pattern Device Description Pattern QPC

TZ320 | 1 | | 1 | | PFWRO009_{device-id)_{device-type) | | PFWR0009_0_91A_{device-name} |. - ,’u" [+ ]
CAN Term CAN Address Deviceld Device Name Device Description OPC

[1 | 1 [ | PrwRoD09 1.TZ320 PFWR0009_0_91A_PFWRO009.1.TZ320 | (@ m

Fig. 51: Adadir dispositivos — Paso 2

Cada terminal CAN puede contener max. 63 dispositivos. En total pueden conectarse max. 200 dis-
positivos distribuidos en todos los terminales CAN.

ﬂ Device ID es un numero progresivo de los dispositivos existentes. Se pueden afadir hasta 9.999 dis-

7.

positivos. Este valor es necesario para el célculo del nimero de instancia BACnet.

2.26.2.3 Paso 3

En este paso se establecen las muestras para los proyectos. Para ello se utilizan los datos introducidos en el paso
1y2.

Pasos de edicion

—_

H> W

Seleccionar el tipo de dispositivo creado.
Anadir el nombre de proyecto.

Definir a través del interruptor deslizante «BACnet» qué puntos de datos deben transmitirse al BACnet.

Si procede, adaptar los ajustes para Notification Class y State Texts.
Aqui pueden asignarse los proyectos a Notification Class Objects y State Texts individuales.

Una vez finalizado, activar ° para pasar al siguiente paso de procesamiento.
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Devices

Device type Object Name Pattern Object Description Pattern

| PFWRO0009_WA1_EL10_{device-name)_{object-id)_ H room 0.91A {object-id} | + 00
BACnet Object name Description Moti-Class State-Texts
@D | PFWR0003 WA ELIO_(device-name) object-id)_command | | room 01A fobject-dischaltobjekt RWS ] [

Q | PFWR{)OU‘J_wA‘I_ELlU_idevice-name]_{onje(t-ic]_operating_mc] | room 0.914 {object-id)Betriebszustand RWS | 50 - | 12
[ o) [ PFWRO0009_WA1_EL10_{device-name)_{object-id}_door state J | room 0.91A {object-id)Tirzustand | 90 w | 1

‘) | PFWR000S_WA1_EL10_{device-name)_{object-id}_lock_state ] | room 0.91A {object-id}Verriegelungszustand | 90 v | 2

‘) | PFWRO0002_WA1_EL10_{device-name)_{object-id)_release ] | room 0.914 {object-id}Freischaltung | 50 w | 9

o l PFWRDDUS_WM_EL10_{device-name]_{uhject-id]_emergency_ulJ |‘ room 0.91A {object-idjNotentriegelung | 50 w | 9

o l PFWRO0009_WA1_EL10_{device-name)_{object-id}_door_alarm ] L room 0.91A {object-id)Turalarm J 60 - | 9 J
o [ PFWRO0009_WA1_EL10_{device-name]_{object-id}_sabotage | | room 0.91A {object-id}Sabotage ] 50 - | 9 ‘
m [ PFWRODUQ_WM_EL‘I0_{devil:e-name]_{ubject-id]_CAN_disturbe| | room 0.91A {object-id)CAN Storung ‘ 70 - | 8 J
_— [ ORMDANNG WIAT 11 frtaira_narnal fakiartidl et farle | | e 0 G1A Tnbisct_iA\Datsicahiar 1 (a

Fig. 52: Ahadir dispositivos — Paso 3.1

Este paso debe realizarse con todos los tipos de dispositivo creados.

En este paso de procesamiento, el nombre del proyecto y la descripcién aliin se muestran con su
definicion de muestra.

iEl nombre y la descripcién resultantes se mostraran en el paso 4!
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722624 Paso 4

En este paso se muestran por tipo el nimero de dispositivos configurados con las entradas activadas. Los datos
de la muestra indicada se visualizan ahora desglosados con los datos generados.

Al desplegar y editar los dispositivos individuales, aqui pueden realizarse modificaciones/ajustes de nuevo.

Device ID Type Name Description (o]:]a

1 17320 PFWR0009_1 77320 PFWR0009_0_91A_PFWR0009_1 TZ320 S d :

Fig. 53: Ahadir dispositivos — Paso 4

Actualizar vista.

Guardar la seleccion actual.

Desplegar la vision general de dispositivos.

Borrar dispositivo.

WOOOO

Editar dispositivo.

—ﬂ Si se produce un error al crear los dispositivos, el dispositivo erréneo se enmarca en rojo.
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Pasos de edicion

1. Comprobar si los dispositivos se han creado segun lo indicado con respecto a nUmero y datos.
2. Alactivar el botén @ se despliegan los dispositivos individuales.

3. Siesnecesario o si se muestra una configuracién errénea en el dispositivo, al activar el botén @ se cambia
al modo de edicién y se ajustan los conjuntos de datos individuales.

Los dispositivos errébneos deben editarse.
Cerrar el modo de edicién.

Actualizar vista.

N oo w s

. Guardar configuracion.

Para finalizar el proceso de creacion basta con guardarla. Si los dispositivos configurados también
van a utilizarse posteriormente, debe exportarse la configuracién. Véase capitulo Exportar.

| - a *

£ @ Add Device Devices

Device type Object Name Pattern Object Description Pattern
m | PFWRO009 WA1_EL10_[device-name)_{object-id)_ room 0,914 [object-id} | + 00
BACnet Object name Description Noti-Class State-Texts
a PEWRO009_WAT_EL10_{device-name]_object-id]_command | room 0.914 {object-id)Schaltobjekt RWS | n ]
m PFWR0009_WA1_EL10_{device-name]_{object-id}_operating m|:| room 0.914 {object-id)Betriebszustand RWS ] 50 v 12 I
: b j |
a | PFWRODDS WA1_EL1D_{device-name)_{object-id)_door state ] room 0.914 {object-id)Tarzustand | 50 v |1 I
@D | PFWR0009WAI_ELIO.{device-name)_{object-id)_lock state | | room 0.914 (object-idiverriegelungszustand | a0 v |2 ]
I ) L |
@D | PFWRO009 WA EL10 (device-name)_{object-id)_release | room 0.91A fobject-id)Freischaltung | 50 « o I
@D | PFWR0009WAIEL1D_{device-name)_{object-id)_emergency_u | room 0.914 {object-id]Notentriegelung | 50 g9 '
a | PFWRODOS_WA1_EL10_{device-name)_{object-id)_door_alarm | | room 0.91A {object-id)Tiralarm | (1] 9 [
a PFWROO009 WAT_EL10_{device-name]_object-id}_sabotage | room 0.91A [object-id)Sabatage | 50 . |a |
a@ PEWROO09_ WAT_EL10_{device-name]_{object-id} CAN_disturbe | room 0.91A [object-id)CAN Stérung | 70 . |8 |
_— BELLDANAG AT EL1N framrina mamal fribinrt_idl ralms fadt | | rewsrrs A EAA frubiart idBaluictahlor | 2 a 1

Fig. 54: Editar dispositivos — Paso 4
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72263 Visién general de otras funciones
7.2.2.6.3.1 Calendario

€ @] Calendars Controller

Add Calendar

ID Name Description

| 1 | | Calendar_1 | | Calendar_1 | m

Fig. 55: Funcion de calendario
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722632 Mensajes

BACnet ofrece la posibilidad de una alarma mediante diferentes proyectos de clases de mensaje — proyectos
Notification Class.

Aqui pueden definirse o ajustarse los proyectos de clases de mensaje. Una vez se han configurado aqui, los pro-
yectos de mensaje pueden utilizarse en los proyectos de datos de los dispositivos.

€ @ Notification Controller

Add Notification Class

D Name Description
50 NOTIFICATION_CLASS_50 Alarms S I v
60 MNOTIFICATION CLASS 60 Fault S I v
70 NOTIFICATION_CLASS 70 Error S I v
80 NOTIFICATION _CLASS 80 Maintenance S I v
%0 NOTIFICATION_CLASS 90 Events S I v

Fig. 56: Funciéon «Mensaje/Notificacidon» (predeterminada)

ID Numero de instancia BACnet

Nombre Nombre de proyecto BACnet

Descripcion Descripciéon BACnet

Ack requerido Ajustes para la confirmacién de alarma del receptor
Prioridad Ajustes para las prioridades de los estados de alarma

Direccion del recep-

tor Instancia BACnet Device (ID) del dispositivo receptor

ID de proceso Numero de proceso para la transmisién de las alarmas / los eventos

GEZE] 7
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Anadir/editar notificacion

1. Active el botén Add Notification Class

= Se creara una clase de mensaje adicional. Inicialmente, el ID se incrementa automaticamente en
una cuadricula de 10.

N
2. Cambiar al modo de edicién mediante y
3. Realizar los ajustes

=> El guardado se realiza aqui automdticamente

D Hame Bescheeibung

@7 Ack erloscelich Priorita Emplangergeat Empdanget Progess- 1D
O To_odfMormal a 12345 1
- To m
L o) To_Faudt
Fig. 57: Editar clases de notificacion
Aclaraciones:
. Determina la necesidad de una confirmacion del mensaje recibido en
Ack requerido ., L
funcion de la transicion de estado
. Determina la prioridad de un mensaje enviado en funcion de la tran-
Prioridad L
sicion de estado

To_offNormal: Transicion al estado de notificacion
Transiciones de estado To_Normal: Vuelva al modo de reposo
To_Fault: Transicién a un estado de averia del punto de datos

Especificacién de un receptor en base al BACnet Device ID del dispo-
sitivo receptor

vacio == ningun receptor definido

Dispositivo receptor Entrada 1 .... 4139302 posible

tor dispositivo receptor

Si procede, estos ajustes deben realizarse de acuerdo con el integrador de sistema del dispositivo
receptor. En general, este determina el modo en el que su sistema debe recibir las alarmas / los
eventos.

@ ID de proceso de recep-  Numero de proceso con el que myGEZE Control envia los mensajes al

GEZE z
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722633 State Texts

Un State Text es la definicién de los textos de estado y los niveles de un punto de datos digital. Los State Texts
estan predefinidos y su cantidad puede ampliarse como se desee. Luego, cada punto de datos digital puede
asignarse a uno de estos State Text.

Anadir, Editar, Borrar funciona de forma equivalente a los capitulos anteriores.

€ @ State-Texts Controller :

State-Texts hinzufligen

1D State Texts
1 open | closed S m v
2 unlocked | locked S o v
3 inactive | active S m v
5 inactive | open S m v
6 released | locked S m v
7 inactive | maintenance S I v

Fig. 58: Funcion «State-Texts»
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722634 Escena

El sistema ofrece la posibilidad de definir escenas funcionales.

Con estas escenas pueden agruparse funciones de conmutacién que transcurren juntas. Se pueden componer
una amplia variedad de comandos con diferentes funciones.

Luego, estas escenas se pueden activar directamente a través de un punto de datos de conmutacién grupal
(Multistate Value). Adicionalmente, mediante la configuracién de un cronograma BACnet (BACnet schedule) se
puede almacenar una funcién automatica dependiente del tiempo.

Anadir, Editar, Borrar funciona de forma equivalente a los capitulos anteriores.

myGEZE Centrol Confagu - o x

€ [GEZE] Szene Gerate i

Szene hinzufiigen

[0} MName

Szene-1 , . o
Zeitplan Name Zeitplan Beschreibung
PRWRDO0S_ZP_SCHED_D1 | Zetschattpian | .
Befehl Name Befehl Beschreibung State-Texts
PRWRDO0S_ZP_COMMAND_01 | | Kommanda far Zeitschaltung | [ s0 o

Fig. 59: Funcion «Escena»
ID Numero interno
Nombre Nombre interno

L EIITACHICRIE Nombre de proyecto BACnet del Schedule

grama
Descripcion del pro- Descripciéon BACnet del Schedule

grama

a De este modo puede decidirse si se crea el proyecto Schedule
Nombre de comando Nombre de proyecto BACnet del punto de datos de conmutacién

DL T5EC OGS Descripcion BACnet del punto de datos de conmutacion

mando
State Texts Niveles posibles del punto de datos de conmutacion (definido bajo State Texts)
n Definicidn de las acciones de conmutacion de los proyectos de conmutacién indi-
viduales
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Anadir/editar escena

Szene hinzufligen
1. Active el botén

=» Se creara una escena adicional

s

N
2. Cambiar al modo de edicién mediante y

3. Realizar los ajustes

=>» El guardado se realiza aqui automaticamente
Anadir/editar accion de conmutacion

=>» Se abrira la mascara de entrada para las acciones

s

1. Cambiar a la configuracién: Botén

S
2. Cambiar al modo de edicién mediante y

3. Realizar los ajustes

4, Guardar mediante a

myGEZE Control Configurator

@ Action Overview Geréte

Szene-1 B
D Name Beschreibung

5 Kein Befehl Beschreibung &S v

6 Aktion 1 Beschreibung &S ~
Typ Gerdtename Objektname Value Gerat hinzufiigen

pcu v ‘ ‘ PFWR0009_DCU_3 v ‘ ‘ PFWRODO9IWA1EL10_PFWR0009_DCU_3_14 ~ ‘ [ 3 m
7 Aktion 2 Beschreibung &S v
8 Aktion 3 Beschreibung &S v

Fig. 60: Configuracién de acciones

Tipo Tipo de dispositivo

Nombre del dispositivo  Nombre generado del dispositivo

Nombre generado del punto de datos BACnet

Nombre del objeto Eleccion posible de entre los puntos de datos conmutables del dispositivo
Valor Valor seleccionable:
Eleccién posible de entre los State Texts o0 como nimero unsigned en proyectos
Multistate.
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7.2.3 Instalacién

Sequir los pasos siguientes para la instalaciéon de myGEZE Control Configurator:

1. Descargar la version mas actual a través del enlace de descarga.

2. Descomprimir el archivo ZIP.

3. Ejecutar PowerShell como administrador

All Apps Documents Settings More v

Best match
> Windows PowerShell (x86) >
-

App

o Windows PowerShell

2 Windows PowerShell App

Windows PowerShell ISE

& Windows PowerShell ISE (x86) T Open

Settings Als Administrator ausfiihren

I PowerShell Developer Settings ISE als Administrator ausfihren

I Allow local PowerShell scripts to run e e

without signing

=1 Replace Command Prompt with
Windows PowerShell in the Win + X

L Windows PowerShell

4. Cambiar en PowerShell al directorio en el que se ha descomprimido el archivo ZIP.

5. Ejecutarinstall.ps1.

EX Administrator: Windows PowerShell

7.2.4 Actualizacion

Para el configurador no hay previstas actualizaciones automaticas. En las actualizaciones hay un paquete de ins-

talacién nuevo que puede instalarse.

7.2.5 Desinstalacion

Las desinstalaciones tienen lugar a través del asistente de (des)instalacion de Windows.
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7.3 Preparacion de una unidad de control nueva

La puesta en marcha del PC integrado se realiza a través de la interfaz superior Ethernet del controlador X001. A
continuacion, se configura la interfaz de bus de campo y todos los dispositivos/terminales de bus conectados
mediante TwinCAT 3. La configuracidn se guarda en el PC integrado tras la parametrizacién.

Para que una unidad de control esté lista para funcionar, se requieren algunos pasos de trabajo con respecto a
version de firmware, posibilidades de acceso por interfaz, habilitacién y bloqueo de funciones y accesos.

Estos ajustes se guardan en un archivo de imagen predefinido.

Para cargar esta imagen en una unidad de control nuevo, observar los pasos siguientes.

Para este paso de trabajo, se requiere un sistema informéatico con lector de tarjetas o conexion USB
y un lector de tarjetas USB para tarjetas microSD.

7.3.1 Ajustes que se establecen con esta imagen

Firmware 4024,35

Interfaces IP

Interfaz superior X001

Nombre EMAC1 Interfaz de programacién y diag-
noéstico

IPv4 Address 192.168.2.3

IPv4 Subnet Mask 255.255.255.0

DHCP Disabled

IPv4 Default Gateway 192.168.2.254

Interfaz inferior X101/102

Nombre TCCCATMP1 Interfaces para BACnetIP
IPv4 Address 192.168.1.3

IPv4 Subnet Mask 255.255.255.0

DHCP Disabled

IPv4 Default Gateway 192.168.1.254

Usuario del proyecto

Nombre GEZE
Contrasena 1863
FTP Transmisién posible como administrador y con usuario del proyecto y la

contrasefa correspondiente. El usuario andnimo estd desactivado.

CeRHost accesible como administrador

Beckhoff Device Manager accesible como administrador




Puesta en marcha del software myGEZE Control

7.3.2 Preparativos Tipo de controlador 8191

La denominacién Hard Disk hace referencia aqui a la unidad que resulta de insertar la tarjeta SD al
dispositivo de programacion.

1. Desconectar la corriente de la unidad de control.
2. Retirar la tarjeta microSD e insertarla en el PC en un lector de tarjetas.

3. Copiar los archivos de licencia del directorio \Hard Disk\TwinCAT\3.1\Target\License y guardarlo como co-
pia de seguridad de datos.

4. Marcar todos los archivos y carpetas del directorio principal de la tarjeta microSD y borrarlos (no formatear
la tarjeta).

5. Descomprimir el archivo ZIP con los archivos de imagen en cualquier directorio.
6. Copiar todos los archivos de imagen en la raiz de la tarjeta microSD.

7. Copiar los archivos de licencia asegurados en el paso 3 de vuelta al directorio |Hard Disk\TwinCAT\3.7\Tar-
getlLicense.

8. Retirar/extraer la tarjeta microSD en el PC de forma segura, sacarla del lector de tarjetas e insertarla en la
unidad de control.

9. Ajustar los interruptores DIP en la unidad de control como sigue:

AR RaEs!

0L 8 .L9G¥ecT ™

Fig. 61: Interruptor DIP S101, pulsadores 1-10

DIP 1 a 8:ENCENDIDO
DIP9y10: APAGADO

10. Volver a conectar la unidad de control al suministro de corriente y encenderla. Atencién: tras el arranque, el
controlador realiza automaticamente un segundo reinicio si el firmware no coincide con el de la imagen.
Esto llevara algo mas de tiempo.

11. Ajustar la interfaz de Ethernet del sistema informatico como sigue:

GEZE] s
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W Eig on x
Netzwerk | Freigabe | Eigenschaften von Internetprotokoll, Version 4 (TCP/IPvd =
Verbindung herstellen Gber: . -
Allgemein Erweiterte TCP/IP-Einstellungen
I? Intel(R) Ethemet Connection {
IP-Einstellungen kénnen automatisch zugewiesen werden, wenn dag .
Metzwerk diese Funktion unterstiitzt, Wenden Sie sich andernfals a IPEinstelungen DS WINS
Metzwerkadministrator, um die geeigneten IP-Einstellungen zu beziel
Diese Verbindung verwendet folgent IP-Adressen
I?Client fiir Microsoft-Netzwet (C) IP-Adresse automatisch beziehen IP-Adresse Subnetzmaske
’]? Datei- und Druckerfreigabe (@) Folgende IP-Adresse verwenden: 192.168.2.6 255.255.255.0
! Npcap Packet Driver (NPC dresse: 192.168.1.6 255,255.255.0
"?QoS-Paketplaner IP-Adresse: 192.168. 2 . 6 - oe. L ped eI
Intemetprotokoll, Version 4 . _
-~ . N Subnetzmaske: 255 .255.255. 0 Hinzufiigen... Bearbeiten. .. Entfernen
O 2. Microsoft-Multiplexorprotoky
2. Microsoft-LLDP-Treiber Standardgateway: L. . ]
< | Standardgateways:
DNS-Serveradresse automatisch beziehen .
. ] Gateway Metril
Instalieren... Demstalll| (®) Folgende DNS-Serveradressen verwenden:
L Bevorzugter DNS-Server:
TCP/IP, das Standardprotokol fi ?
Datenaustausch (ber verschieds| Alternativer DNS-Server: l:l
Netzwerke emaglicht. Hinzufiigen... | | Bearbeiten... Entfernen
[(Einstellungen beim Beenden iiberpriifen
Erweiterd Automatische Metrik
| oK Abb|
lemente 1 Element ausgewihlt
— 1 Abbrechen

Las dos direcciones IP mostradas deben entenderse como ejemplo con respecto a la configuracién en el drea de

anfitrién (Gltima parte). Aqui, para evitar asignaciones dobles, puede ajustarse una direccién entre 4 .... 253.

No utilizar las direcciones 192.168.1.3 y 192.168.2.3.
La unidad de control utiliza estas direcciones.

12. Conectar el ordenador a la interfaz de programacién X001 (superior).

13. Abrir el mend TwinCAT en el sistema informatico en la barra de tareas de Windows. Abrir ahi Editar
Route:

& Uber TwinCAT...

Iﬂ TwinCAT XAE (TcXaeShell)

Tools k

42 Echtzeit... h

it

wie

hhﬁ Cleanup
| AMS Metld dndern
Routes editieren

Systern

Fig. 62: Editar ruta
14. Activar Add, introducir 192.168.2.3 y pulsar Enter.
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Add Route Dialog x|
Enter HostName /IP: | | 192.168.2.3 Refresh Status Broadcast Search
HostMame  Connected Address AMS Netld TwinCAT OS5 Version  Fingerprint
Cx-745FDO0 = 192.168.2.3 5.116.95.208.1.1 3.1.4024 WinCE (7.0) 9CABEEC1FD4A731FB0G039DAR2F
< >
Route Name (Target): | CX-745FD0 | Route Name (Remote): | DE7182M B
AmsMetld: | 5.116.95.208.1.1 | Target Route Remote Route |
Virtual Amshetid (NAT): | | (_JProject (") None / Server b
(®) Static (®) Static
T (& -
dete e bR e i () Temporary (") Temporary
Address Info: | 192.168.2.3 |
(O HostName (@) 1P Address Advanced Settings [Junidirectional
Connection Timeout {5): 5 =
Max Fragment Size (kByte): |0 3 Add Route Close

Fig. 63: Cuadro de didlogo «Add Route»

ﬂ Bajo Address Info, el botdn de radio /P Address debe estar activado; de lo contrario, la ruta no se
anadira.

15. Activar Add Route.

16. Marcar la casilla de Secure ADS:
Usuario: GEZE
Contrasena: 1863

17. Activar Okay, activar Close:

# ' Add Remote Route >

Secure 805 [TwinCAT 3.1 »= 4024)
(®) Self Signed Certificate

Check Fingerprint: | ACABEECTIFD 4473 FBOB03DARZFEACEE 491 3CCEDO2EFFESOCE3C2EBCARICFR 47 |

Compare with:; | |

() Shared Certificate Autharity [T [ Ignare Camman M ame
() Preshared Key [PSK]

Remate User Credentials

Jzer: ||3EZE Pazaward: | seee|
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18. Sidespués aparece una x en Connected, la ruta a la unidad de control esta lista.

(= TwinCAT Static Routes *
Route Connected AmsMetld Address Type C
Cx-621414 5.98.20.20.1.1 Cx-621414 TCP P
CX-745FD0 = 5.116.95,208.1.1 192,168.2.3 TCP_IP
£ >

Remove Refresh

Fig. 64: Ejemplo CX745FDO

= Launidad de control estd preparada para una programacién/configuraciéon con TwinCAT.

7.3.3 Preparativos Tipo de controlador 8290

La denominacién Hard Disk hace referencia aqui a la unidad que resulta de insertar la tarjeta SD al

dispositivo de programacion.

En primer lugar, hay que hacer una copia de seguridad de las licencias de Beckhoff que hay en el controlador.

Para ello, se debe establecer una conexion IP con el controlador. A continuacion, las licencias se copian desde el

sistema utilizando la herramienta WinSCP.

De fabrica, las interfaces de red del controlador estan configuradas para DHCP (Dynamic Host Configuration

Protocol). Por lo tanto, la direccién IP para la primera conexion debe determinarse de forma dinamica.

» Conectar el controlador a la fuente de alimentacién y encenderlo. Una vez finalizado el proceso de

arranque, el controlador se encuentra en modo de configuracion; el TC-LED se ilumina en azul.

» Conectar el sistema informatico a la interfaz superior X001 del controlador.
Iniciar el programa «PowerShell» desde el menu del sistema.

v

» En primer lugar, identificar la interfaz de red del sistema Windows con el comando ipconfig. Bus-

car en la salida la conexion de red deseada y anotar el nimero de interfaz, que aparece indicado
como %7??. Este nUmero es necesario para realizar correctamente una prueba de ping a la direc-
cién IPv6 de enlace local. El resultado en PowerShell podria ser el siguiente:

Ethernet adapter Ethernet 5:

Connection-specific DNS Suffix .. : Je

Link-local IPvé Address . . . . . :IfeBD::519T:ef72:3352:h?f7%17 I
IPv4 Address. . . . . . « . . . . 3 L72.17.42.17

Subnet Mask . . . . . . . . . . . @ 255.255.252.0

Default Gateway¥ . - . - - . . . . = 172.17.40.1

(GEZE]
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Fig. 65: Ejemplo de salida de PowerShell

» Utilizar el comando ping ff02::1%?2? para comprobar qué dispositivos compatibles con IPv6 estan
activos y son accesibles en la red local. El %?? representa el nUmero de interfaz (indice de interfaz),
que especifica a través de qué interfaz de red se debe enviar el ping. Supongamos que el nimero
de lainterfaz de red utilizada es 17; en ese caso, el comando quedaria asi:

PS C:\Users\ud4990> Get-NetNeighbor - ] ! 08-81-05% —Add T IPV6

ifIndex IPAddres LinkLayerAddress State PolicyStore

1:201:5Ff:fea7:9e81 00-01-05-A7T-9E-81 Stale ActiveStore

Fig. 66: Ejemplo de salida de PowerShell

» Anotar/copiar la direccién IP
» Iniciar el programa «WinSCP».
» Crear una nueva conexion e iniciarla con los siguientes datos:

» Protocolo: scp
» Direccién del servidor: IPv6 de la consulta anterior
» Numero de puerto: 22
» Usuario: Administrador
» Contrasena: 1
. ", Anmeldung - X
[ Neues Verhindungsziel Sitzung
| E CX8290 Ubertragungsprotokoll: |
B o w23 :
! Serveradresse: Portnummer:
j fe@0::201:5ff:fea7:9e81 22 =
] Benutzername: Passwort:
i Administrator |
|
Speichern  |w Erweitert ... |w
Werkzeuge ¥ Verwalten W Anmelden |v Schliefien Hilfe

@ Anmeldedialog beim Start und nach SchlieBen der letzten Sitzung zeigen

Fig. 67: Didlogo de inicio de sesion de WinSCP
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» Acceder a este directorio a través del arbol de menus de WinSCP.
» Root/etc/TwinCAT/3.1/Target/License

» Guardar las licencias que contiene en el sistema informatico mediante la funcién de arrastrar y sol-
tar.

» Desconectar el controlador.

» Sacar la tarjeta micro SD e insertarla en un lector de tarjetas conectado al PC.
» Iniciar el programa «Win32DiskManager» como administrador.
» Seleccionar el archivo de imagen de la ubicacidon de almacenamiento.
»  Activar la funcién «Escribir».

& Win32 Disk Imager - 1.0 = O >

Image-Datei Datentrager

: Plattform myGC 3.0 RC4/myGEZE_Control_Image V_3_0_0_RC4.img| H:Y -

Hash

Mone . Generate Copy

"] Read Only Allocated Partitions
Fartschritt

Abbrechen Lesen Schreiben Verify Only Beenden

Fig. 68: Win32 Disk Imager

El programa descomprime y graba ahora la imagen GEZE utilizada en la tarjeta de memoria. Este proceso puede
tardar unos minutos.

» Retirar/extraer la tarjeta microSD en el PC de forma segura, sacarla del lector de tarjetas e inser-
tarla en la unidad de control.

» Volver a conectar la unidad de control al suministro de corriente y encenderla. Una vez finalizado
el proceso de arranque, el controlador se encuentra en modo de configuracion; el TC-LED se ilu-
mina en azul.

» Conectar el sistema informético a la interfaz superior X001 del controlador.

» Iniciar el programa «WinSCP».

» Crear una nueva conexion e iniciarla con los siguientes datos:

» Protocolo: scp

» Direccion del servidor: 192.168.2.3
» Numero de puerto: 22

»  Usuario: GEZE

» Contrasena: 1863

» Acceder a este directorio a través del drbol de menus de WinSCP
> Root/etc/TwinCAT/3.1/Target/License

» Cargar en el sistema de control las licencias de seguridad guardadas previamente mediante la fun-
cién de arrastrar y soltar

El controlador ya esta listo para su configuracién con los ajustes predeterminados, tal como se describe en el
capitulo 7.3.1.

GEZE] .



Puesta en marcha del software myGEZE Control

7.4 Crear una aplicacion para un proyecto

Una aplicacion esta formada por 3 componentes esenciales y se crea con las herramientas descritas en los capi-
tulos anteriores:

» Beckhoff TwinCAT 3 Plantilla de hardware y software
» myGEZE Control Configurator Configuracién de proyecto
» Licencia de unidad de control Proteccién de software de la aplicacién GEZE

Todas las partes del software deben crearse como se ha descrito y luego cargarse en la unidad de control.

Se recomienda, en el orden de procesamiento, cargar primero la configuracién de proyecto creada formada por
» Archivo de configuracién
» State Text
»  Archivo de licencia

con el programa myGEZE Control Configurator en la unidad de control.

Luego, editar la plantilla de hardware y software y activarla en la unidad de control.

Asi, la planificacion de proyecto correcta se utiliza inmediatamente al activar la plantilla de software.
También es posible editar en orden inverso; entonces, después de transmitir la planificacién de proyecto, se
debe volver a reiniciar el sistema.

7.4.1 Direcciones IP y ajustes BACnet de la unidad de control

Como se describe en el capitulo Preparacion de una unidad de control nueva, la unidad de control se provee
de un direccionamiento IP para las interfaces mediante la configuracién basica.

Los ajustes para la interfaz inferior X101/102 TCCCATMP1 pueden efectuarse segun las especificaciones del
cliente.

Esto se realiza en el programa myGEZE Control Configurator y se transmite junto con el ID de BACnet Device en
el archivo de configuracién almacenado en la unidad de control.

iy GETE Comtrel Cordigurator o =
@ Controller View #) O EN Devices
rd |
License: | (i ]
Language: (e ]
DHCP )
IP Address: 7216134130 |

IP Subnet Mask: _“255.255:55.: |

IP Default GW: .

Host Name: | mveEzEORC |
*Object Name: Showease |
*Instance: [ |
*Location: _. aevthe raads of the veari |
*Description: myGEZE Integration BACnet and OPC UA |

Fig. 69: ejemplo de direccién IP de myGEZE Control Configurator

No pueden ajustarse otros parametros BACnet a través del archivo de configuracion. Si es necesario, esto debe
ajustarse directamente en TwinCAT. Esto puede afectar p. ej. al puerto UDP para la comunicacién BACnet.
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Para ello, abrir los ajustes de red bajo //O in Device 3 (BACnet/P) bajo Advanced Settings.
Aqui pueden ajustarse el puerto UDP y el niUmero de red segun las especificaciones del cliente.

Lfﬁ myGEZE_TemplateProject - TcXaeShell Y &  Quick Launch (Ctrl+Q) P - O x
File Edit View Project Build Debug TwinCAT TwinSAFE PLC  Team Scope Tools Window  Help
SO @ -2 M| %@ 0 - | Release -] TWinCATCET(ARMVY) - B Aftach., - | 5 Jmeml
% Build 402435 (Loaded] | = § ] [@]7. | myceze_ses - @ CX-T45FD0 s B | | z
p : myGEZE_SPS & % |8 g
@8- o-a| .m0 General Adapter Settings BBMD Diagnasis
Search Solution Explorer (Ctri i) P
£ myGEZE_Devicelmport.csv . Local Ip Settings Time Management
[] myGEZE_StateTexts_DE.csv Mode Use operating system settings Use operating system settings  [A]
0 myGEZE Statelexts EN.cov IPAddess | 192 _ 168 1 3 UTC Offset et e
4 ] myGEZE_SPS - -
4 @ sysTEm Subnet 25 255 25 0 Dayight Saving  UDP Pot g |5
¥ License
b @ Real-Time Gateway | 152 . 168 1 _ 254 Local Date Network Number 0 :
3 % Tasks
% Routes Device Settings Local Time Disable IP checksum check 0
we
2ln Type System AmsNetid  [[5.116.95.208]4.1 Client Synchron  Discard ICMP 0
2] TeCOM Objects
4 [ pLC Ads Port Use relative Netld Local Cliert Discovery O
Supplement Key ¢
4 OFsPs e
_____ ymbol Port (32111 Enable Routing 0
4 g2l 5PS Project Key Status
[ External Types Task Corfiguration s
b References
b L3 DUE FloTask
- : cles e Advanced Settings
£3 GVLs —
b 3 POUs Impart/Expart (EDE, XML, EXP) srEfRanE onfigure
b 3 Visualisierung Network Adapter Queues Configure
Gl GlobalTextlist o Epon
b G loTask (loTask) System Manager Settings Corfigure
Version
b PIcTosk (PIcTosk) Network Settings Corfigure
2% SPStme BACnet Exension 42
b O SPSInstance BACnet Stack 4021 Symbol Server Settings Corfigure
4 Fwo
- *E Devices
b g Device 1 (Beckhoff CCAT)
4 o Device 3 (BACnet IP)
*8 |mage
oo s

L3 .
Solution Explorer [y sturres
[7 Ready 0] 4 Add to Source Control ~

Fig. 70: Advanced Settings

7.4.2 Cargar proyecto GEZE

Cargar la configuracién creada y la licencia en la unidad de control con myGEZE Control Configurator.

Cargar esta configuracion antes del proyecto TwinCAT en la unidad de control tiene la ventaja que la unidad de
control arranca correctamente justo tras activar la aplicacion.

Si se realiza este paso tras la activacién, la unidad de control pasa al modo Stop debido a la licencia faltante.

7.4.3 Crear proyecto TwinCAT

» Crear una carpeta en el directorio XAE para el proyecto.
La carpeta puede tener cualquier nombre. Se recomienda aqui un nombre que se remita al pro-
yecto. P. ej. puede integrarse el nimero de encargo y el nombre del proyecto.

» Cargar el proyecto plantilla TwinCAT desde el directorio tnzip.

La plantilla de software se halla en un formato «tnzip» comprimido con TwinCAT. Estd disponible en GEZE

GmbH en la versién autorizada correspondiente.
De esta plantilla se derivan las configuraciones especificas de proyecto.
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1. Seleccionar en TwinCAT File /Open /Open Solution from Archive

Q myGEZE_TemplateProject - TcXaeShell

File | Edit View Project Build Debug TwinCAT  TwinSAFE  PLC  Team

New 3 | -
Open L
@@ Start Page 2

- | Release -

Project/Solution...

Folder...

Add to Source Control
Open from Source Control

Add * | 21 File..

Close Convert...

HI-_'I

Close Solution Open Project from Target...

Save Selected ltems Ctrl+5 1 Open Solution from Archive...
Save Selected ltems As...
Save Project As Archive...
Send Project By E-Mail...

Save All

L

Ctrl+Shift+5
Source Control 3

Page Setup...

Print... Ctrl+P
Account Settings...

Recent Files 3
Recent Projects and Solutions 4

Exit Alt+F4

Fig. 71: TcXaeShell_openProject 01

Scope
TwinCAT CE7 (ARMVT) -k

Tools  Window

Ctrl+Shift+ O
Ctrl+Shift+Alt+0

Ctrl+0

2. Seleccionar la ruta de directorio creada anteriormente y activar Seleccionar carpeta.

Select Folder for new Selution
« A

Organisieren v Meuer Ordner

MNarme Anderungsdatum

[ Dieser PC
_J 3D-Objekte
&=/ Bilder
[ Desktop
E] Dokumente
‘r Downloads

Musik

Es wurden keine Suchergebnisse gefunden.

Videos

Iii @

Windows (C:)

== Public (N:)

= L4950 (\VugedSwt

= Groups (&) v £

« TcKa.. » 52609386-Musterauftrag... v [¥] O "32609386-Musterauftrag-Ba... I

*

Typ

QOrdner: | 32609386-Musterauftrag-Bauprojekt_Dunkelstadt

Ordner auswihlen

Abbrechen

Fig. 72: TcXaeShell_openProject 02
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3. Seleccionar proyecto de cliente

El proyecto plantilla contiene la aplicacion de cliente proyectada y un software que puede utilizarse du-
rante la puesta en marcha para analizar los dispositivos CAN conectados. Esto se detalla de nuevo en el
capitulo 7.7.

Para editar el proyecto de cliente, este debe seleccionarse en el TwinCAT Solution Explorer.

'Ga myGEZE_TemplateProject - TcXaeShell

File Edit View Project Build Debug TwinCAT  TwinSAFE PLC  Team  Scope  Tools  Window  Help

fe-o |- -2 WMl % | & = & < Release ~| TwinCAT CE7 (ARMV7) = P Attach.. = M Ty
 Build 4024.35 (Loaded) n |;§| rmyGEZE_SPS ~ @ CX-745FDD ~ | _ % | SPS (myGEZE_SPS) -

Solution Explorer

@E-| o-a|p=

S5 Add libra Delete library Details | 53] Placeholders g8 Library reposito
y v 1l Iy rept y

Search Solution Explorer (Ctrl+0) 2 -8 Name Mamespa
3] Selution 'myGEZE_TemplateProject’ (2 projects) 4 myGEZE = myGEZE, 1.1.0.1 (GEZE GmbH) myGEZE

[ Configurator + System_VisuElemMeter = VisuElemMeter, 3.5.13.0 gf: VisuElemMe
4 ﬁ myGEZE_SP5 E2 System_VisuElems = VisuElems, 3.5.13.40 (Sy. VisuElems

[ ﬁj SYSTEM + System_VisuElemsSpedialControl VisuElemsS

4 PLC + System_VisuElemsWinControls ViguElemsi

+ System_VisuElemTextEditor VisuElemTe

----- £ system_visuinputs = visuinputs, visuinputs

[ External Types
I» |5l References
b [3 DUTs
B3 GVLs
b 3 POUs
Ll GlobalTextList
[ Eg: loTask (loTask)
I Eg: PlcTask (PlcTask)
93 SPSmc
> Of SPSInstance
b & o
b il myGEZE_SPS_CanMonitor

Anzeige der aktiven SPS

Projektauswahl

Fig. 73: Projektauswahl_SolutionExplorer

4. Cambiar al hardware objetivo
5. Seleccionar a través de Choose Target System el hardware para el que se ha creado una ruta previamente.

6. Confirmar la indicacion de cambio de plataforma con S/

Release = TwinCAT CEY (ARMVT) - p Attach... ~ B

& | myGEZE SPS - | @ CX-745FDO0 e © SPS -1 -
<Local>

CX-621414 (5.98.20.20.1.1)
& CX-7ASFDD  (5.116.95.208.1.1)
Choose Target System...

Fig. 74: TcXaeShell_openProject 03

GEZE] .
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TcXaeshell

Active solution platform "TwinCAT RT (x&4)" differs from new
target platform TwinCAT CE7 [ARMYT)!

Change solution platform?

Nein

Fig. 75: TcXaeShell_openProject 04
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7.43.1 Comprobar las GEZE Software Libraries

Para el correcto procesamiento de la secuencia del programa se necesitan 3 librerias de software de GEZE
GmbH.
Normalmente estas ya estan implementadas en el software. Si faltasen componentes aqui, esto se mostrara co-
rrespondientemente en TwinCAT.

»  Abrir en TwinCAT bajo la aplicacién de autémata programable la ruta de libreria «References» con

un doble clic:
Solution Explorer * 1 X
GE-o-a| s
Search Solution Explorer (Ctrl+ Q) P~

] Solution 'myGEZE_TemplateProject' (1 project)
4 Configurator
[ myGEZE_Devicelmport.csv
[ myGEZE_StateTexts_DE.csv
[ myGEZE_StateTexts_EN.csv
4 ol myGEZE 5PS
4 ] svsTEM
[# License
b @) Real-Time
b B Tasks
=T= Routes
815 Type System
(8] T<COM Objects
4 PLC

4 [F sps

[ External Types

I P B References I
B[ DUTs
4 GVLs

Fig. 76: Referencias de TwinCAT

» Enlaventana del editor se mostraran las librerias GEZE instaladas.

myGEZE_SPS Library Manager @ & X
5 Add library Delete library Details | 5] Placeholders m Library repository |
Mame hamespace Effe ™
= myGEZE = myGEZE, 1.0.0.1 {GEZE GmbH) myGEZE 1.0.0
+ myGEZEBasic, 1.0.0.0 (GEZE GmbH) myGEZEBasic 1.0,
=) myGezeLicensing = myGezelicensing, 1.0.0.0 (GEZE GmbH) myGezelicensing
e Tc2_EIB = TcZ_EIB, * (Beckhoff Automation GmbH) Tc2_EIB 3.3
Tc2_Math = Tc2_Math, * (Beckhoff Automation GmbH) Tc2_Math 3.3
Tc2_Standard = Tc2_Standard, * (Beckhoff Automation GmbH) Tc2_Standard 3.3..
E® Tc2_SUPS =Tc2_SUPS, * (Beckhoff Automation GmbH) T2 _SUPS 3.3.4

Fig. 77: Referencias de TwinCAT erréneas

En el ejemplo mostrado, la libreria para myGEZELicensing es errénea o falta. Esto se indica mediante el subra-
yado con una linea y el signo de exclamacion amarillo. En este caso, a través de la pestaia «Library Repository»
debe instalarse posteriormente la version correcta.

Las librerias necesarias se hallan en la carpeta de autémata programable bajo
... |\Testprojekt\myGEZE_TemplateProject\SPS\_Libraries\geze gmbh

1. En TwinCAT, realizar un doble clic en «Library Repositorys».
2. Activar el botén «Install».

3. Seleccionar la ruta Lib.
4

Seleccionar la Lib faltante e instalarla con «Abrir».
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| Iﬁﬂ Libra * |
Location: System ~ Edit Locations. ..

({C:¥\TwinCATY3. 1\Components\Plc\Managed Libraries)

Installed libraries:

Company: | (All companies)

Uninstall

Application
BuildingAutomation
Communication
Controller
DataAccess

- GEZE GmbH

+--+0 myGEZFBasic
+.+0 myGEZE GE
=+ myGezeLicensing
0.0.0.26

GEZE G

Intern

10

Math
Measurement
Motion
Packaging
System

Export...

« oo

Group by category

Library Profiles. ..

e

Fig. 78: Referencias de TwinCAT

m Select Library

<« mygezelicensing » 1.0.0.0

Organisieren + Meuer Ordner

A
g Dieser PC MName

) 3D-Objekte

= Bilder

[ Desktop

| Dokumente

4 Downloads

D Musik

B videos

“aa Windows (C:)
== Public (N:)

= L4990 (\gedGwf

D mygezelicensing.compiled-library

= Groups (Q) LI 4

S ".0.0.0" durchsuchen
Bz M @
Anderungsdatum Typ

23.05.2023 15:49 COMPILED-LIER

Dateiname: | mygezelicensing.compiled-library

v| All library files (*.compiled-libre ~

Abbrechen

Una vez que todas las librerias estén instaladas correctamente, deben desaparecer el subrayado con una lineay
el signo de exclamacién amarillo en todas las areas.
Las librerias antiguas que ya no se necesiten pueden borrarse mediante el botén «Uninstalk.
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7.4.3.2 Configuracién/Disefio de hardware

Aqui se ajusta la configuracién del disefio de hardware real. En la plantilla de proyecto se enumeran y desacti-
van inicialmente todos los terminales del max. disefio del sistema posible.
Al hacer clic derecho sobre el terminal y activar de nuevo la funcién «Desactivar se activa el terminal corres-
pondiente. El simbolo presente anteriormente frente al terminal ya no se puede ver cuando el terminal esta ac-
tivo.
4 110
4 l”’éDE\.ri(Es

b g Device 1 (Beckhoff CCAT)
Eﬁf Device 3 (BACnet IP)
in Device 4 (EL6751)
i Device 5 (EL6751)
iin Device 6 (EL6751)
f“=n Device 7 (EL6T31)
iR Device 8 (ELET31)

G Device 2 (EtherCAT)
*B Image

[

*8 Image-Info

b 2 SyncUnits
4 Inputs
I Outputs
I [ InfoData
4 [§ Term 01 (EK1200)
o
b Iil:1a Tel d  Add MNew ltem...
b Te Insert Mew [tem...
4 Ia:la Te Insert Existing [tem...
i
b we Tq X Remove
4 n"g Te
b n;’a T Rename
3 n"g Te| Save Term 02 (EL1008) xti
b Ia:la Te Save Term 02 (EL1008) As...
bk Te
B 0 Copy Ctrl+C
]
b Te X Cut Crl+X
b Te Paste Ctrl+V
b Ejﬂ Te Paste with Links
b E= Te
b E;Z Te |E| Independent Project File
b OERTe E Reload Project File
4 Eé Te = Disable
b EaTe
bOETe Change to Compatible Type...
b =i‘= Te Add to HotConnect group

Solution Explorer w Delete from HotConnect group

Fig. 79: myGEZE_TcXaeShell_openProject

Ejemplo:

4 [§ Term 01 (EK1200)
b i Term 02 (EL1008)
b @i Term 03 (EL1008)

Fig. 80: myGEZE_TcXaeShell_openProject

»  Primer terminal activo, segundo terminal desactivado.
File Edit View Project Build Debug  TwinCAT  Twin%
O |- E | % Ea | - |
Build 4024.35 (Loaded) =~ =& & w5
Save All (Ctrl+5hift+5)

> 0 %

Solution Explorer

Fig. 81: myGEZE_TcXaeShell_openProject

» Guardar todo

» Activar la configuracién
La configuracion del proyecto creada de este modo se transmite a la unidad de control y se activa a través de la
funcion «Activar la configuracion».

GEZE] .
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Para ello, se debe establecer previamente una ruta a la unidad de control y seleccionar el hardware de destino
correcto.
File  Edit View Project Build Debug  TwinCAT  TwinSAFE PLC  Teamn  Scope  Tools  Window  Help

- | i - - & i | | - = | Release ~  TwinCAT CE7 (ARMVT) - P Attach.. -
% Bui .35 (Loade - iy myGEZE_ - - -
©  Build 4024.35 (Loaded) &= GEZE_SPS CX-T45FDO

Solution Explorer
@E-|o-a| p=

Search Solution Explorer (Ctrl+d)

. Activate Configuration >
fa] Selution 'myGEZE_TerplateProject’ {1 project) %

4 o] myGEZE SPS Project: |m¥GE7—'E_5P5 |
« @ SYSTEM Target: | & ox-7asF0 |
¥ License
b @ Real-Time [ Autostart PLC Boot Project(s)
b B Tasks

=T= Routes

U5 Type System

TcCOM Objects
« B omoe

Cancel

Fig. 82: myGEZE_TcXaeShell_openProject

» Confirmar la solicitud de reinicio con OK.

TcXaeShell >

o Restart TwinCAT System in Run Mode

Fig. 83: myGEZE_TcXaeShell_openProject

GEZE o
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7.4.3.3 Sistema controlador proyectado correctamente

Durante la descarga y la activacion del programa, el LED TC de la unidad de control, asi como otros LED en el
sistema de terminales, se iluminan en rojo.

Durante el proceso de inicio final del sistema controlador, el LED WD (perro guardian) parpadea en verde.

Si la configuracidn creada y cargada es correcta, los dos LED para TC y WD deben iluminarse en verde en luz
continua una vez finalizada la fase de inicio.

Ningun otro LED rojo debe encenderse en la zona superior de los terminales.

BECKHOFF
8191

1C
WD

-ERR

Fig. 84: Estado LED myGEZE

7.5 Comprobar los proyectos BACnet y generar un archivo BACnet EDE
con TwinCAT

Una vez finalizada la configuracién, en la herramienta de programaciéon TwinCAT se puede comprobar la gene-
racion correcta de los puntos de datos BACnet.

Para transmitir los datos p. €j. a un integrador de sistema para el sistema de gestién de edificios, los datos nece-
sarios se pueden exportar desde el sistema como un archivo BACnet EDE en el formato estandar especificado
por el BACnet Interest Group.

7.5.1 Comprobar los proyectos BACnet

Antes: Realizar un escaneo en la subopcién «<myGEZE Control (BACnet Server)» en Dynamic Object Manage-
ment.
= Se muestran todos los proyectos BACnet creados. Deben exportarse en el EDE. Si no se realiza la exporta-
cién, el EDE permanece vacio.

uild 402435 (Loaded)  ~ - | = [E|| A |[@] 7. & | myceze_ses - & oeTasFoo - 2% s R | | | | 2
tion Explorer Al myGEZE S5 = X
@aE-|o-a| K- Setiings Obiects Online  Objects Settngs  Alams/Everts
ch Solution Explorer (Ctrl+0) Pl settings Tools
| Solution myGEZE_TemplateProject (1 project] - B s
Gl myGEZE SPS |
4 [@ svsTem Update Replace
A License
b @ Real-Time Objectidentier ObjectName Description PresertValue ‘StatusFlags
4 E EDT;; ‘Showcase myGEZE Integration with BACnet
2= Type System Fle:) CurentCartig.anl
TeCOM Objects Fle:1 BACnetOnline_1010010 bootdata
“ PLC NotficationClass: 90 NOTIFICATION _CLASS_90 Everts
“ ?@'S"P'Ssps project NotficatiorClass:60 NOTIFICATION _CLASS_50 Plart maffunctions
» ‘; e Inr:fm MutiStateValue: 1000 PFWRDO0SIWAIEL10S 125000801 PFWRS 00.911A 007 command TZ320 1
< Bo MutiSiateValue: 1001 PFWROD0SIWAIEL 108125000801 PFWRS 00.911A 007 operation mode RWS 4
4 %% Devices BinaryValue:1002 PFWROO0SIWATEL 108225000801 PFWRS 00.9114 007 door state active
4 E_: Device 1 (Beckhoff CCAT) BinanyValue:1003 PFWRO00SIWATEL 108325000801 PFWRS 00.911A 007 lock state active
4w ,D:'I:‘EE;E(EAC”E“P) Binary Value:1004 PFWROO0IIWATEL 104140000801 PFWVRD 009114 007 release inactive
b Inputs BinaryValue:1005 PFWRDD0SIWAIEL10A240000301 PFWRS 00.311A 007 emergency unlock nactive
W Outputs BinaryValue:1006 PFWROO0SIWATEL10A340000801 PFWRS 00.9114 007 door dlam inactive
b il myGEZE Control (BACnet Server) BinaryValue:1007 PFWRO00SIWATEL10A125000801 PPWRS 00.911A 007 sabotage inactive
[; 2: B:::: EEt:;zE BinaryValue:1008 PFWRO00SIWATEL 10A225000801 PFWRS 00.911A 007 CAN emor inactive
b ga Device § (ELETSN BnanyValue:1009 PFWROO0SIWATEL 104325000801 PR 00.911A 007 relay ermor nactive
b g Device 7 (EL6TST) BinanyValue:1010 PFWROO0SIWAIEL10A425000801 PFWRS 00.911A 007 lock emor nactive

1. Abrir en TWinCAT en ruta I/O / Device 3 (BACnetlIP) los ajustes para myGEZE Control BACnet Server.

GEZE] .
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Solution Explorer * 0 X
W o s
Search Solution Explorer (Chrl+G) o~

] Solution 'myGEZE_TernplateProject’ (1 project) -
4 ol myGEZE SPS
bl SYSTEM
4 [ rLC
> Gl sPs
4 /0

4 ¥ Devices
P G Device 1 (Beckhoff CCAT)
4 @ Device 3 (BACnet IP)
*® image
b Inputs
B Cutputs

A myGEZE Control (BACnet Server)

b R Device 4 (EL6751)
b gn Device 5 (EL6751)
b &R Device 6 (EL6751)
b gn Device 7 (EL6751)
b gn Device 8 (EL6751)
F |

g~ Device 2 (EtherCAT)

2. Iniciar los ajustes con un doble clic.

3. Cambiar a la pestaina Objects para consultar la configuracién generada. En esta representacion se visuali-
zan todos los proyectos de datos configurados con su estado actual. De este modo puede comprobarse si
todas las entradas activadas se han implementado correctamente.

myGEZE SPS & X

Settings  Objects Online | Objecis Settings  Alamns/Events
Settings Tools
Siatus:  Updaiing visable objects.
Wizard
Update: Replace
Objectldentfier Objecthame Descrition PresentValue StetusFlags OuGiSevice  EvertEnable
Device:s Musterkoffer myGEZE Integration RWS fiir BAChet
Fie: CurentConig xl
Fie:1 BACnetOnline_1010010 bootdata
NetficationClass:50 NOTIFICATION _CLASS_50 Aame
NotficationCiass: 70 NOTIFICATION _CLASS_70 Technische Stonngen
NotficationClass:50 NOTIFICATION _CLASS_80 Wartungsmeldungen
NetficationClass:90 NOTIFICATION _CLASS_90 Ercigrisse
NotficationCiass:60 NOTIFICATION _CLASS_60 Arlagensténungen
Mk Siate\Value:1000 PPWRODDIIWATEL1DS 125000801 PFWRS 00.911A 007 Schatobjekt RWS |1
BinaryValue:1002 PPWROD0IIWATEL 108225000801 PFWRS 00.911A 007 Tiraustand inaciive A A F D
y PFWRY 00.911A 007 Veriegelungszst... |inactive A A F @
Binary Vaiue: 1004 PPWRO00IWATEL10A140000801 PFWRS 00.911A 007 Freischaltung inactive A 7 O
BinaryValue:1005 PFWROD0IIWATEL 10A240000801 PFWRS 00.911A 007 Notentiegelung  |inacfive: A 7 B®
y PFWRS 00.911A 007 Taralam inactive. A ¢ @
BinaryValue:1007 PFWRO009IWATEL 104125000801 PFWRS 00.911A 007 Sabotage inactive. A F @
BinaryValue:1008 PFWRO00IIWATEL 104225000801 PPWRS 00.911A 007 CAN Stérung active A A F B®
yVale: PFWRS 00.9114 007 Relaisfehler inactive A 7 @
BinaryValue:1010 PFWRO009IWATEL 104425000801 PFWRS 00.911A 007 Vemegelungsfehler | inactive: A F @
BinanyValue:1011 PFWRODDIIWATELTDAS25000801 PFWRS 00.911A 007 Kommunikationss... |inactive: A F @
AnalogValue:1012 PPWRO009IWATEL 10125000801 PFWRS 00.911A 007 Anzahl Tursfinun... |33 A 7 ®
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7.5.2 Generar archivo BACnet EDE

1. Abrir en TWinCAT en ruta I/O / Device 3 (BACnetlIP) los ajustes para myGEZE Control BACnet Server.

Solution Explorer * 0 x
@& - o-a|p-]
Search Solution Explorer (Ctrl+ Q) R -

4 ol myGEZE SPS -
4 [ SYSTEM
A License
b @ Real-Time
[ % Tasks
== Routes
¥n Type System
TcCOM Objects
4 [ rLC
b EH SPS
¥ 170
4 " Devices
[ &=k Device 1 (Beckhoff CCAT)
+ Device 3 (BACnet IP)

b Lwa Device 4 (EL6751)
b gn Device 5 (EL6TS1)

2. Iniciar los ajustes con un doble clic.

3. Para exportar un archivo BACnet EDE, cambiar a la pestafia de ajustes. Puede iniciarse mediante Ex-
port.

Task Corfiguration

FlzTask e | Apph

Import/Export (EDE, XML, EXF)

Import ... Export ...

4. Indicar el lugar de guardado deseado, asi como el nombre de archivo, en la ventana de didlogo. El tipo de
archivo debe ser un archivo EDE (*.csv).

5. Iniciar la exportacién con el pulsador Guardar.

6. Enlaventana que se abre, marcar «Use Online Data» y «Create Structured Keynames».
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Export EDE

Export:  [myGEZE Control (BACnet Server) v |

Target: |C:\Users\U4‘35ﬂ\Desktop\test.csv |

Use Online Data
Include optional columns

Write Limits Min-/Max PresValue

[] Include all properties {not EDE conform)
[] Include Varable Link Information

Create Structured Keynames (MAIN"BY1)

[] Include Structured View Objects

Canc

7. Iniciar la exportacién con el pulsador OK.

8. Tras una exportacion exitosa, el programa lo informara.

Exporting EDE ...

EDE files successfully generated.
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7.6 Ajustes BACnet ampliados en TwinCAT

7.6.1 Especificacion de la instancia BACnet Device mediante myGEZE Control Configu-
rator

La instancia BACnet Device (también BACnet Device ID, BACnet ID, direccion de dispositivo BACnet) determina
la direcciéon del controlador en la red BACnet.

La especificacion de la direccion de dispositivo BACnet tiene lugar en el proceso de configuracion con la herra-
mienta myGEZE Control Configurator. Véase el capitulo Vision general de la unidad de control.

Aqui se define un pardmetro que se carga en la unidad de control junto con la configuracién del dispositivo
GEZE.

Para que estos ajustes se adopten también desde el archivo de configuracidn, el parametro de ajuste previsto
para ello en TwinCAT debe ajustarse a «0».

1. Abrir en TWinCAT en ruta I/O / Device 3 (BACnetlIP) los ajustes para myGEZE Control BACnet Server

2. Iniciar los ajustes haciendo doble clic en <myGEZE Control (BACnet Server)»

3. Cambiar a la pestaia Setting.

4. Comprobar si el parametro «<BACnet ID» se halla a «0», de lo contrario, ajustarlo a «0»

Settings  Objects Online  Objects Settings  Alarms/Events

Identification Device Management
BACnet ID D Persist Server Online Data
Ads Port 1000 Use UPS O
Udp Port 47808 Backup Interval {min) 0 =
Authentification
Password Set Online Data - Save
PLC AutoMapping EtherCAT/KBus AutoMapping

Map Unmap Map Unmap 10 Code

Cynamic Object Management

Object Type |Analog Input ~
Instance 1D I:I Scan
Dynamic Objects Create

Fig. 85: Setting_BACnet ID.PNG
5. Guardar la configuracion si es necesario.

» Parala activacion, la planificacion de proyecto TwinCAT debe activarse de nuevo en la unidad de
control. Véase el capitulo «Planificacién de una aplicacion»

GEZE] o
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7.6.2 Ajustar el puerto BACnet UDP

BACnet utiliza una comunicaciéon con UDP (User Datagram Protocol).

Para esta comunicacidn se establece un puerto de comunicacion.

Para BACnet, este rango esta definido en 47808 ... 47823.

El ajuste estdndar es UDP 47808.

Este ajuste puede modificarse en TwinCAT mediante especificaciones del usuario en el rango definido.

1. Abrir en TWinCAT en ruta I/O / Device 3 (BACnetlIP) los ajustes para myGEZE Control BACnet Server
2. Iniciar los ajustes haciendo doble clic en «Device 3 (BACnet IP)»
3. Cambiar a la pestaia Settings para configurar el UDP

4. Abrir en Advanced Settings el parametro Network Settings

General Adapter Settings BBMD  Diagnosis

Local Ip Settings Time Management
Made |Use operating system settings Use operating system settings
IP Address | 192 168 . 1 . 3 UTC Offset 60
Subnet | 255 | 285 255 . 0 Daylight Savings Time
Gateway | 192 . 168 1 . 254 Local Date 10.10.2023
0765
Device Settings Local Time 10:26:51
AmsMetld |[5.11G.‘3'5.2DE].4.1 | Client Synchronization Sync Now
Ads Port Use relative Netld
Supplement Key Configuration
Symbal Port (32111
o Key Status TC3 License Management
Task Configuration
PlcTask v]
Advanced Settings
Confi
Import/Export (EDE. XML, EXP) VEDENTEE L
e B MNetwork Adapter Queuss Configure
System Manager Settings Corfigure
Version
) MNetwork Settings Configure
BACnet Extension 426
BACnet Stack 4021 Symbol Server Settings Corfigure

Fig. 86: Setting_BACnet UDPO1
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5. Ajustar el parametro UDP segun la especificacion en el didlogo de entrada que se abra y guardar con Save

Supplement Key Configuration

Key Status TC3 License Management

Advanced Settings
Data Structures

Metwork Adapter Gueues
System Manager Settings
Metwork Settings

Symbol Server Settings

Fig. 87: Setting_BACnet UDP02

6. Guardar configuracion.

Corfigure
Corfigure
Configure
Corfigure

Configure

LUDP Port

Metwork Mumber

Disable IP checksum check
Discard ICMP
Local Client Discoveny

Enable Routing

O OO

[l

Save

» Para la activacion, la planificacion de proyecto TwinCAT debe activarse de nuevo en la unidad de
control. Véase el capitulo «Planificacién de una aplicacion»

101
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7.6.3 Ajustar el BACnet Broadcast Management Device BBMD

Siempre que la unidad de control deba registrar una comunicacién con un sistema BACnet que se halla en otro

segmento de IP, es necesario la configuracién de un BACnet Broadcast Management Device BBMD.

Esta configuracion puede efectuarse en una pestaia correspondiente de los ajustes del dispositivo BACnetIP.
Por segmento de direccion IP solo puede configurarse un sistema como BBMD. De lo contrario,
esto provocard una avalancha de paquetes de mensajes BACnet que paralizardn la comunicacién
de datos en muy poco tiempo y probablemente también supondran una gran carga para otros dis-
positivos e incluso causaradn un fallo de comunicacién.
iPor lo tanto, se debe consultar al administrador de la red antes de utilizar esta funcion!

1. Abrir en TwinCAT en ruta I/O / Device 3 (BACnetlIP) los ajustes para myGEZE Control BACnet Server.
2. Iniciar los ajustes con un doble clic.

3. Cambiar a la pestafia BBMD para configurar el BBMD.

myGEZE 5P5 & X

General Adapter Settings BEMD  Diagnosis

BACnet Broadcast Management Device Settings Registration as Foreign Device
Enable BEMD Enable Remote Registration [ ] Enable
BD Table Size 16 5 Remote BBMDIP | 0 . 0 . 0 . 0
Foreign device registration Allow LUDP Port 47808
FO Table Size 16 5 Time to Live (sec) &0
BBMD Table Configuration
Initial BT Online BDT ~ Online FOT
Entry Nr Distribution Ertry
L[} Add Entry

Remuove

Export Table

Import Table

4. Activar la funcion «Enable BBMD».
5.  Enel campo Initial BDT, acceder mediante clic derecho del ratén en Add Entry.

6. Abrir / editar la entrada e introducir la direccién IP deseada del socio BBMD en el campo ipAddr.
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myceze ses = > [

General Adapter Settings BBMD  Diagnosis

BACnet Broadcast Management Device Settings Registration as Foreign

Enable EEMD Enable Remote Registration
BD Table Size 16 = Remote BEMD IP
Foreign device registration Allow UDP Port
FD Table Size 16 = Time to Live (sec)
BBMD Table Corfiguration
Initial BDT  Online BDT ~ Online FOT

Ertry Mr Distribution Ertry
[=] Ertry_0 {172.16.201 4,255 255 255 255 47308)

ipAddr

mask 255 255 255 255
udpPort 47308

—n Aqui se pueden realizar varias entradas.

7. Guardar configuracion.

» Parala activacion, la planificacion de proyecto TwinCAT debe activarse de nuevo en la unidad de
control. Véase el capitulo «Planificacién de una aplicacion»
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7.7 Aplicacion CAN Monitor

La aplicacién solo estd disponible hasta la versién 2.3 de la plantilla y para el tipo de controlador
8191.
» A partir de la version 3.0 de la plantilla, la funcion esta integrada en la aplicacion
myGEZE Viewer.
» Mas informacion en 8 myGEZE Viewer.

Para analizar los terminales CAN configurados y utilizados, se ha creado una aplicacién que permite mostrar el
estado de los terminales CAN, asi como mostrar los dispositivos GEZE conectados a estos.

Esta aplicacion esta contenida en el proyecto plantilla como un programa SPS adicional y puede cargarse en el
sistema controlador durante la puesta en marcha.

Cada dispositivo GEZE envia un telegrama Lifetime (signo de vida) al CAN bus en un ciclo de 1 segundo. El tele-
grama contiene informacién diversa, como tipo, direccién de bus, contenido de los datos.

De este telegrama, la aplicacion evalua los dispositivos conectados en base al contenido.

1. Seleccionar proyecto CAN Monitor:

‘:;a myGEZE_TemplateProject - TcXaeShell
File Edit View Project Build Visualization Debug TwinCAT  TwinSAFE PLC  Team  Scope Tools  Window  Help
ie-o (8- a-2 | Y | 9 - & - Release ~| TwinCATCET (ARMVT)  ~ B Attach.. = | 5% Toye
Build 4024.35 (Loaded) ~| = |'_ﬁ| myGEZE_SP5_CanMonite ~ ﬁCX-MSFDD = CanMonitor (myGEZE_SF =
Selution Explorer ' B\ CanMonitor & X
@dt-|o-a| s
Search Solution Explorer (Ctrl+ ) P~
] Solution 'myGEZE_TemplateProject’ (2 projects)
3 Configurator Type Device
7 myGEZE_SPS 1 TZ 320
2 DCU
3
4 MBZ 300
4 E] CanMonitor Project 18 10 420
[ External Types
I [-3 References
b 4 DUTs
[3 6uLs CAN Terminal 1 CAN Terminal 2
b4 POUs
4 [ VISUs = =
] V_CanMonitor O EtherCAT OK . EtherCAT OK
%15 CanMonitortmc _ _
i GlobalTextList O CAN OK . CAN OK
3 Eg] PlcTask (PlcTask) = o
3 Eg: WVISU_TASK (VISU_TASK) - -
4 ﬁ Visualization Manager Clear List | Clear List
P OF CanMonitor Instance
b 170 CAM Address Type | =« CAM Address Type | =
1 ] 0 1 a ]
2 0 0 2 0 0
3 0 0 3 0 0
4 0 0 4 0 0

Fig. 88: Projektauswahl_SolutionExplorer_CAN-Monitor

2. Revisar el hardware y adaptarlo al proyecto si es necesario
3. Activar la configuracién en el sistema controlador

(GEZE] 104
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File Edit View Project Build Debug TwinCAT  TwinSAFE PLC  Tearn  Scope Tools Window  Help
P08 a-2 6| | 0 < O <| Release - TwinCATCE7(ARMVT) | B Attach.. =

© Build 4024.35 (Loaded) ~+ < v| [ |,,._§§| ryGEZE_SPS ~ | @ CX-745FD0 -

Solution Explorer

@E-o-al s

Search Solution Explorer (Ctrl+ Q) | Activate Configuration W
fa] Selution 'myGEZE_TerplateProject’ (1 project) %
4 ] myGEZE_SPS Praject: | myGEZE_SPS |
+ 4l SYSTEM Target: | % CX-745FD0 |
¥ License
b @ Real-Time [] Autostart PLC Boot Project(s)
b B Tasks
=f= Routes

Cancel

¥n Type System
TcCOM Objects
+ [ oo

Fig. 89: myGEZE_TcXaeShell_openProject08

»  Confirmar la solicitud de reinicio con OK.

TcXaeShell >

o Restart TwinCAT System in Run Mode

Abbrechen

Fig. 90: myGEZE_TcXaeShell_openProject09

La aplicacion CAN Monitor utiliza una funcion de visualizacion HMI para la cual se requiere una li-

cencia.
ﬂ Esta licencia puede generarse para un uso limitado temporalmente introduciendo el cédigo aleato-
rio mostrado.

CXE191
(R

W
Denn

Para detectar que la planificacion de cliente no se halla en el sistema controlador, se instruye al LED
para WD en la aplicacién CAN Monitor que parpadee en rojo.
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Analisis de los terminales CAN y los dispositivos conectados:

Para la monitorizacion CAN se ha creado una visualizacién grafica.

Tras esta gréfica se halla un codigo de programa que comprueba el correcto funcionamiento de los terminales

Can proyectados. Asimismo, se registran y evaltan los telegramas CAN lifetime entrantes de los dispositivos
CAN conectados.

A partir de esta informacién se crea una visualizacion gréfica del estado CAN.

Llamada de la grafica CAN Monitor:
La grafica se puede consultar de dos formas distintas en linea en el sistema controlador.
1. Llamada directamente desde TwinCAT

Dobile clic en la grafica «V_CanMonitor»
La grafica se abrira en el editor.

Solution Explorer > 3 x
G- -] k]
Search Solution Explorer (Ctrl+ ) P~

] Solution 'myGEZE_TemplateProject’ (2 projects)
[ Caenfigurator

b il myGEZE_SPS

Fl ln] myGEZE_SP5_CanMonitor

4 g=| CanMonitor Project
[ External Types
b [-d References
P [JDUTs
3 Guls
b [ POUs
4 [ VISUs
213 CanMonitortme
{id GlobalTextlist
b G PlcTask (PlcTask)
3 Ef] VISU_TASK (VISU_TASK)
b ﬁ Visualization Manager
b OF CanMonitor Instance

b s}

Fig. 91: Llamada_CAN-Monitoring
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Iniciar sesion en el controlador para mostrar el estado actual

ndow  Help
b | 5% Tpye - RARS R E =
- < CanMonitor (myGEZE SF ~| 1~ | 3% i i

Button Login betatigen

Fig. 92: TwinCAT_Log-in

Mediante el inicio de sesidn, se muestra en directo el estado actual de los terminales CAN, asi como los dispositi-
vos conectados a estos.

& | myGEZE_SPS_CanMonitc - @ CX-745FD0 ~ 2% CanMonitor (myGEZE SF - | n g| ED A E|DD:
CAN Monitor
Type Device
1 TZ 320
2 DCU
3 Clear All Export to CSV
4 MBZ 300
18 10 420
| CAN Terminal 1 | ‘ CAN Terminal 2 ‘ ‘ CAN Terminal 3 ‘ | CAN Terminal 4 | ‘ CAN Terminal 5 ‘
O EtherCAT OK ‘ EtherCAT OK 0 EtherCAT OK é EtherCAT OK ‘ EtherCAT OK
O CAN OK ‘ CAN OK 0 CAN OK é CAN OK ‘ CAN OK
ClearList | Clear List | ClearList | ClearList | Clear List
CAN Address Type | = CAN Address Type | = CAN Address Type | =« CAN Address Type | = CAN Address Type | &
1 1 1| 1 0 o || 1 0 0 || 1 0 o || 1 0 0 ||
2 0 i) 2 0 0 2 i) 0 2 0 i) 2 0 0
3 0 i) 3 0 0 3 i) 0 3 0 i) 3 0 0
4 0 i) 4 0 0 4 i) 0 4 0 i) 4 0 0
5 0 [i] E 5 0 i E 5 [i] 0 B 5 0 [i] E 5 0 i E
6 0 1] 6 0 0 6 1] 0 6 0 1] 6 0 0
7 0 1] 7 0 0 7 1] 0 7 0 1] 7 0 0
8 0 1] ] 0 0 8 1] 0 ] 0 1] ] 0 0
9 0 1] — 9 0 0 - 9 1] 0 — 9 0 1] — 9 0 0 —

Fig. 93: Pagina_CAN_CAN-Monitor-V
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Explicaciones
Type Device
1 TZ 320
2 DCU
3
4 MBZ 300
18 10 420

Fig. 94: Lista_monitores_CAN

Mediante la lista se presenta el desglose de los dispositivos conectados.

Los dispositivos indicados anteriormente se pueden diferenciar segun su serie de producto mediante un identi-
ficador en el telegrama Lifetime de los dispositivos GEZE.

Si un dispositivo no puede desglosarse, este aparece bajo Type 3.

Clear All

Fig. 95: CAN-Monitor-Button_AIl.PNG

Mediante este botdn se borran todas las listas de dispositivos detectados.
Esta se reconstruye automdticamente justo después de recibir los telegramas Lifetime.

Export to CSV

Fig. 96: CAN-Monitor-Button_Export.PNG

Mediante este botdn puede exportarse la visualizacion actual de los dispositivos GEZE conectados.

La lista se almacena automaticamente el en directorio de archivos FTP del controlador.

A través de un cliente FTP, el archivo se puede cargar desde el controlador con el usuario de acceso protegido
«GEZE» y la contrasefa correspondiente.
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CAN Terminal 1

O EtherCAT OK

é CAN OK

Clear List

CAMN Address Type | =

b IO = O ) O S Y e T Y
Dl o|lo|lo|la|lo| =
Dl ool o|lo|lo | =

Fig. 97: CAN-Monitor-Gerételiste.PNG

EtherCAT OK Terminal CAN en el controlador en funcionamiento correcto

CAN OK No hay averias en el CAN bus (p. ej. cortocircuito)

Clear ListLa lista de los terminales CAN correspondientes se borrara

En la lista de dispositivos se muestran los participantes CAN detectados con su direccién CAN y su identificador

de tipo. La lista puede contener hasta max. 63 participantes. En los lugares donde se ha introducido un «0» no se
ha detectado ningun dispositivo.

La lista se crea en base a los telegramas Lifetime recibidos de los dispositivos. Segun el Timing, esto
puede darse en un orden diferente.
=> La lista no esta ordenada por direcciones o tipo.

=>» Después de cada operacién de Clear, el orden de la lista puede verse diferente.

2. Visualizacién del estado actual a través de un navegador web

La visualizacion del CAN Monitor también puede efectuarse a través de un navegador web.
Para ello, es necesaria la siguiente llamada:

https://192.168.2.3/Tc3PIcHmiWeb/Port_851/Visu/canmonitor.htm

A este respecto, la direccidn IP puede ser diferente segun la configuracion.


https://192.168.2.3/Tc3PlcHmiWeb/Port_851/Visu/canmonitor.htm
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@ V_CanMonitor x o+ v - g X
< C 3 A Notsecure | hitps;//192.168.2.3/Tc3PlcHmiWeb/Port_851/Visu/canmonitor.htm 2 4 » 0O 2

@ ceztone @ Google [ cezepm [@

Type Device
1 TZ 320
2 DCU
3
4 MBZ 300
18 10 420

@ Codebeamer B, Beckhoff Informatio.

CAN Monitor

Clear All

E rop Wi PV BF Successfactors:

@ Fiori [@ Gezeterm - Termin.

B0 WMS Partner Portal [, Beckhoff Informatio.

Export to CSV

‘ CAN Terminal 1

CAN Terminal 2

CAN Terminal 3

CAN Terminal 4

CAN Terminal 5

O EtherCAT OK

O CANOK

Clear List

, EtherCAT OK

, CANOK

Clear List

°
®

EtherCAT OK
CAN OK

Clear List

, EtherCAT OK

, CANOK

Clear List

EtherCAT OK

CAN OK

Cleal

r List

Can adirass

Can adirass

i

Can Agirsss

Can Agress

A Agress

T

ofs] el ofo| o| o| o] o| o] o| -[5

o

Fig. 98: CAN-Monitor-Web-Browser.PNG

ofofof o] of o] o o| o] o] o o5

o

o

ofo]o| of o] o| of o| of o] o] o5

Las visualizaciones y funciones corresponden a las de la interfaz mostrada en TwinCAT.

ofo]o| of o] o| of o| of o] o] o5

Por favor, tenga en cuenta que se trata de una conexion web interna no segura (http) sin mecanis-
mos de seguridad.
=>»Por favor, confirme cualquier posible indicacion de seguridad que pueda aparecer en el navega-

dor.

=>»Debido a las normas de seguridad del dispositivo final, es posible que no se pueda establecer
una conexién no segura.

Tenga en cuenta que una vez finalizados los trabajos con el CAN Monitor, debe volver a cargar y

activar la aplicacién de cliente en el sistema controlador.

Solo asi se procesan los datos y la informacién de acuerdo con la configuracién del proyecto.

110
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8  myGEZE Viewer

A partir de la version 3.0 de la plantilla y con el tipo de controlador 8290, myGEZE Control ofrece la opcién de
utilizar el software interno de panel de control de GEZE, myGEZE Viewer, como aplicacién para la visualizacion y
el manejo a través del navegador de los sistemas de productos GEZE conectados, tanto en el dmbito de la téc-
nica de via de salvamento como en el de los accionamientos automaéticos.

Para la implementacion se utiliza la tecnologia TwinCAT HMI TF 2000 de Beckhoff. myGEZE Control proporciona
aqui la parte de servidor de la HMI. La aplicacion cliente se activa en el dispositivo externo.

Se trata de una opcidn de software sujeta a licencia que debe activarse por separado en el con-
trolador mediante una opcién de licencia.

8.1 Posibles sistemas de productos GEZE/NUmero de sistemas de produc-
tos

Los sistemas de productos GEZE se conectan mediante los tipos de médulos GEZE. Todos los puntos de datos
que contiene se muestran en myGEZE Viewer o estén disponibles para el control.

—ﬂ Consultar el manual de usuario myGEZE-Control-BACnet-Definition ID207846 para mas informa-
cion.

Sistemas de productos para myGEZE Viewer
Cantidad max.

Tipo técnico Qué posible de pun-
tos de datos
TZ320 Control de puerta de emergencia, sistema de salida de 13
emergencia
DCU Automatismos de puertas batientes, puertas corredera 'y 14
puertas giratorias
DCU +TZ Combinacion de automatismos de puerta batiente + con- 22
trol de puerta de emergencia
DOOR Sistemas de puerta manuales 7
HOLD llustracion de un sistema de retencién de apertura con 3

combinacién de senales de entrada y salida

En myGEZE Viewer se pueden visualizar y manejar hasta 50 sistemas de productos.
En la configuracion, estos dispositivos deben recibir una direccién de dispositivo GEZE (GEZE-ID) comprendida
entre 1...50.

myGEZE Viewer solo puede mostrar los dispositivos conectados al controlador al que se dirige
directamente. No es posible la comunicacién con otros controladores.

8.2 Aplicacion basada en navegador / Numero de aplicaciones de
cliente/puestos de trabajo

myGEZE Viewer es una aplicacion de software basada en navegador. No es necesario realizar ninguna instala-
cién en el sistema del cliente. Se pueden utilizar los navegadores habituales del mercado:

» Google Chrome

» Mozilla Firefox

» Microsoft Edge
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También es posible utilizarlo en los navegadores de Apple iOS y Android. Hay que tener en cuenta que, para
que la visualizacién sea correcta, el dispositivo debe tener un tamafio y una resolucién minimos de pantalla.
GEZE recomienda dispositivos con pantallas de al menos 10 pulgadas.

Inicio de la aplicacién:

myGEZE Control utiliza el puerto TCP 2020 para la conexién de datos. Este debe estar habilitado en el cortafue-
gos, el ruter, etc.

Sintaxis para la llamada: https:\\hostname:2020
En este caso, el nombre de host puede ser la direccién IP o el nombre de host del sistema, siempre que un servi-
dor DNS (Dynamic Name Server) pueda resolver ese nombre en la red.

El sistema permite el acceso simultdneo de hasta cuatro puestos de trabajo. Si se supera el nimero maximo,
aparecera un mensaje de sistema al iniciar.

v Bl TcHmisr x +

& C m © Nichtsicher  k#p5://192.168.1.3:2020
oo

oo

TcHmiSrv

License Limit Exceeded - Client Limit Exceeded.

Please check your HMI license in the "About” dialog of the TwinCAT system tray or in your TwinCAT project.

Reload

Fig. 99: TcHmMiSrv

8.3 Administraciéon de usuarios
El sistema cuenta con dos usuarios de forma predeterminada.

Usuario Contraseia predeterminada Derechos

User 1 Navegar, conmutar, controlar

Usuario administrador para los
ajustes que puedan ser necesarios
y las paginas de analisis

Administrador 1

Al iniciar sesion, el usuario debe seleccionar el nombre predefinido e introducir la contraseiia. Cada usuario
puede cambiar su propia contrasefa. El administrador puede crear usuarios adicionales en el sistema.

I(‘?'\ Login

User w

Fig. 100: Inicio de sesién del administrador
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8.3.1 Configuracién para usuarios

Se puede acceder a la configuracién de usuario en la visualizacién del navegador, en la esquina superior dere-
cha de la barra de tareas, haciendo clic en el botdn que se muestra alli.

Administrat e
ministrator o

Logout
Edit user properties

User management

Fig. 101: Ajustes para usuarios

Opciones de configuracion:
» Contraseia propia (el administrador también puede configurar otras contrasefas)
» Requisitos de contrasena
» Repeticion
» Valor de entrada

» Grupos de usuarios
» A qué grupo de usuarios pertenece el usuario
» Aqui se puede elegir entre usuario y administrador
» No se pueden crear ni modificar grupos de usuarios

» Localizacién (configura el idioma del navegador para el usuario)

» Estandar del proyecto Idioma tal como se ha definido en la configuracién de
myGEZE Control

» Estandar del navegador  Se utiliza el idioma configurado en el navegador

» Elidioma se puede establecer de forma fija; actualmente estan disponibles el alemany el in-
glés

Hello Administrator

Password

Passwerd Requirements

at least 1 chasacters
User groups

o Administrator

Localization

Advanced Save Cancel

Fig. 102: Inicio de sesién del administrador

b El usuario SystemAdministrator se utiliza con fines de diagndstico interno de GEZE y no esté

disponible para su uso
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8.3.2 Administrar usuarios

Los administradores tienen el derecho de gestionar a los usuarios del sistema. Se pueden crear y eliminar usua-
rios adicionales, asi como modificar los usuarios existentes.

Anadir usuario

Hello Administrator

Administrator fe=a Add user

Logout Delete user

Edit user properties
Change users

User management
Cancel

Fig. 103: Ahadir usuario.

» Seleccionar «<Administracion de usuarios».
» Seleccionar la funcién «ARadir usuario».
» Introducir los datos deseados en los campos (tal como se describe en el capitulo 8.3.1 Configura-
cion para usuarios).
Eliminar usuarios
» Seleccionar el usuario que se quiere eliminar y eliminar la cuenta.

Gestionar usuarios
» Aqui se pueden modificar los ajustes relativos al cambio de contraseiia en el préximo inicio de
sesion y a la pertenencia a grupos.
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8.4 Diseno de la interfaz

En la interfaz del navegador, a la izquierda, se encuentra el arbol de menus. Esto depende del registro y
los derechos que de él se derivan.

GEZE

D Doors
{:}% Settings \/

‘ \‘El_g_\j_'l CAN-Monitor
d‘lﬁ EtherCAT Diagnostics

Fig. 104: Arbol de menus

Puertas
En esta vista general se muestran todos los sistemas conectados y planificados.
Véase el siguiente capitulo.

Settings

En funcién de los permisos, aqui se pueden consultar otras secciones del sistema o realizar ajustes.
Usuarios de la seccion User

Aqui, los usuarios pueden seleccionar el idioma de su cuenta. Se ofrece en aleman y en inglés.

Settings

Language

English
[}
German

English

Fig. 105: Seleccién de idiomas

Usuarios de la seccion Administrator
Los administradores tienen a su disposicion, ademds de la seleccién de idioma, las funciones «CAN Monitor» y
«EtherCAT Diagnostic». Las funciones se describen con mas detalle en los siguientes capitulos.

8.5 Vista principal/Cuadricula

La vista general de todos los dispositivos conectados se genera automéaticamente. El simbolo basico depende
del tipo de dispositivo conectado.

La cuadricula con la distribucién de los dispositivos conectados se genera automaticamente en funcién del na-
mero de dispositivos.

La cuadricula se determina en funcién del nimero de dispositivos.

En este caso, es posible ampliar la configuracién hasta un maximo de 7x8 == 50 dispositivos.

Si el nimero no se ajusta a la cuadricula méaxima posible, los campos permaneceran vacios.

La visualizacién general tiene escalabilidad con el tamafo de la pantalla.
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@ . 3:1500 PM
RWS TZ320 TZ320 Nebeneingang
£F, sotiogs (El (""
unlocked unlocked
Kombituer Automatikantrieb
(;I AUTO
unlocked automatic
Manuelles Tuersystem Feststellanlage
open open

Fig. 106: Vista principal/Cuadricula

RWS TZ320 {

c
o

unlocked

(Wl (n] (=)

Fig. 107: Explicacion
@ Nombre del dispositivo del archivo de importacion
@ Simbolo para el dispositivo

@ Estado actual
Cambio de color

Mediante un cambio de color en el simbolo, se indican los errores, averias, alarmas y tareas de mantenimiento
pendientes.

Significado Color

No hay notificaciones activas Transparente/sin
Alarma Rojo

Error técnico Amarillo

Fallo del equipo Amarillo
Mantenimiento Azul
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8.6 Panel de dispositivos/Vista detallada

Para cada tipo de dispositivo hay un panel de control y una vista detallada. El encabezado de la linea 1 se extrae
automaticamente del archivo de importacion.

Panel de control

Indicacién de los estados en funcién del tipo de dispositivo.

En caso de error, averia o alarma, se produce un cambio de color como el que se muestra en la imagen principal.
En ese punto no se ofrece ninguna indicacién sobre el motivo exacto de la alarma.

Mediante los botones se puede configurar el dispositivo en todos los modos de funcionamiento posibles.

C
1]

unlocked

HHABRN
‘ o ‘La H ® I3

Fig. 108: Panel de control

Seccion 1

El simbolo basico depende del tipo de dispositivo conectado. En este caso, se muestra el estado de bloqueo o
funcionamiento. Al hacer clic en esta seccion, se abre la vista detallada con todos los puntos de datos disponi-
bles.

Seccion 2
Aqui se muestra una seleccion de mensajes de estado en funcién del tipo de dispositivo.

Seccién 3
Mediante los botones, el dispositivo puede configurarse en todos los modos de funcionamiento especificos de
este.

Vista detallada
» Se puede acceder aella haciendo clic en la seccién 1 del panel de detalles.
» La cuadricula para esto es estatica.
» Se muestran todos los puntos de datos especificos del dispositivo.
» Los datos que no estan disponibles aparecen en gris o la fila queda en blanco.
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1
TZ320

‘ . properties value
operating mode unlocked
n door . la -

sabotage

release

unlocked

emergency unlock

CAN disturbed

||
.
O communication fault

relay fault

lock fault

Fig. 109: Vista detallada del panel de control

El significado de los colores en caso de error, averia o alarma es el mismo que el de la pantalla principal.

8.7 Configuracién/Visualizacion automatica de todos los dispositivos co-
nectados

Para la configuracién se utilizan los archivos de configuracion myGEZE_Devicelmport.csv y
myGEZE_StateTexts.csv. Aqui se introducen todos los datos necesarios.

» ID del dispositivo

» Tipo de dispositivo

» Nombre del dispositivo
En funcién del tipo de dispositivo, myGEZE Viewer identifica el tipo de médulo y genera los elementos graficos
de forma automatica. El nombre del dispositivo configurado se utiliza automaticamente como titulo del panel
del dispositivo. De ahi se derivan también los puntos de datos que se muestran en la vista detallada.

El sistema genera, sin necesidad de configuracidn adicional, las paginas gréficas en las que se muestran automa-
ticamente los paneles de los dispositivos conectados. El GEZE Device ID del archivo de configuracién sirve como

indicador para la visualizacion.

Se tienen en cuenta todos los dispositivos del rango de direcciones GEZE-ID 1...50.
Los dispositivos con direcciones mas altas no se muestran.

Si hay mas de 50 dispositivos conectados a un controlador, o si hay dispositivos de otro tipo (KNX, MBZ, 10), se
puede determinar, mediante el ID del dispositivo, qué dispositivos se incluyen en myGEZE Viewer.

La clasificacion de los dispositivos en la cuadricula / vista principal se realiza en funcién del ID del dispositivo.
Esta funcion esta disponible a partir de la version 3.1 de la plantilla.
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8.8 Monitor CAN

myGEZE Viewer permite analizar los terminales CAN configurados y en uso. Se pueden identificar los dispositi-
vos GEZE conectados con las direcciones que tienen configuradas.

La funcién:
» solo estd disponible con una cuenta de administrador.

» estéd disponible incluso sin licencia de myGEZE Viewer.

Para la monitorizacion CAN se ha creado una visualizacién grafica. Detras de este grafico hay un cédigo de pro-
grama que registra y analiza los telegramas CAN de durabilidad que reciben los dispositivos CAN conectados.
Gracias a un identificador incluido en el telegrama de durabilidad de los dispositivos GEZE, es posible distinguir
los dispositivos detectados segun su serie de producto. Si no es posible identificar un dispositivo, aparecera
como «Desconocido».

Al hacer clic en el botén «Actualizar», se puede borrar la vista y volver a cargarla.

: e 10:31:32 AM

D Doors CAN-Monitor refresh

aﬂd Settings Channel 1 Channel 2 Channel 3 Channel 4 Channel 5

o B —— B o pp—
i - et H 1 0
6—3—6 EtherCAT Diagnostics | | | | |

Fig. 110: Monitor CAN

8.9 Diagnéstico EtherCAT

El sistema Beckhoff ofrece la posibilidad de acceder a una pagina de diagnostico para el EtherCAT interno. Este
diagnéstico esta integrado en myGEZE Viewer.
Se muestran los diagndsticos internos tanto del controlador como de los terminales conectados.

La funcion:
» solo esta disponible con una cuenta de administrador.

» estd disponible incluso sin licencia de myGEZE Viewer.

j Al 104602 AM

U Doors EtherCAT Diagnostics

Term 02 (EL1008)

Fig. 111: Diagnéstico EtherCAT



Transporte y almacenaje

myGEZE Control

Master view
Target

Wl

Master
[

Fig. 112: Vista principal de diagnéstico EtherCAT

9 Transporte y almacenaje

Central

Almacenar las centrales en estado desmontado en un lugar protegido.

Controlador/terminales

Retirar la bateria del PC integrado 8191 si la temperatura de almacenamiento supera los 60 °C. Almacenar la pila
separadamente del PC integrado en un ambiente seco a una temperatura ambiente en el rango de 0 °C hasta 30

°C.

ﬂ Tipo de controlador 8191: los ajustes preestablecidos, como la fecha y la hora, se pierden al retirar
la pila.
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10 Eliminacién de desechos

Todos los componentes de la central deben ser eliminados como residuo especial conforme a las disposiciones
legales. Las baterias recargables contienen sustancias altamente téxicas y, por ello, sélo pueden ser eliminados
en los puntos de recoleccién que dicta la ley.

Informacion sobre la gestion ambiental de residuos

(Aplicable en Alemania y en todos los demas paises de la Unién Europea, asi como en otros paises europeos,
junto con las disposiciones propias del pais de un sistema independiente de recogida de pilas y baterias usa-
das.)

De conformidad con la gestion ambiental de residuos, estamos obligados a informarle de lo siguiente en rela-
cién con la venta de pilas o baterias recargables y/o el suministro de aparatos que contengan pilas o baterias
recargables: las pilas y las baterias recargables no deben desecharse con la basura doméstica. Tirarlas en la ba-
sura doméstica esta terminantemente prohibido segun la gestion ambiental de residuos. Como consumidor
final estd usted oficialmente obligado a devolver las pilas y baterias usadas. Le rogamos que deseche sus pilas y
baterias usadas en un centro de recogida municipal o en el comercio. Después del uso nos puede enviar de
vuelta por correo las pilas y baterias suministradas por nosotros.

La direccidn es: GEZE GmbH, Wareneingang, Reinhold-Vdster-Str. 21-29, 71229 Leonberg.
Las baterias que contienen sustancias nocivas estan marcadas con el simbolo de un cubo de basura tachado.

Debajo del simbolo del cubo de basura se encuentra la denominacién quimica de la sustancia nociva, Cd para
cadmio, Pb para plomo, Hg para mercurio.
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11 Caracteristicas técnicas

Datos eléctricos y cargas eléctricas

Tensioén de funcionamiento (primaria) 230V AC

-15%a+10 %, (195 V ACa 253V AC
Frecuencia 50 Hz

(47-63 Hz)
Proteccion 10A

Condiciones ambientales

Rango de temperatura ambiente -5°Ca40°C

Humedad del aire relativa 75 % (promedio de la vida util total)
90 % (max. 96 h de servicio continuo a +40 °C)

Datos mecanicos

carcasa empotrada chapa de acero lacada (RAL 7035) con inserto de cierre
(doble paletén, 3 mm)

Proteccion IP IP 30, conforme a EN 12101-10 categoria medioambiental 1

Dimensiones de la carcasa en funcién del equipamiento central

Max. disipacion de los componentes individuales:

Componente

Max. disipacion
(en vatios)

myGEZE Control CPU MODUL 8191/8290

4 Cargar 9 W con sistema de

alimentacion ininterrumpida

TERMINAL MASTER CAN myGEZE Control

Conector CAN myGEZE Control

ACOPLADOR ETHER CAT myGEZE Control

0,5

TERMINAL DE BUS EIB/KNX myGEZE Control

0,5

TERMINAL FINAL DEL BUS myGEZE Control

Terminal de entrada digital de 8 canales myGEZE Con-
trol

Terminal de distribucién de tensién 24 V DC myGEZE
Control

Terminal de distribucién de tensién 0 V DC myGEZE
Control

Relé de terminal de salida de 2 canales myGEZE Con-
trol

Relé de borne de salida de cuatro canales myGEZE
Control

Terminal de alimentacién myGEZE Control

Acoplador myGEZE Control

Extensién myGEZE Control

Derivacién de 2 puertos myGEZE Control

Tapa de extremo de bus myGEZE Control

Debido a la tolerancia, la disipacién puede variar ligeramente.

ﬂ El suministro de corriente para el conjunto del sistema se efectia con 24 VDC (-15 %/+20 %).

(GEZE]
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