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Wprowadzenie myGEZE Control

1 Wprowadzenie

1.1 Symbole i oznaczenia

Wskazowki ostrzegawcze

Niniejsza instrukcja zawiera ostrzezenia informujgce o szkodach materialnych i zagrozeniach dla ludzi.
» Nalezy przeczytac te wskazéwki i zawsze je stosowac.

» Postepowac zgodnie z zaleceniami oznaczonymi symbolem i hastem sygnalizacyjnym.

Symbol ostrze-  Ostrzezenie Znaczenie
gawczy

NIEBEZPIE- Niebezpieczenstwa dla ludzi.
CZENSTWO Zignorowanie prowadzi do $mierci lub ciezkich obrazen ciata.

OSTRZEZE- Niebezpieczenstwa dla ludzi.
NIE Zignorowanie moze prowadzi¢ do $mierci lub ciezkich obrazen ciafa.

UWAGA Niebezpieczenstwa dla ludzi.
Zignorowanie moze spowodowac lekkie obrazenia ciata.

>PP>

Inne symbole i oznaczenia
Aby zapewni¢ prawidtowa obstuge, wazne informacje i wskazéweki techniczne sa wyraznie wyeksponowane.

Symbol Znaczenie

+Wazna wskazéwka”
Informacje, ktére pozwola uniknaé szkdd materialnych oraz zrozumie¢ lub zoptymalizowaé
CZyNnnosci.

n +Dodatkowa informacja”

1.2 Dokumenty powigzane

Rodzaj Nazwa Nr mat.

Opis myGEZE Control-Typy modutéw BACnet-Punkty da- 207846
nych

Opis Definicje myGEZE Control OPC UA 213696
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2  Bezpieczenstwo

2.1 Zasady bezpieczenstwa

Informacje podane w niniejszym opisie dotycza fabrycznych konfiguracji standardowych. Zmiany w konfiguracji

oprogramowania centrali moze wprowadza¢ wytacznie wykwalifikowany personel firmy GEZE. Producent cen-

trali nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody spowodowane manipulacjami w centrali dokonanymi bez upowaz-

nienia producenta lub jego dystrybutora.

Przy podtaczaniu poszczegdlnych elementéw nalezy przestrzegac danych zawartych w niniejszym opisie. Za-

projektowanie i wykonanie obliczen sieci elektrycznej nalezy do obowigzkéw wykonawcy i podlega ustawowym

przepisom (w Niemczech np. wg MLAR).

®  Przed dopuszczeniem urzadzenia do uzytku nalezy wykonac pomiar izolacji w sieci elektrycznej instalacji i
sporzadzi¢ stosowny protokoét.

m  Jedli konieczna bytaby pomoc przy zaprojektowaniu i wykonaniu systemu, prosimy o kontakt z firma GEZE.

Informacje podlegajg nieustannemu rozwojowi technicznemu.
Istnieje mozliwos¢, ze przedstawione opisy i rysunki nie beda odpowiadac aktualnemu stanowi.
Dlatego zawsze nalezy uzyska¢ od producenta aktualne informacje.

b Dla bezpieczenstwa ludzi nalezy przestrzega¢ niniejszych instrukcji.

» Natychmiast usuwac wszystkie usterki urzadzenia.
» Instrukcje montazu przechowywac zawsze w poblizu centrali (np. w koszulce bezposred-
nio na przednich drzwiczkach).

Obowiazki uzytkownika

®  Zabezpieczy¢ miejsce pracy przed dostepem os6b nieuprawnionych.

®  Montaz, uruchomienie i przeglady zleca¢ wylgcznie autoryzowanemu personelowi firmy GEZE. Dokonywa-
nie samowolnych modyfikacji systemu wytacza wszelka odpowiedzialnos¢ firmy GEZE za szkody powstate
wskutek takiego dziatania.

®  Klucze do szaf przytaczeniowych udostepniac tylko poinstruowanemu personelowi.

Instalacja elektryczna

®  Przed rozpoczeciem prac w instalacji elektrycznej odiaczy¢ zasilanie (sie¢ i akumulator) i sprawdzic, czy fak-
tycznie zostato odtgczone.

®  Podtaczenie do napiecia sieciowego moze by¢ wykonane tylko przez wykwalifikowanego elektryka. Podta-
czenie do sieci i kontrole przewodu ochronnego wykonac¢ zgodnie z wymaganiami normy VDE 0100-600.

®  Prace powierza¢ wylgcznie wykwalifikowanemu elektrykowi lub ,elektrykowi z uprawnieniami w ograniczo-
nym zakresie”.

= Jako sieciowe urzadzenie oddzielajace stosowac zapewniany przez inwestora 2-biegunowy bezpiecznik
samoczynny z mozliwosciag zablokowania, odpowiednio do obcigzalnosci pradowej kabla.

Po otwarciu obudowy urzadzenia elementy znajdujace sie pod napieciem sg nieostoniete. Przed kazda ingeren-
Cja w centrale nalezy ja odiaczy¢ od napiecia zasilania. Niektdre zaciski przytaczeniowe elementéw urzadzenia
znajduja sie pod niskim napieciem <50 V.
= Napiecie sieciowe podtaczac dopiero po podiaczeniu wszystkich komponentéw instalacji.
®  Chronic centrale przed nieupowaznionym dostepem i uniemozliwi¢ otwarcie.
®  Uzywac tylko przewoddw podanych w schemacie okablowania. Rozmiesci¢ ekrany zgodnie ze schematem
pofaczen.
= Typy przewodoéw (np. przewody przeciwpozarowe) oraz wymagany stopien ochrony uzgodnié¢ z miejsco-
wym urzedem dokonujacym odbioru.
Zaizolowa¢ niewykorzystane zylty przewodéw.
Luzne przewody zabezpieczy¢ opaskami kablowymi.
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Konserwacja

W razie potrzeby autoryzowany specjalista GEZE powinien wykona¢ przeglad konserwacyjny ze sprawdzeniem
funkcji bezpieczenstwa. Uzytkownik otrzyma pisemny dowod wykonania przegladu.

Czesci zamienne
W przypadku faczenia z urzadzeniami innych producentéw firma GEZE nie udziela gwarangji.
®  Réwniez do napraw i przegladéw wolno stosowac tylko oryginalne czesci firmy GEZE.

Przepisy i normy
Prawo gwarancji przystuguje pod warunkiem wykonania montazu, instalacji i przegladéw zgodnie z danymi
producenta przez specjalistyczng firme. Obowigzkiem uzytkownika lub wykonawcy dziatajgcego na zlecenie
uzytkownika jest przestrzeganie wszystkich stosownych przepiséw oraz przeprowadzenie szkolenia w zakresie
prawidtowej obstugi.

» Urzadzenie musi przechodzi¢ regularne przeglady zgodnie z ustawowymi przepisami.

» Przestrzega¢ wymagan dotyczacych przegladéw.

» Nalezy przestrzegac wytycznych, norm i przepiséw krajowych w ich aktualnie obowiazujacej wer-

sji, ze szczeg6lnym uwzglednieniem nastepujacych dokumentéw:

» DIN VDE 0100-600 ,Zaktadanie instalacji niskiego napiecia”.

» DIN EN 60335-2-103 ,Elektryczny sprzet do uzytku domowego i podobnego - Bezpieczen-
stwo uzytkowania - Wymagania szczegétowe dotyczace napeddw bram, drzwi i okien”

» Przepisy dotyczace zapobiegania wypadkom, w szczegélnosci DGUV przepis 1 ,Przepis doty-
czacy zapobiegania wypadkom, zasady prewencji” i DGUV przepis 3 ,Przepis dotyczacy zapo-
biegania wypadkom, elektryczne instalacje i Srodki robocze”.

» VDE 0815 ,Kable i przewody instalacyjne do instalacji telefonicznych i przetwarzania informa-
gji”.

» MLAR ,Wytyczna wzorcowa w sprawie instalacji przewodowych”.

2.2 Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem

Za pomocg systemu automatyzacji budynku realizowane sg rozwigzania fgcznosci. Centrala potaczen siecio-
wych zostata wykonana zgodnie z uznanymi zasadami techniki oraz obowiazujacymi przepisami bezpieczen-
stwa. Urzadzenie jest przeznaczone do uzytku wytacznie w suchych pomieszczeniach.
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3 Funkcje i wtasciwosci

myGEZE Control jest centralnym systemem sterownika, do ktérego moga by¢ podtgczane produkty polowe.
System automatyzacji budynku stuzy do podtaczenia centrali drzwi ewakuacyjnych, zamkéw elektrycznych, sys-
temow drzwi automatycznych, systemdw odprowadzania dymu i ciepta i systemoéw okien automatycznych oraz
urzadzen sasiednich mechanizméw do wykorzystania w systemach zarzadzania budynkiem i zarzadzania zagro-
Zeniami.

Do typowych zastosowan naleza:
» wykorzystanie danych o stanach produktéw, zdarzeniach i komunikatach o btedach poprzez BAC-
net/IP w innych systemach
» obstuga podtgczonych urzadzen polowych poprzez aplikacje oprogramowania
» mozliwos¢ analizy danych w systemach zarzadzania budynkiem

W celu integracji z systemami zarzadzania budynkiem, urzadzenia polowe musza by¢ podtgczone do sterownika
automatyzacji budynku za pomoca modutéw interfejsu, a wymagane dane do integracji musza by¢ udostep-
nione za pomoca specjalnych plikéw konfiguracyjnych.

Jesli obudowa zostata zaméwiona w GEZE, wszystkie jednostki s umieszczone w zamykanej obudowie wykona-
nej z malowanej blachy stalowej (RAL 7035) z wkiadka blokujaca o stopniu ochrony IP 30. Wymiary obudowy
zaleza od wersji i wyposazenia centrali.

3.1 Zasada modutowa

Konfiguracja sprzetu
»  Zaciski s montowane na standardowej szynie montazowej (TS 35). Sterownik podstawowy rozpo-
znaje zaciski magistrali podtaczone do systemu. Musza one by¢ zgodne z konfiguracja oprogramo-
wania.
Konfiguracja oprogramowania
» Sterownik podstawowy rozpoznaje zaciski magistrali podtaczone do systemu. Musza one by¢
zgodne z konfiguracja oprogramowania.

3.2 Komponenty centrali

3.2.1 Zasilanie elektryczne (w zaleznosci od wersji)

1x zasilacz (6,25 A-24 V DC) (wyposazenie standardowe)

1x bezpiecznik samoczynny B10

1x zestaw zaciskow do potgczenia napiecia sieciowego 230 V AC

2x zacisk bezpiecznikowy 24 V DC (4 A) do zabezpieczenia systemu sterownikdw + zaciskéw
Opcjonalnie: Zasilacz (10 A-24 V DC) (wyposazenie specjalne przy rozmiarze szafy przytaczeniowej
4)

vVVvvVvyyvyy

3.2.2 Zaciski

» Sterownik podstawowy
» Wydajny wbudowany komputer PC/ sterownik z przetgczanym portem Ethernet, ktéry obstu-
guje protokét BACnet.

»  Zaciski magistrali do komunikacji z magistrala GEZE:
» W systemie zaciskdw zacisk umozliwia integracje produktéw polowych GEZE, ktére posiadaja
pofaczenie z magistrala GEZE.
» Mozna zamontowac do 5 zaciskow magistrali GEZE.

(GEZE] 8
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»  Zaciski magistrali do komunikacji z KNX:

» do podtaczenia modutu technologii okien GEZE 1Q box KNX potrzebne s 2 zaciski magistrali
EIB/KNX. Jeden do odbioru, jeden do wysytania. Maksymalna liczba mozliwych adreséw
grupy w aplikacji jest ograniczona tylko przez maksymalng liczbe mozliwych do podfaczenia
modutéw IQ box KNX.

» Cyfrowe zaciski wejsciowe:

» do rejestrowania bezpotencjatowych binarnych sygnatéw komunikatéw z podtaczonych pro-

duktow
» Cyfrowe zaciski wyjsciowe:

» do potaczenia binarnych sygnatéw sterujacych na podtaczonych produktach

» dostepne jako wyjscie przekaznikowe

» dostepne sg warianty z 2 lub 4 kanatami i stykiem zwiernym lub przetgcznym

»  Zaciski pomocnicze:
» jako punkt przytaczeniowy np. dla potencjatu odniesienia lub rozgatezienia 24 V DC
» dla funkcji wewnetrznych; np. odswiezanie sygnatu magistrali lub zaciskow faczacych
» Nasadki koncowe magistrali:
» Kazdy podzespdt musi by¢ zamkniety po prawej stronie nasadka korncowa magistrali.

3.3 Centrale standardowe

Dostepne sg nastepujgce centralne standardowe:

Centrale standardowe myGEZE Control

1 2 3 4
Rozmiar szafy przylaczeniowej
szer. x wys. x gt. [mm] 300 x 400 x 200 400 x 500 x 200 600 x 600 x 250 600 x 800 x 250
NrNr. 203991 203992 203993 203995
Miejsca na inne zaciski
(dodatkowo do sterownika podsta 10 15 25 40

wego)

Mozliwosci rozszerzenia:
» W standardowej centrali wielkosci 4 mozliwe jest zainstalowanie wiekszego zasilacza, aby méc
odpowiednio zasili¢ komponenty.

3.4 Rozdzielacz

Szafa rozdzielacza umozliwia rozdziat techniki fagcznosci decentralnie w budynku. W jednym produkcie mozna
umiescic kilka rozdzielaczy, np. lokalnie na systemie drzwiowym lub w kolejnym podrozdzielaczu. Mozna tam
podfaczy¢ lokalne okablowania.

Komunikacja z urzadzeniem podstawowym odbywa sie wéwczas za posrednictwem potaczenia magistrali.

Dostepny jest nastepujacy rozdzielacz:

Standardowy rozdzielacz do myGEZE Control

1
Rozmiar 361x254x 165
szer. x wys. X gt. [mm]
Nr Nr. 203996
Miejsca na inne zaciski 10
(dodatkowo do sterownika podstawowego lub zacisku
sprzegajacego)

» Szafa rozdzielacza moze by¢ uzyta takze do montazu innych / dodatkowych komponentéw, np.
do montazu zewnetrznych tgcznikdw wejsciowych i wyjsciowych.

(GEZE] °



Montaz myGEZE Control
» Do niewielkich zastosowan szafa rozdzielacza moze by¢ wykorzystana takze do montazu urzadze-
nia podstawowego.
4  Montaz

Kolejnos¢ montazu (przeglad)

e

» Przed rozpoczeciem pracy sprawdzi¢ na podstawie dowodu dostawy kompletnos¢ i
prawidtowos¢ dostawy (wielko$¢ centrali, zaciski itd.). P6Zniejsze reklamacje nie beda
uznawane.

» Podczas przykrecania szafy przytaczeniowej poprosi¢ pomocnikéw o przytrzymanie.

A\ 4

VVVVVVYVYVYY

Sprawdzi¢ konfiguracje wyposazenia centrali i w razie potrzeby dopasowac / uzupetnié.
Zamocowac¢ obudowe w sposéb zapewniajacy swobodny dostep do wykonywania konserwacji
itp.

Zaznaczy¢ otwory do mocowania.

Wybra¢ odpowiednie elementy mocujgce pasujgce do podtoza.

Przykrecic szafe przytaczeniowa.

Przykrecic¢ centrale.

Ztaczke stopniowa przycia¢ odpowiednio do srednicy kabla.

Przez ztaczke stopniowa poprowadzi¢ kabel do centrali.

Podfaczy¢ zewnetrzne komponenty zgodnie ze schematem pofaczen.

Podtaczy¢ zasilanie.

Uruchomic urzadzenie.

4.1 Wyposazenie i konfiguracja centrali

Wyposazenie minimalne i maksymalne

>

Minimalne wyposazenie sktada sie z zasilania elektrycznego, 1 sterownika podstawowego, 1 zaci-
sku magistrali w zaleznosci od realizowanej funkcji oraz nasadki koricowej magistrali chroniacej
zestyki.

Wielkos$¢ obudowy wynika z ilosci i rozmieszczenia zaciskéw magistrali.

Maksymalne wyposazenie moze zawierac do 40 zaciskow. Woéwczas nalezy zastosowac szafe przy-
taczeniowa o wielkosci 4.

10
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4.1.1 Wymagane miejsce zaciskow magistrali i komponentéw na szynie montazowej
(szerokos¢)

Sterownik / zaciski
» Sterownik podstawowy

> 71 mm
»  Zaciski magistrali do komunikacji z magistralg CAN GEZE:
> 24 mm

»  Zaciski magistrali do komunikacji z 1Q box KNX:
> 2x12mm+ 1x 12 mm natacznik + 1x 12 mm na zacisk korcowy
» Cyfrowe zaciski wejsciowe:

> 12mm

» Cyfrowe zaciski wyjsciowe:
> 12mm

»  Zaciski pomocnicze:
> 12mm

» Nasadki koncowe magistrali:
» 6/12mm

ECEin,

[ENEE Ty

Rys. 1: Zamontowane zaciski

Zasilacz (wyposazenie standardowe)

~100 mm

~80 mm

Rys. 2: Standardowy zasilacz

b Zasilanie elektryczne znajduje sie na oddzielnej szynie montazowe;j.

GEZE] "
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4.1.2 Uktad zaciskédw na szynie montazowe;j

Bezwzglednie przestrzega¢ uktadu zaciskéw na szynie montazowej. Jest on jeszcze raz doktadnie
zdefiniowany w specyficznym dla projektu schemacie elektrycznym. Wiecej informacji w punkcie
6.2 Mozliwa technicznie kolejnos¢ zaciskow w projekcie szablonowym, na stronie 48.

Zasadniczo mozliwa kolejnos¢:
»  Zaciski zamontowac na szynie montazowej w podanej ponizej kolejnosci bezposrednio obok sie-
bie (od lewej do prawej):
» Sterownik podstawowy
Zaciski wejsciowe i wyjsciowe
Zaciski pomocnicze (jesli wystepuja)
Zaciski magistrali do komunikacji z magistrala CAN GEZE
Laczniki (jesli wystepuja do potgczenia KNX)
Zaciski magistrali do komunikacji z KNX (jesli wystepuja do potaczenia KNX)
Zacisk korcowy (jesli nie wystepuja faczniki wewnetrzne + zaciski KNX)

vVVvVvyVvyYVYyYy

4.1.3 Zmiana konfiguracji modutéw / stan systemu

W przypadku zmian w konfiguracji modutéw (liczba, typ i kolejnos¢ zaciskdw) nalezy to dostosowac w konfigu-
racji oprogramowania.

Jesli konfiguracja sprzetowa nie jest zgodna z konfiguracjg oprogramowania, po uruchomieniu i fazie rozruchu
system nie przechodzi w tryb runtime. System pozostaje wéwczas w trybie konfiguracji (niebieska dioda LED
stanu) lub btedu (czerwona dioda LED stanu) w zaleznosci od btednej konfiguracji.

Prawidtowy stan systemu w trybie pracy mozna rozpozna¢ po zielonej diodzie LED stanu.

Zaciski podfgczac lub odtaczac tylko po odigczeniu napiecia.
Wczedniej wytaczy¢ napiecie sieciowe.
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4.1.4 Dopuszczalne rodzaje montazu / minimalne odlegtosci

4.1.4.1 Wymagany rodzaj montazu dla temperatur do 60°C

Zamontowa¢ wbudowany komputer PC poziomo w szafie przytaczeniowej na szynie montazowej, aby umozli-

wic

optymalne odprowadzanie ciepta.

Otwory wentylacyjne znajdujg sie na spodzie i wierzchu obudowy. W ten sposéb istnieje optymalny strumien

powietrza przeptywajacego pionowo przez wbudowany komputer PC. Dodatkowo nad i pod wbudowanym

komputerem PC konieczna jest wolna przestrzern wynoszaca minimum 30 mm, aby zapewni¢ wystarczajaca

wentylacje.
AL

- : > 30 mm

.
Y )
* .
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a s [

L
O
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Rys. 3: Rodzaj montazu przy temperaturach do 60°C.
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Montaz

415 Montaz/demontaz

Montaz i demontaz - odblokowanie dzwigni pociagowej zaciskéw

4.1.5.1

Moduty zaciskowe montowane sg na szynach montazowych (35 mm), wg EN 60715.

Montaz

Rys. 4: Montaz

Demontaz

Rys. 5: Demontaz

Kazdy zacisk jest zabezpieczony blokada na szynie montazowej, ktéra nalezy poluzowac¢ w celu demontazu:

Pociagna¢ zacisk za pomararnczowe faczniki ok. 1 cm od szyny montazowej w dét. Automatycznie zostanie
zwolniona blokada szyny montazowej tego zacisku i mozna teraz bez wigkszego wysitku wyciagnac zacisk

z bloku zaciskéw magistrali.

1.

W tym celu chwyci¢ odblokowany zacisk jednocze$nie u gory i u dotu powierzchni obudowy kciukiem i

palcem wskazujacym i wyciaggnac¢ go z bloku zaciskéw magistrali.

2.
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j S

4.1.6 Okablowanie

[A0AMN

o
S|
R

Rys. 6: Okablowanie

Maks. osiem miejsc zaciskéw umozliwia podtaczenie masywnych lub cienkich przewodéw do zacisku magistrali.
Miejsca zacisku sg wykonane w technice sprezynowej. Przewody nalezy podtaczac nastepujaco:

1. Otworzy¢ miejsce zacisku, wciskajac Srubokret prosto w kwadratowy otwoér nad miejscem zacisku do

oporu. Nie obracac srubokreta, nie przesuwac go do przodu i do tytu ani nie podwazac. Uzy¢ srubokreta w
rozmiarze 0.

2. Drut mozna teraz wprowadzi¢ bez oporu do okragtego otworu zacisku.

3. Cofniecie nacisku automatycznie zamyka miejsce zacisku i przytrzymuje drut w sposéb bezpieczny i trwaty.

Obudowa zaciskow Zacisk wejsciowy
Przekréj przewodu (masywnego) 0,08...2,5 mm?
Przekroj przewodu (cienkiego) 0,08...2,5 mm?
Przekroj przewodu (przewéd zytowy z tulejka koricowa) 0,14...1,5 mm’
Dtugos¢ zdejmowanej izolacji 8...9mm
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4.2 Podtaczenie centrali

4.2.1 podtaczenie do sieci

Po podtaczeniu i skonfigurowaniu wszystkich komponentéw oraz sprawdzeniu przytaczy,
mozna zlecic¢ elektrykowi podtaczenie napiecia sieciowego.

OSTRZEZENIE!
Niebezpieczenstwo utraty zycia wskutek porazenia pradem elektrycznym!
» Przed podtaczeniem zasilania elektrycznego odcia¢ doptyw zasilania i zabezpieczy¢
przed ponownym wiaczeniem.
» Obwdd zasilania zapewniany przez inwestora nie moze znajdowac sie pod napie-
ciem.

» Obwod zasilania zapewniany przez inwestora
230 V AC podtaczy¢ do zaciskéw przytaczenio-
wych centrali oddymiania.

Przekréj przewodu sieciowego: 1,5 mm?...2,5
mm?

ND
QD\' = I T

'
1 L |
2 N - 1 '| |
3 PE -\'\E___
S\

4.3 Podtaczenie komponentéw zewnetrznych

Komponenty zewnetrzne moga by¢ podfaczane do instalacji tylko zgodnie z zatagczonym schematem elektrycz-
nym.

» Przed przystapieniem do prac przylaczeniowych nalezy odtaczyc¢ system od napiecia poprzez wy-
zwolenie urzadzenia odtaczajacego, ktére jest zapewniane przez inwestora.
» Nalezy odfaczy¢ od napiecia szafe przytaczeniowa.

tecznego wylaczenia, w zaleznosci od budowy i tym samym obcigzenia.

Sterowniki podstawowe posiadaja systemowy, wewnetrzny 1-sekundowy UPS do ochrony trwatych da-
nych. Oznacza to, ze po wylaczeniu zasilania elektrycznego system potrzebuje ok. 1 do 3 sekund do osta-
b Instalacje elektryczna wykonac zgodnie z obowigzujacymi przepisami i wytycznymi.

GEZE] 1
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myGEZE Control

5  Opis sprzetu

5.1 myGEZE Control CPU MODUL 8191

BECKHOFF
6191

[
X001 D WD
ERR

X101

X102

BACnet/IP

Rys. 7: myGEZE Control CPU MODUL 8191

EI PRGEE O ®WOHOOO

Port Ethernet

Link/Act

Ethernet RJ45 (switched)
Link/Act

Ethernet RJ45 (switched)

Przetacznik wyboru adresow / przetacznik DIP

Za pomocy przefgcznika DIP mozna ustawic adres IP przetgczanego interfejsu Ethernet
X101/X102

LED zasilania

Diagnostyka zasilania elektrycznego wbudowanego komputera PC i magistrali zaciskowej.
Status komunikacji magistrali E-Bus i K-Bus.

E-Bus lub K-Bus

tacznik zasilania

Klapa przednia (pod spodem komora baterii i gniazdo karty MicroSD)
Zasilanie elektryczne dla zasilanego baterig zegara pokazujacego godzine i date.
Zasilanie stykow mocy

Styki mocy, +24V, 0V, PE
Styki mocy dla zaciskéw magistrali.

18
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CPU 8191 to sterownik wyposazony w dwa porty Ethernet. Gérny port X001 stuzy do konfiguracji systemu.
Oba przetaczane porty Ethernet X101 i X102 stuza do podigczenia do sieci klientéw. Obstugiwane sg tutaj
wszystkie skonfigurowane protokoty transmisji danych.

Diody LED diagnostyczne

Wskazanie LED Znaczenie
- TC LED stanu TwinCAT
(X191 TwinCAT jest w trybie Run (zielona)
TwinCAT jest w trybie Stop (czerwona)
D TC TwinCAT jest w trybie Konfig (niebieska)
]:I WD WD Brak funkcji fabrycznie. Diode LED mozna sparame-
— tryzowac dla specyficznych dla zastosowania komu-

ERR nikatéw diagnostycznych.

ERR Swieci sie na czerwono przy wigczeniu. Oprogramowa-
nie jest wczytywane. Gasnie, gdy wszystko jest w po-
rzadku. Diode LED mozna sparametryzowac dla specy-
ficznych dla zastosowania komunikatow diagnostycz-
nych.

Diode LED mozna sparametryzowac dla specyficznych dla zastosowania komunikatéw diagno-
stycznych.

Przycisk Reset
Za pomocg przycisku Reset mozna aktywowac tryb konfiguracji. Funkcje te mozna wykorzystac, jesli
program programowalnego sterownika logicznego spowoduje nieoczekiwany btad. W tym celu nalezy wcisng¢ i
przytrzymac przycisk Reset podczas
ponownego uruchamiania.
Aktywowac tryb konfiguracji nastepujaco:
» Otworzy¢ klape przednia.
>  Wylaczy¢ wbudowany komputer PC.
»  Uruchomi¢ wbudowany komputer PC i trzymac przycisk Reset wcisniety do momentu, gdy dioda
LED ERR zaswieci sie na czerwono, a nastepnie na zétto.

Sterownik podstawowy jest przestawiany do trybu konfiguracji. Bez programatora z oprogramowaniem
TwinCAT 3 w odpowiedniej wersji nie mozna juz aktywowac urzadzenia.

Ustawianie adresu IP za pomoca przetacznikéw DIP
Za pomoca przetacznikéw DIP S101 mozna ustawic adres IP tylko dla przetaczanych interfejséw Ethernet X101/
X102. Dla interfejsu Ethernet X001 przetgczniki DIP nie majg znaczenia.
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Al

0L68 .96V e T L™

Rys. 8: Przetacznik DIP S101, przetaczniki od 1 do 10.

Przetacznik z prawej: wt. ,1”.

Przetacznik z lewej: wyt. ,0".

Za pomocy przetacznikéw DIP od 1 do 8 mozna edytowac ostatni bajt adresu IP. Przetaczniki DIP maja pierw-
szenstwo przed ustawieniami w systemie operacyjnym. Zmiany moga zostac zastosowane dopiero po ponow-
nym uruchomieniu komputera wbudowanego.

Przelacznik DIP S101 Znaczenie

10 wt. i 9 wyt. DHCP aktywny. Fabryczne ustawienie domysine.
Przefgczniki DIP od 1 do 8 nie maja wéwczas znaczenia.

10 wyt. i 9 wyt. DHCP nieaktywny.

Domyslnie uzywany jest staty adres IP 192.168.1.xxx i maska podsieci 255.255.255.0.
Ostatni bajt adresu IP 192.168.1.xxx jest edytowany za pomoca przetacznikéw DIP od 1

do 8
10 wyt. i 9 wyt. Petny adres IP jest przejmowany z systemu operacyjnego lub interfejsu internetowego
1 do 8 wszystkie on (Beckhoff Device Manager)

Przyktad
Aby ustawic¢ adres IP 192.168.1.67 dla interfejsu Ethernet X101/X102 za pomoca przetacznikéw DIP, nalezy skon-
figurowac je w nastepujacy sposéb:

DIP1 DIP2 DIP3 DIP4 DIP5 DIP6 DIP7 DIP8 DIP9 DIP10
on on Wyt Wyt Wyt Wyt on Wyt Wyt Wyt

Z whaczonych przetacznikéw DIP wynika wartos¢ dla ostatniego bajtu adresu IP.
20+21+26=67
Wartosci dla poszczegdlnych przetacznikéw DIP:

DIP1 DIP2 DIP3 DIP4 DIP5 DIP6 DIP7 DIP8
Warto$¢ ~ 2° 2 2? 23 2° 2’ 2° 2’

b Ten sterownik jest obstugiwany tylko do wersji oprogramowania myGEZE Control 2.2!
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5.2 myGEZE Control CPU MODUL 8290
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Rys. 9: myGEZE Control CPU MODUL 8190
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Port USB

Port Ethernet X001

Link/Act

Ethernet RJ45 X101 (przetaczany)
Link/Act

Ethernet RJ45 X102 (przetaczany)
Link/Act

LED zasilania

Diagnostyka zasilania elektrycznego wbudowanego komputera PC i magistrali zaciskowej.

Status komunikacji magistrali E-Bus i K-Bus.
E-Bus lub K-Bus

tacznik zasilania
Klapa przednia (pod spodem komora baterii i gniazdo karty MicroSD)
Zasilanie elektryczne dla zasilanego baterig zegara pokazujacego godzine i date.

Zasilanie stykow mocy

Styki mocy, +24V, 0V, PE
Styki mocy dla zaciskéw magistrali.
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CPU 8290 to sterownik yposazony w dwa porty Ethernet. Gérny port X001 stuzy do konfiguracji systemu. Oba
przetaczane porty Ethernet X101 i X102 stuza do podtaczenia do sieci klientéw. Obstugiwane s3 tutaj wszyst-
kie skonfigurowane protokoty transmisji danych. W zaleznosci od potrzeb mozna podtaczy¢ zaciski magistrali
E-Bus lub K-Bus.

Diody LED diagnostyczne

Wskazanie LED Znaczenie
TC LED stanu TwinCAT
(X8290 TwinCAT jest w trybie Run (zielona)

TwinCAT jest w trybie Stop (czerwona)

D TC TwinCAT jest w trybie Konfig (niebieska)

D WD WD Brak funkcji fabrycznie. Diode LED mozna sparame-
tryzowac dla specyficznych dla zastosowania komu-

. ERR nikatéw diagnostycznych.

ERR Swieci sie na czerwono przy wigczeniu. Oprogramowa-
nie jest wczytywane. Gasnie, gdy wszystko jest w po-
rzadku. Diode LED mozna sparametryzowac dla specy-
ficznych dla zastosowania komunikatow diagnostycz-
nych.

Diode LED mozna sparametryzowac dla specyficznych dla zastosowania komunikatéw diagno-
stycznych.

Przycisk Reset
Za pomocg przycisku Reset mozna aktywowac tryb konfiguracji. Funkcje te mozna wykorzystac, jesli
program programowalnego sterownika logicznego spowoduje nieoczekiwany btad. W tym celu nalezy wcisng¢ i
przytrzymac przycisk Reset podczas
ponownego uruchamiania.
Aktywowac tryb konfiguracji nastepujaco:
» Otworzy¢ klape przednia.
>  Wylaczy¢ wbudowany komputer PC.
»  Uruchomi¢ wbudowany komputer PC i trzymac przycisk Reset wcisniety do momentu, gdy dioda
LED ERR zaswieci sie na czerwono, a nastepnie na zétto.

Sterownik podstawowy jest przestawiany do trybu konfiguracji. Bez programatora z oprogramowaniem
TwinCAT 3 w odpowiedniej wersji nie mozna juz aktywowac urzadzenia.

b Od wersji oprogramowania myGEZE Control 3.0 obstugiwany jest wytacznie ten typ sterownika!
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5.3 myGEZE Control CAN ZACISK MASTER

"

O—e
@—. AN Err
X/

U Er

CANopen

BECKHOFF EL6751

Rys. 10: myGEZE Control CAN ZACISK MASTER

@ LED Run

@ LED CAN Error
@ LED CPU Error
@ Przytacze magistrali

Zacisk umozliwia integracje dowolnych urzadzen CAN w systemie zaciskow EtherCAT i moze by¢ uzywany jako
master (EL6751) lub slave (EL6751-0010). Dodatkowo ogdlne komunikaty CAN moga by¢ wysytane i odbierane
bez koniecznosci obstugi ramek CAN w programie aplikacji.

Jako CAN-Master zacisk umozliwia integracje systeméw produktéw GEZE, ktére sg kompatybilne z magistrala.
Za posrednictwem kanatu mozliwe jest wysytanie i odbieranie telegramoéw. Do jednego zacisku mozna podta-
czy¢ maks. 63 uczestnikow. Maks. mozliwa dtugos¢ magistrali rézni sie w zaleznosci od okablowania, liczby
uczestnikéw, zaktécen spowodowanych warunkami lokalnymi.

Zastosowanie
» System drog ewakuacyjnych (RWS) GEZE TZ 320, 321, 322
» Automatyczne napedy DCU 1,2,6,8 (DCU light)
» Instalacje odprowadzania dymu i ciepta (RWA) GEZE MBZ 300
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Wskazania LED

Na podstawie diod LED mozna szybko zdiagnozowac najwazniejsze stany zacisku.

LED Kolor Znaczenie
RUN zielony Ta dioda LED odzwierciedla stan pracy zacisku:
wyt. Stan EtherCat State Machine
INIT = inicjalizacja zacisku;
BOOTSTRAP = funkcja aktualizacji oprogramowania sprzetowego
zacisku
miga z czestotli- Stan EtherCat State Machine
woscia 2 Hz PREOP = funkcja ustawiona do komunikacji mailbox i innych
ustawienn domyslnych.
miga z czestotli- Stan EtherCat State Machine
woscig 1 Hz SAFEOP = sprawdzenie kanatéw menadzera Sync i Distributed
Clocks. Wyjécia pozostaja w bezpiecznym stanie.
wi. Stan EtherCat State Machine OP = normalny stan pracy; komunika-
cja Mailbox i danych procesowych jest mozliwa.
Err czerwony  wyt Wszyscy skonfigurowani uczestnicy magistrali bez btedéw (Box
State=0), TwinCAT Task lub proces w toku.
miga z czestotli- Co najmniej jeden Box State jest nieréwny zeru (np. nie znaleziono
woscig 1 Hz uczestnika, nieprawidtowa konfiguracja, usterka uczestnika)
miga z czestotli- Trwa aktualizacja konfiguracji.
woscig 10 Hz
wi. Sterownik CAN oznacza wytaczong magistrale. Fizyczny problem
CAN.
Mozliwe przyczyny btedéw: np. brak opornika terminujacego, za
dtugi przewodd magistrali, niewtasciwa szybkos¢ transmisji, po-
dwadjnie przypisany adres wezta, btagd w okablowaniu, zwarcie. Ko-
nieczne ponowne uruchomienie.
Btad CPU czerwony  wh Btad procesora EL6751.

miga z czestotli-
woscig 10 Hz

Uruchamia sie procesor EL6751.
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54 myGEZE Control facznik wtykowy CAN

Rys. 11: tacznik wtykowy CAN myGEZE Control (po lewej wersja 1/ po prawej wersja 2)

Linie magistrali podfagczane sg do zacisku magistrali poprzez 9-biegunowa wtyczke D-Sub dla CAN ze zintegro-
wanym opornikiem terminujagcym. Do wtyczki mozna podtaczy¢ dwa przewody. Jest to konieczne, jesli zacisk
magistrali NIE jest korncem segmentu magistrali. W tym przypadku nalezy dezaktywowac zintegrowany prze-
tacznik dla opornika terminujgcego; pozycja WYL.

Jesli zacisk magistrali jest przewidziany jako pierwszy lub ostatni uczestnik segmentu magistrali, tzn. stanowi
koniec magistrali, wowczas opornik terminujacy musi zosta¢ aktywowany poprzez zintegrowany przefacznik;
pozycja Wk. W tym przypadku przewdd moze by¢ podtaczony tylko do pierwszego przytacza (PIN 1,2,3).

1,6 3 CAN GND
24 2 CAN L
35 7 CANH
= 5 CAN SHD

Tab. 1: Przyporzadkowanie tagcznika wtykowego CAN myGEZE Control, wersja 1
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Rys. 12: tacznik wtykowy CAN myGEZE Control, wersja 1 — schemat podfaczenia

GND 3 CAN GND
1C-, 2C- 2 CANL
1C+, 2C+ 7 CANH
- 5 CAN SHD

Tab. 2: Przyporzadkowanie facznika wtykowego CAN myGEZE Control, wersja 2
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Rys. 13: tacznik wtykowy CAN myGEZE Control, wersja 2 — schemat podtaczenia
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5.5 myGEZE Control system KNX
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Rys. 14: myGEZE Control system KNX
@ myGEZE Control tacznik magistrali E-Bus
@ myGEZE Control zacisk KNX/EIB

@ myGEZE Control zacisk konicowy magistrali

do KNX wymagane jest potaczenie ponizszych 4 zaciskéw
» 1x myGEZE Control tacznik magistrali E-bus
» 2x myGEZE Control zacisk KNX/EIB
» 1x myGEZE Control zacisk korncowy magistrali

» technicznie wymagane sa ZAWSZE 2 zaciski EIB/KNX.

» Jest podtaczany do 2-przewodowego systemu KNX (skretka)

» Nie ma koniecznosci konfiguracji tych uczestnikéw w ETS; zacisk jest biernym uczestnikiem w ma-
gistrali.

filtréw. 4 zaciski mozna zastosowac na jeden sterownik tylko raz. W tym pofaczeniu mozna podta-

ﬂ W przypadku wiekszych projektéw ETS konieczne moze by¢ dostosowanie tacznikéw liniowych i
czy¢ 200 x 1Q box KNX.

Informacje o:

»  Alarm wiatrowy

»  wartosci wiatru

»  Alarm przeciwdeszczowy

» Bezpieczenstwo
sg wykorzystywane przez KNX i odwzorowywane na BACnet (jednorazowo, nie na jeden IQ box
KNX).

GEZE] 2
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Rys. 15: Budowa zaciskow magistrali do komunikacji z KNX
Set

Set

EIB+

EIB+

Styk mocy +24 V

EIB-

EIB-

Styk mocy 0V

Ekran

CLOEEEOO®OE®O

Ekran

=

Set Set

+EIB

-EIB

Shield

Zaciski te s3 wymagane do komunikacji z GEZE 1Q box KNX w celu podtaczenia napeddw okiennych. Potrzebne

sg zawsze dwa zaciski.

Podtaczenie do systemu myGEZE Control musi by¢ zawsze wykonane za pomocg modutu sprzegajacego, ponie-

waz jest to inna technika komunikacji wewnetrzne;j.

(GEZE]
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Wskazania LED
l L

Rys. 16: Wskazania LED KNX

@ LED Run

@ LED Set

@ LED EIB-TXD

@ LED EIB-RXD/Power

@ LED Send

@ LED Receive

@ LED EIB Error
[EEZE] 20



Opis sprzetu myGEZE Control

Przyktad
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Rys. 17: Przyktadowa budowa do komunikacji z KNX

myGEZE Control podstawowy

DI 8Z.-WEJ. CYFR., 24V DC

Zac. rozdz. potencjatéw Zac. 16x 24 VDC
DO 4Z.-WYJ. PRZEK. 125V DC

myGEZE Control CAN

tacznik magistrali

myGEZE Control KNX

Zacisk przytaczeniowy
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Wskazania LED

Rys. 18: Wskazania LED KNX
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LED Set

LED EIB-TXD

LED K-Bus Run

LED EIB-RXD/Power

Swieci stabo lub mocno: ko-
munikacja K-Bus OK

brak
Komunikacja K-Bus

Komunikacja K-Bus

LED Send
LED Receive
LED Receive
K-Bus Run  zie- 1
lony
Set Zie-
lony
EIB-TXD Zie-
lony
EIB-RXD/  zie-
POWER lony
SEND Zie-
lony
RECEIVE Zie-
lony
EIBERROR czer-
wony
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5.6 myGEZE Control cyfrowy zacisk wejsciowy 8-kanatowy
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Rys. 19: myGEZE Control cyfrowy zacisk wejsciowy 8-kanatowy

Nazwa Znaczenie
@ INPUT 1 Wejscie 1
@ INPUT 2 Wejscie 2
@ INPUT 3 Wejscie 3
@ INPUT 4 Wejscie 4
@ INPUT 5 Wejscie 5
@ INPUT 6 Wejscie 6
@ INPUT 7 Wejscie 7
INPUT 8 Wejscie 8

v

Cyfrowy zacisk wejsciowy z oSmioma wejsciami do rejestracji binarnych sygnatéw sterujacych z
poziomu procesowego.

Podtaczenie komponentéw niekompatybilnych z magistralg do systemu budynku GEZE.

Osiem kanatéw, ktére sygnalizujg swdj stan sygnatu za pomoca diod $wiecacych.

» Na jeden sterownik podstawowy mozliwych jest maks. dziesie¢ wejs¢ cyfrowych.
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Wskazania LED

3

L W

Rys. 20: Wskazania LED KNX
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LED sygnatu 1
LED sygnatu 2
LED sygnatu 3
LED sygnatu 4
LED sygnatu 5
LED sygnatu 6
LED sygnatu 7

LED sygnatu 8

INPUT 1-8

Zie- wyt.
lony

Napiecie sygnatu ,0" (-3V ...5V)

wh.

Napiecie sygnatu ,1” (11 V...30 V)
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5.7 myGEZE Control zacisk rozdziatu potencjatow 24 V DC
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Rys. 21: myGEZE Control zacisk rozdziatu potencjatéw 24 V DC

@ Styk mocy +24 V
@ Styk mocy 0V

Zacisk rozdziatu potencjatéw udostepnia 16 miejsc zacisku z potencjatem 24 V z przodu przy stykach zacisku.
Styk mocy 24 V jest potagczony ze znajdujacymi sie z przodu stykami zacisku i poprowadzony do sasiedniego
zacisku. Styk mocy 0 V nie jest potaczony ze znajdujacymi sie z przodu stykami zacisku i poprowadzony do sa-
siedniego zacisku. Za ich pomocg mozna ograniczy¢ stosowanie dodatkowych zaciskéw szeregowych na listwie
zaciskowe;j.

GEZE) s
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5.8 myGEZE Control zacisk rozdziatu potencjatow 0 V DC
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Rys. 22: myGEZE Control zacisk rozdziatu potencjatéw 0V DC

@ Styk mocy +24 V
@ Styk mocy 0V

Zacisk rozdziatu potencjatéw udostepnia 16 miejsc zacisku z potencjatem 0 V z przodu przy stykach zacisku. Styk
mocy 0V jest pofgczony ze znajdujgcymi sie z przodu stykami zacisku i poprowadzony do sgsiedniego zacisku.
Styk mocy 24 V nie jest potaczony ze znajdujacymi sie z przodu stykami zacisku i poprowadzony do sasiedniego
zacisku. Za ich pomocg mozna ograniczy¢ stosowanie dodatkowych zaciskdw szeregowych na listwie zacisko-
wej.

GEZE] 2
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5.9 myGEZE Control zacisk wyjsciowy przekaznika 2-kanatowego

o .1./G

FL3612
BECKHOFF
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Rys. 23: myGEZE Control zacisk wyjsciowy przekaznika 2-kanatowego

OBREEOEOOHEOO

LED przekaznik 1

LED przekaznik 2

Przekaznik 1, styk zwierny

Przekaznik 2, styk zwierny

Przekaznik 1, styk srodkowy

Przekaznik 2, styk srodkowy

Przekaznik 1, styk rozwierny

Przekaznik 2, styk rozwierny

PE (potaczony wewnetrznie z miejscem zacisku 4)
PE (potaczony wewnetrznie z miejscem zacisku 4)

Styk mocy PE
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Wskazania LED

Przekaz- Zie- wyt. Styk przetaczny miedzy miejscami zacisku 2-3 (kanat 1) lub 6-7 (kanat 2) zamkniety.
nik 1, lony wi. Styk przetaczny miedzy miejscami zacisku 2-1 (kanat 1) lub 6-5 (kanat 2) zamkniety.
przekaz-

nik 2

Zacisk wyjsciowy posiada dwa przekazniki, kazdy z jednym stykiem przetacznym. Stan sygnatu zacisku EtherCat
sygnalizowany jest przez diody swiecgce. Zacisk wyjsciowy jest wyposazony w styki bezpotencjatowe, styki
mocy nie sg przekazywane.
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5.10 myGEZE Control zacisk wyjsciowy przekaznika 4-kanatowego

Rys. 24: myGEZE Control zacisk wyjsciowy przekaznika 4-kanatowego
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LED sygnatu 1

LED sygnatu 2

LED sygnatu 3

LED sygnatu 4

Przekaznik 1, styk zwierny
Przekaznik 2, styk zwierny
Przekaznik 1, styk zwierny
Przekaznik 2, styk zwierny
Przekaznik 3, styk zwierny
Przekaznik 4, styk zwierny
Przekaznik 3, styk zwierny
Przekaznik 4, styk zwierny
Styk mocy

Styk mocy
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Wskazania LED
Sygnat1-4  zie- wyt. Miejsca zacisku 1-2 (kanat 1), 5-6 (kanat 2), 3-4 (kanat 3) lub 7-8 (kanat 4) nie-
lony potaczone.
wi. Miejsca zacisku 1-2 (kanat 1), 5-6 (kanat 2), 3-4 (kanat 3) lub 7-8 (kanat 4) pota-
czone.

Zacisk wyjsciowy posiada cztery przekazniki, kazdy z jednym stykiem pojedynczym. Zestyk przekaznikowy moze
by¢ wykorzystywany do 125 V AC lub 30 V DC. Stan sygnatu zacisku EtherCat sygnalizowany jest przez diody
Swiecace. Zacisk wyjsciowy jest wyposazony w styki bezpotencjatowe. Styki mocy nie sg przekazywane.

GEZE “
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5.11 myGEZE Control zacisk zasilacza
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Rys. 25: myGEZE Control zacisk zasilacza

LED zasilania (E-Bus)

LED zasilania (styki mocy)
LED diagnostyczna (E-Bus)
LED diagnostyczna (styki mocy)
LED Run

Zasilanie 24V

Styk mocy

Zasilanie 0V

Styk mocy

PE

Styk mocy

OBREEOEOOHEOO

Zacisk zasilacza EL9410 stuzy do od$wiezania magistrali E-Bus, za posrednictwem ktérej odbywa sie wymiana
danych miedzy tacznikiem EtherCAT a zaciskami. Kazdy zacisk EtherCAT wymaga okreslonego pradu z magistrali
E-Bus. Prad ten jest doprowadzany do magistrali E-Bus przez zasilacz odpowiedniego facznika EtherCAT. Moze
by¢ uzywany w konfiguracjach z duza liczbg zaciskdédw EtherCAT w celu zwigkszenia zasilania magistrali E-Bus o 2
A. Zacisk zasilacza posiada diagnostyke, ktéra jest wyswietlana za pomoca diody LED i na obrazie procesu.

GEZE :
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5.12 myGEZE Control facznik
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Rys. 26: myGEZE Control tacznik

Link/Act In

Wejscie sygnatu EtherCAT
Link/Act Out

Wyjscie sygnatu EtherCAT
LED zasilania

E-Bus

tacznik zasilania

Zasilanie stykéw mocy

Styki mocy

GOEOEOOEOO

tacznik EtherCAT jest ogniwem miedzy protokotem EtherCAT z poziomu magistrali polowej a zaciskami Ether-
CAT. Lacznik konwertuje w przebiegu telegramy z widoku sygnatu Ethernet T00BASE-TX na magistrale E-Bus.
Stacja skfada sie z tacznika i dowolnej liczby zaciskéw EtherCAT, ktdre s automatycznie rozpoznawane i indywi-
dualnie wyswietlane na obrazie procesu.

tacznik EtherCAT posiada dwa gniazda RJ45. Lacznik jest podtaczony do sieci za posrednictwem gérnego inter-
fejsu Ethernet, natomiast dolne gniazdo stuzy do opcjonalnego podtaczenia kolejnych urzadzen EtherCAT w
tym samym pasmie. Dodatkowo odgatezienie EtherCAT lub przedtuzenie EtherCAT moze by¢ wykorzystane do
przedtuzenia lub utworzenia topologii linii lub gwiazdy.

GEZE o
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5.13 myGEZE Control przedtuzenie
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Rys. 27: myGEZE Control przedtuzenie

@ LED Run

@ Wyjscie sygnatu EtherCAT

@ Link/Act In

Przedtuzenie EtherCAT jest umieszczane na koricu pasma zacisku EtherCAT lub wbudowanego komputera PC z
serii CX i oferuje mozliwos¢ przedtuzenia sieci EtherCAT w topologii liniowe;.

Przedtuzenie EtherCAT posiada gniazdo RJ45, ktére umozliwia podtaczenie kabla Ethernet z wtyczkg RJ45 i na-
wigzanie potaczenia z dalszym pasmem EtherCAT lub z poszczegélnymi urzadzeniami EtherCAT. Sygnaty magi-
strali E-Bus sg konwertowane w przebiegu na widok sygnatu Ethernet T00BASE-TX. Elektronika jest zasilana
przez magistrale E-Bus. Parametryzacja lub konfiguracja nie jest konieczna.
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5.14 myGEZE Control 2-portowe odgatezienie
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Rys. 28: myGEZE Control 2-portowe odgatezienie

@ LED Run

@ Odgatezienie EtherCAT 1

@ Odgatezienie EtherCAT 2

2-portowe odgatezienie EtherCAT moze by¢ uzywane w pasmie zaciskow EtherCAT w dowolnym miejscu po-
miedzy zaciskami EtherCAT i umozliwia tworzenie topologii gwiazdy EtherCAT. Uzywajac kilku EK1122 w jednej
stacji, mozna zrealizowa¢ modutowy rozdzielacz gwiazdowy EtherCAT.

GEZE 2
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5.15 myGEZE Control nasadka koncowa magistrali

Rys. 29: myGEZE Control nasadka koricowa magistrali

Kazda stacja magistrali musi by¢ zamknieta po prawej stronie nasadka koricowa.
Informacje (opis dziatania, schemat potaczen lub wyjasnienie wskazan LED) do poszczegdlnych zaciskéw sa do-
stepne w Beckhoff Information System: https://infosys.beckhoff.com/index.htm

GEZE s
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5.16 Nazwy zaciskéw z przyporzagdkowaniem myGEZE Control do Beckhoff

Ponizsza tabela przedstawia prawidtowe przyporzadkowanie nazwy zacisku:

Nazwa GEZE GmbH

Nazwa Beckhoff

Link

myGEZE Control CPU MODUL
8191

CX8191 | Wbudowany komputer
PC zBACnet/IP

www.beckhoff.com/CX8191

myGEZE Control CPU MODUL
8290

CX8290 | Wbudowany komputer
PC z BACnet/IP

www.beckhoff.com/CX8290

myGEZE Control CAN ZACISK
GLOWNY

EL6751 | Zacisk EtherCAT

www.beckhoff.com/EL6751

myGEZE Control tacznik wtykowy
CAN
Wersja 1

Wersja 2

Z51051-3000 | CANopen, ztacze
interfejsu magistrali

Z51051-3001 | CANopen, ztacze
interfejsu magistrali

www.beckhoff.de/ZS1051-3000

www.beckhoff.de/Z51051-3001

myGEZE Control system KNX

BK1250 | Kompaktowy tacznik
miedzy zaciskami EtherCAT a zaci-
skami magistrali

www.beckhoff.de/BK1250

KL6301 | Zacisk magistrali, 1-kana-
towy interfejs komunikacyjny,
KNX/EIB

www.beckhoff.de/KL6301

KL9010 | Zacisk koricowy magi-
strali

www.beckhoff.de/KL9010

myGEZE Control cyfrowy zacisk
wejsciowy 8-kanatowy

EL1008 | Zacisk EtherCAT,
8-kanatowe wejscie cyfrowe

www.beckhoff.de/EL1008

myGEZE Control zacisk rozdziatu

EL9188 | Zacisk rozdziatu poten-

www.beckhoff.de/EL9188

potencjatéw 24 V DC cjatéw
myGEZE Control zacisk rozdziatu EL9189 | Zacisk rozdziatu poten- www.beckhoff.com/EL9189
potencjatéw 0 V DC cjatow

myGEZE Control zacisk wyjsciowy
przekaZnika 2-kanatowego

EL2612 | Zacisk EtherCAT, 2-kana-
towe wyjscie przekaznikowe

www.beckhoff.com/EL2612

myGEZE Control zacisk wyjsciowy
przekaznika 4-kanatowego

EL2624 | Zacisk EtherCAT, 4-kana-
towe wyjscie przekaznikowe

www.beckhoff.com/EL2624

myGEZE Control zacisk zasilacza

EL9410 | Zacisk zasilacza do od-
Swiezania magistrali E-Bus, z dia-
gnostyka

www.beckhoff.com/EL9410

myGEZE Control tacznik

EK1100 | £acznik EtherCAT

www.beckhoff.com/EK1100

myGEZE Control przedtuzenie

EK1110 | Przedtuzenie EtherCAT

www.beckhoff.com/EK1110

myGEZE Control 2-portowe odga-
tezienie

EK1122 | 2-portowe odgatezienie
EtherCAT

www.beckhoff.com/EK1122

myGEZE Control nasadka kon-
cowa magistrali

EL9011 | Zaslepka boczna do ze-
stykédw magistrali E-Bus

www.beckhoff.com/EL9011
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6  Struktura systemu i granice systemu

Aplikacja oprogramowania stworzona przez GEZE ma zdefiniowang maksymalng liczbe mozliwych zaciskéw dla
kazdej funkdiji.

Na podstawie maksymalnej struktury systemu szablonu oprogramowania tworzona jest konfiguracja klienta
specyficzna dla projektu.

Szablon oprogramowania okresla pewnga kolejnosc¢ / sekwencje réznych typéw zaciskéw. Jest to konieczne ze
wzgleddw funkcjonalnych. Na przyktad zacisk komunikacyjny nie przekazuje okre$lonych potencjatéw i sygna-
téw w systemie zaciskéw. Dlatego nie moze by¢ podtaczany na poczatku systemu zaciskow.

W celu ustalenia funkgji systemu sterownika konieczne s rézne zaciski pomocnicze, ktére zapewniaja poten-
cjaly napiecia, zasilajg wewnetrzne zasilacze magistrali w wiekszych systemach lub tworzg przejsicia (taczniki) w
wewnetrznych zasilaczach magistrali.

6.1 Maks. mozliwa ilo$¢ zaciskdw w projekcie szablonowym

1x urzadzenie podstawowe

10x wejscie cyfrowe 8-kanatowe bezpotencjatowe

10x wyjscie przekaznikowe 2-kanatowe, styk przetaczny
10x wyjscie przekaznikowe 4-kanatowe, styk zwierny

5x zacisk magistrali CAN

1x pofaczenie z systemem KNX sktadajace sie z 4 zaciskow

vVvyVvVyYVYyYy
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6.2 Mozliwa technicznie kolejnosc¢ zaciskdw w projekcie szablonowym
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Urzadzenie podstawowe

Struktura systemu rozpoczyna sie od urzadzenia podstawowego jako sterownika. Sterownik
obstuguje wszystkie wewnetrzne systemu magistrali zaciskowej wraz z wymaganymi zasila-
niami napigeciowymi i sygnatowymi.

Cyfrowe wejscie 8-kanatowe

1...10 zaciskéw

Do zasilania potencjatem wejs¢ wymagany jest jeden lub wiecej zaciskow rozdziatu potencja-
téw 24 V DC lub 0 V DC. Musza by¢ one podtaczone do ztacza.

Zacisk rozdziatu potencjaléw 24 VDC/0V DC

1...5 zaciskow

Umozliwia odtaczenie potencjatu bez dodatkowych zaciskéw szeregowych lub prac zwiaza-
nych z okablowaniem.

Na jeden zacisk mozna podtgczy¢ 16 zestykow.

Zaciski zasilacza

Zaciski zasilacza EL9410 stuzg do odswiezania magistrali E-Bus, za posrednictwem ktérej od-
bywa sie wymiana danych miedzy tacznikiem a zaciskami. Kazdy zacisk wymaga okreslonego
pradu z magistrali E-Bus. Prad ten jest doprowadzany do magistrali E-Bus z zacisku zasilacza
lub ze sterownika.

W przypadku zaciskéw wyjsciowych konieczne takze do przekazania potencjatu za pomoca
zestykow

Zacisk ten wymaga zasilania napieciem zasilania.

Zacisk wyjsciowy, przekaznik 2-kanatowy, styk przetaczny

Zacisk wyjsciowy, przekaznik 4-kanatowy, styk zwierny

Zacisk glowny CAN

Jest to zacisk komunikacyjny. W kolejnosci nie moze on by¢ instalowany przed zaciskami I/O.
System KNX

Sktadajacy sie z 4 zaciskow w systemie magistrali K-Bus.

Muszg by¢ obowigzkowo zainstalowane na koricu systemu.

o

Zaciski zasilacza:

>

>
>
>

Zacisk ten wymaga zasilania napieciem zasilania.

Zawsze konieczne przed zaciskami 2Z.-WYJSCIE-PRZEK (zestyk PE)

Zawsze miedzy zaciskami 27 -WYJSCIE-PRZEK i 4Z-WYJSCIE-PRZEK (zestyki zasilania).
Opcjonalnie przed zaciskami WYJSCIE-PRZEK lub zacisk CAN do od$wiezenia magistrali E-
Bus, jesli tacznie wbudowanych jest ponad 10 zaciskéw.

48
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6.3 Ograniczenia systemu

Do jednego systemu sterownika mozna podtgczy¢ 200 systemdw produktéw GEZE. Systemy produktéw odno-
sz3 sie do okreslonych typéw modutéw; patrz zatacznik do instrukcji obstugi 207846 Definicja BACnet.

Daje to srednio ok. 3000 punktéw danych BACnet, w zaleznosci od podigczonych produktéw.

Wyjatkiem jest podfaczenie central MBZ300.

W tym przypadku limitem jest maks. liczba 250 modutéw MBZ; niezaleznie od tego, na ile systeméw MBZ sg one
rozdzielone.

Do tego zacisku nie moze by¢ podtaczony zaden inny system produktéw.

6.4 Podstacje

System umozliwia stworzenie zdecentralizowanej struktury za pomoca podstacji.
Umozliwia to zmniejszenie liczby potaczen kablowych z podtaczonymi systemami produktéw. Na miejscu pod-
stacje s tworzone z odpowiednimi systemami zaciskéw.

Potaczenie ze sterownikiem odbywa sie za pomoca biernego pofaczenia z kablem CAT-5 / gniazdem RJ45.
Maksymalna dtugo$¢ miedzy dwiema stacjami wynosi 100 m (100BASE-TX).

Za posrednictwem niezbednych facznikéw mozna skonfigurowac niemal dowolng strukture podstacji. Z syste-
mem sterownikéw podstawowych mozna potgczy¢ maks. 200 podstacji.

Do utworzenia aplikacji konieczna jest tu specjalna wersja oprogramowania szablonowego. Nalezy ja zamoéwi¢
w drodze realizacji projektu.
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Rys. 30: Przyktad rozbudowy systemu podstacji
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Urzadzenie podstawowe

Cyfrowe wejscie 8-kanatowe + potencjat

Zacisk gtowny CAN

2-port. odgatezienie

CAT 5 - okablowanie, bierne (dtugos¢ maks. 100 m)
Do kolejnych podstacji

Cyfrowe wejscie 8-kanatowe + potencjat

GOEOOOO®O

Zacisk wyjsciowy, przekaznik 2-kanatowy, styk przetaczny
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6.5 Wejsciaiwyjsciaz GEZE 10 420

System umozliwia réwniez rejestrowanie cyfrowych wejs¢ i wyjsc za posrednictwem modutu interfejsu 10 420.
Umozliwia to zmniejszenie liczby potaczen kablowych z podtaczonymi systemami produktéw. Na miejscu pod-
stacje s tworzone z odpowiednimi systemami zaciskéw.
W ten sposdb 4 wejicia i wyjscia cyfrowe moga by¢ rejestrowane decentralnie za pomoca 10 420.
Podobnie jak inne urzadzenia obstugujace magistrale CAN, modut interfejsu 10 420 jest zintegrowany z linig ma-
gistrali CAN.
Podczas konfiguracji nalezy pamieta¢, ze modut interfejsu 10 420 zajmuje 2 adresy CAN w systemie magistrali.

» 1. Adr.CAN: wejscie i wyjscie 1 + 2

» 2. Adr.CAN: wejscie i wyjscie 3 +4

' -
: B e BRn e
1] L *m r
‘88 o= a8 8 pal
N S on
== 3 1
W T D .
o8l 33' B8l
B
==
myGEZE DI/DO CAN

Control

(0

Rys. 31: Wejscia i wyjscia z GEZE 10 420

Konfiguracja wejs¢ i wyjs¢, ktore sa rejestrowane za posrednictwem 10 420, jest przeprowadzana dla myGEZE
Control Configurator w taki sam sposéb, jak konfiguracja zaciskéw wejsciowych i wyjsciowych.

Modut interfejsu 1O 420 nalezy odpowiednio skonfigurowac za pomocg programatora ST220.
» Przydzielanie adreséw CAN
» Typ modutu: uniwersalny
» Parametryzacja wejs¢

6.6 Okreslenie niezbednych komponentéw sprzetowych

Okreslenie niezbednych komponentéw sprzetowych odbywa sie na podstawie specyfikacji i opracowywania
wspdlnie z klientem i uzytkownikiem systemu sterownika.
Nalezy przestrzegac¢ koncepcji systemu i ograniczen systemowych opisanych w poprzednich rozdziatach.

Podczas opracowywania koncepcji nalezy wzig¢ pod uwage lokalne warunki w projekcie.
Dotyczy to mozliwych pozycji montazowych, tras kablowych i potaczenia z istniejaca infrastruktura zarzadzania
budynkiem.

6.7 Schemat potaczen elektrycznych

W przypadku zamowienia, klient otrzymuje projektowane komponenty w obudowie
szafy przytgczeniowej dostosowanej do ilosci zaciskow wraz ze wszystkimi niezbed-
nymi komponentami dodatkowymi, takimi jak zasilacz, bezpieczniki, zaciski szeregowe

itp.

W takim przypadku GEZE GmbH udostepnia takze schemat potgczen elektrycznych.
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6.8 Model licencyjny

System sterownikéw posiada licencje. Licencja jest zwigzana z systemem sterownikéw. Kazdy sterownik ma ID
systemu, zapewniajace ochrone.

Aby utworzy¢ licencje, musi by¢ znany identyfikator systemowy sterownika.

Mozna go ustali¢ za pomocg narzedzia TwinCAT z uruchomionym systemem.

1. W TwinCAT otworzy¢ zaktadke License w otwartym rozwigzaniu projektowym.
2. W punkcie Order Information (Runtime) znajduje sie identyfikator systemowy
zawierajacy 36 pozycji. Mozna go pobra¢, zaznaczajac i kopiujac.

Solution Explorer [V FAR R Tl |ibrary Manager @

g~ o~ a R
m B | © 2 | ’ IEI Order Information (Rurtime)  Manage Licenses  Project Licenses  Orline Licenses
Search Solution Explorer (Ctrl+ ) P~

] Solution 'myGEZE_TemplateProject’ (1 project) License Device Target (Hardware Id) > Add...

4 Configurator System Id: Platform:
[ myGEZE_Devicelmport.csv

[ rmyGEZE_StateTexts_DE.csv F2C4194D-16D4-EB20-CT7A2-837228C1CT17 economy (20)
[ myGEZE_StateTexts EN.csv
a “3 myGEZE_5P5 License Request
4[] SYSTEM Provider- Beckhoff Automation - Generate File...

% License

b B Tasks Comment: | |
=f= Routes
Bia Type System License Activation

Rys. 32: Identyfikator systemu TwinCAT

Niezbedny plik licencji klient otrzymuje od GEZE GmbH w drodze zamoéwienia.

Zaszyfrowany plik licencji jest fadowany do sterownika w procesie konfiguracji wraz z projektowaniem.
Sterownik sprawdza dane i odpowiednio wykonuje kod programu.

Jesli brakuje waznej licenciji, sterownik przechodzi w tryb Stop po zaprojektowaniu. Tryb ten jest sygnalizowany
czerwong diodg LED TC.

GEZE] 2



Uruchomienie oprogramowania myGEZE Control

7  Uruchomienie oprogramowania

7.1 Podstawy Beckhoff i TwinCAT 3

System sterownika sktada sie z komponentéw sprzetowych i srodowiska programistycznego TwinCAT 3 firmy
Beckhoff Automation.

Programowane sg wbudowane komputery PC zgodnie z zaawansowanga normg IEC 61131-3. Oprogramowanie
automatyzacji TwinCAT 3 stanowi podstawe do programowania wbudowanych komputeréw PC.

Podrecznik jest skierowany do uzytkownikéw posiadajacych podstawowa wiedze na temat tech-
niki automatyzacji firmy Beckhoff Automation i zastosowania srodowiska programistycznego Twin-
CAT 3.

Dalsze informacje znajduja sie w Beckhoff Information System:
https://infosys.beckhoff.com/index.htm w punkcie TwinCAT 3

Pola menu, interfejsy uzytkownika sa wyjasnione lub pokazane tylko w aplikacji.

Wymagane narzedzia (do wersji 2.3)
» TwinCAT wersja Build 4024.35
» Czytnik kart lub interfejs USB z czytnikiem kart do kart Micro-SD
» myGEZE Control Configurator wersja 1.1.1 lub wyzsza

Korzystanie z rozszerzonych konfiguracji tylko z kontem administratora

» Program CeRHost Remote firmy Beckhoff Automation
» Program do transferu plikéw; np. WinSCP

Wymagane narzedzia (od wersji 3.0)
» TwinCAT Package Manager
» Konto w serwisie myBeckhoff umozliwiajgce pobieranie pakietéw oprogramowania
Link: https://www.beckhoff.com
TwinCAT wersja Build 4026.20
myGEZE Configurator w wersji 3.0 lub nowszej

vy

Korzystanie z rozszerzonych konfiguracji tylko z kontem administratora

» win32diskimager-1.0.0-install.exe do zapisu / odczytu pliku obrazu na karcie SD
»  Czytnik kart lub interfejs USB z czytnikiem kart do kart Micro-SD
» Program do przesytania plikéw; np. WinSCP

Pakietéw oprogramowania TwinCAT w wersji Build 4024.35 oraz TwinCAT Package Manager
nie mozna zainstalowac jednoczesnie.
Jesli konieczne jest jednoczesne korzystanie z tych dwdch wersji, zalecamy zainstalowanie
TwinCAT w wersji Build 4024.35 na maszynie wirtualnej lub na oddzielnym komputerze z syste-
mem Windows.



https://infosys.beckhoff.com/index.htm
https://www.beckhoff.com/

Uruchomienie oprogramowania myGEZE Control

7.2 myGEZE Control Configurator
7.2.1 Wprowadzenie

7.2.1.1 Wymagania systemowe

Windows wersja 22H2

PowerShell

Uprawnienia administratora do instalacji
Tryb programisty

vvyyvyy

7.2.1.2 Zachowanie systemu

Niektoére pola wprowadzania sprawdzajg poprawnos¢ tresci.

Nieprawidtowa tres¢ jest sygnalizowana przez czerwona ramke wokét pola wprowadzania.
Dopoki pole ma czerwona ramke, wystepuje btad i przetwarzanie nie moze by¢ kontynuowane.
W ponizszym przyktadzie adres IP zostat skonfigurowany w nieprawidtowym zakresie:

[GEZE] Controller View # ® O EN Devices
I
License: ' [; ]
Language: L8
DHCP o
IP Address: | 2620
Rys. 33: Przykfad nieprawidtowego wpisu
7.2.2 Przeglad
7.2.2.1 Nagtéwek
myGEZE Control Configurater - o x

[GEZE] Controller View

Rys. 34: Nagtéwek okna wprowadzania
Nazwa okna

Import konfiguracji, licencji, tekstu stanu do programu

Eksport konfiguracji, licencji, tekstu stanu do lokalnego miejsca
w pamieci lub do sterownika

Zmiana jezyka programu

Przetaczanie przegladu urzadzenia / sterownika

Inne konfiguracje sterownika: kalendarz, klasy komunikatéw,
teksty stanéw, sceny

OOOOOO
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Controller

O,

Rys. 35: Nagtéwek na innych ekranach

@ Przechodzi do ostatniego okna
@ Nazwa okna

Przetaczanie przegladu urzadzenia / sterownika

@ Inne konfiguracje sterownika: kalendarz, klasy komunikatéw, teksty
standw, sceny

7.2.2.2 Zarzadzanie wersjami

Od wersji 3.0 program posiada funkcje zarzadzania wersjami. Umozliwia to edycje wersji oprogramowania dla
réznych generacji sterownikéw. Podczas eksportu danych narzedzie myGEZE Control Configurator generuje
rézne wersje plikéw konfiguracyjnych.

Domyslnie zawsze stosowana jest aktualna wersja uktadu pliku konfiguracyjnego. W ramach przejscia na wersje
3.0 jest to ukfad nr 9.

Jesli pliki konfiguracyjne sa edytowane w najnowszej wersji, program to wykrywa i nie wyswietla zadnych ko-
munikatéw podczas edycji.

Podczas importowania danych program automatycznie wykrywa, czy pliki konfiguracyjne sg tadowane w star-
szej wersji ukfadu. Punkty danych, ktére nie sg obstugiwane w tej wersji, sa zaznaczane przez program w innym
kolorze.

Podczas eksportu - niezaleznie od tego, czy jest to eksport lokalny, czy bezposrednio do sterownika — myGEZE
Control Configurator pyta, w jakiej wersji ma zosta¢ przeprowadzony eksport. Dane mozna nastepnie wyekspor-
towac lub zapisa¢ w wybranej wersji.

r

Your current configuration version is 8. Which version
would you like to export to?

Available versions

Export ‘ Close ‘

Rys. 36: Zarzadzanie wersjami

wertowac do starszych wersji.
» Nie ma mozliwosci przejscia z aktualnych wersji na starsze wersje
» Rozpoznawanie wersji zaczyna sie od wersji uktadu 8: starsze wersje mozna eksporto-
wac lub zapisywac wytacznie w wersji co najmniej 8.

b Jesli konfiguracja zostanie zapisana w najnowszej wersji, danych nie bedzie juz mozna przekon-
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7.2.2.3 Przeglad sterownika

W przegladzie sterownika konfigurowane sg wszystkie parametry sterownika. Stuzg one do jednoznacznej iden-
tyfikacji systemu sterownika w obrebie sieci automatyzacji budynku. Dane te stuza do konfiguracji sterownika i
sg czesciowo odwzorowywane na powigzanych wtasciwosciach (Properties) obiektu urzadzenia BACnet (BAC-
net Device Object).

myGEZE Contro! Configurator - o b4

@I Controller View #) @ EN Devices

S o

License:

Language: E
DHCP
IP Address:

.

IP Subnet Mask:

IP Default GW: ' . : | @

Host Name:

*Object Name:
*Instance:

*Location:

ol [oe ol

*Description:

Rys. 37: Okno wprowadzania

Wartosci oznaczone * musza by¢ podane, jesli w dalszym przebiegu majg by¢ uzyte do definicji

wzoréw.
ﬂ Te pola sg takze weryfikowane. Jesli wpis nie ma logicznej struktury, pole jest wyswietlane z czer-
wong ramka.

Tego pola nie mozna edytowac. Po zaimportowaniu pliku wyswietla sie tu numer
pliku licendji. Plik licencji jest konieczny w sterowniku do uprawnienia do aplikacji.
Jezyk systemu sterownika. Niniejszym wszystkie wstepnie zdefiniowane teksty w
sterowniku zostang przetaczone na wybrany jezyk.

Jesli adresy IP sg przydzielane przez serwer DHCP (Dynamic Host Configuration Pro-
tocol), funkcje te mozna wigczy¢ za pomoca przetacznika suwakowego. Pola 4-6
zostang wéwczas ukryte.

Adres IP: Dane dotycza wyfgcznie X101/102 (TCCCATMP1).

Przetgcznik DIP 10§ 9 na WYL.i 1 do 8 na Wk.

Maska podsieci stuzaca do okreslenia segmentu sieci

Domyslna brama IP / router stuzacy do komunikacji zinnymi segmentami sieci. Jesli
nie jest to konieczne, pole to mozna wytaczy¢ za pomoca przetacznika suwako-
wego.

Teksty wprowadzane w celu zdefiniowania nazwy urzadzenia w sieci TCP/IP.
Ma to znaczenie dla OPC UA. Nazwa ta jest ttumaczona przez system nazw do-
menowych (DNS) w celu identyfikacji.

Teksty wprowadzane w celu opisania nazwy urzadzenia.

Jest ona odwzorowywana w odpowiedniej wiasciwosci BACnet (Object Name).

ONONOIOIONONOIC
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Definiuje adres techniczny sterownika w sieci BACnet.

@ Dopuszczalny zakres: od 1 do 4194302
Pole podlega weryfikacji. Jesli wpis nie ma logicznej struktury, pole jest wyswie-
tlane z czerwong ramka.

Teksty wprowadzane w celu lokalizacji urzadzenia.
Jest ona odwzorowana w odpowiedniej wiasciwosci BACnet (Location)

@ Teksty wprowadzane w celu opisu urzadzenia.
Jest on odwzorowany w odpowiedniej wiasciwosci BACnet (Description)

7.2.24 Import

Utworzong konfiguracje mozna pézniej zaimportowac z powrotem do programu i podda¢ dalszemu przetwa-
rzaniu. W tym celu program oferuje mozliwos$¢ importu danych z katalogu folderéw lub bezposrednio online z
podfgczonego sterownika.
» Niezaleznie od tego, czy lokalnie, czy za posrednictwem sterownika, konfiguracja, licencja i teksty
stanu mogg by¢ importowane jednoczesnie.
» Podczas importowania ze sterownika konfiguracja i teksty stanu sa zawsze importowane razem. W
tle importowany jest réwniez plik myGEZE_Scenes.xml zawierajacy skonfigurowane sceny.
» W przypadku importu lokalnego nalezy wybrac plik myGEZE_Scenes.xml oprécz pliku my-
GEZE_Devicelmport.csv. W przeciwnym razie pojawi sie komunikat o btedzie.
» Zmienne wzorcowe w nawiasach klamrowych {} nie sg zapisywane, a tym samym nie sg ponownie
wczytywane.

1. Wybrac zadane typy plikdw.
2. Ustawi¢, czy import ma nastapic ze sterownika czy lokalnie.

3. Wybra¢import i wybrac zadane pliki (csv i lic).

royERE Comtrel Configrator - o x

€« @ Impor‘t Controller

@D Configuration @D License @D State-Texts (e Log-File
@D Controller ® O Local

Host

fipely I 19216823

Usermnama Password

-_——

Rys. 38: Import

Import danych z systemu sterownika odbywa sie przez transfer plikow ftp.
Jest on chroniony danymi uzytkownika i hastem.

GEZE] s
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Import pliku dziennika
Za pomocy tej funkcji mozna pobrac plik dziennika ze sterownika i zapisa¢ go lokalnie w systemie. Stuzy to ana-
lizie systemu.

€ @ Import Controller :

® ) Configuration ® ) License (@ ) State-Texts @D Log-File

Controller ® ) Local
Speichern unter x
Host “ + » DieserPC » Desktop > Test v & ast o
fipy | iBaias "‘| Organisieren »  Meuer Ordner ' - @
! - Name Erderarnnsdatum GroBe
B Dieser PC Name Anderungsdatu P Grofe
B 3D-Objekte
Username Password &= Bilder
[ B Desitop
i it = Dekurnente
4 Downloads

Jr Musik
_ Import B Videos

A3 Windows (C)
= Public (M)
= horme (P:)
= Groups Q)

== Shared (R v € »
Dateiname: | tcsyslog.tet m
Dateityp: | csv, lic, tot, xml (oo™ lic;" et " xeml) -

# Ordner aushlenden

Rys. 39: Import pliku dziennika
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Standard
Nazwa uzytkownika: GEZE
Hasto: 1863

myGEZE Control Configurator - O X

Controller

@ Configuration @D License @D State-Texts ® ) Log-File

@ Controller e ) Local

Host

@ I ftpyf | 19216823 |

Username Password

GEZE

[ | [
em—
®

Rys. 40: Import sterownika

Host

Adres IP lub nazwa hosta systemu docelowego
Nazwa uzytkownika

Uzytkownik systemowy, np. GEZE

Hasto

Hasto systemowe

Testowanie polaczenia

W ten sposéb mozna sprawdzi¢ potaczenie z systemem docelowym.
zielony = pofaczenie powiodto sie
czerwony = potaczenie nie powiodto sie

® OO

Import
Rozpoczyna sie import danych.

©

Status importu jest wyswietlany za pomoca pola dialogowego po zakorczeniu procesu:

The data has been imported.

Close

Rys. 41: Import zakoriczony powodzeniem

(GEZE]
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Rys. 42: Import nie powiddt sie
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7.2.2.5 Eksport

Utworzong konfiguracje mozna wyeksportowac z programu.
Mozna to zrobi¢ w katalogu folderéw (lokalnie), np. w celu utworzenia kopii zapasowej danych. Ta konfiguracja
moze by¢ pdzniej ponownie zatadowana za pomoca funkgji Import i dalej edytowana.

» Zmienne wzorca w nawiasach klamrowych {} nie sg eksportowane, a jedynie wynik koricowy.

Przy ustawieniu sterownika dane sg przenoszone bezposrednio do podtagczonego systemu sterownika. Obowia-
zuja tu te same dane dostepu, co dla importu.

Eksport do sterownika

Warunkiem petnego eksportu do sterownika jest wczesniejsze zaimportowanie licencji. Eksport moze by¢ prze-
prowadzony lokalnie i do sterownika jednoczesnie. Aby wykona¢ eksport za posrednictwem sterownika, nalezy
wprowadzi¢ prawidtowe tacze FTP i dane uzytkownika. Podczas eksportu do sterownika kopia lokalna jest jed-
noczesnie przechowywana w katalogu domysinym.

Podczas eksportu do sterownika mozna wyeksportowac wszystkie pliki jednoczesnie. Pliki ,Konfiguracja”, , Tek-
sty standéw” i ,Zestaw weztéw” mozna eksportowac wytacznie jednoczesnie. W ten sposéb unika sie niespéjno-
$ci w konfiguracji.

€ @I Export Controller :

@ Configuration @ ) License @ State-Texts @ Nodeset

@ Controller e ) Local
Host

l ftp:// ‘ 192.168.2.3 l
Username Password

|

| GEZE |

Rys. 43: Eksport do sterownika

Ponowne uruchomienie sterownika
Aby aktywowac przestang konfiguracje, nalezy ponownie uruchomic sterownik. Od wersji 3.0 funkcje te mozna
wykonac bezposrednio tutaj, w oknie eksportu. Do wykonania tej czynnosci wymagane s uprawnienia admini-

stratora.

GEZE] so
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The controller has been restarted successfully.

Close

Rys. 44: Ponowne uruchomienie sterownika

Eksport lokalny

W celu zapewnienia bezpieczenstwa pliki mozna skopiowac lokalnie do katalogu.

W wersjach programu do 2.1 pliki mozna zapisywa¢ wytacznie pojedynczo i pod ich oryginalnymi nazwami.

Od wersji programu 2.2 mozna jednoczes$nie eksportowac wszystkie pliki, a takze zmienia¢ ich nazwy. W tym
przypadku nazwy plikéw mozna zasadniczo dowolnie wybieraé. W celu utatwienia pézniejszego importu zaleca
sie pozostawienie nazw domysinych jako czesci nazwy i dodanie jedynie dodatkowych oznaczen. Tylko w ten
sposdb bedzie mozna ponownie importowac dane!

Przyktad: myGEZE_Devicelmport_Version01-2025-12-24.csv

Controller

@D Configuration @ License @ StateTexts @D Nodeset

e | Controller @ Local

Configuration

| myGEZE_Devicelmport.csv

Scene

I myGEZE_Scenes.xml

License

| DOC2DB4T-B636-CD12-B165-B611058A24F |

State-Texts

MYGEZE_StateTexts.csv [

Nodeset

( myGEZE_Nodeset.om| |

Export

Rys. 45: Eksport lokalny
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7.2.2.6 Funkcje

7.2.2.6.1 Przeglad urzadzen
Tu wyswietlane sg wszystkie skonfigurowane urzadzenia. Mozna dodawac i usuwac inne urzadzenia.

€ @I Devices % & O EN Controller :
‘ Device Nar vice type ‘ Add Device

Rys. 46: Przeglad urzadzen pusty

¢ [GEZE] Devices % ® O EN Controller :
‘ ‘ Add Device

Device ID Type Name Description OPC
1 TZ320 PFWROOOSIWATEL1O PFWR3 00.9T1A 010 RWS S m v ‘
2 10_DO PPWROO0SIWATELDT PFWRS 00.911A 001 Dig Out , -ﬁ v ‘
3 10_DO PFWROOOSIWATELO2 PFWRS 00.911A 002 Dig Out S m v
4 I0_DOCR  PFPWROODSIWATELT2 PFWRS 00.912A 123 Tirsystem S m v

Rys. 47: Przeglad urzadzen z zawartoscig

—n Jesli pola sa obramowane na czerwono, wpis jest nieprawidtowy i nalezy go dostosowac.
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lkony
S\m v Dane urzadzenia mozna edytowac.
S\m| v Wybrane urzadzenie jest usuwane.
S il Otwiera przeglad wszystkich punktéw danych (BACnet) urzadzenia. W przypadku 1/0

wyswietlane sa takze punkty danych bez powigzania BACnet.

7.2.2.6.2 Dodawanie urzadzenia

Urzadzenia s dodawane w czterech etapach. W tym celu nalezy wybra¢ Dodawanie urzagdzenia. Dodawanie
nastepuje zawsze dla okreslonego typu urzadzenia. Oznacza to, ze przed utworzeniem kolejnych urzadzen na-
lezy wykonac wszystkie etapy dla tego typu urzadzenia i zapisa¢ konfiguracje.

7.2.2.6.2.1 Etap 1:

W pierwszym kroku mozna zdefiniowac okreslone wzorce (Pattern) dla urzadzen, ktére sa nastepnie wykorzy-
stywane do tworzenia urzadzen. Utatwia to dodawanie urzadzen, poniewaz dane sg wstepnie zdefiniowane i
nie musza by¢ wprowadzane indywidualnie.

Dla tych wzorcéw mozna zastosowac dowolne elementy tekstowe lub utworzy¢ automatyzm za pomoca
zmiennej okreslonej w nawiasach klamrowych.

W tym przypadku za posrednictwem tych specyfikacji w nawiasach klamrowych uzywane sg dane sterownika,
ktore zostaly juz wprowadzone, jak réwniez dane powstajace w dalszym toku (np. adresowanie, typ). Zdefinio-
wane wzorce majg zastosowanie do wszystkich elementéw tworzonych w kolejnych etapach.

® @

Patterns can be defined for all devices and objects:

Device Name | device-ic)_(device-typel .'| o
Device Description | device-name) | ®
Object Name | {device-name}_(abject-id} | 0
Object Description ( Please define a patten for the object desciptio Ik

Rys. 48: Dodawanie urzadzen - etap 1 (ustawienie domysline)

GEZE] s
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Mozliwe pola wzorcowe

Nazwa urzadzenia

Dowolny tekst Wpis bezposredni

{controller-number} Wpis z pola sterownika Numer instancji
{controller-name} Wopis z pola sterownika Obiekt budowlany
{controller-location} Wpis z pola sterownika Lokalizacja

{device-type} Typ urzadzenia wybierany w etapie 2

{device-id} ID urzadzenia GEZE, wynika automatycznie w etapie 2
Opis urzadzenia

Dowolny tekst patrz wyzej

{controller-number} patrz wyzej

{controller-name} patrz wyzej

{controller-location} patrz wyzej

{device-name} wygenerowana w etapie 2 nazwa, wynikajaca z jej wzorca
{device-type} patrz wyzej

{device-id} patrz wyzej

Nazwa obiektu

Dowolny tekst patrz wyzej

{controller-number} patrz wyzej

{controller-name} patrz wyzej

{controller-location} patrz wyzej

{device-name} patrz wyzej

{device-type} patrz wyzej

{device-id} patrz wyzej

{object-id} Zapisane w systemie ID pojedynczego punktu danych

Opis obiektu

Dowolny tekst patrz wyzej
{controller-number} patrz wyzej
{controller-name} patrz wyzej
{controller-location} patrz wyzej
{device-name} patrz wyzej
{device-type} patrz wyzej
{device-id} patrz wyzej
{object-id} patrz wyzej

{object-name}

wygenerowana w etapie 2 nazwa, wynikajaca z jej wzorca
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- o *

< @ Add Device Devices

Patterns can be defined for all devices and objects:

Device Name PFW%DCU'};IG{‘\;RQ‘ .J.i;l.cu\:w type) | 0
Device Description PFWR00D9_0_S14_[device-name) | @
Object Name | PFWRDO03 WA1 ELIO.{device-name] {object-id] | i ]
Object Description room LINA fobject-id) | @

Rys. 49: Przyktad wprowadzonego wzorca

Zmienne, ktore sa mozliwe lub moga by¢ wykorzystane, sa wyswietlane w polu informacyjnym.
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7.2.2.6.2.2 Etap 2:

W tym kroku definiowany jest typ urzadzenia, liczba urzadzen do utworzenia i adresowanie techniczne. Na pod-
stawie tych informacji, a takze wzorca utworzonego w etapie 1, nastepnie definiowane sa urzadzenia.
Konfiguracja urzadzen rézni sie w zaleznosci od wybranego typu urzadzenia. Adresy s ustawiane automatycz-
nie zgodnie z wczesniej istniejacym okresleniem. PéZniej mozna je takze ponownie dostosowac.

Po dodaniu jednego lub wiecej urzadzen automatycznie otrzymujg one wewnetrzny identyfikator urzadzenia.
Jest on unikalny w catym systemie i numerowany kolejno. ID urzadzenia mozna dostosowac recznie. Operator
jest tu odpowiedzialny za jednorazowe przydzielenie.

€ @ Add Device Devices

Dcu
I DCU TZ320 Amount  CANTerm  Device Name Pattern Device Description Pattern opC
| KNX_IQBOX I 1 | 1 | | [device-id)_{device-type) || [device-name} |. -+ g Q o
KNX_COM :
1001
10 DO
10_DOOR

HOLD
MBZ

Rys. 50: Dodawanie urzadzen - etap 2

Etapy przetwarzania

1. Wybrac typ urzadzen

2. Okresli¢ liczbe

3. Okredli¢ adresy techniczne

4. Sprawdzi¢ i ew. jeszcze raz dostosowac wzorzec nazwy urzadzenia, wzorzec opisu urzadzenia

5. Zapomocy przetacznika suwakowego ,OPC" nalezy zdecydowad, czy urzadzenie ma by¢ dostepne réwniez

w interfejsie OPC UA (wymagana opcja licencyjna!)

Dodac¢ wybér 0

o

Wybrac etap 3.

Dodac¢ wybbér .

Zaktualizowa¢ widok.

Przeglad dodanych urzadzen.

Wskazowki dla uzytkownika
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@ @ &

Device type Amount  CANTerm  Device Name Pattern Device Description Pattern QPC

TZ320 | 1 | | 1 | | PFWRO009_{device-id)_{device-type) | | PFWR0009_0_91A_{device-name} |. - ,’u" [+ ]
CAN Term CAN Address Deviceld Device Name Device Description OPC

[1 | 1 [ | PrwRoD09 1.TZ320 PFWR0009_0_91A_PFWRO009.1.TZ320 | (@ m

Rys. 51: Dodawanie urzadzen — etap 2

ID urzadzenia to kolejny numer istniejacych urzadzen. Mozna doda¢ maks. 9 999 urzadzen. Wartos¢

Kazdy terminal CAN moze zawiera¢ maks. 63 urzadzenia. Lacznie mozna podtaczy¢ maksymalnie
200 urzadzen, w podziale na wszystkie zaciski CAN.
ﬂ ta jest konieczna do obliczenia numeru instancji BACnet.

7.226.23 Etap 3:

W tym etapie okreslane sa wzorce dla obiektéw. W tym celu wykorzystywane sa dane wprowadzone w etapie 1 i
2.

Etapy przetwarzania
1. Wybrac¢ utworzony typ urzadzen.

2. Dodac¢ nazwy obiektéw.

3. Uzy¢ przefacznika suwakowego BACnet, aby okresli¢, ktére punkty danych majg by¢ przekazywane przez
BACnet.

4. W razie potrzeby dostosowa¢ ustawienia dla klasy powiadomien i tekstéw stanéw.
Tu mozna przypisac obiektom indywidualne klasy powiadomien i teksty standw.

5. Pozakonczeniu przejs¢ do nastepnego kroku przetwarzania, naciskajac przycisk °
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Devices
@ @ @ @

Device type Object Name Pattern Object Description Pattern
| PFWRO0009_WA1_EL10_{device-name)_{object-id)_ H room 0.91A {object-id} | + 00
BACnet Object name Description Moti-Class State-Texts
o) | PFWROD09 WAT_EL10_{device-name),_{object-id)_command ] [ room 0.91A (object-idischaitobjekt RWS | [
Q | PFWR{)OU‘J_wA‘I_ELlU_idevice-name]_{onject-ic]_operating_mc] | room 0.914 {object-id)Betriebszustand RWS | 50 - | 12 !
[ o) I PFWR0009_WA1_EL10_{device-name)_{object-id)_door state J | room 0.91A {object-id)Tirzustand | 90 w | 1
‘) | PFWR000S_WA1_EL10_{device-name)_{object-id}_lock_state ] | room 0.91A {object-id}Verriegelungszustand | 90 v | 2
@ | PFWR0009_WA1_EL10_{device-name)_{object-id) release ] | room 0.91A {object-id)Freischaltung | 50 v | 9
o l PFWRDDUS_WA1_EL10_{device-name]_{uhject-id]_emergency_ulJ |‘ room 0.91A {object-idjNotentriegelung | 50 w | 9
m l PFWRO0009_WA1_EL10_{device-name)_{object-id}_door_alarm ‘ L room 0.91A {object-id)Turalarm J 60 - | 9 J
o [ PFWROODQ_.W_A‘I._EL‘I0_{devil:e-name]._{uhject-id]_sabutage | | room 0.91A {object-id}Sabotage ] 50 - | 9 J
m [ PFWRODUQ_WM_EL‘I0_€devil:e-name]_{ubject-id]_CAN_disturbe| | room 0.91A {object-id)CAN Storung ‘ 70 - | 8 J
_— [ ORMDANNG WIAT 11 frtaira_narnal fakiartidl et farle | | e 0 G1A Tnbisct_iA\Datsicahiar 1 (a ]

Rys. 52: Dodawanie urzadzen - etap 3.1

Ten etap nalezy przeprowadzi¢ ze wszystkimi utworzonymi typami urzadzen.
W tym etapie przetwarzania nazwa obiektu i opis sa nadal wyswietlane z ich wzorcowa definicja.
Wynikajaca nazwa i opis moga by¢ przedstawione dopiero w etapie 4!

GEZE] s
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722624 Etap 4:

W tym etapie wyswietlana jest dla kazdego typu liczba skonfigurowanych urzadzen z dokonanymi wpisami.
Dane wprowadzonych wzorcéw sa teraz wyswietlane z wygenerowanymi danymi.

Otwierajac i edytujac poszczegdlne urzadzenia, mozna ponownie wprowadzi¢ zmiany / dostosowania.

Device ID Type Name Description (o]:]a

1 17320 PFWR0009_1 77320 PFWR0009_0_91A_PFWR0009_1 TZ320 S d :

Rys. 53: Dodawanie urzadzen — etap 4

Zaktualizowa¢ widok.
Zapisa¢ aktualny wybor.
Otworzy¢ przeglad urzadzen.
Usuna¢ urzadzenie.

Edytowac urzadzenia.

WOOOO

—ﬂ Jesli podczas tworzenia urzadzen powstat btad, wadliwe urzadzenie ma czerwona ramke.

GEZE] s
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Etapy przetwarzania

1. Sprawdzi¢, czy urzadzenia zostaty utworzone pod wzgledem liczby i danych zgodnie z wprowadzonymi
informacjami.

2. Naciskajac przycisk @, otworzy¢ poszczegélne urzadzenia.

3. W razie potrzeby lub jesli na urzadzeniu wyswietlana jest nieprawidtowa konfiguracja, nalezy nacisna¢
przycisk \2/, aby przejs¢ do trybu edycji i dostosowac poszczegdlne rekordy danych.

4. Nieprawidtowe urzadzenia nalezy edytowac.

5. Zamknac tryb edycji.

6. Zaktualizowac widok.

7. Zapisac konfiguracje.

Aby zakonczy¢ proces tworzenia, wystarczy go zapisac. Jesli skonfigurowane urzadzenia maja byc¢
jeszcze uzywane takze pdzniej, nalezy eksportowac konfiguracje. Patrz rozdziat Eksport.

| - a *

¢ [GEZE] Add Device Devices :

Device type Object Name Pattern Object Description Pattern
m PFWRO009_WAT_EL10_[device-name)_jobject-id)_ room 0.91A [object-id} | + 00
BACnet Object name Description Noti-Class State-Texts
o | PFWRO009_WA1_EL10_{device-name]_{object-id}_command | | room 0.91A {object-id)Schaltobjekt RWS | | n |
@D | PRWR0009WA1 EL10_{device-name)_{object-id)_operating m|:| room 0.91A fobject-id)Betriebszustand RWS | 50 « | I
@D | PFWR000S WA ELID.(device-name)_{object-id)_door state ] (" room 0.91A fobject-idTarzustand | a0 P I
@D | PFWR0009WAI_ELIO.{device-name)_{object-id)_lock state | room 0.91A fobject-id)Verriegelungszustand | a0 v |2 |
)L J L I
@D | PFWR0009 WA ELID. [device-name)_{object-id]_release | room 0.91A fobject-id)Freischaltung | 50 |9 I
o | PPWRO009_WA1_EL10_{device-name]_{object-id]_emergency_u | ( room 0.91A {object-id)Notentriegelung | s0 | 9 |
o i_PFWRDBDS_WM_EUO_{device-name]_[obje{(-id]_aoor_alarm . -.| .rmm 0.91A {object-id)Tdralarm | B0 | .9 r
a PFWROO009 WAT_EL10_{device-name]_object-id}_sabotage | [ room 0.91A fobject-id)sabotage | 50 Sk |
D | PFWROUDS_WA‘I_EL‘IU_{GE‘VEEE-namE]_IQDjE{t-iCIJ_CAN_diSlLIIDeI| ( room 0.91A {object-id)CAN Storung | 70 - 8 |
_ DEAIDANNG AT E19A frourira mama) fnkiart.irl ralss farlt | | rem AG1A fnkiart inDalnicfahiar | n a

Rys. 54: Edytowanie urzadzen - etap 4
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7.2.2.6.3 Przeglad innych funkgji
7.2.2.6.3.1 Kalendarz

€ @] Calendars Controller

Add Calendar

ID Name Description

| 1 | | Calendar_1 | | Calendar_1 | m

Rys. 55: Funkcja kalendarza
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7.2.2.6.3.2 Komunikaty
BACnet oferuje mozliwos¢ alarmowania za pomoca réznych obiektéw klas powiadomien — obiektéw klas notyfi-

kacji.

W tym miejscu mozna zdefiniowac lub dostosowac obiekty klas powiadomien. Po ich skonfigurowaniu obiekty
powiadomien moga by¢ uzywane z obiektami danych urzadzen.

€ @ Notification Controller

D Name
50 NOTIFICATION_CLASS 50
60 MNOTIFICATION CLASS 60
70 MNOTIFICATION CLASS 70
80 NOTIFICATION_CLASS 80
%0 NOTIFICATION_CLASS 90

Add Notification Class

Description
Alarms S I v
Fault S o~
Error S I v
Maintenance S I v
Events S I

Rys. 56: Funkcja powiadomienia / notyfikacji (domysIna)

ID

Nazwa

Opis

Wymagany Ack
Priorytet

Adres odbiornika

ID procesu

Numer instancji BACnet

Nazwa obiektu BACnet

Opis BACnet

Ustawienia dla potwierdzenia alarmu odbiornika
Ustawienia priorytetéw stanéw alarmowych

Instancja urzadzenia BACnet (ID) urzadzenia odbiornika

Numer procesu do przenoszenia alarméw / zdarzen
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myGEZE Control

Dodawanie / edycja notyfikacji

1. Nacisnac przycisk

Add Notification Class

=> Zostanie utworzona kolejna klasa powiadomienia. Identyfikator jest najpierw automatycznie
liczony w g6re co 10 krokow.

Aij’

3. Dokona¢ ustawien.

2. Zapomoca

przejs¢ do trybu edycji.

=> Zapisywanie nastepuje tu automatycznie.

Rys. 57: Edycja klas powiadomien

Wyjasnienia:

@ Wymagany Ack

Priorytet

Zmiany stanu

Odbiornik

ID procesu odbiornika

[+ Hame Beschreibung
@7 Ack erfoedertich Prioritat mglangergerat Empdanges Prozess- 1D

To_offeormal a

Fa

Okresla wymog potwierdzenia odebranego powiadomienia w zalez-
nosci od zmiany stanu.

Okresla priorytet wystanego powiadomienia w zaleznosci od zmiany
stanu.

To_offNormal: przejscie do stanu powiadomienia

To_Normal: powrét do stanu spoczynku

To_Fault: przejscie punktu danych w stan zaktécenia

Okreslenie odbiornika na podstawie ID urzadzenia BACnet odbior-
nika

puste == nie zdefiniowano odbiornika

Wpis 1 ... 4139302 mozliwe

Numer procesu, za pomoca ktérego myGEZE Control wysyta powia-
domienia do odbiornika

H@ ® ©OO

W razie potrzeby ustawienia te nalezy wprowadzi¢ w porozumieniu z integratorem systemu urza-
dzenia odbiornika. Zazwyczaj okresla on, w jaki sposéb system ma odbierac alarmy / zdarzenia.
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722633 Teksty stanu

Tekst stanu to definicja tekstéw stanu i pozioméw cyfrowego punktu danych. Teksty stanu sg predefiniowane i
moga by¢ rozszerzane w dowolnej liczbie. Kazdemu cyfrowemu punktowi danych mozna nastepnie przypisac
jeden z tych tekstow stanu.

Dodawanie, edytowanie, usuwanie dziata tak samo jak w poprzednich rozdziatach.

€ @ State-Texts Controller :

State-Texts hinzufligen

1D State Texts
1 open | closed S m v
2 unlocked | locked S o v
3 inactive | active S m v
5 inactive | open S m v
6 released | locked S m v
7 inactive | maintenance S I v

Rys. 58: Funkcja tekstéw stanu
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myGEZE Control

722634 Scena
System umozliwia definiowanie scen funkcjonalnych.

Za pomocy tych scen mozna grupowac funkcje sterowania, ktére maja by¢ wykonywane razem. Mozna taczy¢

najrozmaitsze polecenia o réznych funkcjach.

Sceny te moga by¢ nastepnie wyzwalane bezposrednio przez punkt danych sterowania grupowego (multistate-

value). Dodatkowo poprzez konfiguracje harmonogramu B (BACnet schedule) mozna zapisa¢ automatyczna
funkcje zalezng od czasu.
Dodawanie, edytowanie, usuwanie dziata tak samo jak w poprzednich rozdziatach.

myGEZE Control Co t

€ [GEZE] szene

[0} MName

Szene-1

o n}

Gerdte

Szene hinzufiigen

Zeitplan Name Zeitplan Beschreibung
| PPWR000S_ZP_SCHED 01 ._ | Zeitschaltplan ) .
Befehl Name Befehl Beschreibung State-Texts
| PPWRD00_ZF_COMMAND 1 .I ,. Kommando fir Zeitschaltung [ 50 ﬂ
Rys. 59: Funkcja sceny
ID Numer wewnetrzny
Nazwa Nazwa wewnetrzna

Nazwa harmonogramu

Opis harmonogramu
@

Nazwa polecenia
Opis polecenia

Teksty stanu

&

BACnet nazwa obiektu harmonogramu

BACnet opis obiektu harmonogramu

Tu mozna zdecydowag, czy zostanie utworzony obiekt harmonogramu

Nazwa obiektu BACnet punktu danych przetaczania
Opis BACnet punktu danych przetaczania

Mozliwe poziomy punktu danych przefaczania (zdefiniowane w tekstach stanu)

Definicja czynnosci przetaczania poszczegélnych obiektéw przetaczania
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myGEZE Control

Dodawanie / edycja scen

Szene hinzufligen
1. Nacisnac przycisk .

= Zostanie utworzona kolejna scena.

N
2. Zapomoca i f przejs¢ do trybu edycji.

3. Dokona¢ ustawien.

=>» Zapisywanie nastepuje tu automatycznie.

Dodawanie / edycja czynnosci przelaczania

1. Przejs¢ do ustawien: przycisk

= Otworzy sie okno wprowadzania operagji.

.S
2. Zapomocy i f przejs¢ do trybu edycji.

3. Dokona¢ ustawien.

4. Zapisa¢ za pomoca a .

myGEZE Control Configuratar

@ Action Overview

Szene-1
D Name Beschreibung
5 Kein Befehl Beschreibung
6 Aktion 1 Beschreibung
Typ Gerdtename Objektname
pcu v‘ ‘ PFWR0009_DCU_3 v‘ ‘ PFWRODO9IWA1EL10_PFWR0009_DCU_3_14
7 Aktion 2 Beschreibung
8 Aktion 3 Beschreibung

Gerat hinzufiigen

S N B8

<

<

Rys. 60: Konfiguracja czynnosci

Typ Typ urzadzenia
Nazwa urzadzenia Wygenerowana nazwa urzadzenia
Wygenerowana nazwa punktu danych BACnet
Nazwa obiektu Wybdr mozliwy z przetaczalnych punktéw danych urzadzenia
Wartos¢ Wartos¢ do wyboru:

wyboér mozliwy z tekstéw stanu lub jako liczba bez znaku dla obiektéw wielosta-

nowych

(GEZE]
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7.2.3 Instalacja

Aby zainstalowa¢ myGEZE Control Configurator, nalezy wykona¢ nastepujace kroki:
1. Pobra¢ najnowsza wersje za pomoca linku pobierania.
2. Rozpakowac plik zip.

3. Wykonac¢ PowerShell jako administrator.

All Apps Documents Settings More v

Best match
> Windows PowerShell (x86) >
-

App

o Windows PowerShell

2 Windows PowerShell App

Windows PowerShell ISE

& Windows PowerShell ISE (x86) T Open

Settings Als Administrator ausfiihren

I PowerShell Developer Settings ISE als Administrator ausfihren

I Allow local PowerShell scripts to run e e

without signing

=1 Replace Command Prompt with
Windows PowerShell in the Win + X

L Windows PowerShell

4. W PowerShell przejs¢ do folderu, w ktérym zostat rozpakowany plik zip.
5. Wykona¢ install.ps1.

EX Administrator: Windows PowerShell — m} >

7.2.4 Aktualizacja

Dla konfiguratora nie sa przewidziane automatyczne aktualizacje. W przypadku aktualizacji istnieje nowy pakiet
instalacyjny, ktéry mozna zainstalowac.

7.2.5 Odinstalowanie

Odinstalowanie odbywa sie za pomoca kreatora (de)instalacji systemu Windows.

GEZE] L
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7.3 Przygotowania nowego sterownika

Uruchomienie wbudowanego komputera PC odbywa sie za posrednictwem gérnego interfejsu Ethernet ste-
rownika X001. Nastepnie za pomocg oprogramowania TwinCAT 3 konfiguruje sie interfejs magistrali polowej
oraz wszystkie podtaczone urzadzenia i zaciski magistrali. Po parametryzacji konfiguracja zapisywana jest na
wbudowanym komputerze PC.

Aby sterownik byt gotowy do pracy, nalezy wykonac¢ kilka krokéw w odniesieniu do wersji oprogramowania
sprzetowego, mozliwosci dostepu za posrednictwem interfejsu, zwalniania i blokowania funkgji i dostepdéw.
Ustawienia te sa przechowywane w predefiniowanym pliku obrazu.

Aby zatadowac ten obraz do nowego sterownika, nalezy wykonac ponizsze kroki.

Do wykonania tego kroku wymagany jest system komputerowy z czytnikiem kart lub ztagczem USB i
czytnikiem kart USB dla kart Micro SD.

7.3.1 Ustawienia skonfigurowane za pomoca tego obrazu

Oprogramowanie sprzetowe 4024,35

Interfejsy IP

Gorny interfejs X001

Nazwa EMAC1 Interfejs programistyczny i dia-
gnostyczny

Adres IPv4 192 168.2,3

Maska podsieci IPv4 255255 255.0

DHCP Disabled

Domyslna brama IPv4 192 168.2 254

Dolny interfejs X101/102

Nazwa TCCCATMP1 Interfejs dla BACnetIP

Adres IPv4 192 168.1,3

Maska podsieci IPv4 255 255 255.0

DHCP Disabled

DomysIna brama IPv4 192.168.1.254

Uzytkownik projektu

Nazwa GEZE

Hasto 1863

FTP Przenoszenie jest mozliwe jako administrator i przy uzyciu uzytkownika
projektu i odpowiedniego hasta. Uzytkownik anonimowy jest wyla-
czony.

CeRHost Dostepny z poziomu administratora

Menadzer urzadzen Beckhoff Dostepny z poziomu administratora
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7.3.2 Przygotowania Typ sterownika 8191

Okreslenie Hard Disk oznacza tutaj naped, ktéry powstaje po podtaczeniu karty SD do urzadzenia
programujacego.

1. Odftaczy¢ sterownik od pradu.

2.  Wyjac karte micro SD i wtozy¢ w komputerze do czytnika kart.

w

Skopiowac pliki licencyjne z katalogu \Hard Disk\TwinCAT\3.1\Target\License i zapisac je jako kopie zapa-
sowa danych.

Zaznaczy¢ i usung¢ wszystkie pliki i foldery z katalogu gtéwnego karty micro SD (nie formatowac karty).
Rozpakowac plik zip z plikami obrazéw do dowolnego katalogu.

Skopiowac wszystkie pliki obrazéw na poziom root karty micro SD.

N o vk

Skopiowac pliki licencyjne zapisane w kroku 3 z powrotem do katalogu |Hard Disk\TwinCAT\3.7\Target\L/-
cense.

©

Bezpiecznie wyjac / wysunac karte micro SD z komputera, wyjac jg z czytnika kart i wtozy¢ do sterownika.

9. Na sterowniku ustawic przetaczniki DIP nastepujaco:

AR RRRREE!

0L6e 8 .L9G¥ecC ™

Rys. 61: Przetacznik DIP S101, przetaczniki 1-10

DIP 1 do 8: Wt.
DIP9i10: WYL,

10. Ponownie podtaczy¢ sterownik do zasilania i uruchomié. Uwaga: Po uruchomieniu sterownik automatycz-
nie przeprowadza drugie ponowne uruchomienie, jesli oprogramowanie sprzetowe nie odpowiada opro-
gramowaniu obrazu. Zajmuje to troche wiecej czasu.

11. Ustawic interfejs Ethernet systemu komputerowego nastepujaco:
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Netzwerk  Freigabe | Eigenschaften von Internetprotokoll, Version 4 (TCP/IP x

Verbindung herstellen Gber:

Allgemein Erweiterte TCP/IP-Einstellungen *
I? Intel(R) Ethemet Connection {
IP-Einstellungen kénnen automatisch zugewiesen werden, wenn dag
Metzwerk diese Funktion unterstiitzt, Wenden Sie sich andernfals a
Metzwerkadministrator, um die geeigneten IP-Einstellungen zu beziel
Diese Verbindung verwendet folgent IP-Adressen

IP-Einstellungen DNS  WINS

Ecliem fiir Microsoft-Netzwet (C) IP-Adresse automatisch beziehen IP-Adresse Subnetzmaske
"% Datei-und Druckerfreigabe (®) Folgende IP-Adresse verwenden: 192.168.2.6 255.255.255.0

’:]? Npcap Packet Driver (NPC
: ' 192.168.1.6 255.255.255.0
THQ05-Paketplaner [P-Adresse: 192 . 168. 2 . 6

4 Intemetprotokoll, Version 4 Subnetzmaske: 255 .255.255. 0
0 2. Microsoft-Muiplexorprotok( Hinzufiigen... Bearbeiten. .. Entfernen

2. Microsoft-LLDP-Treiber Standardgateway: L. . ]

< | Standardgateways:
DNS-Serveradresse automatisch beziehen .
. ] Gateway Metril
Instalieren... Demstalll| (®) Folgende DNS-Serveradressen verwenden:
L Bevorzugter DNS-Server:

TCP/IP, das Standardpratokoll fil e

Datenaustausch (ber verschieds| Alternativer DNS-Server: l:l

Netzwerke emaglicht. Hinzufiigen... | | Bearbeiten... Entfernen

[(Einstellungen beim Beenden iiberpriifen
Erweiterd Automatische Metrik

oK abbl

lemente 1 Element ausgewihlt

1 Abbrechen

Oba pokazane adresy IP nalezy rozumiec jako przyktady w odniesieniu do ustawien w obszarze hosta (ostatnia
czesc). Aby uniknac podwadjnego przypisania, mozna ustawic adres pomiedzy 4 .... 253.

Nie uzywac adreséw 192.168.1.3 i 192.168.2.3.
Te adresy wykorzystuje sterownik.

12. Potaczy¢ komputer z interfejsem programowania X001 (na gorze).

13. W systemie komputerowym otworzyé menu TwinCAT na pasku zadan systemu Windows. Tam otworzy¢
Edygja trasy.

& Uber TwinCAT...

Iﬂ TwinCAT XAE (TcXaeShell)

Tools k

42 Echtzeit... h

it

wie

hhﬁ Cleanup
| AMS Metld dndern
Routes editieren

Systern

Rys. 62: Edycja trasy
14. Nacisng¢ Add, wpisa¢ 192.168.2.3 i nacisna¢ Enter.

GEZE] s
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Add Route Dialog x|
Enter HostName /IP: | | 192.168.2.3 Refresh Status Broadcast Search
HostMame  Connected Address AMS Netld TwinCAT OS5 Version  Fingerprint
Cx-745FDO0 = 192.168.2.3 5.116.95.208.1.1 3.1.4024 WinCE (7.0) 9CABEEC1FD4A731FB0G039DAR2F
< >
Route Name (Target): | CX-745FD0 | Route Name (Remote): | DE7182M B
AmsMetld: | 5.116.95.208.1.1 | Target Route Remote Route |
Virtual Amshetid (NAT): | | (_JProject (") None / Server b
(®) Static (®) Static
T (& -
dete e bR e i () Temporary (") Temporary
Address Info: | 192.168.2.3 |
(O HostName (@) 1P Address Advanced Settings [Junidirectional
Connection Timeout {5): 5 =
Max Fragment Size (kByte): |0 3 Add Route Close

Rys. 63: Okno dialogowe dodawania trasy

ﬂ W punkcie Addlress /nfo musi by¢ aktywowany przycisk radiowy /P Adlress, inaczej trasa nie zosta-
nie dodana.

15. Nacisng¢ Add Route.

16. Zaznaczenie w Secure ADS:
Uzytkownik: GEZE
Hasto: 1863

17. Nacisnac¢ Ok, nacisna¢ Close:

# ' Add Remote Route >

Secure 805 [TwinCAT 3.1 »= 4024)
(®) Self Signed Certificate

Check Fingerprint: | ACABEECTIFD 4473 FBOB03DARZFEACEE 491 3CCEDO2EFFESOCE3C2EBCARICFR 47 |

Compare with:; | |

() Shared Certificate Autharity [T [ Ignare Camman M ame
() Preshared Key [PSK]

Remate User Credentials

Jzer: ||3EZE Pazaward: | seee|

GEZE] o



Uruchomienie oprogramowania myGEZE Control

18. Znak x obok pozycji Connected oznacza, ze trasa do sterownika zostata dodana.

(= TwinCAT Static Routes *
Route Connected AmsMetld Address Type C
Cx-621414 5.98.20.20.1.1 Cx-621414 TCP P
CX-745FD0 = 5.116.95,208.1.1 192,168.2.3 TCP_IP
£ >

Remove Refresh

Rys. 64: Przyktad CX745FDO

=> Sterownik jest przygotowany do programowania / konfiguracji z TwinCat.

7.3.3 Przygotowania Typ sterownika 8290

Okreslenie Hard Disk oznacza tutaj naped, ktéry powstaje po podtaczeniu karty SD do urzadzenia
programujacego.

Najpierw nalezy wykona¢ kopie zapasowa licencji Beckhoff znajdujacych sie na sterowniku.

W tym celu nalezy nawiazac potaczenie IP ze sterownikiem. Licencje sa nastepnie archiwizowane z systemu za
pomocg narzedzia WinSCP.

W stanie fabrycznym interfejsy sieciowe sterownika sa skonfigurowane na protokét DHCP (Dynamic Host Confi-
guration Protocol). W zwiagzku z tym adres IP dla pierwszego pofgczenia musi zostac ustalony dynamicznie.

» Podfiaczy¢ sterownik do zasilania i uruchomic. Po zakorczeniu uruchamiania sterownik przechodzi
w tryb konfiguracji; dioda TC Swieci sie na niebiesko.

» Podfiaczy¢ system komputerowy do gérnego interfejsu X001 sterownika.

Uruchomi¢ program ,PowerShell’ z menu systemowego.

» Najpierw nalezy zidentyfikowa¢ interfejs sieciowy systemu Windows za pomoca polecenia ipcon-
fig. W wynikach wyszukac zadane potaczenie sieciowe i zapisa¢ numer interfejsu oznaczony jako
%??. Ten numer jest potrzebny do prawidtowego wykonania polecenia ping na adres IPv6 typu
link-local. Wynik w PowerShell mégtby wygladaé nastepujaco:

v

Ethernet adapter Ethernet 5:

Connection-specific DNS Suffix .. :Wle faliik
bl

Link-1ocal TPv6 Address . . . . . :JfeB0::5197:ef72:8352:b7f7%17 I
IPv4 Address. . . . . . « . . . . 3 L72.17.42.17

Subnet Mask . . . . . . . . . . . @ 255.255.252.0

Default Gateway¥ . - . - - . . . . = 172.17.40.1

GEZE] e
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Rys. 65: Przyktadowy wynik PowerShell

» Uzyc polecenia ping ff02::1%??, aby sprawdzi¢, ktére urzadzenia obstugujace protokét IPv6 w
sieci lokalnej sa aktywne i dostepne. %?? oznacza numer interfejsu (indeks interfejsu), ktéry okre-
$la, przez ktéry interfejs sieciowy ma zostaé wystany sygnat ping. Zatézmy, ze numer interfejsu sie-
ciowego to 17, wéwczas polecenie wygladatoby nastepujaco:

PS C:\Users\ud4990> Get-NetNeighbor - ] ! 08-81-05% —Add T IPV6

ifIndex IPAddress LinkLayerAddress State PolicyStore

00-01-05-A7T-9E-81 Stale ActiveStore

Rys. 66: Przyktadowy wynik PowerShell

» Zapisac/ skopiowac adres IP

» Uruchomi¢ program ,WinSCP’.

» Utworzy¢ nowe pofgczenie i uruchomic je, wprowadzajac nastepujace dane:
» Protokét:scp

» Adres serwera:  IPv6 z poprzedniego zdefiniowania
» Numer portu: 22
» Uzytkownik: Administrator
» Hasto: 1
. ", Anmeldung - X
[ Neues Verhindungsziel Sitzung
| E CX8290 Ubertragungsprotokoll: |
B o w23 :
! Serveradresse: Portnummer:
j fe@0::201:5ff:fea7:9e81 22 =
] Benutzername: Passwort:
| Administrator |
|
Speichern  |w Erweitert ... |w

Werkzeuge ¥ Verwalten W Anmelden |v Schliefien Hilfe

@ Anmeldedialog beim Start und nach SchlieBen der letzten Sitzung zeigen

Rys. 67: Okno logowania WinSCP
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» Przejs¢ do tego katalogu, korzystajac z drzewa menu w WinSCP.
» Root/etc/TwinCAT/3.1/Target/License

» Wykonac kopie zapasowa licencji znajdujacych sie w tym folderze, przeciagajac je i upuszczajac na
komputerze.

» Odtaczy¢ zasilanie sterownika.

>  Wyjac karte micro-SD i wiozy¢ w komputerze do czytnika kart.
» Uruchomi¢ program ,Win32DiskManager’ jako administrator.
» Wybrac plik graficzny z pamieci.
» Nacisnac przycisk ,Zapisz'.

& Win32 Disk Imager - 1.0 = O >

Image-Datei Datentrager

: Plattform myGC 3.0 RC4/myGEZE_Control_Image V_3_0_0_RC4.img| H:Y -

Hash

Mone . Generate Copy

"] Read Only Allocated Partitions
Fartschritt

Abbrechen Lesen Schreiben Verify Only Beenden

Rys. 68: Win32 Disk Imager

Program rozpakowuje plik i zapisuje wybrany obraz GEZE na karcie pamieci. Ta operacja moze potrwac kilka
minut.

» Bezpiecznie wyjac / wysunac karte micro SD z komputera, wyjac ja z czytnika kart i wiozy¢ do ste-
rownika.

» Ponownie podfaczy¢ sterownik do zasilania i uruchomic¢. Po zakoriczeniu uruchamiania sterownik
przechodzi w tryb konfiguracji; dioda TC $wieci sie na niebiesko.

» Podfiaczy¢ system komputerowy do gérnego interfejsu X001 sterownika.

»  Uruchomi¢ program ,WinSCP'.

» Utworzy¢ nowe potaczenie i uruchomi¢ je, wprowadzajac nastepujace dane:
» Protokét:scp

» Adresserwera: 192.168.2.3
» Numer portu: 22

»  Uzytkownik: GEZE

» Hasto: 1863

»  Przejs¢ do tego katalogu, korzystajac z drzewa menu w WinSCP
> Root/etc/TwinCAT/3.1/Target/License

» Woczeséniej zabezpieczone licencje nalezy ponownie zatadowac do systemu sterownika metoda
~przeciagnij i upusc”

Sterownik jest teraz gotowy do konfiguracji z ustawieniami domyslnymi, zgodnie z opisem w rozdziale 7.3.1.

GEZE o
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7.4 Tworzenie aplikacji dla projektu

Aplikacja sktada sie z 3 podstawowych komponentdw i jest tworzona za pomoca narzedzi opisanych w po-
przednich rozdziatach:

» Beckhoff TwinCAT 3 szablon sprzetu i oprogramowania
» myGEZE Control Configurator konfiguracja projektu
» licencja sterownika ochrona oprogramowania aplikacji GEZE

Wszystkie czesci oprogramowania musza zosta¢ utworzone zgodnie z opisem, a nastepnie zatadowane do ste-
rownika.
Zaleca sie, aby w kolejnosci edycji tadowa¢ do sterownika najpierw utworzong konfiguracje projektu sktadajaca
siez

» pliku konfiguracji

> tekstéw stanu

» pliku licencyjnego
za pomocg programu myGEZE Control Configurator.

Nastepnie edytowac szablon sprzetu i oprogramowania i aktywowac w sterowniku.

Dzieki temu przy aktywacji szablonu oprogramowania od razu bedzie uzywane prawidtowe planowanie pro-
jektu.

Edycja w odwrotnej kolejnosci jest rowniez mozliwa; w tym przypadku system musi zosta¢ ponownie urucho-
miony po przeniesieniu planowania projektu.

7.4.1 Adresy IP i ustawienia BACnet sterownika

Jak opisano w rozdziale Przygotowanie nowego sterownika, dzieki konfiguracji podstawowej sterownik po-
siada po jednym adresie IP dla interfejséw.

Ustawienia dla dolnego interfejsu X101/102, TCCCATMP1 moga by¢ ustawione zgodnie ze specyfikacja klienta.
Odbywa sie to w programie myGEZE Control Configurator i jest przenoszone do sterownika wraz z identyfikato-
rem urzadzenia BACnet zapisanym w pliku konfiguracji.

iy GETE Comtrel Cordigurator o =
@ Controller View #) O EN Devices
rd |
License: | (i ]
Language: (e ]
DHCP )
IP Address: 7216134130 |

IP Subnet Mask: _“255.255:55.: |

IP Default GW: .

Host Name: | mveEzEORC |
*Object Name: Showease |
*Instance: [ |
*Location: _. aevthe raads of the veari |
*Description: myGEZE Integration BACnet and OPC UA |

Rys. 69: Przyktadowy adres IP myGEZE Control Configurator

GEZE] .
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Innych parametréow BACnet nie mozna ustawic¢ za pomoca pliku konfiguracji. Nalezy je dostosowac, w razie po-
trzeby, bezposrednio w TwinCAT. Moze to dotyczy¢ np. uzywanego portu UDP dla komunikacji BACnet.

W tym celu w punkcie //O in Device 3 (BACnetlIP) > Advanced Settings otworzy¢ ustawienia sieci.
Tu mozna dostosowac port UDP i numer sieci zgodnie ze specyfikacja klienta.

éﬂ myGEZE_TemplateProject - TcXaeShell ¥ & QuickLaunch (Ctrl+0) Pl B x
File FEdit View Project Build Debug TwinCAT TwinSAFE PILC Team Scope Tools Window  Help

| @-a-2 e % - | Release | TwinCATCET(ARMVT) -~ B Attach.. - | & SlmERL
© Build 402435 (Loaded) ~| = s | " \':‘ﬁ| myGEZE_SPS - @ CX-745FD0 - 25 ses B R | z

@E-e-a| s

[ myGEZE StateTexts EN.csv

myGEZE_SPS +# X

General Adapter Settngs BBMD  Diagnosis

Search Solution Explorer (Ctrl-a) o
@ myGEZE_Devicelmpart.csv - Local Ip Settings Time Management
[ myGEZE StateTexts DE.csv Mode Use operating system settings

Use operating svstem settinas [

1P Add 192 188 . 1 . 3 UTC Offset
4 [l myGEZE_5Ps e
r [47808 =
4 (@ svsTEM Subnet 25 25 2% Dayight Saving  UDF Port
% License
b @ Real-Time Gateway 192 . 1es 1 254 Local Date Network Number 0 2
b B Tasks
Sk Routes Device Settings Local Time Disable IF checksum check O
.
2la Type System Amshetld  [[5.116.95.208].4.1 Cliert Synchron  Discard ICMP m]
[EH] TcCOM Objects
a4 [ pLC Ads Port Use relative Metld Local Client Discovery O
Supplement Key ¢
4 [ sps G !
_____ Symbol Port |32111 Enable Routing O
4 [5E] SPS Project Key Status
1 External Types Task Configuration Save
b [:3) References
b DUT: FlcTask -
= ouE b Advanced Settings
£3 6VLs —
b [dPOUs Impott/Export (EDE, XML, EXP) SEbFRE orfigure
b [ Visualisierung Network Adapter Queues Corfigure
{idl GlobalTextlist ST e
b loTask (loTask) System Manager Settings Corfigure
Version
bl PlcTask (PlcTask) - Em—
93 sPStmc BACnet Extension 426
b OF SPSInstance BACHet Stack 4021 Symbol Server Settings Corfigure
4 @vo
4 %% Devices

b g Device 1 (Beckhoff CCAT)
4 Device3 (BACnet IP)
*8 image

[

b
Solution Explorer [EETNHAIES

A Add to Source Control =

Rys. 70: Ustawienia zaawansowane

7.4.2 tadowanie projektu GEZE

Zatadowac do sterownika konfiguracje utworzona za pomoca myGEZE Control Configurator i licencje.
Zatadowanie tej konfiguracji do sterownika przed projektem TwinCAT ma te zalete, ze sterownik uruchamia sie
prawidtowo bezposrednio po aktywacji aplikacji.

Jesli krok zostanie wykonany dopiero po aktywacji, sterownik przejdzie w tryb Stop z powodu braku licenciji.

7.4.3 Tworzenie projektu TwinCat

» W katalogu XAE wybra¢ folder na projekt.
Folder moze mie¢ dowolng nazwe. Zaleca sie tutaj uzycie nazwy, ktdra jest zwigzana z projektem.
Mozna na przyktad poda¢ numer zamdwienia i nazwe projektu.

» Zatadowac szablon projektu TwinCAT z katalogu tnzip.

Szablon oprogramowania jest dostepny w formacie ,tnzip” spakowanym z TwinCAT. Jest on dostepny w GEZE

GmbH w odpowiedniej wydanej wersji.
Z tego szablonu mozna wyprowadzi¢ konfiguracje wtasciwe dla projektu.
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1. W TwinCAT wybrac File /Open /Open Solution from Archive.

\ﬁ myGEZE_TemplateProject - TcXaeShell
File | Edit Build  Debug  TwinCAT  TwinSAFE
v -
Open L
@@ Start Page 2

View  Project PLC  Tearn

Mew - | Release -

Project/Solution...

Folder...

aolploisie il Open from Source Control

Add * | 21 File..

Close Convert...

HI-_'I

Close Solution Open Project from Target...

Save Selected ltems Ctrl+S 1 Open Solution from Archive...
Save Selected ltems As...
Save Project As Archive...
Send Project By E-Mail...

Save All

L

Ctrl+Shift+5
Source Control b
Page Setup...
Print... Ctrl+P
Account Settings...

Recent Files b

Recent Projects and Solutions 4

Exit Alt+F4

Rys. 71: TcXaeShell_openProject 01

2.  Wybra¢ utworzona wczesniej Sciezke katalogu i folder.

Scope
TwinCAT CE7 (ARMVT) -k

Tools  Window

Ctrl+Shift+ O
Ctrl+Shift+Alt+0

Ctrl+0

Select Folder for new Selution
« A

Organisieren v Meuer Ordner

MNarme Anderungsdatum

[ Dieser PC
§ 3D-Objekte Es wurden keine Suchergebnisse gefunden.

&=/ Bilder

[ Desktop

=| Dokumente

‘r Downloads

Musik

Videos

Windows (C:)

Public (M:)

U4590 (\VgcdGwt

HHHEB@ES

Groups () v £

« TcKa.. » 52609386-Musterauftrag... v [¥] S "52609386-Musterauftrag-Ba... I

*

Typ

QOrdner: | 32609386-Musterauftrag-Bauprojekt_Dunkelstadt

Ordner auswihlen

Abbrechen

Rys. 72: TcXaeShell_openProject 02

(GEZE]
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3. Wybér projektu klienta

Projekt szablonu zawiera zaprojektowang aplikacje klienta i oprogramowanie, ktére mozna wykorzystac
do analizy podfgczonych urzadzen CAN podczas uruchamiania. Zostato to ponownie wyjasnione w roz-
dziale 7.7.

Aby edytowac projekt klienta, nalezy wybra¢ go w TwinCAT Solution Explorer.

'Ga myGEZE_TemplateProject - TcXaeShell

File Edit View Project Build Debug TwinCAT  TwinSAFE PLC  Team  Scope  Tools  Window  Help
io-o|B-u-m @ % |2 -<-
i Build 4024.35 (Loaded) [ 5] |;§| myGEZE_SPS - @& CX-7A5FDO ~ | _ % | SPS (myGEZE_SPS) -

Release - TwinCAT CE7 (ARMVT) ~ P Attach.. = A0 Ty

Solution Explorer

@E-| o-a|p=

S5 Add libra Delete library Details | 53] Placeholders g8 Library reposito
y v 1l Iy rept y

Search Solution Explorer (Ctrl+0) 2 -8 Name Mamespa
3] Selution 'myGEZE_TemplateProject’ (2 projects) 4 myGEZE = myGEZE, 1.1.0.1 (GEZE GmbH) myGEZE

[ Configurator + System_VisuElemMeter = VisuElemMeter, 3.5.13.0 gf: VisuElemMe
4 ﬁ myGEZE_SP5 E2 System_VisuElems = VisuElems, 3.5.13.40 (Sy. VisuElems

[ ﬁj SYSTEM + System_VisuElemsSpedialControl VisuElemsS

4 PLC + System_VisuElemsWinControls ViguElemsi

+ System_VisuElemTextEditor VisuElemTe

----- £ B visuinputs

ystem_visuinputs = visuinputs,

[ External Types
I» |5l References
b [3 DUTs
B3 GVLs
b 3 POUs
Ll GlobalTextList
[ Eg: loTask (loTask)
I Eg: PlcTask (PlcTask)
93 SPSmc
> Of SPSInstance
b & o
b il myGEZE_SPS_CanMonitor

Anzeige der aktiven SPS

Projektauswahl

Rys. 73: Wybor projektu_SolutionExplorer

4. Przejs¢ do sprzetu docelowego.
5. Zapomoca Choose Target System wybrac sprzet, dla ktérego zostata wczesniej utworzona trasa.

6. Wskazowke dotyczaca przestawienia platformy potwierdzi¢ przyciskiem 7ak.

Release = TwinCAT CEY (ARMVT) - p Attach... ~ B

& | myGEZE SPS - | @ CX-745FDO0 e © SPS -1 -
<Local>

CX-621414 (5.98.20.20.1.1)
& CX-7ASFDD  (5.116.95.208.1.1)
Choose Target System...

Rys. 74: TcXaeShell_openProject 03
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TcXaeshell

Active solution platform "TwinCAT RT (x&4)" differs from new
target platform TwinCAT CE7 [ARMYT)!

Change solution platform?

Nein

Rys. 75: TcXaeShell_openProject 04
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7.4.3.1 Kontrola bibliotek oprogramowania

Do prawidtowego przetwarzania sekwencji programu wymagane s3 3 biblioteki oprogramowania GEZE GmbH.
Zazwyczaj s3 one juz zaimplementowane w oprogramowaniu. Jesli brakuje tu komponentéw, pojawi sie odpo-
wiedni komunikat w TwinCAT.
» Otworzyc¢ sciezke biblioteki w TwinCAT pod aplikacja programowalnego sterownika logicznego,
klikajac dwukrotnie na ,References”:

Solution Explorer * 1 X
@E-| o ff-
Search Solution Explorer (Ctrl+ ) s

fa] Solution 'myGEZE_TemplateProject' (1 project)
4 Configurator
[ myGEZE_Devicelmport.csv
[ myGEZE_StateTexts_DE.csv
[ myGEZE_StateTexts_EN.csv
4 ol myGEZE_SPS
4[] SYSTEM
¥ License
b @ Real-Time
3 % Tasks
5%z Routes
¥n Type System
(5] T<COM Objects
4 [ pLC
4 [F sPs

[ External Types

I B References I
b g DUTs
3 GVLs

Rys. 76: Referencje TwinCAT

» W oknie edytora wyswietla sie zainstalowane biblioteki GEZE.

myGEZE_SPS Library Manager 8 + X
% Add library Delete library Details | 5] Placeholders m] Library repository |
Mame MNamespace Effe ™
= myGEZE = myGEZE, 1.0.0.1 (GEZE GmbH) myGEZE 1.0.0
+ myGEZEBasic, 1.0.0.0 (GEZE GmbH) myGEZEBasic 1.0.0
+iy) myGezelicensing = myGezelicensing, 1,0.0,0 (GEZE GmbH) myGezelicensing
E? Tc2_EIB = Tc2_FIB, * (Beckhoff Automation GmbH) Tc2_FIB 3.3.
Tc2_Math = Tc2_Math, * (Beckhoff Automation GmbH) Tc2_Math 3.3.
Tc2_Standard = Tc2_Standard, * (Beckhoff Automation GmbH) Tc2_Standard 3.3..
= Tc2_SUPS =Tc2_SUPS, * (Beckhoff Automation GmbH) Tc2_SUPS 330

Rys. 77: Btedne odniesienia TwinCAT

W przedstawionym przyktadzie biblioteka dla myGEZELicensing jest nieprawidtowa lub jej nie ma. Jest to ozna-
czone linig podkreslenia i z6ttym wykrzyknikiem. W tym przypadku nalezy za pomoca zaktadki ,Library Reposi-
tory’ doinstalowac¢ prawidtowa wersje.

Wymagane biblioteki znajduja sie w folderze programowalnego sterownika logicznego w punkcie
... |\Testprojekt\myGEZE_TemplateProject\SPS\_Libraries\geze gmbh

1. W TwinCAT klikna¢ dwukrotnie na ,Library Repository’.
2. Nacisna¢ przycisk ,Install”.

3.  Wybra¢ sciezke biblioteki.
4

Wybrac brakujaca biblioteke i zainstalowac przyciskiem ,OtwérZ".

GEZE] 2
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|

Location: System ~ Edit Locations. ..
({C:¥\TwinCATY3. 1\Components\Plc\Managed Libraries)

Installed libraries:

Company: | (All companies) e Uninstall
Application —
BuildingAutomation S
Communication m Select Lib -
Controller elect Library
DataAccess . . A

<« v <« mygezelicensing » 1.0.0.0 [J] 2 "1.0.0.0" durchsuchen
: GEZE GmbH * V9 g 7 .
-3 i riH
¥ my GEZERasic o Organisieren + MNeuer Crdner HZ w T o
+.+30 myGEZE GE .
=-+3 myGezelicensing GEZEG [0 Dieser PC 2 MName Anderungsdatum Typ
| 0.0.0.26 -
: Ink _J 30-Objekte D mygezelicensing.compiled-library 23.05.2023 15:49 COMPILED-LIER]
ntern
10 = Bilder
Math [ Desktop
Measurement | Dokumente
Motion b 1oad
Packaging ¥ Downloads
I System Jl Musik
! B videos
| 5 Windows (C:)
== Public (N:)
= L4990 (\gedGwf
= Groups (C v < >

] Group by cateqory - P (@)

Dateiname: | mygezelicensing.compiled-library v| All library files (*.compiled-libri ~

Library Profiles. ..

e

Rys. 78: Referencje TwinCAT

Po prawidtowym zainstalowaniu wszystkich bibliotek nalezy usuna¢ liniowe podkreslenie i zétty wykrzyknik we
wszystkich obszarach.
Stare, juz niepotrzebne biblioteki mozna usuna¢ przyciskiem , Uninstall'.

GEZE] o
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7.4.3.2 Konfiguracja / struktura sprzetu

Tu dostosowuje sie konfiguracje do faktycznej struktury sprzetu. W projekcie szablonu wszystkie zaciski maksy-
malnej mozliwej struktury systemu sg wymienione i poczatkowo dezaktywowane.
Klikniecie prawym przyciskiem myszy na zacisk i ponowne witaczenie funkcji ,Dezaktywuy’ spowoduje aktywa-
cje odpowiedniego zacisku. Poprzednio istniejacy symbol przed zaciskiem nie jest juz widoczny, gdy zacisk jest
aktywny.

4 110

4 " Devices

b g Device 1 (Beckhoff CCAT)
b @ Device3 (BACnetIP)
b gin Device 4 (EL6TS1)
b A Device 5 (EL6751)
b g Device 6 (EL6T51)
b g Device 7 (EL6T31)
b gn Device 8 (EL6T51)
4 = Device 2 (EtherCAT)

*B Image

*8 Image-Info

b 2 SyncUnits
4 Inputs
I Outputs
I [ InfoData
4 [§ Term 01 (EK1200)
-
b Iil:1a Tel d  Add MNew ltem...
b Te Insert Mew [tem...
4 Ia:la Te Insert Existing [tem...
i
b we Tq X Remove
4 n"g Te
b n;’a T Rename
3 n"g Te| Save Term 02 (EL1008) xti
b Ia:la Te Save Term 02 (EL1008) As...
bk Te
B 0 Copy Ctrl+C
]
b Te X Cut Crl+X
b Te Paste Ctrl+V
b Ejﬂ Te Paste with Links
b E= Te
b E;Z Te |E| Independent Project File
b OERTe E Reload Project File
4 Eé Te = Disable
b EaTe
bOETe Change to Compatible Type...
b =i‘= Te Add to HotConnect group

Solution Explorer w Delete from HotConnect group

Rys. 79: myGEZE_TcXaeShell_openProject

Np.:

4 [§ Term 01 (EK1200)
B Hij Term 02 (EL1008)
P |.'|ﬂ= Term 03 (EL1008)

Rys. 80: myGEZE_TcXaeShell_openProject

» Pierwszy zacisk aktywny, drugi dezaktywowany.
File Edit View Project Build Debug  TwinCAT  Twin%
O |B-h-AmP | XBal2-C -]

Build 4024.35 (Loaded) = Z% i () Ta
Save All (Ctrl+5hift+5)

-

Solution Explorer

Rys. 81: myGEZE_TcXaeShell_openProject

» Zapisanie wszystkiego

» Aktywacja konfiguracji
Funkcja ,Aktywacja konfiguracji’ umozliwia przeniesienie do sterownika utworzonej konfiguracji projektu i
aktywowanie jej.

GEZE] o
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Musi by¢ ustawiona wczesniej trasa do sterownika i wybrany prawidtowy sprzet docelowy.
File  Edit View Project Build Debug TwinCAT  TwinSAFE PLC  Team  Scope  Tools  Window  Help

- |i*.3 - = .J-"| | - ~ | Release ~  TwinCAT CE7 (ARMVT) -~ p Attach... =
i Build 4024.35 (Loaded) |'r',._o;‘é| myGEZE_SPS ~ | @& CH-T45FDO0 -

Solution Explorer

@E-|o-a| s

Search Solution Explorer (Ctrl+ ) | Activate Configuration W
fal Solution 'myGEZE_TemplateProject’ (1 project) %
4 “a myGEZE_SPS Project: |myGEZE_5P5 |
<« @ SYSTEM Target: | ® CX-745FD0 |
¥ License
b @ Resl-Time [+] Autostart PLC Boot Project(s)
B % Tasks
== Routes

Cancel

¥n Type System
TcCOM Objects
« e

Rys. 82: myGEZE_TcXaeShell_openProject

» Potwierdzi¢ pytanie o restart przyciskiem OK.

TcXaeShell >

o Restart TwinCAT System in Run Mode

Abbrechen

Rys. 83: myGEZE_TcXaeShell_openProject

GEZE] .
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7.4.3.3 Prawidtowo zaprojektowany system sterownika

Podczas pobierania i aktywacji programu dioda LED TC na sterowniku oraz rézne inne diody LED w systemie
zaciskéw $wieca sie na czerwono.

Podczas korncowego procesu uruchamiania systemu sterownika dioda WD (watchdog) miga na zielono.

Jesli utworzona i zatadowana konfiguracja jest prawidtowa, po zakoriczeniu fazy rozruchu obie diody LED TC i
WD musza $wieci¢ ciagtym zielonym Swiattem.

Na zaciskach w gérnym obszarze nie moze swieci¢ na czerwono zadna inna dioda LED.

BECKHOFF
8191

1C
WD

-ERR

Rys. 84: Status LED myGEZE

7.5 Sprawdzanie obiektéw BACnet i generowanie pliku EDE BACnet z
TwinCAT

Po zakonczeniu konfiguracji mozna sprawdzi¢ poprawnos¢ generowania punktéw danych BACnet w narzedziu
programistycznym TwinCAT.

Aby przekaza¢ dane np. do integratora systemu zarzadzania budynkiem, niezbedne dane mozna wyeksporto-
wac z systemu jako plik BACnet-EDE zgodnie ze standardowym formatem okreslonym przez BACnet Interest
Group.

7.5.1 Sprawdzanie obiektéw BACnet

Wczesniej: wykonac skanowanie w podpunkcie ,myGEZE Control (BACnet Server)” w Dynamic Object Manage-
ment.
=  Wyswietlg sie wszystkie utworzone obiekty BACnet. Eksportowac je do EDE. Jesli eksport nie zostanie wy-
konany, EDE pozostaje puste.

uild 402435 (Loaded)  ~ - | = [E|| A |[@] 7. & | myceze_ses - & oeTasFoo - 2% s R | | | | 2
tion Explorer ~ 1 x | BN
PRI Setings  Objects Orline | Objects Settings  Aams/Everts
ch Solution Explorer (Ctrl+0) Ll settings Tools
| Solution myGEZE_TemplateProject (1 project] - Status:  Updating visable objects
Gl myGEZE SPS |
4 @ svsTem Update Replace
A License
> @ Resl-Time Objectidentier ObjectName Description PresertValue ‘StatusFlags
’ E ke Sroucase YGEZE negratan with BAChet
27 Type System Fle:) CurertConfig.ml
TeCOM Objects Fle:1 BACnetOnline_1010010 bootdata
“ PLC NotficationClass: 90 NOTIFICATION _CLASS_90 Everts
4 Gl ss NotficatiorClass:60 NOTIFICATION _CLASS_50 Plart maffunctions
E ‘g :g: ;’::Ee MutiStateValue: 1000 PFWRDO0SIWAIEL10S 125000801 PFWRS 00.911A 007 command TZ320 1
=) MutiSiateValue: 1001 PFWROD0SIWAIEL 108125000801 PFWRS 00.911A 007 operation made RWS 4
4 %% Devices BinaryValue:1002 PFWROO0SIWATEL 108225000801 PFWRS 00.9114 007 door state active
P @ Device | (Beckhoff CCAT BinaryValue:1003 PFWROO0SIWAIEL108325000801 PFWRS 00.911A 007 lock state aciive
‘e ,D:'I:‘EE;E(EAC”E“P) BinaryValuer1004 PFWRO00SIWATEL 10A140000801 PFWRS 009114 007 release inactive
b nputs BinaryValue:1005 PFWRDD0SIWAIEL10A240000301 PFWRS 00.311A 007 emergency unlock nactive
W Outputs BinaryValue:1006 PFWROO0SIWATEL10A340000801 PFWRS 00.9114 007 door dlam inactive
b il myGEZE Control (BACnet Server) BinaryValue:1007 PFWRO00SIWATEL10A125000801 PPWRS 00.911A 007 sabotage inactive
[; 2: B:::: EEt:;zE Binary Value: 1008 PFWROO0IIWATEL10A225000801 PFIVRY 00.911A 007 CAN emor inactive
b ga Device § (ELETSN BnanyValue:1009 PFWROO0SIWATEL 104325000801 PFVRS 00.911A 007 relay emor nactive
b gh Device 7 (EL6TST) BinanyValue:1010 PFWROO0SIWAIEL10A425000801 PFWRS 00.911A 007 lock emor nactive

1. W TwinCAT w $ciezce I/O / Device 3 (BACnetIP) otworzy¢ ustawienia dla serwera myGEZE Control BACnet.

GEZE o
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Solution Explorer * 0 X
W o s
Search Solution Explorer (Chrl+G) o~

] Solution 'myGEZE_TernplateProject’ (1 project) -
4 ol myGEZE SPS
bl SYSTEM
4 [0 PLC
> Gl sPs
4 /0
4 ¥ Devices
P G Device 1 (Beckhoff CCAT)
4 @ Device 3 (BACnet IP)
*® image
b Inputs
B Cutputs

A myGEZE Control (BACnet Server)

b R Device 4 (EL6751)
b gn Device 5 (EL6751)
b &R Device 6 (EL6751)
b gn Device 7 (EL6751)
b gn Device 8 (EL6751)
F |

g~ Device 2 (EtherCAT)

2. Dwukrotnym kliknieciem rozpocza¢ ustawienia.

3. Przejs¢ do sprawdzenia utworzonej konfiguracji na kacie zaktadki Objects Online. W tym widoku znajduja
sie wszystkie skonfigurowane obiekty danych z ich akt. stanem. Tu mozna sprawdzi¢, czy wszystkie wpro-
wadzone wpisy sg prawidtowo realizowane.

myGEZE SPS & X

Settings  Objects Online | Objecis Settings  Alamns/Events
Settings Tools
Siatus:  Updaiing visable objects.
Wizard
Update: Replace
Objectldentfier Objecthame Descrition PresentValue StetusFlags OuGiSevice  EvertEnable
Device:s Musterkoffer myGEZE Integration RWS fiir BAChet
Fie: CurentConig xl
Fie:1 BACnetOnline_1010010 bootdata
NetficationClass:50 NOTIFICATION _CLASS_50 Aame
NotficationCiass: 70 NOTIFICATION _CLASS_70 Technische Stonngen
NotficationClass:50 NOTIFICATION _CLASS_80 Wartungsmeldungen
NetficationClass:90 NOTIFICATION _CLASS_90 Ercigrisse
NotficationCiass:60 NOTIFICATION _CLASS_60 Arlagensténungen
Mk Siate\Value:1000 PPWRODDIIWATEL1DS 125000801 PFWRS 00.911A 007 Schatobjekt RWS |1
BinaryValue:1002 PPWROD0IIWATEL 108225000801 PFWRS 00.911A 007 Tiraustand inaciive A A F D
y PFWRY 00.911A 007 Veriegelungszst... |inactive A A F @
Binary Vaiue: 1004 PPWRO00IWATEL10A140000801 PFWRS 00.911A 007 Freischaltung inactive A 7 O
BinaryValue:1005 PFWROD0IIWATEL 10A240000801 PFWRS 00.911A 007 Notentiegelung  |inacfive: A 7 B®
y PFWRS 00.911A 007 Taralam inactive. A ¢ @
BinaryValue:1007 PFWRO009IWATEL 104125000801 PFWRS 00.911A 007 Sabotage inactive. A F @
BinaryValue:1008 PFWRO00IIWATEL 104225000801 PPWRS 00.911A 007 CAN Stérung active A A F B®
yVale: PFWRS 00.9114 007 Relaisfehler inactive A 7 @
BinaryValue:1010 PFWRO009IWATEL 104425000801 PFWRS 00.911A 007 Vemegelungsfehler | inactive: A F @
BinanyValue:1011 PFWRODDIIWATELTDAS25000801 PFWRS 00.911A 007 Kommunikationss... |inactive: A F @
AnalogValue:1012 PPWRO009IWATEL 10125000801 PFWRS 00.911A 007 Anzahl Tursfinun... |33 A 7 ®
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7.5.2 Generowanie pliku EDE BACnet

1. W TwinCAT w $ciezce I/O / Device 3 (BACnetIP) otworzy¢ ustawienia dla serwera myGEZE Control BACnet.

Solution Explorer * 0 x
@& - o-a|p-]
Search Solution Explorer (Ctrl+ Q) R -

4 ol myGEZE SPS -
4 [ SYSTEM
A License
b @ Real-Time
[ % Tasks
== Routes
¥n Type System
TcCOM Objects
4 [ rLC
b EH SPS
¥ 170
4 " Devices
[ &=k Device 1 (Beckhoff CCAT)
+ Device 3 (BACnet IP)

b Lwa Device 4 (EL6751)
b gn Device 5 (EL6TS1)

2. Dwukrotnym kliknieciem rozpocza¢ ustawienia.

3. W celu eksportu pliku EDE BACnet przejs¢ do zaktadki Ustawienia. Eksport mozna rozpocza¢ przyci-
skiem Eksport.

Task Corfiguration

|F'I::Task o | fop

Impaort/Export (EDE, XML, EXP)

Import ... Export ...

4. W oknie dialogowym podac wybrane miejsce pamieci oraz nazwy plikéw. Typ pliku musi by¢ ustawiony na
pliki EDE (*.csv).

5. Rozpocza¢ eksport za pomoca przycisku Zapisz.

6. W otwartym oknie zaznaczy¢ opcje ,Use Online Data" i ,,Create Structured Keynames”.

GEZE] s
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myGEZE Control

Export EDE

ot: [ myGEZE Control (BACnet Server) v |

Target: |C:\Users\U4‘35ﬂ\Desktop\test.csv |

Use Online Data
Include optional columns

Write Limits Min-/Max PresValue

[] Include all properties {not EDE conform)
[] Include Varable Link Information

Create Structured Keynames (MAIN"BY1)

[] Include Structured View Objects

Cancel

7. Rozpoczac eksport przyciskiem OK.
8.

Po pomyslnym zakonczeniu eksportu program przekaze te informacje.

Exporting EDE ...

EDE files successfully generated.
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7.6 Zaawansowane ustawienia BACnet w TwinCAT

7.6.1 Okreslanie instancji urzadzenia BACnet przez myGEZE Control Configurator

Instancja urzadzenia BACnet (réwniez ID urzadzenia BACnet, ID BACnet, adres urzadzenia BACnet) okresla adres
sterownika w sieci BACnet.

Adres urzadzenia BACnet jest okreslany w procesie konfiguracji za pomoca narzedzia myGEZE Control Configu-
rator. Patrz rozdziat Przeglad sterownika.

W tym miejscu definiowany jest parametr, ktory jest tadowany do sterownika wraz z konfiguracjg urzadzenia
GEZE.

Aby ustawienia te zostaly przejete z pliku konfiguracyjnego, parametr ustawien przewidziany do tego celu w
TwinCAT musi by¢ ustawiony na ,0".

1. W TwinCAT w $ciezce I/0O / Device 3 (BACnetIP) otworzy¢ ustawienia dla serwera myGEZE Control BACnet.
2. Klikna¢ dwukrotnie na ,myGEZE Control (BACnet Server)”, aby uruchomi¢ ustawienia.

3. Przejs¢ do zaktadki Setting.

4. Sprawdzi¢, czy parametr ,BACnet ID” jest ustawiony na ,0”, jesli nie, ustawi¢ na ,0".

Settings  Objects Orline  Objects Settings  Alamms/Events

Identification Device Management
BACnet ID D Persist Server Online Diata
Ads Port 1000 Use UPS O
Udp Port 47808 Backup Interval {min) 0 =
Authentification
Password Set Online Data - Save
PLC AutoMapping EtherCAT/KBus AutoMapping

Map Unmap Map Unmap 10 Code

Dynamic Object Management

Object Type |Ana|0g Input w
Instance 1D I:I Scan
Dynamic Objects Create

Rys. 85: Setting_BACnet ID.PNG
5. W razie potrzeby zapisa¢ konfiguracje.

» W celu aktywacji nalezy na nowo aktywowac projektowanie TwinCAT w sterowniku. Patrz rozdziat
.Projektowanie aplikacji'.
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7

.6.2 Ustawianie portu BACnet UDP

BACnet wykorzystuje komunikacje z UDP (User Datagram Protocol).

D
D
u
u

3.
4.

o tej komunikacji okreslony jest port komunikacyjny.

la BACnet zakres ten jest zdefiniowany na 47808 ... 47823.

stawienie domysine to UDP 47808.

stawienie to mozna dostosowacé w TwinCAT w oparciu o specyfikacje uzytkownika w okreslonym zakresie.

W TwinCAT w Sciezce I/0 / Device 3 (BACnetlIP) otworzy¢ ustawienia dla serwera myGEZE Control BACnet.
Klikna¢ dwukrotnie na ,Device 3 (BACnet IP)", aby uruchomic¢ ustawienia.
W celu konfiguracji UDP przej$¢ do zakfadki Setting.

W ustawieniach zaawansowanych otworzy¢ parametr ustawien sieciowych.

General Adapter Settings BBMD  Diagnosis

Local Ip Settings Time Management
Made |Use operating system settings Use operating system settings
IP Address | 192 168 . 1 . 3 UTC Offset 60
Subnet | 255 | 285 255 . 0 Daylight Savings Time
Gateway | 192 . 168 1 . 254 Local Date 10.10.2023
0765
Device Settings Local Time 10:26:51
AmsMetld |[5.11G.‘3'5.2DE].4.1 | Client Synchronization Sync Now
Ads Port Use relative Netld
Supplement Key Configuration
Symbal Port (32111
o Key Status TC3 License Management
Task Configuration
PlcTask v]
Advanced Settings
Confi
Import/Export (EDE. XML, EXP) VEDENTEE L
e B MNetwork Adapter Queuss Configure
System Manager Settings Corfigure
Version
) MNetwork Settings Configure
BACnet Extension 426
BACnet Stack 4021 Symbol Server Settings Corfigure

Rys. 86: Setting_BACnet UDPO1
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5. W oknie dialogowym, ktére zostanie otwarte, dostosowa¢ parametr portu UDP zgodnie z podanymi usta-
wieniami i zapisa¢ za pomoca Save.

Supplement Key Corfiguration

Key Status TC3 License Management
UDP Port 47308 =
Advanced Settings
Dats Structures e Metwork Number ] =
Metwork Adapter Queues Configure Disable IP checksum check ]
System Manager Settings Configure Discard ICMP ]
Metwork Settings Corfigure Local Client Discovery ]
Symbaol Server Settings Corfigure Enable Rowting ]
Save

Rys. 87: Setting_BACnet UDP02

6. Zapisac konfiguracje.

» W celu aktywacji nalezy na nowo aktywowac projektowanie TwinCAT w sterowniku. Patrz rozdziat
.Projektowanie aplikacji'.
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7.6.3 Ustawianie BACnet Broadcast Management Device BBMD

Jesli sterownik ma nawigza¢ komunikacje z systemem BACnet znajdujacym sie w innym segmencie IP, ko-
nieczna jest konfiguracja urzadzenia BACnet Broadcast Management Device BBMD.

Konfiguracje te mozna przeprowadzi¢ na odpowiedniej zaktadce ustawier urzadzenia BACnetlIP.

Na jeden segment adresu IP jako BBMD moze by¢ skonfigurowany tylko jeden system. W przeciw-
nym razie prowadzi to do zalewu pakietéw wiadomosci BACnet, co w bardzo krétkim czasie parali-
Zuje transmisje danych i moze spowodowac réwniez duze obcigzenie innych urzadzen az do awarii
komunikacji.

Dlatego przed uzyciem tej funkcji nalezy skonsultowac sie z administratorem sieci!

1. W TwinCAT w Sciezce I/0O / Device 3 (BACnetIP) otworzy¢ ustawienia dla serwera myGEZE Control BACnet.
2. Dwukrotnym kliknieciem rozpocza¢ ustawienia.

3. W celu konfiguracji BBMD przejs¢ do zaktadki BBMD.

myGEZE 5P5 & X

General Adapter Settings BEMD  Diagnosis

BACnet Broadcast Management Device Settings Registration as Foreign Device
Enable BEMD Enable Remote Registration [ ] Enable
BD Table Size 16 5 Remote BBMDIP | 0 . 0 . 0 . 0
Foreign device registration Allow LUDP Port 47808
FO Table Size 16 5 Time to Live (sec) &0
BBMD Table Configuration
Initial BT Online BDT ~ Online FOT
Entry Nr Distribution Ertry
L[} Add Entry

Remuove

Export Table

Import Table

4. Aktywowac funkcje ,Enable BBMD'.
5. W polu Initial BDT przejs¢ prawym klawiszem myszy do Add Entry.

6. Otworzyc / edytowac wpis i wprowadzi¢ zadany adres IP partnera BBMD w polu ipAddr.
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myceze ses = > [

General Adapter Settings BBMD  Diagnosis

BACnet Broadcast Management Device Settings Registration as Foreign
Enable EEMD Enable Remote Registration
BD Table Size 16 El Remote BEMD IP
Foreign device registration Allow UDP Port

FD Table Size 16 = Time to Live (sec)
BBMD Table Corfiguration

Initial BT Online EDT ~ Online FOT

Ertry Mr Digtribution Entry
[=] Ertry_0 {172.16.201 4,255 255 255 255,47808)
ipAddr

mask 255 255 255 255
udpPort 47308

—ﬂ Mozna wprowadzi¢ tu kilka wpisow.

7. Zapisa¢ konfiguracje.

» W celu aktywacji nalezy na nowo aktywowac projektowanie TwinCAT w sterowniku. Patrz rozdziat
.Projektowanie aplikacji'.
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7.7 Aplikacja CAN-Monitor

» Od wersji szablonu 3.0 funkcja ta jest zintegrowana z aplikacjag myGEZE Viewer.

ﬂ Aplikacja jest dostepna tylko do wersji szablonu 2.3 i typu sterownika 8191.
»  Wiecej informacji 8 myGEZE Viewer.

W celu analizy skonfigurowanych i uzywanych zaciskéw CAN stworzono aplikacje, ktéra umozliwia wyswietlanie
stanu zaciskow CAN i okreslanie podtaczonych do nich urzadzen GEZE.

Aplikacja ta jest dotaczona jako dodatkowy program programowalnego sterownika logicznego do projektu sza-
blonu i moze by¢ zatadowana do systemu sterownika podczas uruchamiania.

Kazde urzadzenie GEZE wysyta telegram Lifetime (znak zycia) do magistrali CAN w cyklu 1-sekundowym. Tele-
gram zawiera rézne informacje, takie jak typ, adres magistrali i zawartos¢ danych.

Na podstawie tego telegramu aplikacja analizuje podtagczone urzadzenia w oparciu o ich zawartos¢.

1. Wybdr projektu CAN-Monitor:

éj myGEZE_TemplateProject - TcXaeShell
File Edit View Project Build Visualization Debug TwinCAT  TwinSAFE PLC  Team  Scope Tools  Window  Help
oo @ o ma| X | = & - Release ~ TwinCATCET (ARMV7) = P Attach.. = | 5 Toye
% Build 4024.35 (Loaded) - - & :’IE“ !1 |','._ ﬁ| myGEZE_SP5_CanMonite ~ ﬁCX-MSFDD = ; CanMonitor (myGEZE_SF =
—
Selution Explorer ' B\ CanMonitor & X
& - a| L=
Search Solution Explorer (Ctrl+ ) P~
a1 Solution 'myGEZE_TemplateProject’ (2 projects)
3 Configurator Type Device
| myGEZE_SPS 1 TZ 320
2 DCU
3
4 MBZ 300
4 g=| CanMonitor Project 18 10 420
[ External Types
[+ 5] References
b 4 DUTs
[ GVLs CAN Terminal 1 CAN Terminal 2 ’
b4 POUs
4 [ VISUs = -
&) V_CanMenitor () EthercAT oK @ EthercAT oK
%13 CanMonitor.tme . .
&l GlobalTextList O CAN OK . CAN OK
3 Eg] PlcTask (PlcTask) = o
b Gh VISU_TASK (VISU_TASK) - =
4 ﬁ Visualization Manager Clear List | Clear List
b Of CanMonitor Instance
b 170 CAM Address Type | =« CAM Address Type | =
1 0 0 1 0 0
2 0 0 2 0 0
3 0 0 3 0 0
4 0 0 4 0 0

Rys. 88: Wybor projektu_SolutionExplorer_Monitor CAN

2. Sprawdzi¢ sprzet i ewent. dostosowac do projektu.
3. Aktywowac konfiguracje na systemie sterownika.
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File Edit View Project Build Debug TwinCAT  TwinSAFE PLC  Tearn  Scope Tools Window  Help
P08 a-2 6| | 0 < O <| Release - TwinCATCE7(ARMVT) | B Attach.. =

© Build 4024.35 (Loaded) ~+ = 5=§f| [ |':',._§§| ryGEZE_SPS ~ | @ CX-745FD0 -

Solution Explorer

@E-o-al s

Search Solution Explorer (Ctrl+ Q) | Activate Configuration W
fa] Selution 'myGEZE_TerplateProject’ (1 project) %
4 ] myGEZE_SPS Praject: | myGEZE_SPS |
+ 4l SYSTEM Target: | % CX-745FD0 |
¥ License
b @ Real-Time [] Autostart PLC Boot Project(s)
b B Tasks
=f= Routes

Cancel

¥n Type System
TcCOM Objects
+ [ oo

Rys. 89: myGEZE_TcXaeShell_openProject08

» Potwierdzi¢ pytanie o restart przyciskiem OK.

TcXaeShell >

o Restart TwinCAT System in Run Mode

Abbrechen

Rys. 90: myGEZE_TcXaeShell_openProject09

Licencje te mozna wygenerowad, wprowadzajac wyswietlany losowy kod do ograniczonego cza-

ﬂ Aplikacja CAN-Monitor wykorzystuje funkcje wizualizacji HMI, dla ktérej wymagana jest licencja.
sowo uzytku.

CXa191
[k

W
Dem

Aby rozpoznac, ze projekt klienta nie znajduje sie w systemie sterownika, dioda LED dla WD w apli-
kacji CAN-Monitor miga na czerwono.

(GEZE] 104
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Analiza zaciskow CAN i podiaczonych urzadzen:

Do monitorowania CAN zostat stworzony graficzny wyswietlacz.

Za ta grafika kryje sie kod programu, ktéry sprawdza poprawnos¢ dziatania zaprojektowanych zaciskow CAN.
Ponadto, przychodzace telegramy CAN-lifetime podtaczonych urzadzen CAN sa rejestrowane i analizowane.

Na podstawie tych informacji tworzone jest wskazanie graficzne statusu CAN.

Wywotanie grafiki CAN-Monitor:
Grafike mozna wywotaé na dwa rézne sposoby online w systemie sterownika.
1. Wywotanie bezposrednio z TwinCAT

Podwadjne klikniecie na grafike ,V_CanMonitor*
Grafika zostanie otwarta w edytorze.

Solution Explorer - 1x
e o-a| s
Search Solution Explorer (Ctrl+ ) P~

fa] Solution 'myGEZE_TemplateProject’ (2 projects)
3 Configurator
b wll myGEZE_SPS
4 ] myGEZE_SPS_CanMonitor
b @l SYSTEM
4 [IJ PLC
4 @ CanMonitor
[ External Types
b [-3] References
b [ DU
3 GVLs
b [ POUs
4 [ VISUs
E_'g CanMonitor.tmc
Gl GlobalTextList
L1 PlcTask (PlcTask)
L1 VISU_TASK (VISU_TASK)
ﬁ Visualization Manager
I+ O CanMonitor Instance

b /0

v v -

Rys. 91: Wywotanie monitorowania CAN
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Aby wyswietli¢ aktualny status, nalezy zalogowac sie w sterowniku.

ndow  Help
b | 5% Tpye - RARS R E =
- < CanMonitor (myGEZE SF ~| 1~ | 3% | |

Button Login betatigen

Rys. 92: TwinCAT_Log-in

Po zalogowaniu wyswietla sie na zywo aktualny stan zaciskéw CAN i podtgczonych do nich urzadzen.

& | myGEZE_5PS_CanMonitc ~| @& CX-TASFDO ~ _% CanMonitor (myGEZE_SF ~ | g ED s eE|DD.
CAN Monitor
Type Device
1 TZ 320
2 DCU
3 Clear All Export to CSV
4 MBZ 300
18 10 420
| CAN Terminal 1 | ‘ CAN Terminal 2 ‘ ‘ CAN Terminal 3 ‘ | CAN Terminal 4 | ‘ CAN Terminal 5 ‘
O EtherCAT OK ‘ EtherCAT OK ‘ EtherCAT OK ‘ EtherCAT OK ‘ EtherCAT OK
O CAN OK ‘ CAN OK ‘ CAN OK ‘ CAN OK ‘ CAN OK
ClearList | Glear List | Clear List | ClearList | Clear List
CAN Address Type [ = CAN Address Type | = CAN Addrass Type | = CAN Address Type [ = CAN Address Type | =
1 1 1| 1 [} o || 1 0 0 || 1 0 0 || 1 [} 0 ||
2 0 0 2 0 0 2 0 0 2 0 0 2 0 0
3 0 0 3 0 0 3 0 0 3 0 0 3 0 0
4 0 0 4 0 0 4 0 0 4 0 0 4 0 0
5 0 0 E 5 0 0 E 5 0 0 B 5 0 0 E 5 0 0 E
6 0 0 6 0 0 6 0 0 6 0 0 6 0 0
7 0 0 7 0 0 7 0 0 7 0 0 7 0 0
8 0 0 8 0 0 8 0 0 8 0 0 8 0 0
9 0 0 — 9 0 0 — 9 0 0 — 9 0 0 — 9 0 0 —_

Rys. 93: CAN-Monitor-V_strona-CAN
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Wyjasnienia
Type Device
1 TZ 320
2 DCU
3
4 MBZ 300
18 10 420

Rys. 94: Lista monitoréw CAN

Lista zawiera wykaz podtagczonych urzadzenh.

Identyfikator w telegramie Lifetime urzadzen GEZE umozliwia rozréznienie wymienionych wyzej urzadzen we-
dtug ich serii produktéw.

Jesli urzadzenia nie mozna wskazac na liscie, jest ono wyswietlane jako Type 3.

Clear All

Rys. 95: CAN-Monitor-Button_AIl.PNG

Za pomocy tego przycisku usuwane sg wszystkie listy rozpoznanych urzadzen.
Sa one automatycznie przywracane natychmiast po odebraniu telegraméw Lifetime.

Export to CSV

Rys. 96: CAN-Monitor-Button_Export.PNG

Za pomoca tego przycisku mozna wyeksportowac biezace wskazanie podtaczonych urzadzen GEZE.

Lista jest automatycznie zapisywana w katalogu plikéw FTP sterownika.

Plik mozna zatadowac ze sterownika za pomoca klienta FTP z chronionym dostepem uzytkownika ,GEZE” i od-
powiednim hastem.
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CAN Terminal 1

O EtherCAT OK

é CAN OK

Clear List

CAMN Address Type | =

b IO = O ) O S Y e T Y
Dl o|lo|lo|la|lo| =
Dl ool o|lo|lo | =

Rys. 97: CAN-Monitor-lista urzadzen.PNG

EtherCAT OK Zacisk CAN na sterowniku prawidtowy podczas pracy
CAN OK Brak usterki na magistrali CAN (np. zwarcia)
Clear ListLista odpowiednich zaciskéw CAN jest kasowana

Na liscie urzadzen wyswietlani sg rozpoznani uczestnicy CAN z adresem CAN i identyfikatorem typu. Lista moze
zawiera¢ do maks. 63 uczestnikéw. W miejsca, w ktérych wpisane jest ,0”, nie rozpoznano urzadzenia.

Lista przywraca sie na podstawie odebranych telegramoéw urzadzen Lifetime. W zaleznosci od
czasu mozna to zrobi¢ w innej kolejnosci.
=> Lista nie jest posortowana wg adreséw lub typu.

=> W zaleznosci od procesu Clear kolejnos¢ listy moze wygladac inaczej.

2. Wskazanie akt. statusu za posrednictwem przegladarki internetowej

Aplikacja CAN-Monitor moze by¢ wyswietlana za pomoca przegladarki internetowej.
W tym celu konieczne jest nastepujace wywotanie:

https://192.168.2.3/Tc3PIcHmiWeb/Port_851/Visu/canmonitor.htm

Adres IP moze by¢ rézny w zaleznosci od ustawien.


https://192.168.2.3/Tc3PlcHmiWeb/Port_851/Visu/canmonitor.htm

Uruchomienie oprogramowania myGEZE Control

Rys.

@ V_CanMonitor x o+ v - box
< C % A Notsecure | hitps://192.168.2.3/Tc3PIcHmiWeb/Port_851/Visu/canmonitor.htm L % » 0O a
@ ceztone @ Google [ cezepm [@ @ Codebeamer B, Beckhoff Informatio.. [E PDP wWd EPIM  Bf Successfactors [E Fiori [E GeZeterm - Termin.. @ IVMS Partner Portsl [, Beckhoff Informatio, »
CAN Monitor
Type Device
1 TZ 320
2 DCU
3 Clear All Export to CSV
4 MBZ 300
18 10 420
‘ GAN Terminal 1 | CAN Terminal 2 | CAN Terminal 3 | CAN Terminal 4 | CAN Terminal 5 |
O EtherCAT OK , EtherCAT OK , EtherCAT OK , EtherCAT OK , EtherCAT OK
O CANOK , CANOK , CANOK , CANOK . CANOK
Clear List | Clear List | Clear List | Clear List | Clear List
o Adiress T = o Adiress e | = o Adiress e | = can Adiress e | = can Adiress e =
1 1 1 1 o o 1 0 o 1 o o 1 o o -
P 5 T P 5 5 P 5 5 P 0 5 P 0 5
2 v T 2 v 5 2 T 5 2 0 T 2 0 T
0 v T 0 v 5 0 T 5 0 0 T 0 0 T
5 [ o = 5 [ 0 = 5 0 0 = 5 0 [] = 5 0 [] =
B v T B v 5 B T 5 B 0 T B 0 T
7 B v 7 B B 7 B 5 7 0 5 7 0 5
0 B v 0 B B 0 B 5 0 0 5 0 0 5
O B | —| O B ] —| O B | —| O 0 | — O 0 | —|
W B v O B B O B 5 O 0 5 O 0 5
= 5 v = 5 s = 5 5 = 0 5 = 0 5
2 g g 0 g g 0 g 5 0 g g 0 g g

98: CAN-Monitor-Web-Browser.PNG

Wskazania i funkcje odpowiadaja interfejsowi wyswietlanemu w TwinCAT.

Nalezy pamietac, ze jest to wewnetrzne, niezabezpieczone potaczenie internetowe (http) bez me-
chanizmoéw bezpieczenstwa.

=W razie potrzeby nalezy potwierdzi¢ informacje dot. bezpieczenstwa, ktéra pojawia sie w prze-
gladarce.

= Ze wzgledu na wytyczne dotyczace bezpieczenstwa na urzadzeniu korncowym mozliwe jest, ze
niezabezpieczone potaczenie nie moze zosta¢ nawigzane.

Nalezy pamieta¢, ze po zakoriczeniu pracy z monitorem CAN nalezy ponownie zatadowad i aktywo-
wac aplikacje klienta w systemie sterownika.
Tylko wtedy dane i informacje beda przetwarzane zgodnie z konfiguracja projektu.
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8  myGEZE Viewer

Poczawszy od wersji szablonu 3.0 oraz w przypadku sterownika typu 8290, myGEZE Control oferuje opcje we-
wnetrznego oprogramowania panelowego GEZE - myGEZE Viewer - jako aplikacji stuzacej do przegladania i
obstugi podtaczonych systemoéw produktéw GEZE z zakresu technologii drég ewakuacyjnych i napedéw auto-
matycznych za posrednictwem przegladarki internetowe;j.

Do realizacji wykorzystano technologie TwinCAT HMI TF 2000 firmy Beckhoff. myGEZE Control zapewnia w tym
przypadku czes¢ serwerowa interfejsu HMI. Aplikacja kliencka zostanie uruchomiona na urzadzeniu zewnetrz-
nym.

Jest to opcja oprogramowania wymagajaca licencji, ktéra nalezy oddzielnie aktywowac na ste-
rowniku za pomoca opcji licencyjnej.

8.1 Mozliwe systemy produktéw GEZE / liczba systeméw produktéw

Systemy produktéw GEZE sg integrowane w oparciu o typy modutéw GEZE. Wszystkie zawarte tu punkty da-
nych sa wyswietlane w myGEZE Viewer lub udostepniane do sterowania.

Wiecej informacji mozna znalez¢ w instrukeji obstugi myGEZE-Control-BACnet-Definition
(ID207846).

Systemy produktow dla myGEZE Viewer
Maks. mozliwe

Typ techniczny Opis e
TZ320 Sterownik drzwi ewakuacyjnych, system drég ewakuacyj- 13
nych
DCU Napedy automatyczne do drzwi rozwiernych, przesuw- 14
nych i karuzelowych
DCU +TZ Kombinacja napedéw automatycznych i sterownika drzwi 22
ewakuacyjnych
DOOR Reczne systemy drzwiowe 7
HOLD llustracja mechanizmu podtrzymania potozenia otwarciaz 3

kombinacja sygnatéw wejsciowych i wyjsciowych

W myGEZE Viewer mozna wyswietla¢ i obstugiwac do 50 systemoéw produktow.
W konfiguracji urzadzenia te musza otrzymac adres urzadzenia GEZE (GEZE-ID) z zakresu 1...50.

myGEZE Viewer moze wyswietla¢ wylacznie urzadzenia podtaczone do sterownika, z ktérym
nawigzano bezposrednie pofaczenie. Nie ma mozliwosci komunikacji miedzy r6znymi sterowni-
kami.

8.2 Aplikacja internetowa / Liczba aplikacji klienckich / stanowisk uzytkow-
nikéw
myGEZE Viewer to aplikacja dziatajaca w przegladarce internetowej. Nie jest wymagana zadna instalacja na sys-
temie klienckim. Mozna korzystac z popularnych przegladarek internetowych:
» Google Chrome

» Mozilla Firefox
» Microsoft Edge
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Aplikacja dziata réwniez na przegladarkach systeméw Apple iOS i Android. Nalezy pamieta¢, ze urzadzenie kon-
cowe musi mie¢ wyswietlacz o minimalnym rozmiarze i rozdzielczosci, aby zapewni¢ prawidtowe wyswietlanie.
Firma GEZE zaleca urzadzenia wyposazone w wyswietlacze o przekatnej co najmniej 10 cali.

Uruchomienie aplikacji:

myGEZE Control wykorzystuje do potaczenia danych port TCP 2020. Musi on by¢ odblokowany w zaporze sie-
ciowej, routerze itp.

Sktadnia wywotania: https:\\hostname:2020

Nazwa hosta moze byc¢ adresem IP lub nazwa hosta systemu, o ile serwer DNS (Dynamic Name Server) jest w
stanie rozpoznad te nazwe w sieci.

Jednoczesnie dostep do systemu moga uzyska¢ maksymalnie cztery stanowiska uzytkownikéw. W przypadku
przekroczenia limitu podczas uruchamiania pojawi sie odpowiedni komunikat systemowy.

v 8 TcHmis X o+

< C M © Nichtsicher #ps://192.168.1.3:2020
oo

oo

TcHmiSrv

License Limit Exceeded - Client Limit Exceeded.

Please check your HM! license in the "About” dialog of the TwinCAT system tray or in your TwinCAT project.

Reload

Rys. 99: TcHmiSrv

8.3 Zarzadzanie uzytkownikami
System posiada domysInie dwéch uzytkownikéw.

Operator Hasto domysine Uprawnienia

Uzytkownik 1 Nawigacja, przetaczanie, sterowanie

Uzytkownik z uprawnieniami administratora do
Administrator 1 wprowadzania ewentualnych ustawien i przegla-
dania stron analitycznych

Podczas logowania uzytkownik musi wybrac zdefiniowana nazwe i wprowadzi¢ hasto. Kazdy uzytkownik moze
zmienic¢ swoje hasto. Administrator moze dodawac nowych uzytkownikéw do systemu.

(‘?ﬂ\ Login

User w

Rys. 100: Logowanie administratora
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8.3.1 Ustawienia uzytkownika

Dostep do ustawien uzytkownika mozna uzyskac w przegladarce, klikajac przycisk wyswietlany w prawym gor-
nym rogu paska zadan.

Administrator e
=)
Logout
Edit user properties

User management

Rys. 101: Ustawienia uzytkownika

Opcje ustawien:
»  Wiasne hasto (administrator moze réwniez ustawi¢ dodatkowe hasta)
» Wymagania dotyczace hasta
» Powtorzenie
»  Wartos$¢ wejsciowa

»  Grupy uzytkownikéw
» Do jakiej grupy uzytkownikéw nalezy uzytkownik
» W tym miejscu mozna wybiera¢ miedzy uzytkownikiem a administratorem
» Nie mozna tworzy¢ ani zmienia¢ grup uzytkownikéw

» Lokalizacja (ustawia domyslny jezyk przegladarki dla uzytkownika)
» Standard projektu Jezyk zdefiniowany w konfiguracji bon myGEZE Control
» Standard przegladarki Jezyk jest wybierany na podstawie ustawien przegladarki
» Jezyk mozna ustawic¢ na state; obecnie dostepne sg jezyki niemiecki i angielski

Hello Administrator

Password

Passwerd Requirements

Bath g

nputs §

User groups

o Administrator

Localization

Advanced Save Cancel

Rys. 102: Logowanie administratora

b Uzytkownik SystemAdministrator stuzy do wewnetrznych celéw diagnostycznych firmy GEZE

i nie mozna z niego korzysta¢
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8.3.2 Zarzadzanie uzytkownikami

Administratorzy majg prawo do zarzadzania uzytkownikami w systemie. Mozna dodawa¢ nowych uzytkowni-
koéw, usuwad istniejacych lub edytowac dane uzytkownikéw.

Dodawanie uzytkownika
Hello Administrator

Administrator fe=a Add user

Logout Delete user

Edit user properties
Change users

User management
Cancel

Rys. 103: Dodawanie uzytkownika.

» Wybrac Zarzadzanie uzytkownikami.
» Wybra¢ Dodaj uzytkownika.
» Wprowadzi¢ wymagane dane w odpowiednich polach (zgodnie z opisem w rozdziale 8.3.1 Usta-
wienia uzytkownika).
Usuwanie uzytkownika
» Wybrac¢ uzytkownika, ktéry ma zosta¢ usuniety, a nastepnie usuna¢ konto.

Zarzadzanie uzytkownikami

» W tym miejscu mozna zmieni¢ ustawienia dotyczace zmiany hasta przy nastepnym logowaniu
oraz przynaleznosci do grup.
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8.4 Woyglad interfejsu

Po lewej stronie interfejsu przegladarki znajduje sie drzewo menu. Zalezy to od rejestracji i wynikajgcych
Z niej uprawnien.

GEZE

D Doors
{:}% Settings Y,

‘ \‘El_g_\j_'l CAN-Monitor
&% EtherCAT Diagnostics

Rys. 104: Drzewo menu

Drzwi

W tym widoku gtéwnym wyswietlane sg wszystkie podtaczone i zaprojektowane systemy.

Zobacz nastepny rozdziat.

Ustawienia

W zaleznosci od uprawnienn mozna tu przegladac inne obszary systemu lub wprowadza¢ ustawienia.
Uzytkownicy z sekcji Uzytkownicy

Uzytkownicy moga tutaj wybrac jezyk dla swojego konta. Dostepne sa jezyki niemiecki i angielski.

Settings

Language

English
' Bl
German

English

Rys. 105: Wybér jezykoéw

Uzytkownicy z grupy Administrator
Oprécz wyboru jezyka administratorzy maja tu do dyspozycji funkcje CAN-Monitor i EtherCAT Diagnostic. Funk-
Cje te zostaly szczeg6towo opisane w kolejnych rozdziatach.

8.5 Widok gtowny/Siatka

Widok wszystkich podfgczonych urzadzen wyswietla sie automatycznie. Symbol podstawowy wynika z typéw
podfaczonych urzadzen.

Siatka z rozmieszczeniem podtaczonych urzadzen tworzy sie automatycznie na podstawie liczby urzadzen.
Siatka wynika z liczby urzadzen.

W tym przypadku mozliwe jest zwiekszenie skali do maksymalnie 7x8 == 50 urzadzen.

Jesli liczba nie miesci sie w maksymalnej mozliwej siatce, pola pozostaja puste.

Ogdlny wyglad jest skalowalny w zaleznosci od rozmiaru ekranu.
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@ . 3:1500 PM
RWS TZ320 TZ320 Nebeneingang
£F, sotiogs (El (""
unlocked unlocked
Kombituer Automatikantrieb
(;I AUTO
unlocked automatic
Manuelles Tuersystem Feststellanlage
open open

Rys. 106: Widok gtéwny/siatka

RWS TZ320 {

c .
o

unlocked

(Wl (n] (=)

Rys. 107: Objasnienie
@ Nazwa urzadzenia z pliku importu

@ Symbolika urzadzenia

@ Aktualny status
Zmiana koloru

Za pomoca zmiany koloru symbolu sygnalizowane sg zblizajgce sie btedy, usterki, alarmy oraz koniecznos¢ prze-
prowadzenia konserwacji.

Znaczenie Kolor

Brak aktywnych komunikatéw Przezroczysty/brak
Alarm Czerwony

Btad techniczny Zotty

Usterka instalagji Zébtty

Konserwacja Niebieski
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8.6 Panel urzadzen/Widok szczegdtowy

Dla kazdego typu urzadzenia dostepny jest panel urzadzenia oraz widok szczegétowy. Nagtéwek w wierszu 1
jest automatycznie pobierany z pliku importu.

Panel obstugi

Wskazanie stanéw w zaleznosci od typu urzadzenia.

W przypadku btedu, usterki lub alarmu nastepuje zmiana koloru, tak jak pokazano na widoku gtéwnym. W tym
miejscu nie jest wskazywana dokfadna przyczyna alarmu.

Za pomocg przyciskdw mozna przetacza¢ urzadzenie w rézne tryby pracy.

C
1]

unlocked

HBR#

e el
3

Rys. 108: anel obstugi

Obszar 1

Symbol podstawowy wynika z typédw podtaczonych urzadzen. Wyswietlany jest stan uktadu ryglujacego lub
stan pracy. Klikniecie w tym obszarze spowoduje otwarcie widoku szczegétowego zawierajgcego wszystkie
punkty danych.

Obszar 2

W tym miejscu wyswietlany jest wybor komunikatéw o statusie w zaleznosci od typu urzadzenia.

Obszar 3

Za pomocy przyciskow mozna przetgczy¢ urzadzenie w rézne tryby pracy wtasciwe dla danego modelu.

Widok szczegotowy

>

>
>
>

Mozna do niego przejs¢, klikajac obszar 1 w panelu szczeg6téw.

Siatka w tym przypadku jest statyczna.

Wyswietlane sg wszystkie punkty danych wiasciwe dla danego urzadzenia.
Brakujgce dane sg wyswietlane na szaro lub wiersz pozostaje pusty.
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1
TZ320

‘ . properties value
operating mode unlocked
n door . la -

sabotage

release

unlocked

emergency unlock

CAN disturbed

||
.
O communication fault

relay fault

lock fault

Rys. 109: Panel sterowania — widok szczegétowy

Symbolika koloréw w przypadku btedéw, usterek i alarméw jest zgodna z tg przedstawiona na widoku gtéw-
nym.

8.7 Konfiguracja / automatyczne wyswietlanie wszystkich podtgczonych
urzadzen

Jako podstawe konfiguracji wykorzystuje sie pliki konfiguracyjne myGEZE_Devicelmport.csv oraz
myGEZE_StateTexts.csv. W tym miejscu nalezy wprowadzi¢ wszystkie niezbedne dane.

» Identyfikator urzadzenia

» Typ urzadzenia

» Nazwa urzadzenia
Na podstawie typu urzadzenia myGEZE Viewer rozpoznaje typ modutu i samodzielnie generuje elementy gra-
ficzne. Skonfigurowana nazwa urzadzenia zostanie automatycznie uzyta jako nagtéwek panelu urzadzenia. Na
tej podstawie generowane sg réwniez punkty danych dla widoku szczegétowego.

System generuje bez dodatkowej konfiguracji strony graficzne, na ktérych automatycznie wyswietlane s3 pa-
nele podtaczonych urzadzen. Jako wskaznik do wyswietlania stuzy identyfikator urzadzenia GEZE z pliku konfi-

guracyjnego.

Uwzgledniane sa wszystkie urzadzenia z zakresu adresow GEZE-ID 1...50.
Urzadzenia o wyzszych adresach nie sa wyswietlane.

Jedli do sterownika podfaczonych jest ponad 50 urzadzen lub urzadzenia innego typu (KNX, MBZ, 10), mozna
okresli¢ na podstawie identyfikatora urzadzenia, ktére z nich majg zosta¢ uwzglednione w myGEZE Viewer.

Urzadzenia w siatce / widoku gtéwnym sa sortowane wedtug identyfikatora urzadzenia. Ta funkcja jest do-
stepna od wersji szablonu 3.1.
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8.8 CAN-Monitor

myGEZE Viewer umozliwia analize skonfigurowanych i uzywanych zaciskéw CAN. Mozna zidentyfikowa¢ podta-
czone urzadzenia GEZE na podstawie ich ustawionych adreséw.

Funkcja jest dostepna:
» wylacznie z kontem administratora.
>

réwniez bez licencji myGEZE Viewer.

Do monitorowania CAN zostat stworzony graficzny wyswietlacz. Za tg grafika stoi kod programu, ktéry rejestruje
i analizuje przychodzace telegramy CAN-Lifetime z podtaczonych urzadzen CAN.

Identyfikator w telegramie Lifetime urzadzenn GEZE umozliwia rozréznienie rozpoznanych urzadzen wedtug ich
serii produktéw. Jesli nie mozna zidentyfikowac urzadzenia, wyswietla sie ono jako ,Nieznane”.

Za pomocy przycisku ,0dswiez” mozna wyczyscic¢ widok i odswiezy¢ go.

: T 10:31:32 AM

D Doors CAN-Monitor refresh

Q_ﬂd Settings Channel 1 Channel 2 Channel 3 Channel 4 Channel 5

Lo [l e ] BT T
| :E_E_é. CAN-Monitor - . an - . = 2 . 1
6—3—6 EtherCAT Diagnostics | | | | |

Rys. 110: CAN-Monitor

8.9 Diagnostyka EtherCAT

System Beckhoff umozliwia wyswietlenie strony diagnostycznej dla wewnetrznej sieci EtherCAT. Ta diagnostyka
jest wbudowana w program myGEZE Viewer.
Wyswietlane sg informacje diagnostyczne dotyczace zaréwno sterownika, jak i podtaczonych zaciskéw.

Funkcja jest dostepna:
» wylacznie z kontem administratora.

» réwniez bez licencji myGEZE Viewer.

At 104602 AM

D Doors EtherCAT Diagnostics

Term 02 (EL1008)

Rys. 111: Diagnostyka EtherCAT
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Rys. 112: Widok master diagnostyki EtherCAT

9 Transport i przechowywanie

Centrala
Centrale przechowywac¢ w rozmontowanym stanie w zabezpieczonym miejscu.

Sterownik / zaciski

Jesli temperatura przechowywania przekracza 60°C, nalezy wyja¢ baterie z wbudowanego komputera PC 8191.
Baterie przechowywac oddzielnie od wbudowanego komputera PC w suchym otoczeniu, w temperaturze od
0°Cdo 30°C.

ﬂ Typ sterownika 8191: Ustawienia domyslne, takie jak data i godzina, zostaja utracone po wyjeciu
baterii.




Utylizacja myGEZE Control

10 Utylizacja

Wszystkie komponenty centrali musza by¢ utylizowane zgodnie z przepisami dotyczacymi odpadéw niebez-
piecznych. Akumulatory zawierajg bardzo toksyczne substancje i dlatego nalezy je oddawaé w wyznaczonych
punktach zbidrki.

Informacje dotyczace ustawy o zuzytych bateriach i akumulatorach

(Stosowana w Niemczech i wszystkich pozostatych krajach Unii Europejskiej oraz w innych krajach europejskich
w potaczeniu z krajowymi przepisami dotyczacymi oddzielnego systemu zbierania zuzytych baterii i akumulato-
réw).

Zgodnie z ustawa o zuzytych bateriach i akumulatorach, jako podmiot sprzedajacy akumulatory lub baterie,
badz dostarczajacy urzadzenia zawierajgce akumulatory lub baterie, jestesmy zobowigzani przekazac nastepu-
jace informacje: akumulatoréw i baterii nie wolno wyrzuca¢ wraz z odpadami komunalnymi. Ustawa o zuzytych
bateriach i akumulatorach wyraznie zabrania utylizacji wraz z odpadami komunalnymi. Jako odbiorca koricowy
sg Panstwo ustawowo zobowigzani do zwrotu zuzytych akumulatoréw i baterii. Zuzyte akumulatory i baterie
nalezy odda¢ w punkcie zbiérki lub w sklepie. Akumulatory otrzymane od nas mozna po zuzyciu odesta¢ nam
poczta.

Adres: GEZE GmbH, Wareneingang, Reinhold-Voster-Str. 21-29, 71229 Leonberg.
Baterie zawierajace substancje szkodliwe sa oznaczone symbolem przekreslonego pojemnika na $mieci. Pod

symbolem pojemnika na $mieci znajduje sie chemiczne oznaczenie substancji szkodliwej - Cd to kadm, Pb to
otéw, Hg to rtec.
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11 Dane techniczne

Parametry elektryczne i przytaczeniowe

Napiecie robocze (pierwotne) 230V AC
-15% do +10%, (195 V ACdo 253 V AQ)
Czestotliwos¢ 50 Hz
(47-63 Hz)
Zabezpieczenie 10 A
Warunki otoczenia
Temperatura otoczenia -5 do +40°C

Wzgledna wilgotnos¢ powietrza

75 % (wartos¢ srednia w catym okresie eksploatacji)
90 % (maks. 96 h pracy ciagtej w temp. +40 °C)

Dane mechaniczne

Obudowa natynkowa

lakierowana blacha stalowa (RAL 7035) z wktadka zamka
(klucz dwupiérowy, 3 mm)

Stopien ochrony

IP 30, zgodnie zEN 12101-10 klasa srodowiskowa 1

Wymiary obudowy

w zaleznosci od wyposazenia centrali

Maks. straty mocy poszczegéinych komponentow:

Komponent

Maks. straty mocy
(w watach)

myGEZE Control CPU MODUL 8191/8290

4 9 W z tadowaniem

UPS

myGEZE Control CAN ZACISK GLOWNY

myGEZE Control tacznik wtykowy CAN

myGEZE Control ETHER £t ACZNIK CAT

myGEZE Control ZACISK MAGISTRALI EIB/KNX

myGEZE Control ZACISK KONCOWY

myGEZE Control cyfrowy zacisk wejsciowy 8-kanatowy

myGEZE Control zacisk rozdziatu potencjatéw 24 V DC

myGEZE Control zacisk rozdziatu potencjatéw 0 V DC

myGEZE Control zacisk wyjsciowy przekaznika 2-kana-
fowego

myGEZE Control zacisk wyjsciowy przekaznika 4-kana-
fowego

myGEZE Control zacisk zasilacza

myGEZE Control tacznik

myGEZE Control przedtuzenie

myGEZE Control 2-portowe odgatezienie

myGEZE Control nasadka koficowa magistrali

Do zasilania elektrycznego catego systemu podawane jest 24 VDC (-15%/+20%).
Ze wzgledu na tolerancje, straty mocy moga sie nieznacznie réznic.

(GEZE]
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