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Semboller ve cizimler

Uyarilar

Bu kilavuzda, sizi maddi hasarlara ve kisisel yaralanmalara karsi korumak icin uyari isaretleri kullaniimistir.
» Bu uyari isaretlerini mutlaka okuyun ve dikkate alin.

» Uyari semboli ve uyari kelimesi ile isaretlenmis olan tim énlemlere uyun.

Uyari sem- Uyari kelimesi Anlami
bolii
TEHLIKE Kisiler icin tghllkeler. o )
Uyarilarin dikkate alinmamasi 6liime veya agir yaralanmalara neden olur.
UYARI Kisiler icin tehlikeler.
Uyarilarin dikkate alinmamasi 6liime veya agir yaralanmalara neden olabilir.
; Kisiler icin tehlikeler.
A DIKKAT Uyarilarin dikkate alinmamasi hafif yaralanmalara neden olabilir.

Diger semboller ve gizimler
Dogru kullanim seklini anlatmak icin, dnemli bilgilerden ve teknik agiklamalardan yararlaniimistir.

Sembol  Anlami

“Onemli aciklama” anlamina gelir
0 Maddi hasarlarin 6nlenmesine, anlamaya veya calisma akislarini en uygun sekle getirmeye yonelik bilgiler

“Ek bilgi” anlamina gelir

» islem talimati sembolii: By, bir seyler yapmaniz gerektigi anlamina gelir.
» Birden fazla islem adiminda siraya uyun.

EN 16005 ile Bir tablodaki ve/veya emniyet sensorlerine dair bir sembol.
EN 16005
yumlu
EN 16005 ile EN 16005 dogrultusunda olmayan bir tablodaki sembol veya sensérlere ait
EEOS uyumlu degil bilgi.
Yangina dayanikli kapi Yangina dayanikli kapi sembolii

Yangina dayanikli kapri¢in izin - “Yangina dayanikli kapi icin izin verilmez” semboli
verilmez

Gecerlilik stresi

s Yazihm versiyonu DCU8 V2.1'den itibaren gecerlidir
= Donanim revizyonu DCU800, Rev F'den itibaren

Urtin sorumlulugu

Uriin sorumlulugunda belirlenmis olan (reticinin Griinleri icin sorumlulugu uyarinca bu brosiirde yer alan bilgiler
(Grn bilgileri ve amacina uygun kullanim, amag disi kullanim, Griin performansi, Griin bakimi, bilgilendirme ve
talimat yuktmlulikleri) dikkate alinmalidir. Dikkate alinmamasi Ureticiyi sorumluluktan muaf tutar.
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1 Bilgiler
11 Guavenlik uyarilari

1.2

>
>
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Bu talimatlar saklanmahdir.

is yeri izinsiz giris yapilmasina karsi emniyete alinmalidir.

Elektrikli sistemlerdeki calismalara baslamadan énce gerilim beslemesi (sebeke ve akiimilator) kesilmeli ve

gerilimsizlik kontrol edilmelidir. Kesintisiz gli¢ kaynagdi kullaniliyorsa (UPS), sistem sebekeden ayrilmis olsa bile

gerilim altindadur.

Uzun sistem elemanlarinin pivot alani dikkate alinmalidir.

Motor/kapak/sistem elemanlari asagiya diismeye karsi emniyete alinmalidir.

Montaj, kullanima alma ve bakim calismalarini sadece GEZE tarafindan yetkilendirilmis uzmanlar yapabilir.

Yikseklerde yapilan calismalarda yaralanma tehlikesi.

Motoru sadece son tokatlama anahtari bagh oldugunda cahstirin.

GEZE, sistem Uzerinde yapilan yetkisiz degisikliklerden dolayi meydana gelen hasarlardan sorumlu degildir.

Yabanci Griinlerle kombine edilmesi durumunda GEZE hicbir sorumluluk Gstlenmez. Bakim ve onarim

calismalari icin de sadece GEZE orijinal parcalari kullaniimalidir.

Sebeke gerilimine olan baglanti yalnizca bir uzman elektrik¢i tarafindan yaratilebilir. Sebeke baglantisinin ve

topraklama baglantisinin kontroli, VDE 0100 B6liim 600 uyarinca gergeklestirilmelidir.

Sebeke tarafindaki ayirici tertibat olarak, santiyede yer alan otomatik sigorta kullaniimalidir. Olcme degeri yapi

tarafli sebeke beslemesinin turiine, kesitine, doseme sekline ve ¢evre kosullarina uyarlanmalidir. Otomatik

sigorta en az 4 A ve en ¢ok 16 A degerine sahip olmalidir.

2006/42/AT sayili Makine Direktifine gore, kapi sistemi kullanima alinmadan 6nce bir giivenlik analizi yapilmali-

dir ve kapi sistemi, 93/68/EWG sayili CE etiketleme direktifine gore etiketlenmelidir.

En yeni genel bilgiler, standartlar ve tlkeye 6zgu kurallar dikkate alinmalidir, 6zellikle:

@ ASR A1.7 “Normal ve biyuk kapilar genel bilgisi”

@ DIN EN 16005 “Gugle acilir kapilar; Kullanim emniyeti; Gereksinimler ve test yontemleri”

@ DIN VDE 100- 600 “Alcak gerilim tesislerinin montaji - Bolim 6 Testler”

@ DIN EN 60335- 2- 103 “Evsel ve benzer amaglar icin kullanilan elektrikli cihazlarin emniyeti, motorlar, blyuk
kapilar, kapi ve pencerelerle ilgili 6zel kosullar”

o Kaza onleme kurallari, 6zellikle DGUV V1 (BGV A1) “Genel Kurallar”

o DGUV V3 (BGV A3) “Elektrik tesisati ve ekipmanlar”

DIN 18263-4 uyarinca sabitleme mekanizmasi olarak doner kapi motoru

o

Doner kanat motorunun sabitlemesi bir yangin alarmi, ariza veya elle miidahale durumunda kaldirilmal, kilit
kilidini agma sistemi (ylk akimi prensibi uyarinca kapi otomatigi) kilitleme etkisinde durmali ve tiim kapi kana-
di agma sinyal vericileri etkisiz duruma getirilmelidir.

Tek kanatli ve 2 kanatli kapilarda doner kapi motorlari iki kanatli kapilarin kapi ¢cercevesi veya sabit kanadinda
kilit dili acicisi ile ilgili elektrikli kapi otomatigi ve/veya yayli kilit diline sahip emniyet mandalinin olmasi halin-
de kullanilabilir.

Baglanti uyarilari

o

Motor sadece kuru odalarda kullanilmak tizere tasarlanmistir.

> Sadece kablolama semasinda belirtilen kablolari kullanin. Koruyucu topraklamayi, baglanti semasina gore déseyin.
» Kablolar icin temel olarak izolasyonlu kablo ylksukleri kullanin.

» Kullanilmayan uglar izole edilmelidir.

» Gevsek ve motor dahilindeki kablolari kablo baglariyla emniyete alin.

» Cevre beslemesi icin izin verilen maksimum toplam elektrik tiiketimi dikkate alinmaldir.

Urlinii onarim/bakim sirasinda, miimkiin oldugunca az zahmetle erisimin saglanabilecegi sekilde monte
edin/takin. S6kme masraflari ekonomik olarak Grlintin degeriyle esdeger olmalidir.
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1.3
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Birlikte gecerli olan dokimanlar

Malz. No. Dokiiman Uriin
154918 Powerturn kullanim kilavuzu Motor
154917 Powerturn montaj kilavuzu Motor
154872 Powerturn entegre kapanma sirasi kontroli Motor

merkezi kurulum talimati
123457 Kurulum talimati GC 302 R Radar hareket sensoéri
198724 Kurulum talimati GC 307+ Temassiz kontrol sensori
203845 Kurulum talimati GC 308 R Radar hareket sensori
126833 Kurulum talimati GC 334 Emniyet sensori
128556 Kurulum talimati GC 335 Emniyet sensori
152968 Kurulum talimati GC 338 Emniyet sensord cita cifti
167390 Kurulum talimati GC 342 Emniyet sensori
198708 Kurulum talimati GC 342+ Emniyet sensori
141511 Baglanti semasi FA GC 150 Sabitleme sistemi
132159 Montaj ve bakim kilavuzu GEZE otomatik telsiz kumanda programi
186584 Emniyet analizi Motor
030450 Kontrol defteri Otomatik

Monte edilmis sistemin kontrol edilmesi

» Temas edilebilen ve topraklama iletkeniyle baglantili tiim metal parcalarina olan topraklama baglantisini
kontrol edin.

> Varlik sensorleri ve hareket sensérlerinin fonksiyonu kontrol edilmelidir.

» Ezme, darbe, kesme ve iceri cekme noktalarinin emniyete alinmasi veya engellenmesine dair dnlemler kontrol
edilmelidir.
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2

Kisaltmalar

Kablo renkleri

BN  kahverengi GN  yesil
BK  siyah GY g
BU  mavi YE  san

Baglantilar, terminaller ve fisler

AU Otomatik

BS Mentese tarafi
BGS Mentesesiz tarafi
DO Daimi agik

DPS Dijital program salteri
SON Son ¢arpma
GF Gecis kanadi

FK1 Telsiz kanali 1 (calisma modu degisimi ve KI
kumanda sinyali KI)

FK2 Telsiz kanali 2 (kumanda sinyali KB)

GND Referans potansiyeli

KA Temas algilayicisi disarida
KB Mekanik anahtar yetkili
KI Temas algilayicisi iceride
LK Sira klemens

LS Mesai bitimi

MPS Mekanik program salteri
NA Gece

PA Parametrelenebilir ¢ikis

OG turuncu TQ  turkuaz
PK  pembe VT mor
RD  kirmizi WH  beyaz
PE Parametrelenebilir giris
RBM Radar hareket sensori
RES Sifirlama butonu
RM Surgl sinyali
RSZ duman dedektori kumanda merkezi
RS485 DPS'e ve ikinci motora iletisim sinyali
KAPALI  Calisma modu KAPALI
SF Sabit kanat
DURDURMA Durdurma
SCR Blendaj
SIO Acma emniyet sensort
SIS Kapatma emniyet sensorl
STG Ariza
TK Kapi Ust gecis kablosu
TOE Kapr otomatigi
TST Emniyet sensorleri test sinyali
24V Harici cihazlar icin besleme voltaji
24V SENS  Sensorler icin besleme voltaji, ECO mod

ayarindan sonra anahtarlanmis
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Elektrik verileri

3

Elektrik verileri

Sebeke gerilimi

Frekans

Koruma sinifi

Nominal gii¢

Sebeke baglantisi

Birincil sigorta

ikincil sigorta

ikincil gerilim (Trafo)

Harici bilesenler icin kumanda gerilimi
24V kumanda gerilimi ¢ikis akimi
Sigorta 24V

Sicakhk arahig

IP koruma sinifi

Emisyon ses basinci seviyesi

230V AC -%15, +%10

50/60 Hz

I

200 W

Sabit baglanti (kurulum hatti veya kablo gecis korumasi)
10 A yavas, 520 mm

33V AC 46V DQ)

24VDC £%!10

1200 mA surekli 1800 mA kisa suireli (5 sa, ED % 30)
2,5 A; geri dondurdlebilir

-15...+50°C

IP30

< 70dB (A)
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4 Baglanti klemensleri
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Baglanti klemensleri
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Kapatma ve agma emniyet sensoru

» 2 kanatli sistemlerde gecis kanadinin emniyet sensorlerini gecis kanadi kumandasina baglayin.
> 2 kanatli sistemlerde sabit kanadin emniyet sensdrlerini sabit kanat kumandasina baglayin.
» Kapanmayi izleyen sensorii, mentesesiz taraftaki kapi kanadina monte edin.
Kapanma sirasinda SIS etkinlestirildiginde, kapi geri gelir ve tekrar acilir.
» Acilmayi izleyen sensori, mentese tarafindaki kapi kanadina monte edin.
Acilma sirasinda SIO etkinlestirildiginde kapi durur.

Algilandiginda sensoriin cikisi agiktir (SIS veya SIO girisinde GND vardir).

» Kullanima alma ve serviste sensorlerin fonksiyonu ve tam ayari kontrol edilmelidir.

o DPS dijital program salterinin kullanimi igin bkz. bolim 29.4 “DPS dijital program salteri”, S. 95.

@ ST220 servis terminalinin kullanimi icin bkz. Bolim 29.1 “Servis terminali ST220", S. 76.:

ST220'nin bagh oldugu motorun durumu gériintilenir. 2 kanath sistemlerde gecis kanadinin durumu gésterilir.
» Basma butona +'basin.

> A veya V¥ basma butonla “Gegis kanadi Para” ve/veya “Sabit kanat Para” secin ve <! basma butonuna basin.
» Secim menislinde A basma butonlarina basin veya ¥ “Sinyalleri” secin ve «! basma butona basin.

Diger ayarlar icin bkz. asagidaki aciklamalar.

SIO emniyet sensoriintin duvar gériinmezligi alani, 6grenme islemi esnasinda otomatik olarak ayarlanir.
Gerektiginde DPS veya ST220 ile servis menisu lzerinden degistirilebilir,

s DPS: Ak parametresi istenilen duvar gériinmezligi araligina getirilmelidir (1° ile 99° arasi).

<

o ST220: “Girig sinyalleri”, “SI3 - Terminal SIO1”, “SI3 duvar yansimasi araligi” istenilen degere (1°...99°) getirilmelidir.

Emniyet sensorl citasi cifti GC 338

EN 16005

» Bolim 1.3 “Birlikte gecerli olan dokiimanlar”, S. 7. dikkate alinmaldir.
» Bolim 31.2 “Aksesuar”, S. 112. dikkate alinmalidir.

s GC 338 araylziinlin baglanti prizi 6 kutuplu. Terminal 6 bos.

@ Powerturn, enerji boyutuyla GC 338'i gerekli olmadigi miiddetce otomatik olarak durma moduna gegirebilir. Bunun
on kosulu, V1.8'den baslayan firma yazilimidir.

= Powerturn ve GC338'de “Enerji tasarrufu isletimi” etkinlestirilmelidir.

@ Her iki calisma modu, EN 16005 uyarinca uyumludur.

Standart isletim
» GC 338 arayliz modultindeki DIP salteri 3' (TST/SBY) ACIK konumuna getirin (fabrika ayari).
» Test etme parametresini ayarlama:

o DPS: £E, I l konumuna getirilmelidir (24 V ile test etme).

s ST220: “Cikis sinyalleri”, “Sl test etme”, “24 V ile test etme” konumuna getirilmelidir.

Enerji tasarrufu isletimi

SIS ve SIO “Eneriji tasarrufu isletimi” testine ayarlanmalidir. Bu ayarla ¢alisma modu degisiminden sonra tepkime
suresi uzar.

» DIP salteri 3 (TST/SBY), GC 338 arayliz modiliinde KAPALI konumuna getirilmelidir.
> Test etme parametresini ayarlama:
o DPS: £E, 0 3 konumuna getirilmelidir (enerji tasarrufu igletimi).
@ ST220: “Cikis sinyalleri” ile “Sl test etme”, “enerji tasarrufu isletimine” getirilmelidir.

GEZE) :



Kapatma ve agma emniyet sensori Powerturn
511  Kapanma ve acilmayi denetleme
Standart isletim
» Kontak tipi parametresini ayarlama;
s DPS:  Silve53, 2 (agma otomatigi) konumuna E
getirilmelidir (fabrika ayari).
o ST220: “Girig sinyalleri”, “SIT - Terminal SIS”, “SI
kontak tipi” “acma otomatigi” ve
“SI3 - Terminal SIO”, “SI3 kontak tipi”
"a¢ma otomatigi” konumuna getirilmeli-
dir (fabrika ayar).
Enerji tasarrufu isletimi r S
> Kontak tipi parametresini ayarlama; ) 2
o DPS:  &lvesd, 7 (frekans) konumuna getiril-  —— - ... veya
melidir.
@ ST220: “Giris sinyalleri”, “SI1 — Terminal SIS”, @ @
“SI1 kontak tipi” “Frekans” konumuna E
ve “SI3 — Terminal SIO”, “SI3 kontak tipi” I 306)
“Frekans” konumuna getirilmelidir. 1 3] S0
» Fonksiyon parametresini ayarlama: W._ L GND
= DPS:  Flistenilen fonksiyonave F3,45 (SIO 4 | 24VSENS
stop) veya SIGNAL [71_GY 70| TST
£ & ((SIO stop SF GF) konumuna getiril- 24v [31_BN —
melidir. N sio 31 BK SIS
@ ST220: “Girig sinyalleri”, “SIT - Terminal SIS”, “SI1 L [11] SIS
fonksiyonu” istenilen fonksiyona ve “SI1 - GND [4] BY FT GND
Terminal SIO”, “SI3 fonksiyonu” “SIO stop” sis [5 |_WH [
veya “SIO stop SF GF"'e getirilmelidir. — 3 | 4 | 24VSENS
L | 10| TST
@)
T S
1 Mentesesiz tarafi
2 Mentese tarafi
3 Kapr Ust gegis kablosu
4 GC 338 Arayliz moduli
14 [GEZE)
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Kapatma ve agma emniyet sensoru

512

Acilmayi denetleme

Standart isletim
» Kontak tipi parametresinin ayarlanmasi:

= DPS: 53, &2 konumuna getirilmelidir (kapi otomatigi)
(fabrika ayari).

o ST220: “Giris sinyalleri”, “SI3 - Terminal SIO”, “SI3
kontak tipi” “agma otomatigi” konumuna
getirilmelidir (fabrika ayar)

s S1,52: Parametre 9, 02'ye (acici) getirilmelidir.

Enerji tasarrufu isletimi
» Kontak tipi parametresini ayarlama;
o DPS: 53,03 (frekans) konumuna getirilmelidir.
o ST220: “Giris sinyalleri”, “SI3 — Terminal SIO”, “SI3 kon-
tak tipi” “Frekans” konumuna getirilmelidir.

» Fonksiyon parametresini ayarlama:

s DPS:  F3,05(SIO stop) veya
£ & (SIO stop SF GF) konumuna getirilmelidir.

@ ST220: “Giris sinyalleri”, “SI3 - Terminal SIO”, “SI3
fonksiyonu” “SIO stop” veya “SIO stop SF
GF"'e getirilmelidir.

@ S1,52:  Parametre 10 05'e (SIO stop) veya 06'ya (“SIO
stop SF GF) getirilmelidir.

N w N —

Mentesesiz tarafi
Mentese tarafi

Kapr Ust gegis kablosu
GC 338 Araylz moddlU

3
slo
131510
1 | GND
100mA
4 | 24VSENS
—1 GY
SIGNAL | 1 10 [ TsT
— BN
24v | 2 ”
N slo |3
— BU
GND | 4
— WH
SIS | 5 @

15



Kapatma ve agma emniyet sensori Powerturn

513 Kapanmayi denetleme

Standart isletim
> Kontak tipi parametresinin ayarlanmasi: @
= DPS:  5/{,0¢2 (agma otomatigi) konumuna getiril- - - ______

melidir
(fabrika ayarr). @
o ST220: “Girig sinyalleri”, “SIT - Terminal SIS”, B E
“SI1 kontak tipi”, “agma otomatigi” konumu-
na getirilmelidir (fabrika ayar). sis
@ S1,52:  Parametre 7,02 konumuna (agici) getirilmeli- 1 g1
dir (fabrika ayan). oo
Enerji tasarrufu isletimi 100mA 4 | 24VSENS
> Kontak tipi parametresini ayarlama; siGNAL |1 F&Y 10| TsT
s DPS: 5/, 03 (frekans) konumuna getirilmelidir. Say |2 BN
o ST220: “Giris sinyalleri”, “SIT — Terminal SIS”, “SI1 kon- — gk
tak tipi” “Frekans” konumuna getirilmelidir. SI0 |3 | BU
GND | 4 |
» Fonksiyon parametresini ayarlama: sis | 5 |2
s DPS:  Flistenilen fonksiyona ayarlanmalidir. N @
o ST220: “Giris sinyalleri”, “SIT - Terminal SIS”, “SI1 —
fonksiyonu” istenilen fonksiyona ayarlanma- @
hdr.
@ S1,S2: Parametre 8 istenilen fonksiyona ayarlanma-
hdr.

K

Mentesesiz tarafi
Mentese tarafi

Kapi Ust gecis kablosu
GC 338 Araylz moddlu

N w N —

52  Sensor GC 334/GC 335

» Bolim 1.3 “Birlikte gegerli olan dokiimanlar”, S. 7. dikkate alinmaldir.
» Bolim 31.2 “Aksesuar”, S. 112. dikkate alinmalidir.

53  Emniyet sensord GC 342

EN 16005

> Oneri: Sensér parametrelerinin degistirilmesi icin opsiyonel uzaktan kumandayi kullanin.
» Bolim 1.3 “Birlikte gecerli olan dokiimanlar”, S. 7. dikkate alinmalidir.
> Bolum 31.2 “Aksesuar”, S. 112. dikkate alinmalidir.

Sensor opsiyonlari
» Parametre ayari DCUS.
o DPS:  EE 02 (GND ile Test) konumuna getirilmelidir.
o ST220: “Cikis sinyalleri”, “Sl test etme”, “GND ile test etme” konumuna getirilmelidir.

z GEZE)



Powerturn Kapatma ve agma emniyet sensori

531 Kapanma ve agmayl denetleme

GC 342
BS SI0
————————————— — 13| sio
up 2N 1] GND
60 mA —
+up N j 4| 24VSENS
YE 10| TST
s0 || wH —
GY 1S
1| sis
SIS L/\_PKﬁCT J
BU —
Test com — 4| 2avsens
+ 10| TsT
GC 342 (1) _
BGS

1 Kapi Gst gecis kablosu

Ayarlar GC 342

» Oneri: Sensér parametrelerinin degistirilmesi icin opsiyonel uzaktan kumandayi kullanin.
» Bolim 1.3 “Birlikte gecerli olan dokiimanlar”, S. 7. dikkate alinmahdir.
> Bolim 31.2 “Aksesuar”, S. 112. dikkate alinmalidir.

Ayarlar DCU8
» Kontak tipi parametresinin ayarlanmasi:
= DPS: Sive 53,02 (acic) konumuna getirilmelidir (fabrika ayar).
o ST220: “Giris sinyalleri”, “SIT - Terminal SIS”, “SI1 kontak tipi” “agma otomatigi” ve “SI3 - Terminal SIO”, “SI3
kontak tipi” “agma otomatigi” konumuna getirilmelidir (fabrika ayari).
» Fonksiyon parametresini ayarlama:
s DPS:  Flistenilen fonksiyona ve F3, 25 (SIO stop) veya & & ((SIO stop SF GF) konumuna getirilmelidir.
o ST220: “Girig sinyalleri”, “SIT - Terminal SIS, “SI1 fonksiyonu” istenilen fonksiyona ve “SI1 - Terminal SIO”,
“SI3 fonksiyonu” “SIO stop” veya “SIO stop SF GF konumuna getirilmelidir.

53.2  Agimay denetleme

SIO
13 sio
-UB BN 1 GND
60 mA GN
+UB T 4 [ 24VSENS
YE 10 TST
SIO |_/I WH
__PK
SIS GY
CcCOM i
Test Y RD

GC 342 (1)

nc

1 Kapr Ust gegis kablosu

Ayarlar DCU8
» Kontak tipi parametresinin ayarlanmasi:
o DPS: 53,02 (acict) konumuna getirilmelidir (fabrika ayari).
o ST220: “Girig sinyalleri”, “SI3 ~Terminal SIO”, “SI3 Kontak tipi” “agma otomatigi” konumuna getirilmelidir
(fabrika ayari)
» Fonksiyon parametresini ayarlama:
o DPS:  F3,05(SIO stop) veya £ & ((SIO stop SF GF) konumuna getirilmelidir.
o ST220: “Giris sinyalleri”, “SI3 - Terminal SIO”, “SI3 fonksiyonu” “SIO stop” veya “SIO stop SF GF konumuna
getirilmelidir.
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Kapatma ve agma emniyet sensori Powerturn

53.3 Kapanmayi denetleme

SIS
S
_ug 2N 1| GND
60 mA GN
+UB 4 | 24VSENS
YE
— 10( TST

SI0 ~ WH_

PK

S IR I

COM i
Test

+|_RD

GC 342 @
RrC
1 Kapi st gecis kablosu
Ayarlar DCU8
» Kontak tipi parametresinin ayarlanmasi:
@ DPS:  51{,82 (agic) konumuna getirilmelidir (fabrika ayar).
@ ST220: “Giris sinyalleri”, “SIT Terminal SIO”, “SI1 Kontak tipi” “agma otomatigi” konumuna getirilmelidir
(fabrika ayari)

» Fonksiyon parametresini ayarlama:
s DPS:  Flistenilen fonksiyona getirilmelidir.
o ST220: “Girig sinyalleri”, “SIT - Terminal SIS, “SI1 fonksiyonu” istenilen fonksiyona ayarlanmaldir.

54  Emniyet sensort GC 342+
EN 16005
» Oneri: Sensér parametrelerinin degistirilmesi icin opsiyonel uzaktan kumandayi kullanin.
» Bolum 1.3 “Birlikte gecerli olan dokiimanlar”, S. 7. dikkate alinmahdir.
> Bolim 31.2 “Aksesuar”, S. 112. dikkate alinmalidir.
Sensor opsiyonlari
» Kapi kanadinin ve parmak koruma alaninin emniyete alinmasi icin kapi kanadinin her iki tarafinda tst kdsede
bir modul monte edin.
s EEZE)



Powerturn Kapatma ve agma emniyet sensori

541  Kumandayla agma ve kapanma izlemesi

ON
ON
1T 2 3 4 a0
A
SIO sinyali (Emniyet agma) DIP 1 ON
KAPALI
ON
N\
/ 1 2 3 4 \/

SIS sinyali (Emniyet kapatma) DIP 1 OFF

GC 342
@ BS sio
- = 4 - — — T3] sio
-us | 2N 1| oND
o0 mA s PN 4| 24 vSENS
YE 10| TsT
so | | wa L
sis
SIS &Y [11] sis
|_/|_ PK EREE)
Test CoMm DCT 24 VSENS
+| RD 10| TsT
YE/BK
e |_/ WHIBK L Kr KA
1] enD GND
GC 342+ 4] 24 vsens 24 VSENE
BGS @ 21] ki KA

1 Kapr Ust gegis kablosu
2 Kapi baglanti kablosu BS/BGS

Ayarlar GC 342+

» Oneri: Sensér parametrelerinin degistirilmesi icin opsiyonel uzaktan kumandayi kullanin.
» Bolum 1.3 “Birlikte gecerli olan dokiimanlar”, S. 7. dikkate alinmahdir.
> Bolim 31.2 “Aksesuar”, S. 112. dikkate alinmalidir.

Ayarlar DCU8
> Kl veya KA kontak tipini “normalde a¢ik” olarak konumuna getirilmelidir.

» SIS veya SIO oldugunda kontak tipi “agma otomatigi” konumuna getirilmelidir.
> Sltest etme, “GND ile test etme” konumuna getirilmelidir.
» Kontak tipi parametresinin ayarlanmasi:
s DPS:  5ive53, < (acic)) konumuna getirilmelidir (fabrika ayari).
o ST220: “Giris sinyalleri”, “SI1 - Terminal SIS”, “SI1 kontak tipi” “agma otomatigi” ve “SI3 - Terminal SIO”, “SI3
kontak tipi” agma otomatigi” konumuna getirilmelidir (fabrika ayari).
» Fonksiyon parametresini ayarlama:

s DPS:  Flistenilen fonksiyona ve £3 &5 (SIO stop) veya & & (SIO stop SF GF) konumuna getirilmelidir.
e ST220: “Girig sinyalleri”, “SIT - Terminal SIS1”, “SI1 fonksiyonu” istenilen fonksiyona ve “SI3 - Terminal SIO”,
“SI3 fonksiyonu” “SIO stop” veya “SIO stop SF GF” konumuna getirilmelidir.

GEZE) 9



Kapatma ve agma emniyet sensori Powerturn

» Kontak tipi KI parametresinin ayarlanmasi

s DPS: I, I ! konumuna getirilmelidir (fabrika ayar).

o ST220: “Sinyaller”, “Giris sinyalleri”, “KI”, “KI Kontak tipi”, “Kapatici” konumuna getirilmelidir (Fabrika ayari).
» Kontak tipi KA parametresinin ayarlanmasi:

s DPS: Lo, {konumuna getirilmelidir (fabrika ayari).

o ST220: “Sinyaller”, “Giris sinyalleri”, “KA”, “KA Kontak tipi”, “Kapaticl” konumuna getirilmelidir. (Fabrika ayari).
> “Test” parametresini ayarlayin.

o DPS:  EE 02 (GND ile Test) konumuna getirilmelidir.

o ST220: “GCikis sinyalleri”, “Sl test etme”, “GND ile test etme” konumuna getirilmelidir.

20 GEZE)



Powerturn Mekanik anahtar yetkili

6

6.1

Mekanik anahtar yetkili

o KB girisi, AU, LS ve NA calisma modlarinda etkindir.

o 2 kanath sistemlerde mekanik anahtar yetkili gecis kanadi kontrol initesine veya sabit kanat kontrol {initesine
baglanabilir.

o Kumanda edildiginde gecis kanadi ve devredeyse sabit kanat agilir.

= Kumanda esnasinda “Yetkili” kontak saglayicinin cikisi kapalidir, KB girisinde 24 V vardir (kapatici temasi). Acma
otomatigi kontagi olarak parametrelenmisse kumanda edildiginde 0 V mevcut olmalidir.

ST220'nin bagh oldugu motorun durumu goriintilenir. 2 kanatli sistemlerde gecis kanadinin durumu gosterilir.

» Basma butona «' basin.

> A veya V¥ basma butonla “Gecis kanadi Para” ve/veya “Sabit kanat Para” secin ve «+! basma butonuna basin.

Diger ayarlar icin asagidaki aciklamalara bkz.:

o Kontak tipi parametresinin ayarlanmasi:
o DPSile: £h, 0 1 (normalde acik) veya &2 (agma otomatigi) konumuna getirilmelidir.
o ST220ile:  “Sinyaller”, Giris sinyalleri”, “KB”, “KB temas tlri” “kapatici” ve/veya “agma otomatigi” konumuna

getirilmelidir.

Anahtarli buton

o Parametre kontak tipinin asagidakilerle ayarlanmasi o
s DPS:  [E, 8 {konumuna getirilmelidir (fabrika ayar). ! KB
s ST220: “Sinyaller”, “Giris sinyalleri”, “KB", “KB Kontak 3] 24v
tipi”, “"normalde acik” konumuna getirilmelidir.
(fabrika ayari). % KB

@ SCT anahtarli buton, tek kutuplu, UP, AS500 tek tarafli
profil gébegdi yok
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Temas algilayicisi iceride Powerturn

7

/.1

Temas algilayicisi iceride

o Kl girisi, AU ve LS calisma modlarinda etkindir.
o 2 kanath sistemlerde temas algilayicisi iceride gegis kanadi kontrol Uinitesine veya sabit kanat kontrol Unitesine
baglanabilir.
o Kumanda edildiginde gecis kanadi ve devredeyse sabit kanat agilir.
ST220'nin bagh oldugu motorun durumu goriintilenir. 2 kanatli sistemlerde gecis kanadinin durumu gosterilir.
» Basma butona «' basin.
> A veya V¥ basma butonla “Gecis kanadi Para” ve/veya “Sabit kanat Para” secin ve «+! basma butonuna basin.
Diger ayarlar icin asagidaki aciklamalara bkz.:
= Kapanmayi denetleyen sensdr, temas algilayicisi iceride olarak da kullanilabilir.
o Parametrelerin asagidakiler ile ayarlanmasi:
o DPS:  Fl, &3 konumuna getirilmelidir.
o ST220: “Sinyaller”, “Giris sinyalleri”, “SI1 - Terminal SIS1”, “SI1 fonksiyonu”, “SIS ve KI” konumuna getirilmelidir.
o Kl girisi icin bir gecikmeli agma stiresi ayarlanabilir. Bu siire genel tetikleme gecikme suresine (“agma gecikme-
si”) eklenir.
o Parametrelerin asagidakiler ile ayarlanmasi:
s DPS:  ifAistenilen gecikme siiresine getirilmelidir (0s ... 9s).
o ST220: “Sinyaller”, “Giris sinyalleri”, “KI”, “KI gecikmesi” A ve/veya V¥ tuslariile istenilen gecikme siiresine
(0s ... 95) getirilmelidir ve «+!  tusuna basiimahdir.

Radar hareket sensorti GC 302 R

» Bolim 1.3 “Birlikte gegerli olan dokiimanlar”, S. 7. dikkate alinmalidir.
> Bolim 31.2 “Aksesuar”, S. 112. dikkate alinmalidir.

/.2

22

@ Kumanda esnasinda GC 302 R'nin cikist kapalidir (Kl giri- 55 ¢ "
sinde 24 V vardir). WH
@ Parametre kontak tipinin asagidakilerle ayarlanmasi 50 mA +UB BK
= DPS: [, fkonumuna getirilmelidir (fabrika ayar). -UR N

s ST220: “Sinyaller”, “Giris sinyalleri”, “KI”, “KI Kontak 21| ki
tipi”, “Kapatici” konumuna getirilmelidir ] BU e
(Fabrika ayarr).

@ GC 302 R yon hassasiyetli bir radar hareket sensoriddr.

1 | GND
4 | 24VSENS

wlsfw]n]-

Basma buton (potansiyelsiz normalde acik)

@ Parametre kontak tipinin asagidakilerle ayarlanmasi
s DPS:  I,8 1 (normalde acik) konumuna KI
getirilmelidir (fabrika ayar). | 1 | oND

s ST220: “Sinyaller”, “Giris sinyalleri”, “KI”, “KI Kontak 4 | 2avsens
tipi”, “Kapaticl” konumuna getirilmelidir

(Fabrika ayar). 21 [ ki
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Temas algilayicisi iceride

73 Temassiz GC 307+ kontrol sensord

> Boluim 1.3 “Birlikte gecerli olan dokiimanlar”, S. 7. dikkate alinmalidir.

» Bolim 31.2 “Aksesuar”, S. 112. dikkate alinmalidir.

GC 307+ manuel kumanda edilmek icin 10... 60 cm’lik erisim mesafeli temassiz bir kontrol sensortddr.

» Parametre kontak tipinin asagidakilerle ayarlanmasi
o DPS: L, &l (normalde agik) konumuna
getirilmelidir (fabrika ayar).
s ST220: “Sinyaller”, “Giris sinyalleri”, “KI”, “KI Kontak
tipi”, “Kapatici” konumuna getirilmelidir
(Fabrika ayarr).

74 Radar hareket sensorti GC 308 R

65 mA

Kl
1 |GND

4 |24VSENS

21Kl

» Bolim 1.3 “Birlikte gecerli olan dokiimanlar”, S. 7. dikkate alinmalidr.

> Bolum 31.2 “Aksesuar”, S. 112. dikkate alinmalidir.

GC 308 R, otomatik kapilarda acihm empdilsiyon vericisi olarak kullanmak icin olan bir radar detektoridr. Dopp-
ler etkisiyle sensor hareketleri algilar, burada dedektore yakinlasma ve uzaklagma arasinda ayrim yapilr. Birden

fazla sensor sisteminin tehlikeli sonuglarin olusacadi karsilikli bir etkilesim mimkin degildir.

> Parametre kontak tipinin asagidakilerle ayarlanmasi
o DPS: L, 1l (normalde agik) konumuna
getirilmelidir (fabrika ayari).
@ ST220: “Sinyaller”, “Giris sinyalleri”, “KI”, “KI Kontak
tipi”, “Kapatici” konumuna getirilmelidir
(Fabrika ayari).

GC308R "
RD
“UB | 1 1 |GND
46 mA — BK
+UB | 2 o] 4 | 24vsENs
YE
3 . 21| i
L\;— YE /
—13
5

o Kumanda esnasinda GC 308 R'nin ¢ikisi kapahdir (Kl girisinde 24 V vardir).

23
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8 Temas algilayicisi disarida

> Bolim 1.3 “Birlikte gecerli olan dokiimanlar”, S. 7. dikkate alinmalidir.
> Bolim 31.2 “Aksesuar”, S. 112. dikkate alinmalidir.

o KA girisi sadece AU ¢alisma modunda etkindir.
@ 2 kanath sistemlerde temas algilayicisi disarida gegis kanadi kontrol Unitesine veya sabit kanat kontrol tnitesi-
ne baglanabilir.
@ Kumanda edildiginde gecis kanadi ve devredeyse sabit kanat agilir.
ST220'nin bagli oldugu motorun durumu goérintilenir. 2 kanath sistemlerde gecis kanadinin durumu gosterilir.
» Basma butona ! basin.
> A veya V¥ basma butonla “Gegis kanadi Para” ve/veya “Sabit kanat Para” secin ve «+! basma butonuna basin.
Diger ayarlar icin asagidaki aciklamalara bkz.:
s Kapanmayi denetleyen sensor, temas algilayicisi disarida olarak da kullanilabilir.
@ Parametrelerin asagidakiler ile ayarlanmasi:
= DPS.  Fl{,84konumuna getirilmelidir.
s ST220: “Sinyaller”, “Girig sinyalleri”, “SI1 - Terminal SIS1”, “SI1 fonksiyonu” “SIS ve KA” konumuna getirilmelidir.
o KA girisi icin bir gecikmeli agma stiresi ayarlanabilir. Bu siire genel tetikleme gecikme siiresine (“agma gecikme-
si”) eklenir.
Parametrelerin asagidakiler ile ayarlanmasi:
o DPS:  AAistenilen gecikme slresine getirilmelidir (0 s ... 9 s).
o ST220: “Sinyaller”, “Giris sinyalleri”, “KA”, “KA gecikmesi” A ve/veya V¥ tuslari ile istenilen gecikme siiresine
(0s ... 95) getirilmelidir ve +  tusuna basiimahdir.

8.1  Radar hareket sensort GC 302 R

= Bilgiler igin bkz. GC 302 R (KI). GC302R

23 | KA
BU /

@ Kumanda esnasinda GC 302 R'nin ¢ikisi kapalidir WH KA
(KA girisinde 24 V vardr). SOmA +UB | 1| ” 1 | GND
o Parametre kontak tipinin asagidakilerle ayarlanmasi: -UR | 2 4 | 24VSENS
@ DPS: {a, !konumuna getirilmelidir (fabrika ayari). py
4]
B3

@ ST220: “Sinyaller”, “Giris sinyalleri”, “KA”, “KA Kontak ]
tipi”, “Kapaticl” konumuna getirilmelidir.

(Fabrika ayari).
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Temas algilayicisi disarida

8.2

8.3

384

Basma buton (potansiyelsiz normalde acik)

o Bilgiler icin bkz. buton (KI).
o Parametre kontak tipinin asagidakilerle ayarlanmasi:
o DPS: Lo, ! (fabrika ayar)) konumuna getirilmelidir.
o ST220: “Sinyaller”, “Giris sinyalleri”, “KA”, “KA Kontak
tipi”, “Kapaticl” konumuna getirilmelidir.
(Fabrika ayari).

Temassiz GC 307+ kontrol sensorl

GC 307+ manuel kumanda edilmek icin 10... 60 cm’lik erisim
mesafeli temassiz bir kontrol sensoriddr.

» Parametre kontak tipinin asagidakilerle ayarlanmasi
o DPS: Lo, fl(fabrika ayar) konumuna getirilmelidir.
@ ST220: “Sinyaller”, “Giris sinyalleri”, “KA”, “KA Kontak
tipi”, “Kapatici” konumuna getirilmelidir
(Fabrika ayart).

Radar hareket sensorii GC 308 R

KA
1 | GND

I: —— 4 | 24VSENS
23 | KA

65 mA

KA

1 |GND

4 |24VSENS

23 (KA

GC 308 R, otomatik kapilarda acilim empdilsiyon vericisi olarak kullanmak icin olan bir radar detektoridur. Dopp-
ler etkisiyle sensor hareketleri algilar, burada dedektdre yakinlasma ve uzaklagma arasinda ayrim yapilir. Birden
fazla sensor sisteminin tehlikeli sonuclarin olusacadi karsilikh bir etkilesim mimkin degildir.

» Parametre kontak tipinin asagidakilerle ayar- GC 308 R RD KA

lanmasi 246 mA -UB |1 1 |GND

@ DPS: &, & !(normalde acik) konumuna m e 2] BK o7 1 24VSENS
getirilmelidir (fabrika ayari). YE /
P "o s o 3 23 | KA

@ ST220: “Sinyaller”, “Giris sinyalleri”, L1 v /
“K1", “K| Kontak tipi”, “Kapatici” —14]
konumuna getirilmelidir (Fabrika 5

ayari).

s Kumanda esnasinda GC 308 R'nin ¢ikisi kapaldir (KA girisinde 24 V vardir).
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9 Telsiz kumandasi
> Bolim 1.3 “Birlikte gecerli olan dokiimanlar”, S. 7. dikkate alinmalidir.
» Bolum 31.2 “Aksesuar”, S. 112. dikkate alinmalidir.
o Telsiz alici devresi WRB-5
o 1 kanal telsiz uzaktan kumanda WTH-1
o 2 kanal telsiz uzaktan kumanda WTH-2 (H)—= WRB-5
o 4 kanal telsiz uzaktan kumanda WTH-4 STAT o
o Telsiz verici moduli WTM
@ 7@ OGRETME
1 Durum LED!'i
2 Ogretme tusu
s DCUB800 kontrol tinitesine opsiyonel olarak telsiz alici karti WRB-5 takilabilir.
o Telsiz alicisi her iki FK1 ve FK2 kanallarina sahiptir.
o Telsiz alicisinin 6gretme basma butonu ile telsiz uzaktan kumandasinin tuslari tek tek 6gretilebilir.
@ Alicr hafizasinin her kanalina maksimum on iki verici kaydedilebilir.
9.1  Telsiz alici kartt WRB-5, kumanda platini DCU800'e takilmalidir

Telsiz alici karti WRB-5 sadece elektrigin mevcut olmadigi durumda DCU800 kontrol Gnitesine takilmalidir.

9.2

26

» Aralayici (2), kumanda platini DCU800'e (3) bastiriimahidir.
» Telsiz alici devresi WRB-5 (1), aralayiciya (2) ve fis ¢itasina (4) yerlestirilmelidir.
» Anten dogru konuma getirilmelidir, bkz. resim.

Telsiz kanallari

Telsiz kanali 1

FK 1 telsiz kanalinin fonksiyonu atanilan basma butonuna basma stiresine baghdir.
o < 5saniye: Fonksiyon ayni kontak vericisi giris Kl

s > 5saniye, AU veya LS calisma modunda: Kumanda DO calisma moduna geger. Basma butona yeniden, kisaca

basildiginda : Kumanda AU calisma moduna geri geger.

Telsiz kanali 2
FK 2 telsiz kanalinin fonksiyonu ayni KB kumanda girisi gibidir.



Powerturn Push & Go

10

Push & Go

A

UYARI

Ezilme ve kesilme sonucu yaralanma tehlikesi!

» Kapi kollari Push & Go fonksiyonu etkin oldugunda ezilme ve kesilme yerleri olusturabilir. Emniyet sensorlerini
kullanin.

o Push & Go fonksiyonu temas algilayicilari kullanmadan motorun kumanda edilmesine izin verir.

o Push & Go fonksiyonu ayarlandiginda, kapi kanadi elle kapanma pozisyonundan hareket ettirildiginde, motor
kapiy1 otomatik acar.

@ Acilma acisi, acilma otomatiginin kullanimi icin ayarlanabilir (maks. agilma acisi %100 oldugunda %1... 20).

@ Konforlu bir kullanim icin acilis siiresinin minimum degere ayarlanmamasi gerekir.

Dustik ayarlanmis bir agilma acisi, kapinin istem disi kendiliginden agilmasina sebep olabilir.
EN 16005 uyarinca kapi bu fonksiyon kullanildiginda isaretlenmelidir.

o DPS dijital program salterinin kullanimi icin bkz. bolim 29.4 “DPS dijital program salteri”, S. 95.

@ ST220 servis terminalinin kullanimi icin bkz. Bolim 29.1 “Servis terminali ST220", S. 76.:

ST220'nin bagli oldugu motorun durumu goérintilenir. 2 kanath sistemlerde gecis kanadinin durumu gosterilir.
» Basma butona « basin.

> A veya V¥ basma butonla “Gegis kanadi Para” ve/veya “Sabit kanat Para” secin ve «!basma butonuna basin.
Diger ayarlar icin asagidaki aciklamalara bkz.:

o Parametrelerin asagidakiler ile ayarlanmasi:

s DPS:  Fuacgilma otomatigini baslatmak icin istenilen agilma araligina (1-20) getirilmelidir
veya
fonksiyonu kapatmak icin Pw, & & konumuna getirilmelidir.

OF, “Push And Go™"'da istenilen agik tutma zamanina getirilmelidir (0 — 60 s).

@ ST220: Acilma otomatigini baslatmak icin “Hareket parametresi”, “Push And Go” A ve/veya ¥ basma
butonlariyla agilma araligina (1-20) veya fonksiyonu kapatmak i¢in “Push And Go” 0 konumuna
getirilmelidir.

“Hareket parametresi”, “A¢ik tutma zamanl”, “Push And Go” istenilen “Acik tutma zamani”'na (0 - 60
s) ayarlanmalidir.

GEZE) 2



Parametrelenebilir girisler Powerturn
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1.1

11.2

11.3
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Parametrelenebilir girisler

o Parametrelenebilir PE1, PE2 ve PE3 girislerine farklh 6zel fonksiyonlar atanmistir, bkz. bolim 29 “Servis menu-
sii”, S. 76. istenilen fonksiyon icin gerekli kontak tiirii 29.6 “Servis meniisti DPS ve LED'li Servis tuslari $1/52”,
S.97., veya boliminde 29.3 “Servis terminali ST220" S. 77. bulunabilir.

o Parametrelenebilir giris PE1, sadece kapatici veya acici kontaklari icin uygun olan fakat analog program salteri
MPS'nin baglanmasi icin uygun olmayan saf bir ikili giristir.

o Parametrelenebilir girisler PE2 ve PE3, hem kapatici veya acici kontaklarinin hem de analog program salteri maka-
nik program salteri'nin baglanmasi icin uygun olan analog girislerdir bkz. bélim 16 “Calisma modu”, S. 47.

o DPS dijital program salterinin kullanimi igin bkz. bolim 29.4 “DPS dijital program salteri”, S. 95.

@ ST220 servis terminalinin kullanimi icin bkz. Bolim 29.1 “Servis terminali ST220", S. 76.:

ST220'nin bagh oldugu motorun durumu gériintilenir. 2 kanath sistemlerde gecis kanadinin durumu gosterilir.

» Basma butona +'basin.

> A veya V¥ basma butonla “Gegis kanadi Para” ve/veya “Sabit kanat Para” se¢in ve «'basma butonuna basin.

> “Sinyaller”, “Giris sinyalleri” secilmeli ve +'basma butonuna basilmalidr.

Diger ayarlar icin asagidaki aciklamaya bkz.:

o Parametrelerin asagidakiler ile ayarlanmasi:

s DPS:  El, EZ veya £3 istenilen fonksiyona getirilmelidir.
@ ST220: “PE1”, “PE1 fonksiyonu”, “PE2", “PE2 fonksiyonu” ve/veya “PE3", “PE3 fonksiyonu” istenilen fonksiyo-
na getirilmelidir.

MPS

Bkz. bolim 16.1 “Program salteri”, S. 47. Bir mekanik program salteri yalnizca PE2 ve PE3’e baglanabilir.

2 kanatli ve tek kanatli agcmak

o Gegis kanadi kontroliiniin Parametrelenebilir girisleri Gzerinden ihtiyag halinde 2 kanath acilma ile tek kanath
acllma isletme sekli arasinda gecis yapilabilir (parametre ayarina bagl olarak). Bu, 6rn. Acilma sekli bir krono-
metre ile kullanilabilir program salteri girisleri (NA, LS, AU, DO) Uzerinden degistirilebilir oldugunda mantikli
olabilir.

o Eger analog program salteri MPS bagliysa bu, “2 kanatli agma” ve/veya “tek kanatli agma” acilma seklini kesin
olarak belirttiginden, aciima sekli degisimi mimkin degildir.

o Parametrelerin asagidakiler ile ayarlanmasi:

o DPS: £l Ecveyaf£3, 13 (yaz gecisi) veya &4 (kis gecisi) konumuna getirilmelidir.
@ ST220: “PEvfonksiyonu”, PE2 fonksiyonu” veya “PE3 fonksiyonu” “2 kanath acilma” (yaza gegis) veya “tek
kanatli agilma” konumuna (kisa gegis) ayarlanmahdir.

-
; PE1 GF veya veya
I__/ — 12 ]2av PE2 GF PE3 GF
51| PET PE2 PE3
Sabotaj

o Parametrelenebilir giris PE1, PE2 ve/veya PE3, 6rn. kapali bir (anahtar tusu) muhafazanin gézetlenmesini sagla-
yabilen bir alarm kontaginin baglanmasi icin kullanilabilir. Kapalt muhafazada kontak kapalidir ve PE1, PE2 ve/
veya PE3 girisinde 24 V mevcuttur. Alarm kontadi agildiginda PE1, PE2 ve/veya PE3 girisinde 0 V mevcuttur. Bu
durumda kapi kapali ve kilitli halde kalir.

Kontak kesildiginde KB, NA, LS, AU calisma modu degerlendirilmez. Diger tim fonksiyonlar ayni kalir. Ardindan
onaylanmalidir (alarm kontagini kapat, hatayi sil drnegin ¢calisma modu degisimiyle).

o Parametrelerin asagidakiler ile ayarlanmasi:

o DPS: £l Ecveyaf£Z,15'e (kacak kontag) getirilmelidir.
@ ST220: “PE1 fonksiyonu”, “PE2 fonksiyonu” ve/veya “PE3 fonksiyonu” “Kagak kontagi NC"'ye getirilmelidir.

-

| PET GF veya veya

I:' ——1 2 |24v PE2 GF PE3 GF
51 | PE1 PE2 PE3
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11.5

Gecis kanadi kapanis konumu

Kapanis konumunda bulunan kapi kontagindan geri bildirim, PE1, PE2 veya PE3’ baglantili.
Kapi kanadi kapanis konumuna gelir gelmez kapi kontagi kapanir (gegis kanadh).
o Parametrelerin asagidakiler ile ayarlanmasi:
s DPS:  El, EZveya£3, O E5'ya (GF kapi kapaticisi kapanis konumu) ayarlanmalidir.
s ST220: “PE1 fonksiyonu”, “PE2 fonksiyonu” ve/veya “PE3 fonksiyonu” “Kapanis konumu GF'ye” getirilmelidir.

Acil durum kilidi

UYARI

Ezilme ve kesilme sonucu yaralanma tehlikesi!

Emniyet sensorleri ve engel degerlendirilmez. Kapi, ayarlanan guig ile kapanir.
» Kapi beklenmeden kapandiginda, tehlike alanindan ¢ikilmalidir.

Katlamali kapilarda ve kagis yollarinda izin verilmez.
Yalnizca parametrelenebilir bir girisin kullaniimasina izin verilmistir.

EN 16005

11.6

o Parametrelenebilir PE2 ve PE3 girisleri, bir acil durum kilit salterinin baglanmasi icin kullanilabilir.

o Acil kilitleme salterine basildiginda kontak kapanir ve PE2 veya PE3 girisinde 17,83 V mevcut olur. KA, Kl ve KB
kontaktor(, SIS ve SIO emniyet sensorleri ve ayrica engel algilama kapatilir. Daimi acik ¢alisma modu kesilir.
Kapi kapanir ve kilitlenir. Bu fonksiyonun amacina uygun kullanim i¢in 20 kOhm degerinde bir sonlandirma
direncine ihtiyaci vardir.

o Giriste acil durum kilidi sinyali mevcut oldugu stirece kapi kapali kalr.

o Parametrelerin asagidakiler ile ayarlanmasi:

s DPS:  ECveya£3, I7'ye (Acil kilitleme 20 KOhm) ayarlanmalidir.
@ ST220: “PE2fonksiyonu” veya “PE3 fonksiyonu” “Acil kilitteme 20KOhm NO’ya” ayarlanmalidir.

-
r— —‘_l— —_—

[ : PE2 veya PE3

: S — R P 24V
| ' 52 |PE2 53 [PE3
: 20kQ |

Ek temas algilayicilart (P-KI, P-KA)

o Parametrelenebilir girisler, temas algilayicisi iceride veya temas algilayicisi disarida olarak ek normalde agik
kontaklarin baglantisi icin kullanilabilir.
o Parametrelerin asagidakiler ile ayarlanmasi:
s DPS:  El, EZveya£3 I F (temas algilayicisi iceride) veya & 5 (temas algilayicisi disarida) konumuna getiril-
melidir.
o ST220: “PE1 fonksiyonu”, “PE2 fonksiyonu” ve/veya “PE3 fonksiyonu” “P-KI kumandasi NO” veya “P-KA
kumandasi NO"'ya getirilmelidir.
o Bilgiler icin bkz. bolim 7 “Temas algilayicisi iceride”, S. 22. veya bolim 8 “Temas algilayicisi disarida”, S. 24.
o Kontak saglayicilari tercihe gore terminal 2 (24 V) veya terminal 4'e (24 VSens) baglanabilir.

GEZE) 2
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1.7
11.71

Tus fonksiyonlari

Genel

o Kumanda esnasinda tusun cikisi kapalidir (PE1 veya PE2 girislerinde 24 V vardir).

s Basma buton 2 kanatli sistemlerde gecis kanadi kontrol Ginitesine veya sabit kanat kontrol tinitesine baglanabilir.

» Acik tutma slresi gegis kanadi kontroliinden ayarlanmahdir.

@ Basma buton sabit kanat kumandasina baglysa tus fonksiyonu kumanda edildiginde, “tek kanatli” calisma
modu ayarlanmis olsa da her iki kapi kanadi agilir. “Otomatik” ¢calisma modu sabit kapida ayarlanmaldir.

1172 Tus fonksiyonu

1. Butona basildiginda = Kapi acilir / 2. Butona basildiginda = Kapi kapanir.
ikinci kez butona basilmadigi takdirde, calisma modu degistirilinceye kadar kapi acik kalir.
Buton SF motoruna badli ise, 2 kanatli motorda 2 kanatli agilis gerceklesir.

DPS
> £ilveya£d, | konumuna getirilmelidir.

ST220
» “PE1”, “PE1 fonksiyonu” veya “PE2", “PE2 fonksiyonu” “basma buton NO” konumuna getirilmelidir.

1173 Tus fonksiyonu OHZ

2 kanatli motorlarda gecis kanadindaki ayarlar agik tutma siresini belirler.

11.8

30

DPS

> £ilveya£d, asagidakilericin {{'e ayarlanmalidir:

1. Butona basildiginda = Kapi acilir / 2. Butona basildiginda = Kapi kapanir

Acik tutma siiresi veya 2. Tus temasina basiimadan SIO tetiklendiginde, acik tutma siiresi biter ve 2. Tus temasi

nedeniyle kesilmez.

En gec acik tutma siiresinin bitiminden sonra

@ oH 2 kanatli motorda ve 2 kanath acilim turlinde, basma buton SF motoruna bagliysa.

o o tek kanath motorda veya 2 kanatli motorda ve tek kanatli agilim tiiriinde, GF motoruna basma buton bag-
lanmissa.

ST220

“PE1”, “PE1 fonksiyonu veya “PE2”", “PE2 fonksiyonu asagidakiler icin “OHZ NO'ya” ayarlanmalidir:
Butona ilk kez basildiginda = Kapi acilir / Butona ikinci kez basildiginda = Kap1 kapanir

Kapi en ge¢ acgik tutma siiresinin bitiminden sonra kapanir.

-

| PET GF veya veya

I__/' — 12 |2av PE2 GF PE3 GF
51| PET PE2 PE3

Kontrol Unitesinin sifirlanmasi

o Parametrelenebilir girislerden kontrol Unitesi yeniden baslatilabilir. Basma butona basildiktan sonra motor,
sebeke geriliminin agilmasindan sonra oldugu gibi tepki verir.

o Parametrelerin asagidakiler ile ayarlanmasi:
o DPS: El EcyadaEd /3 (sifirlama tusu) konumuna getirilmelidir.
@ ST220: “PE1 fonksiyonu”, “PE2 fonksiyonu” ve/veya “PE3 fonksiyonu” “Sifirlama butonu NO™'ya getirilmelidir.

-
| PE1 GF veya veya

I__/' — 12 |2av PE2 GF PE3 GF
51 | PET PE2 PE3




Powerturn Parametrelenebilir girisler

119  Cift basma buton (tek kanatli/2 kanatl kapr aciimasi)

2 kanatli motorlarda kapi, gecis kanadi kontroliiniin parametrelenebilir girisler Gzerinden “tek kanatli agilma”
calisma modunda tusa basilarak istege gore tek kanatli veya 2 kanatli olarak agilabilir. Tusa bir kez basildiginda
sadece gecis kanadi acilir ve agik tutma zamaninin bitiminden sonra tek kanath kapanir. 1,5 sn icinde Ust Uste
takip eden tuslamalarda gegis kanatlari acilir ve sabit kanatlar acik tutma stiresinin dolmasindan sonra 2 kanath
olarak kapanir.

Parametrelerin asagidakiler ile ayarlanmas:

o DPS: El EfyadakEd I (cift basma buton) konumuna getirilmelidir.
o ST220: “PE1 fonksiyonu”, “PE2 fonksiyonu” ve/veya “PE3 fonksiyonu” “Cift buton™a getirilmelidir.

-
| PET GF veya veya

I__/' —1 2 |2av PE2 GF PE3 GF
51| PE1 PE2 PE3

1110 DURDURMA

Parametrelenebilir girisler PE1, PE2 ve PE3, durdurma tusunun veya baglama ¢itasinin baglanmasi icin kullanilabi-
lir. PE2 ve PE3 girisleri analog olarak da degerlendirilebilir.

o Kumanda esnasinda kapi kanadi durur (2 kanath sistemlerde her ikisi) ve giris etkin oldugu siirece durur.

o Stop tusu 2 kanath sistemlerde gecis kanadi kontrol linitesine veya sabit kanat kontrol tnitesine baglanabilir.

= DPS dijital program salterinin kullanimi icin bkz. bélim 29.4 “DPS dijital program salteri”, S. 95.

s ST220 servis terminalinin kullanimi icin bkz. Bolim 29.1 “Servis terminali ST220", S. 76.:

ST220'nin bagh oldugu motorun durumu goriintilenir. 2 kanatli sistemlerde gecis kanadinin durumu gosterilir.

» Basma butona «'basin.

> A veya V¥ basma butonla “Gecis kanadi Para” ve/veya “Sabit kanat Para” secin ve +!basma butonuna basin.
Diger ayarlar icin asagidaki aciklamaya bkz.:

PE1, PE2, PE3 igin:
E 05 © Parametre kontak tipinin asagidakilerle ayarlanmasi:
° El,EZve/veya £3 15 (normalde agik”, denetlenmiyor) veya /& (“kapi otomatigi”, denetlenmiyor) konumuna
getirilmelidir.
o ST220: “Sinyaller”, “Giris sinyalleri”, “PE1 fonksiyonu”, “PE2 fonksiyonu” ve/veya “PE3 fonksiyonu”
“A¢ma otomatigini durdur”, Normalde acik durdur” konumuna getirilmelidir.

- : -
1
! : : DURDURMA ey, veya
’_/I; . ’—/ T2 ]oav
1
' 51 [PE1 52 [ PE2 53 | PE3
| E 5] 53]

E1=16 E1=15

PE2 veya PE3 icin:
EN 16005 © EN 16005 uyarinca kisisel guivenlik acisindan girisin denetlenmesi icin 12 k veya 20 k'lik bir sonlandirma direnci
_— ayarlanmalidir. Sonlandirma direnci dogrudan salter temasina baglanmalidir.
o Parametre kontak tipinin asagidakilerle ayarlanmasi:
o DPS: Edyadaf3 I veya ' konumuna getirilmelidir.
@ ST220: “Sinyaller”, “Giris sinyalleri”, “PE2", ve/veya “PE3”, “PE2 fonksiyonu” ve/veya “PE3 fonksiyonu” “Dur-
dur 12 kOhm” veya “Durdur 20 kOhm™a getirilmelidir.

T veya

| PE2 PE3
2 |2av 24V
52 |pE2 PE3
12 kQ veya
20 kQ E2,E3 =12 (Dur 12 kQ -> NO)

E2, E3 =20 (Dur 20 kQ -> NO)
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Kapanis konumu sensord

Kapr kanadi kapanis konumu (gecis kanadi motoru, sabit kanat motoru)

Kapanis konumunda bulunan kapi kontagindan geri bildirim, kontrol Unitesinin PE1, PE2 veya PE3 baglantisinda
baglantili. Motora ait kapi kanadi kapanis kapanma pozisyonuna ulastiginda, kapi kontagi kapanir.
Parametre ayarlama,

e DPS: £l Ecveyaf£Z, 5 (GF kapanma konumu) konumuna getirilmelidir.

@ ST220: “PET fonksiyonu”, “PE2 fonksiyonu” ve/veya “PE3 fonksiyonu” “Kapanis konumu GF'ye” getirilmelidir.

Manuel sabit kanatlara sahip 2 kanatli kapilarda sabit kanat kapanma konumu algilamasi

Bkz. bolim 17.1 “Powerturn IS/TS: Otomatiklestirilmis gecis kanadi, kapi kapaticili sabit kanat”, S. 52. ve bo-
[im 18 “Yangina dayanikli kapilarda Powerturn F ve Powerturn F/R", S. 55.

WC kontrol Unitesi

WC fonksiyonu icin i¢ kisimda bulunan basma butonun baglantisi, ayrica bkz. bolim 15 “WC kontrol Unitesi”, S. 45.

Yangin alarmli Servo fonksiyonu

Ayrica bkz. boltim 28.2.1 “Servo yangin alarmi servo ek torklu servo fonksiyonu”, S. 74.

Tek kanath agcma

Bu fonksiyonla 2 kanatl bir sistem “2 kanath agma” agilma tiirinde bagh olan kumanda Unitesiyle tek kanatli da
acilabilir.
o Sabit kanat calistirilmig olmalidr.
@ Kumanda esnasinda kumanda elemani cikisi kapalidir (PE1 ve/veya PE2 girislerinde 24 V vardir).
o 2 kanath sistemlerde kumanda Unitesi gecis kanadi kontroliine baglanmalidir. Acik tutma suiresi gecis kanadi
kontroliinden ayarlanmalidir.
(2 kanatl motorlarda gecis kanadi kontroli ile ilgili ayarlar acik tutma zamanini belirler)

DPS

ElveyakEsd

» £ 3'eayarlanmalidir.

Eger kumanda Unitesi gecis kanadi kumandasina bagliysa, 2 kanath bir motorda agilma tek kanath olarak gerceklesir.
» or gegis kanadi kontrolline ayarlanmalidir.

ST220

“PE1”, “PE1 fonksiyonu” veya “PE2”, “PE2 fonksiyonu”

» Gecis kanadinda kumanda dnitesi icin “Tek kanatl agma” konumuna getirilmelidir.
Kapi en geg agik tutma siresinin bitiminden sonra kapanir.

» Gegis kanadi kumandasinda tek kanath acik tutma sureleri (kis) ayarlanmahdir.
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1115 Emniyet sensérlerinin baskilanmas

PE 2 veya PE 3'te bir sinyal mevcut oldugunda baglh olan emniyet sensorleri degerlendirilmez. Sinyal bu esnada

genelde merkezi bir yangin alarm sisteminden gelir. Fonksiyon kagis yollarindaki kapilar icin kullanilabilir. Kapidan

yangin durumunda da gecilebilir ve sensor bolgesindeki duman nedeniyle acilmasi ve kapanmasi engellenmez.

o Bu fonksiyon sadece tek kanatli kapilar icin mevcuttur.

o Sadece, duman veya isiya tepki vermeyen manuel tetiklenecek kumanda tnitelerine izin verilir (6rn. basma
buton).

@ Fonksiyon etkinse, motor giivenli hizda hareket eder ve dijital program salterinde “09” gdsterir.

o Duman salteri kontrol merkezi veya bir lento duman detektor salteri bagliysa bu fonksiyon sadece bir duman
alarmricin kullanilabilir.

» Fonksiyonun bir hata nedeniyle (6rn. Hat kisa devresi) nedeniyle tetiklenmemesi icin bir hat gerilim takibi
uygulayin. Direncleri dogrudan yangin alarm sisteminin sinyal ¢ikisina uygulayin.

0 Kapi1 bu fonksiyonda emniyet sensérli olmadan da hareket edebilir:
» Yerinde risk analizi yapin.
» Kalan riski carpmayla degerlendirin.

veya

PE2 PE3
!/ 2 |24v 2 |24v

ha H
/1— 52 | pE2 53 |pE3

4,8kQ

o Elektrik baglantisi kapali = Normal isletim modu, emniyet sensérleri degerlendirilir.

o Elektrik baglantisi acik = Fonksiyon etkin, emniyet sensorleri degerlendiriimez.

o Hat hatasi (kisa devre, hat kopmasi) = Normal isletim modu, emniyet sensérleri degerlendirilir.
Parametrelerin asagidakiler ile ayarlanmasi:

DPS

£Zveya£d

» ' 5’e ayarlanmalidir.
ST220

“PE2 fonksiyonu” veya “PE3 fonksiyonu”
» “Sl'sizyangin alarmi” konumuna getirilmelidir.



Parametrelenebilir cikiglar Powerturn

12

12.1

1211

34

Parametrelenebilir cikislar

Parametrelenebilir PA1 ve PA2 cikislari, farkli anahtarlama fonksiyonlariyla atanabilir, bkz. bolim 29 “Servis meni-
si”, S. 76.

@ DPS dijital program salterinin kullanimi icin bkz. bélim 29.4 “DPS dijital program salteri”, S. 95.

@ ST220 servis terminalinin kullanimi icin bkz. Bolim 29.1 “Servis terminali ST220", S. 76.:

ST220'nin bagh oldugu motorun durumu goriintilenir. 2 kanatli sistemlerde gecis kanadinin durumu gosterilir.
> Basma butona «'basin.

> A veya V¥ basma butonla “Gecis kanadi Para” ve/veya “Sabit kanat Para” secin ve «!basma butonuna basin.
> “Sinyaller” secilmeli ve <'basma butona basiimahdir.

Diger ayarlar icin asagidaki aciklamaya bkz.:

Parametrelerin asagidakiler ile ayarlanmasi:

o DPS: filveyafc istenilen fonksiyona getirilmelidir.

@ ST220: “PA1", “PA1 fonksiyonu” veya “PA2", “PA2 fonksiyonu” istenilen fonksiyona getirilebilir.

Parametrelenebilir PAT cikisi
PA1 potansiyelsiz bir réle kontagidir, anahtarlama gerilimi maks. 24 V AC/DC, baglanti akimi 0,5 A.

Gong
Cikis KA veya SIS (“SIS ve KA” ayarinda), AU otomatik calisma modunda kumanda edildiginde anahtarlanir.
o Parametrelerin asagidakiler ile ayarlanmasi:

o DPS: {, & l konumuna (gong) konumuna alinmaldir.

@ ST220: “PAfonksiyonu” “Can™ a getirilmelidir.

@

1 Santiyedeki guc¢ kaynagi
maks. 24 V/0,5 A AC/DC PA
2 Santiyedeki sinyal vericisi 6rn. gong veya kapi zili @ < PA1A

EE PATB




Powerturn Parametrelenebilir ¢ikislar

1212

Ariza

s Fonksiyon 6rn. santiyedeki bir bina kontrol sistemine hata bildirimi icindir. Kumanda bir ariza tespit ederse,
kontak kapanir veya agilir, bkz. boliim 30 “Hata mesajlar”, S. 107.

o Parametrelerin asagidakiler ile ayarlanmasi:
s DPS: A, 07 (normalde acik arizasi) veya £ 3 (agma otomatigi arizasi) konumuna getirin.
@ ST220: “PA1 fonksiyonu” “Normalde acik arizasi” veya “A¢ma otomatigi arizasi” konumuna getirilmelidir.

@

1 Bina kontrol merkezi (santiyede) PA
2 Mesgjgirisi @ 55| PA1A
56| PA1B

MPS icin ariza gostergesi

Fonksiyon MPS'deki ariza LED'inin devreye alinmasi icindir. Kumanda bir ariza tespit ederse, kontak kapanir, bkz.
boliim 30 “Hata mesajlari”, S. 107. Bakim zamani geldiginde cikis, periyodik olarak devreye alinir, MPS'deki ariza
LED'i yanip soner.
o Baglanti bkz. bélim 16.1 “Program salteri”, S. 47.
o Parametrelerin asagidakiler ile ayarlanmasi:

e DPS:  A104 (MPS arizasi) konumuna getirilmelidir.

@ ST220: “PA fonksiyonu” “MPS arizasi”'na getirilmelidir.

Uyari sinyali

= Fonksiyon, kapinin agilmasi ve/veya kapanmasi esnasinda santiyedeki bir sinyal vericisinin agilmasini/kapan-
masini saglar.

@ Kontrol Unitesinin maksimum izin verilen toplam elektrik tiketimini dikkate alin.

o Parametrelerin asagidakiler ile ayarlanmasi:
e DPS: A {05 (uyar sinyali) konumuna getirilmelidir.
o ST220: “PAT1 fonksiyonu” “Uyari sinyali”'ne getirilmelidir.

PA
1| GND
1 Motor tarafli beslenen 24-V-DC sinyal verici |: 2| 24V
55| PA1A
@ C 56| PA1B

Kap! otomatigi

e

Motorunun yangindan korunma alani (Powerturn F ,F/R, F-IS) icin kullaniimasi durumunda kapi otomatigi fonksi-
yonuna izin verilmez.

o Parametrelenebilir PA1 ¢ikisina, kapi otomatigi baglantisinin tamamlayicisi olarak ek bir kapi otomatigi
baglanabilir (bkz. bolim 13 “Kapi otomatigi/Motor kilidi”, S. 41. Kapi otomatigi baglantisi parametrelenmis
olmalidir, aksi durumda PA'daki fonksiyon ¢alismaz.

s Kontrol Ginitesinin maksimum izin verilen toplam elektrik tiketimini dikkate alin.

o Parametrelerin asagidakiler ile ayarlanmasi:

s DPS: A, 05 konumuna (kapi otomatigi) konumuna getirilmelidir.
£ o, bagli olan kapi otomatigi tipine getirilmelidir.
@ ST220: “PA1 fonksiyonu” “Kapi otomatigi” konumuna getirilmelidir.
“Kap! otomatigi tipi” bagli olan kapi otomatigi tipine getirilmelidir.

Sununla alternatif parametre ayari:
o DPS:  AiZ25 (yuk akiml kapr otomatigi) veya £ & (yliksiz calisma akimli kapi otomatigi) konumuna getiril-
melidir.
@ ST220: “PA1 fonksiyonunu” “TOE yiik akimi NO” veya “TOE yiikstiz akim NC” konumuna getirilmelidir.

GEZE) 5
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Motor tarafli beslenen kapi otomatigi
2 -ra
@ 1] GND
® 2| 24v
1 Serbest diyot 1N4007 ]
55| PATA —
Lo A LN 5] e =
o 56| PA1B
57| PA2
Santiye beslemeli kapi otomatigi 12V AC
s 12V AC'de PAT cikisi kontak yiliklemesi: maks. 1 A maks. 1A
PA
1 GND
2| 24v
55| PATA
56 PA1B
57| PA2

12.1.6

36

Kapi mandali bildirimi (RM)

Bkz. boluim 13 “Kapi otomatigi/Motor kilidi”, S. 41. "Kap1 otomatigi/Motor kilidi” — “Stirgu sinyali”.

Kap! durumu bildirimi

o Bu fonksiyon 6rn. santiyedeki bir bina kontrol merkezinde kapi durumunun bildirilmesi icindir.

@ Bildirim fonksiyonu/kapi durumu:
08  kapali ve kilitli

09  kapal

10 kapali degil
11 agk

12 Off

13 Gece

v Parametrelerin asagidakiler ile ayarlanmasi:

»o &

20

Mesai bitimi

Otomatik

Daimi agik

GUnduz/Gece degisimi

Bakim zamani geldi (bkz. bolim 12.1.9 “Bakim zamani
geldi’, S. 37)

s DPS: A listenilen bildirim fonksiyonuna getirilmelidir.
@ ST220: “PA1 fonksiyonu” istenilen mesaj fonksiyonuna getirilmelidir.

1 Bina kontrol merkezi (santiyede)
2 Mesaj girisi

@

PA

55| PATA
@ 56

PA1B
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12.1.7

Isik kontrolU

A TEHLIKE

Elektrik carpmasi sonucu hayati tehlike!

Elektrikli kontrol Ginitesinde hasarlarin meydana gelme tehlikesi!
Kontrol iinitesinin PA1 cikisi aydinlatmayi dogrudan devreye alamaz.
» Kontrol Gnitesinin PA1 cikisina hicbir sebeke gerilimi baglanmamalidir.

12.19

@ Fonksiyon, orn. bir kontaktor (KI, KA, KB, SIS+KI, SIS+KA) cevap verir vermez veya kapi manuel acildiginda giris
aydinlatmasini ¢alistiran giris aydinlatmasinin kumanda edilmesi icindir.

o Parametrelerin asagidakiler ile ayarlanmasi:
= DPS: { 17 (s1k kumandasi) konumuna getirilmelidir.
@ ST220: “PA1 fonksiyonu” “Isik kontroli”'ne getirilmelidir.

1 Isik kumanda sistemi (santiyede) PA

2 Kumanda girisi 55| PATA
@ 56 PA1B

GUnduz/Gece degisimi

@ Fonksiyon, giindiiz calisma modunun santiyede bir binanin idare merkezine bildirilmesi veya bir motorlu
kilidin glindiiz calisma moduna gecis yapmasi icindir.
LS calisma modu, AU tek kanatli, DO, AU 2 kanath konuma veya bir motor kilidine ayarlanmigssa, ¢ikis kontagi
kapanir.

o Parametrelerin asagidakiler ile ayarlanmasi:
s DPS: A, 18(Gunduz/Gece” calisma modu bildirimi) konumuna getirilmelidir.
s ST220: “PA1 fonksiyonu” “Glindiiz/Gece degisimi”'ne getirilmelidir.

o Binaidare merkezine baglanti, bkz. bolim 12.2.2 “Ariza”, S. 38.

Bakim zamani geldi

o Bu fonksiyon santiyedeki bir bina kontrol merkezine motorun bakim zamani geldiginin bildirilmesi icindir.
o Parametrelerin asagidakiler ile ayarlanmasi:

s DPS: A, 28 (bakim zamani geldi) konumuna getirilmelidir.

@ ST220: “PA1 fonksiyonu” “Bakim zamani geldi” konumuna getirilmelidir.
o Binaidare merkezine baglanti, bkz. bolum 12.1.2 “Ariza”, S. 35.

12.1.10 Tutucu miknatis GF / SF

Bir tutucu miknatisom kullanimiyla ilgili daha fazla bilgi icin bkz. bolim “18 Yangina dayanikh kapilarda Power-
turn F ve Powerturn F/R” Sayfa 55.

WC Zaman asimi

WC 30 dk. zamanlayicinin siiresi doldugunda sinyal islemi icin bir lambanin veya sinyalin baglantisiyla ilgili daha
ayrintili bilgiler icin bkz. bélim 15 “WC kontrol Unitesi”, S. 45.

GEZE) 2



Parametrelenebilir cikiglar Powerturn

12.2

12.2.

12.2.2

12.2.3

12.24

38

Parametrelendirilebilir PA2 cikis
PA2 bir transistor cikisidir, kontak gerilimi/akimi maks. 24V DC/ 0,5 A.

Gong

KA veya SIS (“SIS ve KA” ayarinda) kumanda edildiginde, cikis calistirilir.
o Parametrelerin asagidakiler ile ayarlanmasi:

e DPS:  Ac 1 1(gong) konumuna getirilmelidir.

@ ST220: "PA2fonksiyonu” “Can™ a getirilmelidir.

PA
1 Santiye tarafli glc kaynagi @ | 1| GND
2 Kapr gongu 2| 24v
3 24-V rolesi @ 55| PA1A

4 Serbest diyot Z ZX @ ¢ |
A 56| PA1B
o(I—_ =] o

Ariza

@ Ariza fonksiyonu 6rn. santiyedeki bir bina kontrol sistemine hata bildirimi icindir.

o Parametrelerin asagidakiler ile ayarlanmasi:
@ DPS: A2, 02 (normalde agik arizasi) veya £ 3 (agma otomatigi arizasi) konumuna getirilmelidir.
@ ST220: “PA2 fonksiyonu” “Normalde acik arizasi” veya “A¢ma otomatigi arizasi” konumuna getirilmelidir.

o Cikis GND'ye gore gegis yapar veya kontrol bir sistem arizasi algilar algilamaz bloke eder. Ayni zamanda DPS'de
ilgili hata numarasi gértntilenir.

» Ariza mesajini iletmek icin (6rn. bir bina iletisim teknigine), galvanize yalitim bakimindan bir réle takilmalidir.

PA

Bina kontrol merkezi (santiyede) | 1| oND
Mesaj girisi @ 2| 24V
24V rélesi 55| PAtA

Serbest diyot @ [__ _% ZX@ 56| PatB
57| PA2

MPS icin ariza gostergesi

N w N —

o Fonksiyon MPS'deki ariza LED'inin devreye alinmasi icindir. Kumanda bir ariza tespit ederse, kontak kapanir,
bkz. boliim 30 “Hata mesajlari”, S. 107.

s Baglanti bkz. bélim 16.1 “Program salteri”, S. 47.

o Parametrelerin asagidakiler ile ayarlanmasi:
o DPSile: A2, 4% (ariza MPS) ayarlanmalidir.
o ST220ile:  “PA2 fonksiyonu” “MPS arizasi'na” getirilmelidir.

Uyari sinyali

o Fonksiyon, kapinin agilmasi ve/veya kapanmasi esnasinda Bina tarafindaki bir sinyal vericisinin periyodik olarak
aciimasini/kapanmasini saglar.

o Parametrelerin asagidakiler ile ayarlanmasi:

e DPS: A2, 05 (uyar sinyali) konumuna getirilmelidir.
@ ST220: “PA2 fonksiyonu” “Uyari sinyali”ne getirilmelidir.

PA
A . 2| 2av
1 Motor tarafli beslenen 24-V-DC sinyal verici @ < =1 om
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12.2.5 Kapi otomatigi

o o

-

Motorunun yangindan korunma alani (Powerturn F ,F/R, F-IS) icin kullanilmasi durumunda kapi otomatigi
fonksiyonuna izin verilmez.
PA2'ye sadece endiiktif DC kapi acicilari (entegre elektronigi olmayan) baglanabilir. Entegre elektronik sisteme

Y

sahip kapi otomatikleri parametrelenebilir Cikis PA1'e baglanmalidir, bkz. bolim 12.1.5 “Kapi otomatigi”, S. 35.

Fonksiyon kapi otomatigi baglantisinin tamamlayicisi olarak ek bir calisma akimli veya yuksiiz akimh kapi
otomatiginin kumanda edilmesi icindir (bkz. bélim 13 “Kapi otomatigi/Motor kilidi”, S. 41. Kapi otomatigi
baglantisi parametrelenmis olmalidir, aksi durumda PA'daki fonksiyon calismaz.
Motor kumanda edildiginde, elektrik baglantisi kapatir veya acar.
Parametre ayarlama,
o DPS: A2, 05 (kapi otomatigi) konumuna getirilmelidir.
£ o bagdli olan kapi otomatigine tipine getirilmelidir, bkz. bélim 29.6 “Servis menisii DPS ve LED'li
Servis tuslar S1/52", S. 97.
o ST220: “PA2fonksiyonu” “Kapi otomatigi” konumuna getirilmelidir.
“Kap! otomatigi tipi” bagli olan kapi otomatigi tipine getirilmelidir, bkz. b6lim 29.3 “Servis termina-
li ST220",S.77.

Alternatif parametre ayarlari bkz. b6lim 13 “Kapi otomatigi/Motor kilidi”, S. 41.

1

PA
@ 1 GND
o 2| 24V
Serbest diyot TN4007 ZX Iib 55| PAIA — :I
56| PA1B
57| PA2

Kapi mandali bildirimi (RM)
Bkz. boluim 13 “Kapi otomatigi/Motor kilidi”, S. 41. “Kap1 otomatigi/Motor kilidi” — “Stirgu sinyali”.

12.2.6 Kapi durumu bildirimi

o

o

08

o

o

Bu fonksiyon 6rn. santiyedeki bir bina kontrol merkezinde kapi durumunun bildirilmesi icindir.
Kapi durumlar:

Kapali ve kilitli 13 Gece

Kapali 14 Mesai bitimi

Kapali degil 15 Otomatik

Agik 16 Daimiacik

Off 20 Bakim zamani geldi

Parametrelerin asagidakiler ile ayarlanmasi:

s DPS:  Acistenilen bildirim fonksiyonuna getirilmelidir.

@ ST220: “PA2fonksiyonu” istenilen mesaj fonksiyonuna getirilmelidir.
Bina kontrol sistemine baglanti bkz. bolim 12.2.2 “Ariza”, S. 38.

12.2.7  GUndUz/Gece degisimi

o

Bu fonksiyon orn. santiyedeki bir bina kontrol merkezinde giindiiz calisma modunun bildirimi icindir.
Eger LS, AU tek kanath, DO veya AU 2 kanatl ¢alisma modlari ayarlanmissa, cikis GND'ye gore gecis yapar.
Potansiyel ayrimi igin bir 24 V DC rélesi baglanmalidir.

Parametrelerin asagidakiler ile ayarlanmasi:

s DPS:  AZ, 18 (Glnduz/Gece” calisma modu bildirimi) konumuna getirilmelidir.

s ST220: “PA2fonksiyonu” “Glindiiz/Gece degisimi”'ne getirilmelidir.

Bina kontrol sistemine baglanti bkz. bolim 12.2.2 “Ariza”, S. 38.

GEZE) 5
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Powerturn

12.2.8 Bakim zamani geldi

s Bu fonksiyon santiyedeki bir bina kontrol merkezine motorun bakim zamani geldiginin bildirilmesi icindir.

o Parametrelerin asagidakiler ile ayarlanmasi:
e DPS:  AZ, 20 ("bakim zamani geldi” bildirimi) konumuna getirilmelidir.
@ ST220: “PA2fonksiyonu”, “Bakim zamani geldi” konumuna getirilmelidir.
o Bina kontrol sistemine baglanti bkz. bolim 12.2.2 “Ariza”, S. 38.

PA

1 Bina kontrol merkezi (santiyede) !
2 Mesaj girisi @ 2

3 g4-\t/) réledsi | ©) 551

4 erbest diyot @ ____Z ZX@ 56 |

( —

12.29 Tutucu miknatis GF / SF

Bir tutucu miknatisom kullanimiyla ilgili daha fazla bilgi icin bkz. b6liim “18 Yangina dayanikli kapilarda Power-

turn F ve Powerturn F/R” Sayfa 55.

12.2.10 WC Zaman asimi

40

WC 30 dk. zamanlayicinin siiresi doldugunda sinyal islemi icin bir lambanin veya sinyalin baglantisi igin.

GND
24V
PATA
PA1B
PA2
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13 Kapi otomatigi/Motor kilidi

> Boluim 1.3 “Birlikte gecerli olan dokiimanlar”, S. 7. dikkate alinmalidir.
> Bolim 31.2 “Aksesuar”, S. 112. dikkate alinmalidir.

Motor yangin emniyetli alan (Powerturn F, F/R) icin kullanildiginda bir kapi otomatigi sadece TOE terminaline
baglanabilir. PA1, PA2 cikiglart bunun igin uygun degildir.

> Gecis kanadinin kapi otomatigi gecis kanadi kontrol Unitesine, sabit kanadin kapi otomatigi sabit kanat kontrol
Unitesine baglanmalidir.
o Potansiyelsiz role kontadi, baglanti gerilimi/ akimi maks. 24V AC/DC,1 A.
@ ED 100 calistirma siiresine sahip bir kapi acici kullaniimalidir.
= DPS dijital program salterinin kullanimi icin bkz. bolim 29.4 “DPS dijital program salteri”, S. 95.
@ ST220 servis terminalinin kullanimi icin bkz. Bolim 29.1 “Servis terminali ST220", S. 76.
ST220'nin bagh oldugu motorun durumu gériintilenir. 2 kanath sistemlerde gecis kanadinin durumu gosterilir.
» Basma butona +'basin.
> A veya V¥ basma butonla “Gegis kanadi Para” ve/veya “Sabit kanat Para” se¢in ve «'basma butonuna basin.
Diger ayarlar icin asagidaki aciklamalara bkz.
o Elektrikli kilit tipi parametresini ayarlama,
o DPS:  Ekoistenilen kapr otomatigi tipine getirilmelidir, bkz. bélim 29.6 “Servis mentisi DPS ve LED'li
Servis tuslar $1/52", S. 97.
o ST220: “Kapi parametresi”’, “Kapi otomatigi tipi” istenilen tipe getirilmelidir, bkz. b6lim 29.3 “Servis
terminali ST220", S. 77.
o Kagis kapilarinin manyetik kilitlenmesi icin kontra plakal tutucu miknatis MA 500.
o Tek kanatli kapilar icin GEZE 1Q Lock EL panik fonksiyonlu motor kilidi.
GEZE 1Q Lock EL, harici kontrolli kendinden kilitlenen bir antipanik motor kilididir. Bunun icin motor kilidi IQ
Lock EL baglanti semasi dikkate alinmalidir.
1Q Lock Seculogic Set
(Motor kilidi PZ delikli, komple, yassi alin plakasi ve kapatma saci, motor kilidi kontroll, kumanda icin baglanti
kablosu, dilli anahtar kontagi ve ayrica acik kablo gecisi dahil)

Tanimlama Mesafe [mm] Mandrel 6lcisti [mm]
1Q Lock EL 9235 92 35

1Q Lock EL 9240 92 40

1Q Lock EL 9245 92 45

1Q Lock EL 7255 72 55

1Q Lock EL 7265 72 65

IQ Lock EL 7280 72 80

I1Q Lock EL 7210 72 100

o Kapr mandali bildirimine sahip olmayan bir motor kilidi kullanildiginda, motor kilidinin kilidi agmasina zaman
tanimak icin “A¢ilma gecik. glindiiz” (Motor kapiyr agmadan 6nce motor kilidinin agabildigi zamandir; yalnizca
otomatik ve mesai bitimi calisma modlari icin gegerlidir) veya “Acilma gecik. gece” (Motor kapiyi agmadan énce
motor kilidinin agabildigi zamandir; yalnizca gece ¢alisma modu icin gecerlidir) ayarlanmalidir.

s oL parametreleri agilma gecikmesi giindiiz veya o~ acilma gecikmesi gece icin asagidakilerle ayarlanmalidir:

@ DPS: 4L, gereklizamana (0 sn ... 9 sn) ayarlanmalidir.
s ST220: “Kapi parametreleri”, “acilma gecikmesi Giindiiz” Veya “acilma gecikmesi Gece Gerekli zamana
ayarlanmalidir.

Parametrelenmis “Motor kilidi” kapt otomatigi tipinde sinyal tim acilim pozisyonuna kadar ve agik tutma siresin-

den daha fazla kumanda edilir. A¢ik tutma surresinin bitiminden ve yakl. 10° derecelik bir kapanis isleminden sonra

kapi acici sinyali devre disi birakilir.

Parametrelenmis “Yiik akimi kapi otomatigi” kapi otomatigi tipinde sinyal yakl. 20° acilmaya kadar veya opsiyonel

acihm gecikmesine ek olarak 8s daha kumanda edilir.

EEZE) :
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Powerturn

131 Motor tarafli beslenen 24 V DC kapi otomatigi
Standart uygulamalar, giris kontrollii kapilar icin GEZE kapi agicisi
GEZE kapi agici tipi  Malz. No. Akim alimi Voltaj Fonksiyonlar
A5000--B 144590 200 mA (12 V'ta) Strekliisletim: 12 veya 24 VDC +%15 Yk akimli kapi otomatigi,
100 mA (24 V oldu- Moment isletimi: 12-48 V AC/DC standart uygulamalar, giris
gunda) kontrolll kapilar
A5000-FB 144632 200 mA (12 V'ta) Strekliisletim: 12 veya 24 VDC +%15 Yk akimli kapi otomatigi,
kilit kilavuzlu 100 mA (24 V oldu- Moment isletimi: 12-48 V AC/DC standart uygulamalar, giris
gunda) kontrolll kapilar
A5300--B 144631 200 mA (12 V'ta) Surekliisletim: 12 veya 24V DC £%15  yiiksuiz calisma akimli kapi
100 mA (24 V oldu- otomatigi, standart uygu-
gunda) lamalar
A5000--E 145182 200 mA (8-11V Surekli isletim: 8-28 V DC Yk akimli kap1 otomatigi,
akimda) Moment isletimi: 8-28 V AC/DC standart uygulamalar, DC
50 mA (12-24V voltajinda 6n yiklenme
oldugunda) altinda acilma
Anahtarlama konta- 145183 200 mA (12 V'ta) Surekliisletim: 12 veya 24V DC £%15 YUk akimli kap1 otomatigi,
gina sahip A5001--B 100 mA (24 V oldu- Moment isletimi: 12-48 V AC/DC standart uygulamalar, giris
gunda) kontrolll kapilar
Yangindan korunma kapilari icin GEZE kapi agicilari
GEZE kapi agici tipi  Malz. No. Akim alimi Voltaj Fonksiyonlar
FT500--B 144634 200 mA (12 V'ta) Surekliisletim: 12 veya 24 VDC +%15 Yk akimli kapi otomatigi,
100 mA (24 V oldu- Moment isletimi: 12-48 V AC/DC yangindan korunma kapilari
gunda)
Anahtarlama konta- 144647 200 mA (8-11V Surekli isletim: 8-28 V DC Yik akimli kapr otomati-
gina sahip FT501--E akimda) Moment igletimi: 8-28 V AC/DC gi, yangindan korunma
50 mA (12-24V kapilari, DC voltajinda 6n
oldugunda) yiklenme altinda aciima
o Maks. elektrik tiketimi 1000 mA, fakat tim bilesenlerin @ TOE
toplam elektrik tiiketimi dikkate alinmalidir, 6zellikle yuk-
. Lo 1 GND
stz cahisma akimli kapi otomatigi. @
o Powerturn icin yiik akiml kapi otomatigi: * 2| 24v
o 1Q eStrike A5000--E ZX Z[l 31| TOEA — \_—I
s Powerturn icin ylkstiz calisma akimli kapi otomatigi: )y 32| Toes
@ 1Q eStrike A5300--B 51
» Serbest diyot IN4007 (1) monte edilmelidir
(GEZE kapr agicisinda serbest diyota ihtiyac yoktur). )
1 Serbest diyot
2 Tel koprd
13.2  Santiye tarafli beslemeli 12 V AC kapi otomatigi
12V AC'de PA1 cikisi kontak ytklemesi: maks. 1 A ~ 12VAC ~
maks. 1A
TOE
1] GND
2| 24v
31| TOEA — :I
32| TOEB
33 RM
42 [GEZE]




Powerturn

Kap1 otomatigi/Motor kilidi

133

134

Sdrgu sinyali

o

RM girisi motorun kumanda edilmesini kilitler ve motor 6rnegin manuel kilitlenmis bir kapiya karsi agilmasini
engeller. Kapi agikken RM girisi etkinlestirilirse, kapi geri gelir ve acik kalir.

Ek bir kapr agicisinin asagidakilerle baglanmasinda:

o Actk kontak: Elektrik baglantilari paralel anahtarlanmalhdir.

= A¢ma otomatigi: Elektrik baglantilar siraya anahtarlanmaldir.

Parametrelerin asagidakiler ile ayarlanmasi:

o DPS: rr, & 1 (normalde acik) veya £ £ (agma otomatigi) konumuna getirilmelidir.

Kontak tipi stirglisi” “normalde agik” veya “agma

o ST220: “Sinyaller”, “Giris sinyalleri”, “Kontak tipi stirgtisi”, “
otomatigi” konumuna getirilmelidir.
Motor, mevcut kilit geri bildirimi sinyalinde ayarlandigi calisma modunda kalir, ancak DPS kendi durumunu

“Gece” konumuna alr.

i Q i TOE Q Q TOE

! P 1| GND ! ! 1| GND

—— o 2] 2av I SR — T 1o 2av
31| TOEA 31| TOEA
32| TOEB 32| TOEB
33| RM 33| RM

Normalde acik Ac¢ma otomatigi

Kilit anahtarlama kontagi icin kumanda gecikmesi

Bir kilit anahtarlama kontagi kullaniliyorsa “Kilitli” konumdan “Kilitli deg@il” konumuna bir gegis gerceklesmediy-
se, motor kapiyi gecerli kumanda isleminden 2,5 sn sonra kapiyi acar. Bu, “Motor kilidi” ayari istisna olmak Gizere
“Kapi otomatigi tipi” parametresinin tim ayarlari icin gegerlidir.

EEZE) s



Bos hat baglantilari Powerturn

14

44

Bos hat baglantilar

Serit kablo hatti Gizerinden 4 sinyale kadar DCU802 baglanti karti ile DCU800 baglanti karti arasinda bos hat
baglantilar yardimiyla sinyal aktarilabilir. Bu, 6rn. cihazlar ek ve ara kapakta cihazlar monte edilmisse ve baglanti
kartina baglanmasi gerekiyorsa, amaca uygundur.

= maks. Sinyal gerilimi: 30 V AC/DC

@ maks. Sinyal akimi: 0,3 A

DCU802 DCU800

)
N
C
(9]
o
o

]

pEat: g O
F| R

24V
GND

24V
GND

13 3635 1 3332312 1

LALP L[ |

=—ta0
[ +ﬂ
fng

ElLLE) [EEEE)

57 5655 2 1 98 97 96 95

[98]97]06]0s] 1] 2|

[98]97]06]os] 1] 2|

EE DCUB02 [98]97|96|95

1 Dahili serit kablo hatti
2 SERBEST
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15  WC kontrol Unitesi

> Boluim 1.3 “Birlikte gecerli olan dokiimanlar”, S. 7. dikkate alinmalidir.
> Bolim 31.2 “Aksesuar”, S. 112. dikkate alinmalidir.

isletim sadece yiiksiiz calisma akimli kapi otomatikli. Baglanti ve parametreleme icin bkz. béliim 13 “Kapi otoma-
tigi/Motor kilidi”, S. 41.
isletim sadece DPS program salteriyle, MPS veya MPS-D ile degil.

r veya o
: PE1, PE2 b PE1, PE2
© IJ/ 24V © ’J/: 12| 24v
N PE1 i N 51| PE1

veya --452| PE2

1

1

:

1
- ; PA1PA2

1

! |— 11 GND
24V @ + . o 2 2av
PA1A @ \— 55| PA1A
PA1B > — 56| paB

PA1 PA2

GND

1
1
1
1
1
1
1
:
veya ---452| PE2 :
:
1
1
1
1
:
1

N
‘ [ 1Y
[Bo[=]=[s]s]a][~]-]3 [8]2]~

> 4] N Bl
T Y 2 — 57| PA2
Y >
______ 1
T L KA
: [ GND ! . 2| 2av
! ! 1 |
. ! 23
@i ANOR B =l
: T KA :- |
f ' ! !
o O ! |
: ! :
I 1
1

1 Basma buton i¢ (Isikll gostergeli ayar birimi)

2 Isikl gosterge DOLU

3 Basma buton dis (Isikl gostergeli anahtar birimi)
4 Sinyal dudtdgu SLH220 (opsiyonel)

Fonksiyon

Kumanda, “WC kontrol lnitesi” calisma modu fonksiyonunu parametrelenebilir girise (PE1, PE2) yonelik ayarlan-
mis parametre sayesinde algilar. WC dolu degilse, kapi otomatik calisma modundadir ve kapanma pozisyonunda
durur. DOLU gostergeleri kapali.

“Basma buton dis” Gzerine basildiginda WC kapisi acilir. Kabine girildikten sonra WC kapisi “Diigme i¢” tusuna
basildiginda Mesai bitimi calisma moduna gecis yapilir ve “Digme dis” kilitlenir. “Basma buton i¢” ile kilitlemenin
yani sira kilitleme ayrica dijital program salterindeki “Mesai bitimi LS” basma butonuyla mimkiindr (hariciden).
DOLU géstergeleri yanar. WC kapisi, yliksiiz calisma akimli kapi otomatigi tarafindan kilitlenmistir . “Basma
buton i¢” Uzerine tekrar basildiginda ¢alisma modu tekrar otomatige doner. DOLU gdstergeleri kapanir. Kapi agilir
ve “Basma buton dis” tekrar etkin duruma gecer. Kapali ve kilitli kapi iceriden manuel olarak agildiginda veya KB
temas algilayicilari calistirildiginda ¢alisma modu tekrar otomatik konuma gecer. Ardindan kapidan KA'ya basila-
rak tekrar gecilebilir.

WC'nin sarekli kilitli kalma bakimindan denetlenmesi durumunda, 30 dakika sonra “WC alarm” sinyali verilir ve
sesli siren (sinyal diidigli) agihr. Bu stire ayarlanamaz.

“WC kontrol tnitesi” calisma modu fonksiyonu asagidaki durumlarda iptal edilir:

o Kapi kapali ve kilitli ise ve maniel bir agma tespit edilirse.

o Kapi, disaridan mekanik anahtar yetkili Gzerinden (KB) agilirsa (6rn. Acil durumda).

Her iki durumda kapi sonrasinda, “Basma buton dis” Gzerinden calistirilir.

Elektrik kesildiginde ylksuz ¢alisma akimli kapr otomatigi kesilir ve kapi manuel olarak agilabilir.

*) Panik motor kilidiyle kilitlemek de mimkiindir (opsiyonel).

EEZE) .
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Powerturn

15.1

GC 3074 WC temassiz sensor

> Bolim 1.3 “Birlikte gecerli olan dokiimanlar”, S. 7. dikkate alinmalidir.

» Bolim 31.2 “Aksesuar”, S. 112. dikkate alinmalidir.

GND _I PE
PWR 1
@ ouT _1 2
ouT 51
CL 52
CL PA :
2
55
56
57
GND KA
PWR 1
ouT _l 4
@ ouT 21
CL
CL

I¢ basma buton
Dis basma buton

GND
24V
PE1
PE2

GND
24V
PATA
PA1B
PA2

GND
24V

KA

Alternatif “Ayarlanabilen kilit agma suireli WC kumandasi” kablo baglanti varyasyonuyla ilgili ayrintilar icin bkz. GC 307+
kurulum talimat.

15.2

46

Uzaktan kumanda iizerinden GC 307+ Wc’'de dnerilen ayar
» Tim DIP salterleri “Renk LED” OFF konumunda getirilmelidir.
s “Algilama yok” rengi > yesil

s “Algilama” rengi 2> mavi

= “Dolu/harici kontrol sinyali” rengi = kirmizi

Isikll gbsterge DOLU

DOLU isikli gosterge (PA1 veya PA2) mesai bitimi calisma moduna gecildiginde devreye girer. Parametre ayar:

= DPS:

s Elveya £, kullanilan girise gore 2 { (WC kontrol (initesi) konumuna getirilmelidir.
o filveyaAc, !4 (DOLU isikh gésterge) konumuna getirilmelidir.

s fAlveyaAZ, 24 (WCkontrol Unitesi alarmi) konumuna getirilmelidir.

o o~ istenilen slireye (0- 60 s) getirilmelidir.

s ST220:

@ “PE1”" veya “PE2”", “WC kontrol Uinitesi” konumuna getirilmelidir.

@ “PA1” veya “PA2", Fonksiyon”, “Mesai bitimi” konumuna getirilmelidir.

@ “PA1” veya “PA2", Fonksiyon”, “WC kontrol Unitesi alarmi” konumuna getirilmelidir.
@ “Acik tutma sureleri, tek kanatl agma” istenilen siireye (0- 60 s) getirilmelidir.

Acil durum a¢ma tusu

Bkz. Bolim 6.1 “Anahtarli buton”, S. 21.
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16  Calisma modu

> Boluim 1.3 “Birlikte gecerli olan dokiimanlar”, S. 7. dikkate alinmalidir.
> Bolim 31.2 “Aksesuar”, S. 112. dikkate alinmalidir.

Yazihm striimi V2.1'den itibaren OFF calisma modu icin su gecerlidir:
o Powerturn: Kapi kanadi serbest hareket edilebilir.
s Powerturn F, F/R: Motor pasif calismada, yay kapiyi kapatiyor.

o DPS dijital program salterinin kullanimi icin bkz. bolim 29.4 “DPS dijital program salteri”, S. 95.
@ ST220 servis terminalinin kullanimi icin bkz. Bolim 29.1 “Servis terminali ST220", S. 76.:
o Asagidakiler Gzerinden ayar ve kumanda:
@ Servis tuglari
@ Calisma modu tusu
ST220'nin bagh oldugu motorun durumu goriintilenir. 2 kanatli sistemlerde gecis kanadinin durumu gosterilir.
» Basma butona «'basin.
> A veya V¥ basma butonla “Gecis kanadi Para” ve/veya “Sabit kanat Para” secin ve +!basma butonuna basin.
Diger ayarlar icin bkz. asagidaki aciklamalar.

16.1  Program salteri

Mekanik program salteri (MPS)

o PE2 veya PE3'e baglama
= MPS, AS500
MPS-ST, anahtarli, AS500
s Cahisma modlari
OFF, NA, LS, AU tek kanath, DO, AU 2 kanath
s Montaj kilavuzu dikkate alinmalidir
o 2-Kanatl tesislerde MPS gecis kanadina baglanir.
s MPS kullanildiginda ¢alisma modu DPS ile veya NA, LS, AU, ve DO

girisleri Gizerinden degistirilemez. 3712 P? PEéNEF
s MPS'nin bagh oldugu kontrol parametresini ayarlama,

@ DPS:  E2veya£3d, I ! (MPS) konumuna getirilemelidir. 2] 24v
A2 veya A1, 04 (MPS icin ariza gostergesi) konumuna 51| PE1
getirilmeldir. 55| PE2

o ST220: “Sinyaller”, “Giris sinyalleri PE2”, “PE2 fonksiyonu”, veya
“PE3”, "PE3” “MPS” konumuna ve

Sinyaller”, “Cikis sinyalleri”, “PA2", “PA2 fonksiyonu” “MPS PATP A2-GF

ariza” veya “PA1”, PA1 fonksiyonu” “MPS ariza” konumuna . PAD
getirilmelidir.

1 Bir hata durumunda ve zamani gelen
bir bakim isleminde LED MPSde yanar
MPS bakim esnasinda yanip séner

veya ---f---------- 53| PE3
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Mekanik program salteri (MPS-D)

= MPS-D, AS500 [5 1 24y
o MPS-D-ST, anahtarla, AS500 ]
s MPS-D, 2-kanath tesislerde gecis kanadina baglanir. e 1 | O Jraenu
= Temas trd parametresini (eger degistiyse) ayarlama, (2 5 16| NA
@ DPS:  Ayar mimkin degil. 7 |LS
e ST220: “Sinyaller”, “Giris sinyalleri”, “AU", “Elektrik bag- @ 3 s | AU
lantisi tirl” “Kapi otomatigi” ve “DO”, “Elektrik 4 1
N v enmm " 9 | DO
baglantisi tiri” “normalde acik” konumuna L=
getirilmelidir (fabrika ayari).
“NA”, “Kontak tipi”, “Acici'ya” ayarlanmalidir.
OFF'lu Dijital program salteri (DPS)
@ AS500, OFF'lu DPS, UP, alp beyazi
e Calisma modlari: OFF, NA, LS, AU, DO, tek RS485
kanatli/2 kanatli acilma 2] v"\'. 1 |GND
0 > Montaj kilavuzu dikkate alinmalidir. T >< : ': 2|24V
1 —— 42 [ RS485-A
. . . 44— Lt 147 | Rsass-8
o Eger PE2 veya PE3 fonksiyonu “MPS"'de ise — | \
(sadece gosterge mimkiin), DPS baglanamaz. 4_1 43| SCR
» DPS gecis kanadina baglanmalidir. 42
o Calisma modunun DPS ile degistirilmesi o @
sadece, ne NA, LS, AU, DO'da ne de PE2 KB
ve/veya PE3'de 24 V bulunuyorsa mim- — T3 ]2y
kindr, eger PE2 ve/veya PE3 OFF'daysa, g .

2 kanatli agilma veya tek kanatli agilma
parametrelenmisse. Ag baglantisi tekrar 1
geri geldiginde motor daha 6nce ayarl
oldugu calisma moduna gecer. 2
@ Calisma modu anahtar tusu basil oldu- 3
gunda ve/veya 1-44 kopri ile mUmkindur.
o Tek kanatli/2 kanatli isletim gecisi:
> A V basma butonlarina ayni anda basin.

Tek kanatli/2 kanatli isletim gostergesi

(LED tek kanatli isletimde yanar)

gizli servis basma butonu

KB kumandasi icin anahtarl butonda ek kontak

Orn. calisma modunu degistirdikten sonra kendi kendini test etme esnasinda DPS'de kullanim miimkiin degildir.

48

Kumanda DPS ile parametrelendirilebilir.
Servis menusunu ¢agirma:
» Gizli servis basma butonuna ve < lizerine ayni anda basiimahdir.

DPS kumandasini bloke etme veya serbest birakma
s Kumandanin anahtar salteri Gizerinden bloke edilmesi
DPS kullanimi, calisma modunun yetkisiz kisiler tarafindan degistirilmesini dnlemek icin bir anahtarl butonun
baglanmasiyla kilitlenebilir/serbest birakilabilir.
Anahtarl buton basili oldugunda kullanilabilir veya:
» Kullanimin serbest birakilmasi icin anahtarli butona strekli basilmasi gerekir.
e Kullanim surekli agiktir.
» Kullanimin kilitlenmesi icin anahtarl saltere tekrar kisaca basin.
» Kullanim kilitlenmistir.
o DPS'de calisma kilidi herhangi bir basma butona basildiginda “- -” gostersiyle gosterilir.
@ Kullanimin bir parolayla engellenmesi
DPS kumandasi, calisma modunun yetkisiz kisiler tarafindan degistirilmesini 6nlemek icin servis menistinde bir
parolayla korunabilir.
Parola sadece servis terminali ST220 ile servis menusi izerinden ayarlanabilir ve degistirilebilir.
DPS kullanimi icin parola 2 hanelidir (0 ... 9).
Fabrika ayari: 00 = serbest birakilmistir

o Parola korumasi ayarlanmis durumdayken ¢alisma modunun degistirilmesi
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Calisma modu

16.2

0 Calisma modunun degisimi parola girisi yerine anahtarli butona basilarak da serbest birakilabilir.

Basma butona basma sayisi, girilmesi gereken rakama esittir.
» ilk haneyi A butonuyla girin.
» ikinci haneyi ¥ butonuyla girin.

Ornek: Parola 37'dir.

» 3 kez A butonuna basiimalidir.
» 7 kez ¥ butonuna basilmalidir.
» Parolayl <! butonuyla onaylayin.

@ Program salteri kullaniminin kalici olarak serbest birakilmasi
» Kalici olarak serbest birakmak icin DPS'nin 1-44 terminalleri arasina bir kopri takilmalidir.
» Servis menisiinde parola olarak “00” degeri ayarlanmalidir (fabrika ayari).

Basma butonlar veya anahtarla calisma modu ayari

@ Basma butonlar veya anahtarlarla ¢alisma modunun

PS-GF
ayarlanmasi mimkinddr (6rn. zaman kronometresi). 5] 2av
@ Butonlar veya salterler gecis kanadinin kontroliine —
= ———To KAPALI
baglanir. I
o lgili giriste 24 V mevcut ise, kontrol {initesi istenilen +——6| N
calisma moduna gecer ve bu ¢alisma modunda kalir. — — 171 1s
Bir |mpu|§ sinyali yeterlidir. o o < ~ 5 | AU
o Sadece eger OFF, NA, LS, AU ve DO girislerinde hicbir _ -
sinyal mevcut degilse, DPS'den kumanda edilebilir. [°] DO

s NA girisi LS, AU ve DO girislerinden dnceliklidir. NA
girisinde 24 V bulunuyorsa, diger PS girislerinden birin-
de 24 V mevcut olsa dahi motor, NA calisma moduna
geger.

o Temas tiiri parametresini (eger degistiyse) ayarlama,

o DPS:  Ayar mumkin degil

o ST220: “Sinyaller”, “Giris sinyalleri”, “NA”, “Temas
tard” “kapatici”ya getirilmelidir, ayni
sekilde “LS", “AU”, “OFF” ve “DO" temas
tarleri de (fabrika ayarlari)

49
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16.3
16.3.1

Calisma modu degisimi
Calisma modu tusu/calisma modu gostergesi ile calisma modu degisimi

—

Calisma modunu degistirme (tek kanath kapilar veya gecis kanatlarinda)

» Calisma modu tusuna (1) kisaca basiimalidir.

Calisma modu gostergesi bir sonraki ¢calisma moduna geger. Motorun kendisi calisma modunu ancak en son tusa
basildiktan 1 saniye sonra yeni ¢calisma moduyla degistirir.

Calisma modu siralamasi:

... 2 KAPALI = Gece = Kapanis zamani = Otomatik = Sirekli acik 2 KAPALI 2 Gece > ...

1 saniyelik gecikme sayesinde, kap1 DO'da (Stirekli acik) agilmadan 6rn. calisma modunu AU'dan baslayarak (Oto-
matik) DO Uzerinden (Daimi acik) NA'ya (Gece) getirmek mimkiinddr.

@ Calisma modu gostergesi LED'i (2) calismaya hazir durumda glincel calisma modunun renginde yanar.

o Calisma modu gdstergesi LED'i (2) hatalarin gdsterilmesi icin de kullanilir. Daha ayrintil bilgiler icin bkz 30
“Hata mesajlari”, S. 107.

s KAPALI calisma modunda ¢alisma modu gostergesi LED'inde bir hata gdstergesi yoktur.

@ Calisma modunun calisma modu tusu (1) Gzerinden degistirilmesi istenmiyorsa bu, “Calisma modu tusu” para-
metresi Uzerinden servis terminali ile kilitlenebilir.

@ Ayar bloke edilmemisken bloke edilmise ve tam tersi olarak degistirildiyse, calisma modu gostergesi LED'i 3
saniye boyunca sari yanip soner - ayar kaydedilmistir.

@ Devre disi birakilan calisma modu tusuna (1) tekrar basildiysa, calisma modu gostergesi LED'i (2) 3 sn kadar
kirmizi yanip séner - kumanda kabul edilmez.

Bagl harici bir program salteri MPS 6nceliklidir.

50

Calisma modunu degistirmek (sabit kanatta)

Calisma modu tusuyla motor sabit kanatta acilir ve kapatilir.

Motor agiksa calisma modu gostergesi LED'i (2), calisma modunun renginde yanar (bkz. alt).
Motor kapal oldugunda calisma modu gostergesi LED'i (2) yanmaz.

Kapali olan bir sabit kanat, manuel gecis yapilirsa, ayni calisma modu NA'da oldugu gibi isler.

Calisma modu gostergesi

Calisma modu Calisma modu gostergesi LED'inin (2) rengi
OFF (Kapali) -

NA (Gece) kirmizi

LS (Kapanis zamani) beyaz

AU (Otomatik) yesil

DO (Surekli agik) mavi
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16.3.2 Servis LED'leri ile calisma modu degisimi

Servis LED'lerinin kullanimi:

o Sistem bildirilerinin gdstergesi icin,

s Motor parametrelerinin gostergesi ve degistirilmesi icin

o Uriin testini baslatmak icin.

Normal isletim modunda LED'ler giincel calisma modunu gosterir.
Calisma modu S1 ve S2 tuslariyla degistirilebilir.

S1 = 6nceki ¢alisma modu S2 = sonraki ¢calisma modu

1 Servis tusu ST

2 Servis LED'leri @ n ot N — @
3 Servistusu S2 / 0oDooo \

(%]

:

® O

Calisma modu LED

5* 4 3 2 1
KAPALI o o o o °
Gece o o o ° o
Mesai bitimi o o ° o o
Otomatik o ° o o o
Daimi acik o o o ° °
o LED kapah
e LEDacik

GEZE) 2
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17

2 kanath motorlar

> Bolim 1.3 “Birlikte gecerli olan dokiimanlar”, S. 7. dikkate alinmalidir.
> Bolim 31.2 “Aksesuar”, S. 112. dikkate alinmalidir.

171

17.2

52

Powerturn IS/TS: Otomatiklestiriimis gecis kanadi, kapi kapaticili sabit kanat

o Dilli kontak anahtari Q
o Sabit kanadin kapatma konumu bir Reed salteri ile \
gozetlenir. Eger sabit kanat kapaliysa, Reed salterinin 2| 24V
kontadi kapalidir. Gegis kanadi ancak Sabit kanat I_GD— 51| PET PE2 PE3
kapandiktan sonra kapanir.
> Gegis kanadi tek kanatli olarak ayarlanmaldir. 1 Reed salteri (normalde acik NO)
» Reed salteri, sabit kanadin ana kapama kenarinin ya-
kinlarina takilmalidir. Reed salteri, PE1, PE2 veya PE3’e  Gosterim:
baglanabilir. PE1, PE2, PE3’e baglanti yapildiginda E1,  Sabit kanat kapali degil, kontak agik
E2, veya E3 parametreleri 06'ya (kapanis konumu SF)
ayarlanmalidir.
» EF parametresi (“Kanat sayisi”) 01 (“tek kanath motor)
konumuna getirilmelidir.
o Calisma modu DO'ya gecisinde tutucu miknatisa akim
verilir ve sabit kanat acik tutulabilir, bkz. 18.6 “Power-
turn F-IS/TS, Powerturn F/R-IS/TS sabitleme sistemi
- otomatiklestirilmis gecis kanadi, kapi kapaticili ve
tutucu miknatisli sabit kanat”, S. 58.

PE1 GF veya PE2GF veya PE3GF

Otomatiklestirilmis iki kapr kanadi

o Parametre ayarlari bkz. bélim 22 “isletime alma ve RS485 GF RS485 SF
servis, S.66. e eia GN 2t

> ) } ) RS485 B ! 3 =) L= 3'RS485_B
» Her iki motor arasindaki RS485 baglantisini sistem | i ' i
RS485_A ! 2 =) L= 2! RS485_A
1 1
1 1
1 1

kablosuyla olusturun, bkz. boéltim 17.3 “Sistem !
kablosu RS485 Uizerinden baglant”, S. 53. GND ;1 =Dy T I

> 230-V sebekesine baglanti saglayin, bkz. bolom174
“Sebeke baglantisi”, S. 54.




2 kanath motorlar

Powerturn

173 Sistem kablosu RS485 Uzerinden baglant

Sabit kanat

Gegis kanadi

1

2

RS485 sistem kablosu, 3 telli

Kumanda platini DCU800

53



2 kanath motorlar Powerturn

174 Sebeke baglantisi

1 Sebeke hatti HO3VV 3G 0,75 mm?

» Elektrik fislerinde plastik baghklari takin, bkz. bélim 19.1 “Entegre sebeke beslemeli montaj plakasi”, S. 62.
Sebeke fislerinde yayl terminaller mevcuttur, bu nedenle kablo ucu pabuclari olmadan baglanmasina izin verilir.

230-V- dagitici (opsiyonel)

230 V T dagitim kutusu (1) 2 kanath kapilarda
2 Powerturn motoruyla 230 V AC-baglant
hattinda bir baglanti noktasi olusturmayi
mumkin kilar. Buraya baska diger bir ek cihaz
(2) baglanabilir ve 230V AC ile beslenebilir.
Bu, ara kapagin altina monte edilmis olan ek
cihazlar icin amaca uygundur.
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Yangina dayanikli kapilarda Powerturn F ve Powerturn F/R

18  Yangina dayanikli kapilarda Powerturn F ve Powerturn F/R

» Bolum 1.3 “Birlikte gecerli olan dokiimanlar”, S. 7. dikkate alinmahdir.
» Bolum 31.2 “Aksesuar”, S. 112. dikkate alinmalidir.

0 Yangina dayanikh kapilarda motor kullanildiginda santiyede merkezi sifirlama tusu takmayin. Merkezi bir sifirlama
tusuna izin verilmez.

o

Yangin alarminda veya sebeke arizasinda kapi otomatigi (DCU'nin terminal 31/32'si) ve motor kumandadan
ayrilir. Kapi yay guiciyle kapaniyor (pasif calisma).

2 kanatli kapilarda her iki kanat kapanir.

Kumanda, duman dedektor baglanti merkezine tek kanatli motorda yakl. 10 mA ve 2 kanatli motorda yakl. 20
mA yuk bindirir.

Yangin alarminda veya sebeke arizasinda kapanma hizi kanat kiitlesine ve yay kuvvetine bagli olarak ayarlan-
malidir. Fren glicliniin ayarlanmasiyla ilgili ayrintili bilgi bolim 23 “Elektriksiz isletim”, S. 71. icerisinde.

Son tokatlama, kapanma esnasinda yay gticii tizerinden disli tertibatinda bulunan bir carpma salteri tarafindan
tetiklenir.

Motor, son tokatlama salteri ¢ekili durumdayken ¢alistinrlmamalidir.

o

Kullanima almadan 6nce ve servis calismalari sirasinda akimsiz motorda:

@ Son dayanak salteri ayarini kontrol edin.

o Fren akimi devresi fonksiyonunu kapiyt manuel acarak kontrol edin. Fren glicli parametresini kurulum
talimati uyarinca ayarlayin.

Ac¢ma yoniinde sadece yay fren olarak etki eder.

Kapi acik konumdan yay guicii ile yavas hizla kapatmalidir.

Yangin alarmindan veya sebekenin tekrar geri gelmesinden sonra motoru mahalde sifirlayin, bkz. bélim 18.3

“Sabitleme fonksiyonunun tetiklenmesi ve sifirlanmasi”, S. 56.

18.1  DCU 801 F devre karti

Duman salteri kontrol merkezi veya lento duman detektor salteri icin DCU 801 F devre karti Powerturn F ve
Powerturn F/R motorlarinda takilidir.

- 5 2 E
sl
gd4dd i@ I%Z
O
1 atlama teli

0 >

>

F devre kartsiz kumandada bir atlama teli takili olmalidir.
Atlama telini sadece kapali durumdayken takin.

Normal isletim modunda duman salteri kontrol merkezi veya lento duman detektor salteri sabitleme ¢ikisinda
24V gerilim verir. 24V gerilimi DCU801 F devre kartini besler ve bu gerilim mevcut oldugu stirece motor normal
isletim modunda calistirilabilir.

Yangin alarminda veya sebeke arizasinda duman salteri kontrol merkezi veya lento duman detektor salteri bu 24
V gerilimini DCU801 F devre kartinda kapatir. Kapi yay glicliyle kapaniyor (pasif calisma).

GEZE) 5



Yangina dayanikli kapilarda Powerturn F ve Powerturn F/R Powerturn

18.2

1

18.3

56

Son tokatlama salteri ayarl

Kilit dilinin asilmasi icin olan son tokatlama kapatma tertibatindan en erken 10° 6ncesinde devreye girebilir. Son
tokatlama, kapanma esnasinda yay glict Uzerinden disli tertibatinda bulunan bir carpma salteri tarafindan tetik-
lenir. Son ¢arpma salteri, DCU800 baskili devre levhasina baglidir. Mekanik olarak onaylanmis salterin kontagi (ka-
pali kapida) aciktir. Sonlandirma anahtariyla ilgili daha fazla bilgi icin bkz. Powerturn kurulum talimati (“1.3 Birlikte
gecerli olan dokiimanlar” Sayfa 7).

DCUS8-F GF,SF

@ SON__
/Er E(l:n-z E
=1 !

Son ¢arpma salteri

Sabitleme fonksiyonunun tetiklenmesi ve sifirlanmas

Sabitleme sisteminin bir yangin alarmi, sebeke arizasi, kesici butona basiimasi veya kapinin acik konumundan ma-
nuel kapanmasi nedeniyle tetiklenmesi, bir “Yangin alarmi sifirlamasi” ile normal isletim moduna gecilene kadar
kayith kalir. Tetiklenmis bir sabitleme sistemini sadece yerinde sifirlayin ve bunun icin su imkanlari kullanin:

@ Calisma modu tusunda calisma modu gecisi

o DPS'de calisma modu gecisi (DPS kapinin goris alaninda takili olmahdir.)

o Kapinin 80°den fazla veya 6gretilmis acilim menzilinden fazla manuel aciimasi.

“Calisma modu gegisiyle sifirlama” uzaktan (Term. 6-9) ve telsizle mimkiin degildir. Otomatik (AU), mesai bitimi
(LS) veya daimi acik (DO) ¢alisma modlarindan birine gecilmelidir. Su kombinasyonlar “Tetikleme/Sifirlama Man.”
(ST220) veya FP (DPS) parametresi tzerinden ayarlanabilir.

ST220/DPS para- Anlami/islevselligi

metresi Kapi kanadinda | Kesici buton Manuel agmay- | Calisma modu | Sifirlama buto-
manuel tetik- gerekli la sifirlama degisikligiyle nuyla sifirlama
leme sifirlama

Etkin degil/00 HAYIR EVET HAYIR HAYIR EVET

Sifirlama manu- HAYIR EVET EVET EVET HAYIR

el/01 (varsayilan)

Tetikleme manu- EVET opsiyonel HAYIR EVET HAYIR

el/02

Tet. ve sifirlama EVET opsiyonel EVET EVET HAYIR

man./03

2 kanatli kapilarda gecis kanadi ve sabit kanat bu fonksiyonda ayni parametrelenmis olmalidir.

Manuel agmayla sifirlama
Tetiklenenen sabitleme sistemi kapi kanadinin manuel acilmasiyla sifirlanabilir.
Parametrelerin asagidakilerle ayarlanmasi:

= DPS:  FP,01 (sifirlama manuel) veya 03 olarak (tetikleme ve sifilama manuel).

o ST220: “Tetikleme/sifirlama man.”, “Tet. ve sifirlama man.” veya “Sifirlama manuel”.
» Kullanima alma ve servis ¢alismalari sirasinda sifirlama fonksiyonunu kontrol edin.

Sifirlama tusuyla sifirlama
Parametre ayariyla 6nceki yazilim strimlerindeki gibi (< V2.0) ayri bir sifirlama tusunun kullanilmasi mimkindr.
Parametrelerin asagidakiler ile ayarlanmasi:

o DPS: FP, 00 tzerinde (etkin degil)

o ST220: “Tetikleme/Sifirlama man.”, “Etkin degil”
Bunun icin duman detektoriini veya duman salteri kontrol merkezini, grafikte gosterildigi gibi DCU801'in termi-
nal 63'line degil, terminal 62'sine baglayin. Motorda bir sifirlama tusu takili olmalidir.



Powerturn Yangina dayanikli kapilarda Powerturn F ve Powerturn F/R

184

Kesici butonula tetikleme

Kapi kanadi hareketiyle bir tetikleme parametrelenmemisse bir kesici butonu takili olmahdir. Kesici butonu du-
man salteri kontrol merkezine veya lento duman detektor salterine baglayin. Daha ayrintili bilgiler icin bkz. FA GC
150 kurulum talimati.

Kapi1 kanadinin hareketiyle tetikleme

Sabitleme sistemi acik olan kapi kanadinin manuel kapanmasiyla tetiklenebilir. Bunun icin kapi kanadini 40...120

Nm'lik bir kapatma torkuyla kapanma yoniine dogru hareket ettirin.

Sabitleme sisteminin “manuel tetikleme” parametresini kapinin kapanmasiyla sununla ayarlayin:
o DPS: FP, 02 olarak (tetikleme manuel) veya FP 03 olarak (tetikleme ve sifirlama manuel).
o ST220: “Tetikleme/Sifirlama man.’, “Tetikleme manuel” veya “Tet. ve sifirlama man.”.

» Kullanima alma ve servis ¢alismalari sirasinda sabitleme sisteminin tetiklemesini kontrol edin.

» Tutulum glicli agma fonksiyonu kullanildiginda (DPS: OF veya ST220 “tutulum glici agma”), glicti tetikleme
torku 40...120 Nm arasinda olacak sekilde ayarlayin.

> Parametrelenebilir bir giris izerinden (DPS: E1/E2/E3 veya ST220 PE1/PE2/PE3 fonksiyonu) “Durdurma” fonksi-
yonu burada kullanilmamalidir. Bu fonksiyon kullanilirsa bir kesici buton gereklidir.

» Manuel acik tutma siresi tetikleme sirasinda kapi kanadinin hareketiyle 10 saniye olarak sinirlandirilir (DPS: HO
veya ST220 agik tutma sureleri - Manuel).

Powerturn F sabitleme sistemi, duman salteri kontrol merkezli Powerturn F-IS

AN w N —

Duman salteri kontrol merkezi kendine ait bir sebeke beslemesine sahiptir Manunel tetikleme fonksiyonu para-
metrelenmisse, bir kanat tetiklendiginde (gegis kanadi veya sabit kanat) her iki kanat kapanir.

Powerturn F ve F-IS motoru

i DCU8-FGF ! 1 DCUS-FSF .
;! @ DCU8o1 X I DCU8o1 .-
1 1
P! +24V ([ 2 : | 2 | +24v : i
1 1 .
1 GND| 1 X 1 1 | GND .
. !
1 1 1
: ! RSZGND | 61 : : 61 | RSZGND : !
| 1 I I
1 RSZ 24V | 63 ; : 63 | Rsz24v [
| 1 | 1.
' 62 1 . 62 1ol
[ ' 1 .
0l RSZGND | 61 L 1 61 | RSZGND '
1
1 -
: : 1 : [
1 1 [
i 10mA 1 : 10mA 1.
1 1 1!
IR R T - Lo e mm e — ;
Lt o e mmm e N 1
RSZ
[ | K
1 @ HOD | 4 +— I
R NOME
1 1
' GND | 3 0
1 1
. GND | 2 |
1 1
1 +24v | 1 1
1 1

e o o e e e = =

Powerturn F gecis kanadi
Powerturn F sabit kanat, opsiyonel
Duman salteri kontrol merkezi RSZ
Harici sabitleme icin ¢ikis

Manuel tetikleme kullanildiginda gecis kanadinda tetikleme torklari kalibre edilmelidir. 40...120 Nm arasinda
olmalidir, degilse, IS frenini uygun sekilde ayarlayin (bkz. bolim “1.3 Birlikte gecerli olan dokiimanlar” Sayfa 7,
entegre kapanma sirasi kontrolii merkezi kurulum talimati).
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Powerturn

18,5 Powerturn F/R sabitleme sistemi, entegre lento duman detektor salterli

Powerturn F/R-IS

A wN —

18.6

Lento duman detektdr salteri montaj setine veya ara kapak montaj setine entegre edilebilir. Duman detektori
Powerturn kumandasindan 24V ile beslenir. Manunel tetikleme fonksiyonu parametrelenmisse, bir kanat tetiklen-

diginde (gecis kanadi veya sabit kanat) her iki kanat kapanir.

PO\INerturn F/R ve F/R-IS motoru

DCU8-F GF
@ DCU801

L 1
[ 1
. '
b +24v | 2 1
1! 1
i GND| 1 :
|
' RSZGND | 61 :
[ | 1
P RSz 24V | 63 :
| 1
[ 62 1
il !
s RSZGND | 61 :
M| 1
[ | 1
! ]
- 10mA 1
11 1
1
i
I GC 151
! 1 1
i 1 HOD | 4 — 1
0 ek
1 1
i ! GND | 3 |
. 1 1
i . GND | 2 ;
i 1 1
! | 1sma 24V | 1 .
1 1 1
1

DCU8-F SF
DCU801
2 | +24v
1 [ GND
61 [ RSZGND
63 | RSZ 24V
62
61 [ RSZGND
10mA

Powerturn F gecis kanadi

Powerturn F sabit kanat, opsiyonel

Entegre lento duman detektor salteri GC 151
Harici sabitleme icin ¢ikis

Manuel tetikleme kullanildiginda gecis kanadinda tetikleme torklari kalibre edilmelidir. 40...120 Nm arasinda
olmalidir, degilse, IS frenini uygun sekilde ayarlayin (bkz. bolim “1.3 Birlikte gecerli olan dokiimanlar” Sayfa 7,

entegre kapanma sirasi kontrolii merkezi kurulum talimati).

Powerturn F-IS/TS, Powerturn F/R-IS/TS sabitleme sistemi - otomatiklestirilmis

gecis kanadi, kapi kapaticili ve tutucu miknatisli sabit kanat

58

Powerturn F-IS/TS ve Powerturn F/R-IS/TS sabitleme sistemleri, gecis kanatlari bir Powerturn ile otomatiklestiril-
mis olan ve sabit kanadin mekanik bir kapi kapaticisina sahip oldugu sistemlerdir. Daimi acik ¢alisma modunda
sabit kanat bir tutucu miknatisla agik konumda tutulur. Sabit kanadin kapatma konumu bir Reed temasi ile denet-
lenir. Bununla ilgili daha ayrintili bilgiler icin bkz. bolim 17.1 “Powerturn IS/TS: Otomatiklestirilmis gecis kanadi,

kapi kapaticili sabit kanat”, S. 52. Glivenli kapanma mekanik kapatma siralama sistemiyle saglanir.



Powerturn Yangina dayanikli kapilarda Powerturn F ve Powerturn F/R

Parametrelerin asagidakiler ile ayarlanmasi:
= DPS:
o EF (3.menl) & ! (tek kanatl motor), £ { veya £2 veya £3 (3. menU) /5 (SF kapanma konumu) ve f / (3. ment)
c'c (SF tutucu miknatis) konumuna getirilmelidir.
= ST220:
o “Kapi parametresi”, “Kanat sayisi”, “tek kanatli motor” konumuna getirilmeli, “Sinyaller”, “Giris sinyalleri”, “PE1
fonksiyon veya PE2 fonksiyon veya PE3 fonksiyon” “SF kapanma konumu” konumuna getirilmeli ve “Cikis
sinyalleri”, “PA1 fonksiyon”, “SF tutucu miknatis” konumuna getirilmelidir.

» Sadece potansiyelsiz PAT ¢ikigini kullanin.
» Bir kapi kapaticisi kullaniliyorsa, sistem tek gegisirilmelidir.

> Bolim 1.3 “Birlikte gecerli olan dokiimanlar”, S. 7. dikkate alinmalidir.
» Bolim 31.2 “Aksesuar”, S. 112. dikkate alinmahdir.

18.6.1  Duman salteri kontrol merkezli Powerturn F-IS/TS

Powerturn F motoru

| 1 1
1 1 1
I I I
e DCUB02__ . .
1 | | |
P +24V | 2 i ' I
s 6
| :PE3| 53 | PE2| & | pe1 [ 51 [t : ,
1 ! 1
: i 1 1 |
1 55 1 1 |
Lo PALA — 7 +24V @ X
1

" 1 1 GND 1
Do PAIB | 56 i 63mA |
1 | e o o e ______" 1 1
! bcusgol__ | ! !
| Fommmmm - X S I I
1 | +24v | 2 ! ! !
I | b ! |
1 1 1
. | GND | 1 L | 1
| . Vol 1 1
| | RSZGND | 61 ol 1 1
| . Vol 1 1
I ! RSZ24V | 63 | 1 L g I |
1 1 1
1 : 62 : 1
1 | P!

1
! i RSZGND | 61 — ®

1
! | 10mA b
RSZ

ro~ T T =="""h
! @ @”OD 4 :
1
I GND | 3 :
1

1
! GND | 2 "

1
| +24v | 1 |
| 1

Powerturn F gecis kanadi

Kapr kapaticisina sahip sabit kanat

Duman salteri kontrol merkezi RSZ

Harici sabitleme icin ¢ikis

Sabit kanat kapanis konumu icin Reed salteri

Tutucu miknatis (aksesuar bkz. FA GC 150)
Sabit kanat bir tutucu miknatis ile sabitleniyorsa, sabit kanadin manuel tetiklemesi mimkin olmadigindan bir
kesici buton kullanin.
Manuel tetikleme kullanildiginda gecis kanadinda tetikleme torklari kalibre edilmelidir. 40...120 Nm arasinda
olmalidir, degilse, IS frenini uygun sekilde ayarlayin (bkz. bolim “1.3 Birlikte gecerli olan dokiimanlar” Sayfa 7,
entegre kapanma sirasi kontrolii merkezi kurulum talimati).
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Yangina dayanikli kapilarda Powerturn F ve Powerturn F/R Powerturn

18.6.2 Lento duman detektor salterli Powerturn F/R-IS/TS

Powerturn F/R motoru

Lo~ Tttt TTTTTTTT T rTTTTTTT T T T I 1
1O, ' | @
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1
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o PALA | 55 |—— | 24V @ !
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b e e e e e e mm ep—— 1
1 } 1
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1 | —=3 _': 1 |
" : +24V | 2 ! ! I
1 I ! 1 1 1
. ! GND L 1 1
1 1 ! 1 1 1
1 ' ' 1 1
! ! RSZGND | 61 | | | I X
1 ! 1
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. ! Pl i R R 1
1 ! 62 Vol
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1 ! : 1
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1 : : 1
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! | 15mA '

Kapr kapaticisina sahip sabit kanat

Entegre lento duman detektor salteri GC151

Harici sabitleme icin ¢ikis

Sabit kanat kapanis konumu icin Reed salteri

Tutucu miknatis (aksesuar FA GC 150)
Sabit kanat bir tutucu miknatis ile sabitleniyorsa, sabit kanadin manuel tetiklemesi miimkin olmadigindan bir
kesici buton kullanin.
Manuel tetikleme kullanildiginda gecis kanadinda tetikleme torklari kalibre edilmelidir. 40...120 Nm arasinda
olmalidir, degilse, IS frenini uygun sekilde ayarlayin (bkz. bélim “1.3 Birlikte gegerli olan dokiimanlar” Sayfa 7,
entegre kapanma sirasi kontrolli merkezi kurulum talimati).
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19  Sebeke baglantisi

Bas montaji
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1 Sebeke glivenligi 6 ikinci motora

2 Ana salter (opsiyonel) 7 Montaj plakasi

3 Kontrol AC IN 8 230V T dagitim kutusu

4 Transformator 9 230V 50 Hz ek cihaz, maks. 700 W
5

Dahili ana salter

Kanat montaji

230V
50Hz
BN

N BU
GN/YE

PE

Transformator
Dahili ana salter
Montaj plakasi
ikinci motora

Sebeke glvenligi
Ana salter (opsiyonel)
Baglanti kutusu
Kablo gecis korumasi
Kontrol AC IN
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Sebeke baglantisi Powerturn

19.1
1911

Entegre sebeke beslemeli montaj plakasi

Yapl

0

s Montaj plakasinin dogru konumda oldugu-
na dikkat edin, bkz. yonlendirme oku (1).

o Sebeke baglantisi her zaman bant tarafin-
da (yan kapatma kenari).

@ Karsi tarafta motor baglantisi bulunmak-
tadir.

191.2

Motor/montaj plakasi baglantisi

» Motor, montaj plakasinin Gzerindeki fis (1) ve motor fisi (2) arasinda elektrik baglantisi gerceklestirilebilecek
sekilde monte edilmelidir.

191.3  Elektrige baglama

» Bolim 1.3 “Birlikte gecerli olan dokiimanlar”, S. 7. dikkate alinmahdir.

> Bolim 31.2 “Aksesuar”, S. 112. dikkate alinmalidir.

Montaji tamamlanmis motorda elektrik baglantisi gerceklestiginde, DCU802 baglanti karti sokilmelidir.

> Sebeke kablosunun (1) izolasyonunu siyirin. 9 mm

s Kablo siyirma uzunlugu = 40 mm

o izolasyon siyirma uzunlugu = 9 mm

o PEiletkeniilerlemesi =8 mm

maks. 40 mm |8 mm

62 GEZE]



Powerturn

Sebeke baglantisi

» Fisin deligine (3) bir tornavida (2) vb. sokun.
» Damarlari soketin (3) icine itin.
» Tornavidayi (2) tekrar ¢ikarin.

» Lastik kilifi (4), fis ve kablo Gzerine itin.

» Kilitleme kolunu (5) fisin Gzerine itin.

> Fisi, elektrik hatti ile birlikte montaj plakasina
sokun.

o Bagli durumdayken lastik kilif (4), fisi (3) ve
kabloyu (1) tam olarak sarmalidir.
o Higbir tek duran tel gériinmemelidir.

63



Motor

Powerturn

20  Motor

64

A UYARI

Geri tepen kol tertibati ve/veya kol nedeniyle yaralanma tehlikesi!
Sicak motorda yaralanma tehlikesi!
» Motoru sadece, yay gerilimsiz durumdayken kontrol tinitesinden ayirin.

—————————-— | Acl sensori
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DCU800

1 Isi sensord
2 Motor



Powerturn Kumanda

21 Kumanda
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1 F devre karti DCU801 yuvas 10 LED miknatis valfi
2 Servis tuslari ve servis LED'leri " PROG
3 LED 24V har 12 Telsiz levha WRB-5 yuvasi
4 Fren 13 SERBEST
5 Fan 14 24V
6 Acl sensorl 15 RS485
7 Motor 16 Sigorta F1, ACIN (10 AT, 5 x 10 mm)
8 IsI sensori 17 Sebeke anahtari
9 Son ¢arpma salteri
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isletime alma ve servis Powerturn

22 Isletime alma ve servis

Kullanima alma ve servis, DPS dijital program salteri, ST220 servis terminali, dahili servis tuslariyla veya servis
uygulamasiyla gerceklestirilebilir.

221 Kullanima alma

2211 Kosullar

= Motor
o sabitlenmis
o egitilmemis
= fabrika ayarinda duruyor
o Elektrikli kurulum tamamlandi.
@ Kullanima alindiginda DPS “LE” gosterir ve calisma modu LED'i saridir.
& Motorun yeni 6grenme isleminde: her iki motor otomatik calisma moduna ayarlanir.
o 2 kanath bir sistemde ilk dnce her iki motorda “Kanat sayisi” (EF) parametresi ayarlanmalidir.

22.1.2 lIsletime alma isleminin yGratilmesi

Motorun acik olmasi durumunda yaralanma tehlikesi.
Kapak sokultyken,

@ hareketli parcalara dokunmayin.

s vicudu saran kiyafet giyin.

s gerektiginde sac filesi kullanin.

DIKKAT

Emniyete alinmamis ezme, darbe, kesme ve kaptirma noktalari nedeniyle yaralanma!

DIKKAT Kapak sokiiltyken tehlikeli alana elinizi sokmayin.

Motorda bulunan keskin kenarlar nedeniyle yaralanma tehlikesi.

DIKKAT Kapak sokiltyken tehlikeli alana elinizi sokmayin.

Geri tepen dirsek kollar veya kol nedeniyle yaralanma tehlikesi.

DIKKAT Motoru sadece, yay gerilimsiz durumdayken kontrol tinitesinden ayirin.

>Bb P

» Motorun elektriksiz durumdayken mekanik olarak calisip calismadigini kontrol edin (elle kontrol edin).
> Sebeke salterini agin.
» Cevre kosullari 6gretme isleminden 6nce ayarlanmaldir.
> Ogretme hareketi 22.2 “Ogretme islemi”, S. 66. bélimiinde aciklandigi gibi yapilmalidir.
Duvar yansimasinin 6gretilmesi nedeniyle emniyet sensori etkin.
» Emniyet sensorlerinin islevselligini kontrol edin.
» Kalan islevsellik kontrol edilmelidir.
Opsiyonel:
Elektriksiz durumdaki frenleme etkisi farkli kapi topraklamalari icin ayarlanabilir, bkz. bélim 23 “Elektriksiz isle-
tim”, S. 71.

22.2  Ogretme islem

o Ogretme islemini gerceklestirmek icin motor tam olarak monte edilmis ve gerilime baglanmis olmalidir.

o Gerekli olan yay gticli (EN4-7) ayarindan once ayarlanmis olmalidir, bkz. Powerturn montaj kilavuzu.

» Mekanik olarak motordan ayarlanmali ve kapi kanadindan 6l¢tlmelidir.

o ”Ogretmeyi baslat”, parametre mentsu (DPS, ST220, servis tuslari) Gzerinden baslatildiysa kullanici, 1 dakika
icerisinde 6gretme islemine baslamalidir.
= Busire icerisinde kapi hareket ettirilmediginde motor, 6grenme islemini iptal eder ve nceden kayith olan

verileri tutar.
o Teslimat durumunda emniyet sensorleri etkin olarak parametrelendirilmistir.
@ Motorun agma/kapatma yonini dogru 6grenmesi icin grenme islemi, kapanma konumunda baslar ve biter.

o GEZE)
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Asagidaki noktalar dikkate alinmahdir:

o Hareket islemi dahilinde (6gretme isleminin bir parcasi) emniyet sensorlerinin etkinlestirilmesi kapi kanadinin
durmasini saglamiyor. Bu nedenle hareket ettirme islevi yalnizca gozetim altinda veya gecis gtivenligi saglan-
diktan sonra uygulanmalidir.

o Hareket islemi dahilinde kapi kanadi bloke edilirse bu, hata mesaji 25'e neden olur ve 6gretme islemi tekrarlan-
maldir.

Eger 2 kanatli bir sistem 6gretilecekse, ilk dnce her iki motorda “Kanat sayisi” (EF) parametresi ayarlanmalidir:

» Parametreyi servis terminali ST220 veya Dijital program salteri DPS ile secin ve gegis kanadi icin 02 degerini ve
sabit kanat icin 03 dederini ayarlayin.

» Her iki motoru baglayin.

» Her iki motoru otomatik calisma moduna ayarlayin.

Motor iki durum arasinda ayirt eder:

s Motor fabrika ayarinda bulunmaktadir (teslimat durumu) = 6gretilmemis
o Motor zaten 6gretilmis ve yeniden 6gretilmelidir.
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22.3 Tek kanatl bir sistemin 6gretilmesi

Adim  Eylemler Gosterge ST220 DPS goster- Gosterge servis
gesi LED'i (5= 1)
1 > “Ogretmeyi baslat” parametresini secin ve Enter Ogretmeyi baslat
tusuna basin.
» Tek kanatli sistemi secin.
1 > DPS'de (NT) ilgili 6gretmeyi baslatin: LE
o Tek kanatli sistem icin LE
1 > GoOstergeyi onaylayin. ceeee
2 Bir bip sesi duyulur (1 x 0,5 sn).
3a Motor teslimat durumunda bulunuyor veya fabrika ayarina getirildi. Asagidaki sistem parametreleri art arda belirir:
» Mevcut nesne icin sistem parametresini ayarlayin. Montaj sekli OH
» Servis arayuizl Gizerinden 6gretme esna- I¢in en:ceg[e kapi kapaticis| F8
sinda parametreler 6gretilmeden 6nce Kapi agirligi . L t6
ayarlanmalidir, bkz. bolim 29.5 “S1 ve S2 Kapatma e.mnlyet sensoru 31
servis tuslart”, S. 95. Acma emniyet sensoru S3
o Testetme: Test etme tE
s GC338icin 24 V veya enerji tasarrufu igletimi Kapi otomatigi tipi to
s GC 334, GC 342, GC 342+ icin GND Kapi mandali bildirimi Temas rr
tard
3b Eger 6gme islemi tekrar gerceklestirilirse, 3a parametre menisu artik belirmez.
4a > “Manuel a¢” gostergesi gelene kadar bekleyin.
4b » Kapi kanadini mantiel olarak istenilen agilma konu- ~ Mantel agma L1 eo0O0O0e®
muna kadar agin.
Motora bagli maks. agik konumu gdsterebilmek icin
motor, sesli bir uyari sinyali verir. Uyari sinyali maks. acik
konuma kadar gittikce kisalan araliklarla kesilir.
0 o Bip sesi sirekli olarak duyuldugunda, kapi kanadi maks. acik konum araliginda
bulunmaktadir ( £3°).
o Buayarda motorun ¢alismasi gerektigi gibi calismamasi veya kalici olarak hasar
verilmesi mimkiinddir.
> Onlemek icin 6gretme islemini yeniden uygulayin.
5 » Kapi kanadini maniel olarak kapanma konumuna Manuel kapama L2 ©e00Ce0
hareket ettirin.
» Enter tusuna basin.
GOsterge onaylanmistir.
6 Eger GC 338 kurulmussa: Teach in'e basma L3 eccee
» Sensordeki “Teach in” tusuna basin ve 10 saniye
bekleyin.
Aksi halde (GC 338 yoksa) 7. adimla devam edin.
7 » Enter tusuna basin. Teach in'e basma L3 ecoOee
GOsterge onaylanmistir.
8 Hareket islemi 2 saniye sonra otomatik olarak baslar. Hareket islemi L4 ®©0e®00
o Duvar yansimasi dgretilir.
Sensorler bu islemde “etkin” degil.
@ Engeller taninmaz.
o Bu hareket icerisinde bir blokaj algilanirsa, hata 25
girilir.
Ogretme islemi ardindan tekrarlanmalidir.
9 Kapi kanadi, hareket isleminin bitiminden sonra kapanma konumuna ulastiginda, bir bip sesi duyulur (2x 0,5 s).
10 Ogretme islemi tamamlanmustir, gdsterge cevresel Ana meni goérintilenir Anamenl  Calisma modu
cihaza baglidir. goruntt-  gorintilenir
lenir
68 [GEZE]
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224 2 kanatl bir sistemin ogretilmesi

Adim Eylemler Gosterge ST220 DPS g6s- Gosterge servis
tergesi LED'i (52> 1)
1 > “Ogretmeyi baslat” parametresini secin ve Enter tusuna Ogretmeyi baslat
basin.
» 2 kanath sistemi secin.
1 > DPS'de (NT) ilgili 6gretmeyi baslatin: L2

o 2 kanatli sistem igin L2

2 Bir bip sesi duyulur (1 x 0,5 sn)
2 kanatli bir sistemde 6gretme islemine gecis kanadindan baslanir.
3a Motor teslimat durumunda bulunuyor veya fabrika ayarina getirildi. Asagidaki parametreler art arda belirir:
» Mevcut nesne icin sistem parametresini ayarlayin. Montaj sekli OH
o Testetme: icin entegre kapi kapaticisi F8
s GC338icin 24 V veya enerji tasarrufu igletimi Kapiagirligi t6
@ GC334,GC342icin GND Kapatma emniyet sensoru S1
Ac¢ma emniyet sensori S3
Test etme tE
Kapi otomatigi tipi to
Kap1 mandali bildirimi Temas rr
tard
3b Eger 6gme islemi tekrar gerceklestirilirse, 3a parametre menisu artik belirmez.
4a » “Manuel a¢” gostergesi gelene kadar bekleyin.
4b » Kapi kanadini maniel olarak istenilen agilma konumuna Manuel agma L1
kadar agin.

Motora bagli maks. agik konumu gdsterebilmek icin motor, sesli bir uyari sinyali verir. Uyari
sinyali maks. agcik konuma kadar gittikce kisalan araliklarla kesilir.

0 = Bip sesi suirekli olarak duyuldugunda, kapr kanadi maks. acik konum araliginda
bulunmaktadir (+3°).
@ Buayarda motorun ¢alismasi gerektigi gibi calismamasi veya kalici olarak hasar
verilmesi mimkanddr.
> Onlemek icin 6gretme islemini yeniden uygulayin.
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Adim Eylemler Gosterge ST220 DPS g6s- Gosterge servis
tergesi  LED'i (5= 1)
5 » Kapi kanadini maniel olarak kapanma konumuna hareket ~ Manel kapama L2
ettirin.
» Enter tusuna basin.
Gosterge onaylanmistir.
6 GC 338 kurulmus ve bir duvar 6gretilmek isteniyorsa: Teach in'e basma L3
» Sensor Interface’deki “Teach in” tusuna 2x basiimali ve 10 sn
beklenmelidir.
Aksi halde (GC 338 yoksa) 7. adimla devam edin.
7 » Enter tusuna basin. Teach in'e basma L3
Gosterge onaylanmistir.
8 Hareket islemi 2 saniye sonra otomatik olarak baslar. Hareket islemi L4 ©e0 000
@ Duvar yansimasi ogretilir.
Sensorler bu islemde “etkin” degil.
s Engeller taninmaz.
s Bu hareket icerisinde bir blokaj algilanirsa, hata 25 girilir.
Ogretme islemi ardindan tekrarlanmalidir.
9 Gegis kanadi acilma konumuna kadar otomatik olarak acilir ve sabit kanadin 6gretme siirlistintin bitimine kadar bu ko-
numda kalir.
10 Sabit kanat simdi tek kanath 6gretimde oldugu gibi 6gretilir, bkz. bolim 22.3 “Tek kanath bir sistemin 6gretilmesi”, S. 68.
1 Sabit kanat, hareket slirisiinlin bitiminden sonra kapanma konumuna ulastiginda, bir bip sesi duyulur (2 x 0,5 s).
12 Ogretme isleminden cikildiktan sonra gecis kanadi otomatik olarak kapatir.
13 Ogretme islemi tamamlanmistir, gdsterge cevresel cihaza Ana mendi goriintilenir Ana Calisma modu
baghdir. menl  gorlntilenir
goruntui-
lenir

o

Servis tuslari ile 2 kanatl 6gretim mimkun degildir.

22.5 GuUcler ve hizlar
22.51 Kuvvetler
“A¢ma guict” (FO), “A¢gma tutucu glici” (OF), “Kapatma tutucu giici” (CF), “Kapama konumu giici” (FS) veya “Ka-
pama glici” (FC) parametreleri Gzerinden ayarlanan gticler, daima N olarak ana kapama kenarinda gecerlidir.
o Degerler ST220'de dogrudan ana kapama kenarindakiler gibidir.
o Degerler DPS'de (OFF ile) ana kapama kenarinda %10 N gibidir.
“Engel” parametresi (i2h) ayrica hareket dahilinde glice etkisi vardir (“A¢gma glici” ve “Kapama glicii”). Kapinin
kitlesine ve istenilen hizina bagli olarak Engel parametresi icin daha yiiksek deger gerekli olabilir. Bunun manuel
gecise dogrudan etkisi vardir, bkz. bélim 25 “Dis etkenlere veya riizgar glictine karsi dayanikhhk”, S. 72.
22.52 Hizlar
“A¢ma zamani” (= £), “kapanma zamanl” (c £) ve “ManUel kapanma zamani” (55) hizlari daima 90° derecelik agilma
acisiicin hesaplanmistir.
Bunun anlami sudur:
@ Acilma acisi 90° dereceden daha az ise, hareket siiresi ayarlanan degerden daha hizlidir.
o Acllma agisi 90° dereceden biylik ise, toplam hareket agisi icin hareket siiresi ayarlanan degerden daha yuksektir.
= Motor acilma konumuna kadar hizla 90° dereceden dahaileri gider.
istisna:
“Son carpmaya kadar kapanma” (SC) degeri gercek bir deger degildir. Bir birime tabii degildir.
z GEZE)
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23 Elektriksiz isletim
Kapali ve/veya elektriksiz isletimde kapi manuel de agilabilir. Acma yoniinde yay glici fren olarak etki eder. Kapat-
ma yoniinde kapi, actk konumdan yay glicliyle yavas hizda kapanmalidir. Elektriksiz durumdaki bu kapanma hizi
bu parametrelerle ayarlanabilir.
Tetiklenmis olan bir yangin alarmi durumunda (Hata 07), fren gtici ayarlanamaz.
s DPS: EcZ-01...14olarak ayarlayin.
o ST220: "Hareket parametreleri”, “Hizlar”, “Fren guicii” istenilen fren degerine (01 ... 14) ayarlanmalidir.
Elektrikli durumdayken 6gretme islemi bittikten sonra “Fren glicli” parametre degeri asagidaki gibi ayarlanmalidir:
o Kisisel guvenlik;
kapanis sliresine, akimsiz durumdayken Asgari kapanma zamani tablosu uyarinca 90° ila 0° derece araliginda
uyulmalidir (B6lim 27 Dusuk eneriji isletimi).
@ Biryangindan korunma kapisi icin;
kapanma siiresi 6 sn ila 10 sn araligindadir.
Bu durumda 01 en duisik fren giicti (ylksek hiz) ve 14 en yiiksek fren giicli (yavas hiz) olmaktadir.
Ogretilmemis durumda (teslimat durumu) veya tekrar fabrika ayarina getirildikten sonra fren giicii kesin olarak
ayarlanmistir ve her iki hareket yéniinde etkindir. ilk 8gretme isleminden sonra deger otomatik olarak 13'ya ayar-
lanir ve sadece kapatma ydniinde etkindir.
24 Kapi devreye alimi

s Manuel kullanim fonksiyonu parametresi tizerinden motorun dis yliklemelere karsi nasil tepki verdigi ayarlanr.

o Manuel kullanim fonksiyonu parametresi girilmis oldugunda motor, otomatik isletimde de kapinin agilma veya
kapatma yoniinde manuel olarak fazla baski uygulamana izin verir.

o Kapi hareketi, acik konuma ulasiimadan 6nce ayarlanmis olan aciima istikametinde frenleme ile otomatik
olarak frenlenir.

s DPS: &2 (3.Menl) & 'e getirilmelidir.

o ST220: “Hareket parametresi” ve “Kapi devreye alimi” “Evet”'e getirilmelidir.

Yuksek riizgar baskisina maruz kalan dis kapilarda veya asiri basing yliklenen kapilarda manuel kullanim fonk-

siyonu parametresi ayarlanmaz, aksi takdirde motor riizgar giici gibi dis etkenlere karsi optimum sekilde tepki

veremez.
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Dis etkenlere veya riizgar glictine karsi dayaniklilik

Yuksek riizgar baskisina maruz kalan dis kapilarda veya asiri basing yliklenen kapilarda “A¢ma gticii”, FO”, “Kapama
glic”, FC”" ve “Engel”, 5h” parametreleriyle motor, dis etkenlere karsi optimum tepki verecek sekilde ayarlanabilir.
Motor, ayarlanmis olan glic ve ayarlanmis olan zaman ile (“Engel” parametresi, =h"”) dis etkenlere karsi baski uygular.
Deger ne kadar yuksek ayarlanmis ise, motor orn. riizgar glicline karsi o kadar direngli olur ve agma/kapama
islemini glivenilir sekilde uygular. Maniel gecis bu durumda ¢ok konforlu degildir.

Kapi, disuk ayarlama degerlerinde manuel gegis icin daha kolay kullanilir. Ancak bu durumda 6rn. Riizgar giicline
olan direnc azalir.

Kapi kapatici modu

Glgsuz kisiler ve/veya cocuklar kapiyi kullandiklarinda ve bu nedenle risk analizine gore gerekli gtivenlik tedbir-
lerinin alinmasi gerektiginde “Kapi kapatici modu” (£5) parametresi 0 veya 1 olarak ayarlanmali ve “Kapi kapatici
torku” (&F) parametresi 0 konumuna getirilmelidir.

Bu, kapinin kapatma hareketi, kapi kapatma modu isletiminde emniyet sensoriiyle emniyete alinmis ise, gecer-

sizdir.

Motorun davranisi, fonksiyonu ayni mekanik bir kapi kapaticisinda oldugu gibi ayarlanabilir.

» Servis menUslindeki “Kapi kapatma modu” parametresi (£5) kapi kapatma modu isletiminde istenilen davrani-
sa ayarlanmalidir.

Momente ayarlanmis olan kapanisin dahilindeki hiz, “Maniiel kapatma” parametresi tarafindan ayarlanir.

» Duslk enerji tiketimli caismayi dikkate alin, bkz. bolim 27 “Disiik enerji isletimi”, S. 73.
» 2 kanatli bir doner kapi sisteminde her iki motor da ayni kapi kapatma ¢alismasini ayarlamis olmasi gerekir.

72

Kapi kapatici modu (:5) fonksiyon tablosu

Kapi1 kapatma isletimi ayari Aciklama
Manuel Kapi kapatma torku  Otomatik ve manuel agma sonrasinda hiz kontrollii kapanma (SIS ve engel
(£5=00) (cF) esittir O Nm algilama etkin).
Kapi kapatma torku ~ Otomatik agma sonrasinda hiz kontrolli kapanma (SIS ve engel algilama etkin).
(£F)01...70Nm Kl, KA veya KB kumandasindan ve “Oto kapatma ger.”, “Etkin” parametre ayarin-

dan sonra kapi, bir engelde kapanirken geri gelir.

Manuel agilmada ve “Manuel kapatma ger.”, “etkin” parametre ayarinda kapi, bir
engelde kapanirken geri gelir.

Mandel agilmadan sonra moment ayarli kapatma (SIS etkin veya etkin dedgil).
Motor kapiyr ayarlanmis olan kapi kapatma torkuyla kapatir. SIS parametresinin
ayarina gore motor bir engele karsi baski uygular veya geri gelir.

Otomatik Kapi kapatma torku ~ Otomatik ve manuel agma sonrasinda hiz kontrollii kapanma (SIS ve engel
(£5=01) (cfF) esittir O Nm algilama etkin).
Kapi kapatma torku  Otomatik ve maniel acilmadan sonra moment ayarl kapatma (SIS etkin veya
(£F)01... 70 Nm etkin degil).
Motor kapiyi daima ayarlanmis olan kapi kapatma momenti ile kapatir.
Kl, KA veya KB kumandasindan ve “Oto kapatma ger.”, “Etkin” parametre ayarin-
dan sonra kapi, bir engelde kapanirken geri gelir.
Manuel agilmada ve “Manuel kapatma ger.”, “etkin” parametre ayarinda kapi, bir
engelde kapanirken geri gelir.
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Diisiik enerji isletimine uyulmasi

Tablo, kapi genisligi ve maks. kapi kapatma torkuna bagh olarak disiik enerji tiketimli calismay1 gostermektedir.

Kapi genisligi [m]

Maks. Kapi kapatma momenti [Nm]

0,8 48
0,9 54
1,0 60
1,1 66
1,2 70
13 70
1,4 70
15 70
1,6 70

Dusuk enerji isletimi

o Dusuk enerji tiiketimli calismaya ayarlanmis olan kapilarda, kapida 6zellikle korunmaya muhtag kisilerin bulun-

ma olasiligi yoksa, genelde ayrica emniyet tertibatlarinin eklenmesine gerek yoktur.

o 2 kanatl kapilarda her iki motor icin diisiik enerji tiketimli calisma ayarlanmalidir.

Kapr agirhgi [kgl/ 60 |90
Kanat eni [mm]

Eger asagidaki sartlar yerine getirilirse, Powerturn motoru dusiik enerji tiiketimli calisma motoru olarak calistirilabilir:
e Akimsiz durumdayken:
@ Tutma guicll ve yayin agma glicli ana kapatma kenarinda <67 N olarak ayarlanmalidir.

o Kapatma zamani asagidaki tabloya gore 90° dereceden 0° dereceye ayarlanmalidir.

> Akimin gectigi durumdayken “Fren glici” parametresi, kapatma zamanina akimsiz durumdayken de uyula-
cak sekilde ayarlanmalidir.
o Akimin gectigi durum:

o

>
o
>

>

Asagdidaki tablo 0° ile 90° arasi asgari acilma zamanini ve/veya 90° ile 0° arasi asgari kapanma zamanini belirtir.

Ana kapanma kenarindaki statik kuvvet <67 N'dur.

A¢ma ve kapama giicli “A¢gma guicli” ve “kapama glicii” parametreleriyle veya FO ve FCile 60'a ayarlanmalidir.
Kapi kanadindaki kinetik enerji 1,6 J ile sinirlandinimahdir.
Kapinin agma ve kapama zamani “A¢ma zamani” veya o £ ve “Kapama zamani”, “Maniel kapama zamani”

veya c £ ve 55 parametreleri ile asagidaki tablo uyarinca ayarlanmalidir.
Acik tutma zamanlari (or, oH, OP, HO, oS parametreleri) >5 saniyeye ayarlanmistir.
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Ornek:

Kanat kutlesi: 90 kg, kanat genisligi 1000 mm

Ac¢ma zamani 5 sn’ye ve kapama zamani 5 sn’ye ayarlanmalidir.

Motor bu talepleri karsilayamiyorsa, disiik enerji tiketimli calismada bulunmuyordur. Kanat hareketi bu durumda

koruyucu tertibatlar ile emniyete alinmalidir.

Ayarlanmis olan sabit ve dinamik glicler kalibre edilmelidir.
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28.1

Servo isletim

GEZE Powerturn motor servo motor olarak ¢alistirilabilir. Kullanictyt moment ayarli olarak mantel geciste destekler.
Servo isletimi otomatik ¢alisma modu dahilinde calistirilir ve ayarlanir.

Servo isletimi sadece tek kanatli kapilar icin kullanilabillir.

Glgc desteklemesi 2 fonksiyon alanina ayrilmistir:

@ Servo ilave torklu servo destegi

o Servo ek torklu servo destegi ve yangin alarminda ek torklu

Servo ilave torklu servo destegi

Motor, kapr manuel acildiginda gii¢ destegiyle etki eder, bdylece kapidan riizgar gibi olumsuz hava kosullari veya
merdivenlerde kalabalik baskisi oldugunda da manuel gecilebilir. Servo destegi ayarlanabilirdir.

Kapi, Servo isletimi yardimiyla diisiik enerjinin azami hizina kadar manuel olarak hizlandirlabilir. Bu hiza erisildi-
ginde motor kapi hareketini frenler.

Asagdidaki parametreler ayarlanmalidir:

o Servo slresi (A): Komut verildikten itibaren Servo destek siiresi

@ Servo ek moment (Fo): kolay maniel agma islemi icin giict destekleyen moment

KI, KA, PE-KI PE-KA, PE tus fonksiyonlari, FK1 veya KI+SIS, KA+SIS veya ayarlanmis olan Push & Go agisinda motor
kapiyi ayarlanmis olan Servo ek torkuyla acar. Ayarlanmis olan (A=) Servo siresi bittikten sonra motor kapiyi
tekrar kapatir.

KB, FK2 Uzerinden kumanda edildiginde motor hizi ayarlanmis olarak, ayarl olan “A¢ma glici”, “Kapama glici”,
“A¢ma zamanl!” ve “Kapama zamani” degerleriyle agma islemini gerceklestirir.

s Servo ilave torku (f=) distk enerji tiketimli calisma icin ayarlanmalidir.
o SIO ve SIS emniyet sensorleri degerlendirilir ve ayarlandigi gibi tepki verir. Motor gece bir engel durumunda
geri gelmez, aksine ayarlanmis glicle veya torkla engele karsi baski uygular.

28.2  Servo ek torklu servo destegi ve servo yangin alarmi servo ek torklu

28.2.1 Servo yangin alarmi servo ek torklu servo fonksiyonu
s Bu fonksiyonun yangina dayanikli kapilarinda kullaniimasi icin miinferit bina ydonetmeligi onayi gereklidir.
s Motor santiyedeki emniyetli elektrik sebekesi veya kesintisiz gii¢ kaynagi (UPS) tGzerinden beslenmelidir.
s Sadece manuel kumanda elemanlarina (6rn. butonlar, Kontak paspasi) misaade edilir
» GC 151 lento duman detektor salteri bolim 18 “Duman salteri kontrol merkezi” altinda agiklandigi gibi motora

baglayin.

Fonksiyon
Yangin alarmli ve ek torka sahip Servo destegi, merdiven bosluklarina monte edilmis ve yangin alarminda acil
¢ikis kapilari olarak binanin (motorda RSZ tarafindan lokal tetiklenmemis) merdiven boslugu yoniinde acilan yan-
gindan korunma kapilarinda uygulanir. Merdiven boslugunda kagis yollarini dumandan uzak tutmak icin mevcut
olan, asir hava basinci, kapinin mantel agilmasini zorlastirir. Motor, ayarlanmis “Servo yangin alarmi” torkuyla her
tarlt kumandada parametrelenebilir PE1, PE2 veya PE3 girisinde bir 24V “Yangin alarmi servo” sinyali geldiginde,
destekler.
Kapinin ¢cok yakinindaki yangin esnasinda kapi alaninda takili olan lento duman detektor salteri motorun ve kapi
otomatiginin durdurulmasini baslatir.
Kapi bu durumda yay kuvvetiyle kapatilr.
Bu durumda kapinin acilmasi sadece manuel olarak motorun kuvvet destedi olmadan mimkuindr.
Motor bir sifirlama yangin alarmi ytritaldiikten sonra tekrar normal isletim modunda calistirilabilir. Sifirlama yan-
gin alarmiile ilgili daha ayrintili bilgiler icin bkz bélim 18 “Yangina dayanikli kapilarda Powerturn F ve Powerturn
F/R", S. 55.
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i PE1 PE2 PE3
|i 2] 2av
' —51] PE
a1 veya\\-- 52| PE2
53| PE3

1 Santiyedeki bina kontrol merkezi
2 Potansiyelsiz ¢ikis parametrelenebilir “Yangin alarmi
servo” girisini anahtarlar.

A UYARI

Yangin alarmli servo fonksiyonunda yiiksek dinamik kuvvetlerden kaynakli yaralanma tehlikesi!
» Yangin alarminda kapi acilirken kapinin yakininda kimse bulunmamalidir.

Motor komut verildiginde (KB) ayarlanmis olan Servo ilave tork (=) arti ayarlanmis olan agma torkuyla “Servo
yangin alarmi” (Ff) kapiyi acar.
“Servo yangin alarmi” agma torku (Ff) parametrelenebilir giriste (PET PE2 veya PE3 “Servo yangin alarmi” fonksi-
yonu ayarlanmis) yangin alarmi (24V) sinyali mevcut oldugu stirece kullanilabilir.
Su parametrelerin ayarlanmasi:
o Servo destek stiresi (0- 20 s):
s DPSile:  fidistenilen slreye getirilmelidir.
o ST220ile: “Hareket parametresi”, “Servo siiresi” istenilen siireye getirilmelidir.
o istenen ilave agma torkunun (0-50 Nm) yiiksekligi:
o DPSile:  Aa,istenen ilave torkun ylksekligine getirilmelidir.
o ST220ile: “Hareket parametresi”, “Servo ilave tork” istenilen yiikseklige getirilmelidir.
o Parametrelenebilir PE1 veya PE2 veya PE3 girisinin yangin alarmi fonksiyonu:
o DPSile: ElveyafEdveya£d £ (yangin alarmi servo) konumuna getirilmelidir.
o ST220ile: “Sinyaller”, “Giris sinyalleri”, “PE 1 fonksiyon” veya “PE 2 fonksiyon” veya “PE 3 fonksiyon” “Yangin
alarmi servo” konumuna getirilemlidir.
s Yangin durumunda “Servo yangin alarmi” ilave agma torkunun yiiksekligi (0-70 Nm):
= DPSile:  FA, yangin durumunda ilave agma torkunun istenilen yiiksekligine getirilmelidir.
o ST220ile: “Hareket parametresi”, “Servo yangin alarmi” istenilen ylkseklige getirilmelidir.

0 o Servo ilave torku (=) diistik enerji tiketimli calisma icin ayarlanmalidir.
@ A¢ma emniyet sensori (SIO) “Yangin alarmi servo” fonksiyonu etkin oldugunda degerlendirilmez. Motor, servo
ilave tork ve arti servo yangin alarmi torkuyla birlikte acilma yoniinde bir engele baski uygular.
@ Kapatma emniyet sensori (SIS) “Yangin alarmi servo” fonksiyonu etkin oldugunda degerlendirilmez. Motor
kapama torkuyla engele acilma yoniinde baski uygular.

Tork [Nm]

0-70 Nm Servo-yangin alarmi

0-50Nm 0-50 Nm

Servo sliresi 0-20 s Servo sliresi 0-20 s

Sire [s]
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29  Servis menusu

29.1  Servis terminali ST220

@ Motorun kullanima alinmasi, servis terminali ST220 ile yazilim stiriimii V2.1'den itibaren mimkandiir.
o Baglanti tercihe gore 5 kutuplu RS485 gecmeli baglanti soketiyle veya 3,5 mm priz fisiyle mUmkindir (@adaptor
kablosuyla).

2911 ST220 Kullanimi

Basma Fonksiyon
buton

o imlec yukari

o Sayidegerini blydt

o Yukariya kaydir (basma butona 2 saniyeden uzun basilirsa)
o imlec asag

o Sayi degerini kiiglilt

o Asagiya kaydir (tusa 2 saniyeden uzun basilirsa)

Giris iptal

Her giris x tusuna basilarak iptal edilebilir. Giris pozisyonu birinci
menti pozisyonuna gecer veya bir menu seviyesi geri gider.
@ Seg

o Gostergeyi glincelle

o Yenidegeri devral

&) [x] [«] [»]

Degerleri ST220 servis terminaline girme
> A veya V ile degeri degistirin.

> «ile onaylayin.

» Gerekirse x ile iptal edin.

Baglantinin hemen ardindan gdsterge

GEZE

Service terminali

2,1 Yazilim striimi ST220 V2.1
XXXXXYWWJIZZZ2ZZZV ST220 seri numarasi

29.1.2 ST220 servis modu

@ Servis moduna, servis terminalinin DCU8'e baglanmasiyla gecilir.

@ Servis, LS, AU, Off ve DO calisma modlarinda kullanilabilir.

o Servis modunda kapi glincel calisma modunda ¢alisir durumda kalir (tanitma etkin oldugunda haric).

o 1.8 yazihm stiriminden itibaren donanim siirimu taninir. Uyumsuzluk durumunda motor emniyetli kapatma
durumuna gecer ve “Yanhs HW/SW komb.” hatasini verir.

Kapi kumandasina baglanti kurulduktan sonra gosterge

Powerturn V2.1 FO Motor cinsi Yazilim strimi V2.1, donanim versiyonu FO
DCU8ST Temel devre karti
Otomatik DCU800
Kapali Calisma modu
Kapi durumu
veya
Powerturn V2.1 F1
DCU8GD
Otomatik
Kapali
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29.2  Servis terminali ST220 baglantis

Servis terminali ST220, baglanti devre karti DCU802'ye (3) 3,5 mm priz fisi (1) yuvasi tizerinden baglanir veya alter-
natif olarak DPS (2) baglanti prizine.

]

29.3  Servis terminali ST220

Munferit parametrelere dair agiklamalar icin bkz. bolim 29.6 “Servis menisu DPS ve LED'li Servis tuslar S1/52”,
S.97.

2931 2 kanatli motor parametrelemesi

Gegis kanadi/Sabit kanat parametrelemesi segimi

Se¢im GF SF Parametre ayari GF veya SF sec¢imi
Gecis kanadi Para*
Sabit kanat Para

Gecis kanadi parametreleme ayari
Sabit kanat parametreleme ayari

293.2 Anamenu

Ana meni ¢cagrilmadan once, bir 4 haneli parolanin girilmesi gerekir:

Parola

Sadece meni bir parolayla emniyete alinmissa gereklidir.

Tanimlama Referans

Calisma modu bkz. bolim 29.3.3 “Calisma modu”, S. 78.
Kapi parametresi bkz. bolim 29.3.4 “Kapi parametresi”, S. 78.
Hareket parametresi bkz. bélim 29.3.5 “Hareket parametresi”, S. 79.
Sinyaller bkz. bélim 29.3.6 “Sinyaller”, S. 82.

Teshis bkz. bélim 29.3.7 “Diyagnoz”, S. 91.
Standart degerler bkz. bélim 29.3.8 “Standart degerler”, S. 92.
Sifirlama DCUS8 bkz. béltim 29.3.9 “Sifirlama DCU8”", S. 93.
Ogretmeyi baslat bkz. béltim 29.3.10 “Ogretmeyi baglat”, S. 93.
Fabrika ayari bkz. bolim 29.3.11 “Fabrika ayar”, S. 93.
Bakimi sil bkz. béltim 29.3.12 “Bakimi sil”, S. 93.
Parola bkz. béltim 29.3.13 “Parola”, S. 94.

Dil / Language bkz. bolim 29.3.14 “Dil", S. 94.
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29.3.3 Calisma modu

Tanimlama

Ayar degerleri

Aciklama

Operation mode* Off

Night

Shop closing

Automatic

Permanent Open

Calisma modu ayari

Type Opening

1 leaf Open

Sadece gecis kanadini agma.

2 leaves Open

Gegis ve sabit kanadi kumanda
esnasinda agma.

Open Door

Open Door

Press the A key

ST220 ile kapryr kumanda etme.

2934 Kapl parametresi

Tanimlama

1. Alt meni

2. Alt menl

Aciklama

Number of leaves

1-leaf drive
moving leaf

Parametreyle ile motorun hangi

fixed leaf kanada monte edilmis oldugu
ayarlanir.
Leaf width value: 11 x10cm
min 7 x10cm
max 16 x10cm
Leaf weight value: 100 kg Kapi agirh@inin giivenli hiza
200 kg etkisi vardir.
300 kg
600 kg
Control Unit Type DCU8 sadece gosterge
DCU8 F
Mounting Type KM BS GLS KM Bas montaji
KM BG GLS BG Mentesesiz tarafi
KM BG GST BS Mentese tarafi
TM BS GLS GLS Kayma rayi
TM BS GST GST  Dirsek kollar
M BG GLS ™ Kapi kanadi montaji

Drive type

spring force close

Operating Mode

Auto operation

Auto operation

Operator serial no

000000000000

Seri numarasini girme

Maintenance

operation time
number of cycles

operation time

value 12 month
min 0 month
max 99 month
number of cycles

value 500.000
min 0
max 3000.000

Do6ngu sayacinin artirarak saydi-

g1 durumlar:

@ Otomatik kumandanin ar-
dindan her agilis konumuna
ulastiktan sonra

@ Motor ardindan kapatma isle-
mi gerceklestirmek istedigin-
de manuel acilis sonrasinda
durma konumunda

Locking Type

no locking
fail-secure
fail-safe

Motor lock

Kap1 otomatigi tipi, motorda
acmadan once kapatma kuvveti
yok.

f.-secure w. pressure
f.-safe w. pressure
Motor lock pressure

Ac¢madan 6nce motorda kapat-
ma kuvveti mevcut.

Acilma gecikmesiyle baglantili
olarak ayarlayin.
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Tanimlama

1. Alt meni

2. Alt meni

Aciklama

Opening delay Day

value: 0 s *0.1
min 0 s *0.1
max 90 s *0.1

Acilis gecikmesi Gun:

Motor kapiy1 agmadan dnceki
zaman. Yalnizca otomatik ve
mesai bitimi calisma modlarinda
gegerlidir.

Opening delay Night

value: 0 s *0.1
min 0 s *0.1
max 90 s *0.1

Acilis gecikmesi Gece: Motor
kapry1 agmadan 6nceki zaman.
Sadece gece ¢alisma modunda
gecerlidir.

ECO Mode

not activ
activ

Terminal 4'te bulunan 24 besle-
me voltaji (24VSENS) DO ve OFF
(<10s sonra) ve NA (10 dak son-
ra) calisma modlarina gectikten
sonra kapatilir.

Bilgi: Giris denetimi veya NA'nin
KB lizerinden kumanda islemi ve
ayrica DO’dan AU'ya geciste ka-
pinin kapanmasi birkag saniyeyi
alabilir ¢linkii sistemlerin 6dnce
yuklenmesi gerekir.

GEZE-bus adress

value
value
value

value: 0
min 0
max 99

DCU103 icin

29.3.5 Hareket parametresi

Tanimlama

1. Alt meni

2. Alt menii

Aciklama

Speeds

Opening Time

value:
min

max 25

Otomatik acilmada a¢ilma zama-
ni). Ayarlama islemi Powerturn
Montaj kilavuzu uyarincadir.

Close Time

value:
min

max 25

Otomatik acilma sonrasi kapan-
ma zamani”). Ayarlama iglemi
Powerturn Montaj kilavuzu
uyarincadir.

Manual closing time

value:
min

max 25

Manuel agilistan veya otomatik
acilistan sonra ayarlanmis olan
otomatik kapi isletimi ile kapa-
ma zamani.

Ayarlama islemi Powerturn
kurulum kilavuzu uyarincadir.

latching speed

value:
min 0

max 50

Motorun kapanmadan kisa
stire 6nce kapanma konumuna
hareket ettigi hizi ayarlar. Bu
orn. bir motor kilitli isletim icin
gereklidir. Son carpma mantel
geciste de gecerlidir.

Obstacle reaction

Off

Motor diger agma denemele-
rinde agma araliginda bulunan
engelin 6niinde duruyor.

Obstacle Motor On

Motor agma araliginda bulunan
engele bastiryor.

Obstacle Motor Off

Motor agma araliginda bulunan
engele bastiriyor ve motor aki-
mini 0 A olarak ayarliyor.

Drive release

no
yes

Ruizgar veya asiri basing gibi dis
etkilere maruz kalmayan kapi-
larda, kapi hareketine basing
uygulanmasina izin vermek icin
Kapi devreye alimi parametresi
etkinlestirilebilir.

")

Acllma ve kapanma zamani degerleri, 90°'lik bir acilis acisina yoneliktir.
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Tanimlama 1. Alt menu 2. Alt menu Aciklama
Close power fail value: 13 wvalue Elektrik kesintisi veya yangin
min 1 alarmi durumunda kapanma
esnasinda yay Uzerinden fren
max 14 glic.
Forces Opening force value: 150 N Ana kapama kenarindaki statik
min 10 N glict agma.
max 250 N
Closing force value: 150 N Ana kapama kenarindaki statik
min 10 N glicli kapama.
max 250 N
Obstacle value: 6 0.1 s Motorun ayarlanmis olan statik
min 1 0.1 glict ile bir engele bastirma
max 20 0,1 zamani.
Per opening pressure value: 00 N Acik durumdayken ana kapama
min 00 N kenarindaki sabit gic.
max 70 N
Per closing pressure value: 00 N Kapali durumdayken ana kapa-
min 00 N ma kenarindaki sabit glic.
max 70 N
latching force value: 50 N Glg, kapali konuma son sto-
min 00 N perin sona ermesine kadar etki
max 150 N eder. Ayarlanmis olan siirede
manuel gegis zorlastirilir. Ayar-
lanan gli¢ ne kadar biytkse,
stresi o kadar buyik olur.
Ornekler: 10 N = 0,5 sn'dir,
150 N = 2 sn'dir
Manual torque value: 0 Nm Manuel agmadan sonra kapi
min 0 Nm kapama momenti.
max 70 Nm EN 16005
0..40: =———m
E 05
41..70:
veya emniyet sensor-
leri gereklidir.
Hold-open times Push and Go value: 1 s Push and Go ile bir gecis esna-
min 0 s sindaagiktutmazamani.
max 60 s
Manual value: 1 s Manuel agma icin acik tutma
min 0 s zamani
“Hayir” sinirsiz agik tutma zama-
max 70 s

ni demektir, otomatik kapama
nein yoktur.

Tetikleme manuel secilmisse
deger maks. 10s ile sinirlandiril-

mistir.
2 leaves (Summer) value: 1 s Kl, KA kumandasinda
min 0 s 2kanatliagma (AU-So)
— 60 s GF- kontrol panosunun ayar-
lanmasi.
l.leaf (Winter) value: 1 s Kl KAkumandasinda
min 0 s Tekkanath motor (AU-Wi,
max 60 s AUSo)
2 kanatliagma (AU-So)
GF- kontrol panosunun ayar-
lanmasi.
KB value: 1 s KBile kumanda edildiginde.
min 0 s
max 60 s
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Tanimlama 1. Alt menu 2. Alt menu Aciklama
Close delay GF -> EN16005
min 0 s E 05
0sn:
her iki kanat ayni anda kapani-
yor.
01...15s:
Gecis kanadl, sabit kanattan
sonra gecikmeli olarak kapatir.
max 16 s
EN 16005
16 sn:
Gegis kanadi ancak sabit kanat
tam olarak kapattiktan sonra
kapanir.
dynamic HO increase no Etkinlestirildiginde agik tutma
yes zamanindaki gegis frekansi
dikkate alinir. Gegis gereksinimi
mevcut ise, kapi hizli kapanmaz.
Reversing Rev. manual Close not activ Maniel agma sonrasi kapanma
activ esnasinda engel durumunda
geri donme.
Rev. autom. Close not activ Otomatik agma sonrasi kapan-
activ ma esnasinda engel durumunda
geri donme.

Servo Duration value: 0 s Servo isletim esnasinda kuvvet
min 0 s destegi ile ilgili ayarlanabilir stire
max 20 s

Servo torque value: 0 Nm  Manuel gegis icin kuvvet
min 0 Nm desteginin ayarlanabilir mo-
max 50 Nm menti (“Servo-suresi ile zaman

sinirhdir).

Servo Fire alarm value: 0 Nm  PE1veya PE2'de 24 V oldugun-
min 0 Nm da, yangin alarminda kuvvet
max 70 Nm  desteginin ayarlanabilir momen-

ti. “Servo ek momentine” ayrica
etki eder.
Bu konuda, bkz. Yangin alarmli
servo fonksiyonu, Bolim 28.2.1
“Servo yangin alarmi servo
ek torklu servo fonksiyonu”,
S.74.

Release/Reset man. inactive Kap| kanadi Uzerinden manu-

Release/Reset man.

Ausloesung manuell

Reset manually

el tetikleme ve geri alma icin
ayarlanabilen fonksiyonlar, bkz.
bolim 18.

Backcheck value: 50 % Azami acilma araligina yonelik
min 10 % (mantel agma) agilma istikame-
max 80 % tinde frenleme kullanimi.

Fixed start point value: 10 % Gecis kanadinin, bunun azami
min 0% aciima araligina yonelik agilma
max 95 % araliginda sabit kanadin basla-

mas.

EN 16005, her iki AKK arasin-
daki 50 cm mesafeyle dikkate
alinmalidir.

Push and Go Wert: 0% % 0: Push And Go yok
min 0% % 1-20: Push & Go
max 20 %

Azami acilma alanina yonelik
tepki alani (=100).
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Tanimlama 1. Alt menu 2. Alt menu Aciklama
Adjust Opening angle value: 0 Grad Deger sadece hassas ayar
min -9 Grad icin. Deger egitim strlstinde
max 9 Grad ogretilir ve ardindan 0 noktasi
ile esittir. BOylece mantel olarak
uyarlanabilir ve ardindan tekrar
0 noktast ile esittir. Agilma de-
geri boylece adim adim mandel
uyarlanabilir. Fabrika ayarinda
ayarlanmaz.
close pos. tolerance value: 30 *0,1 degree Motorun kapama islemini
min 0 *0,1 degree tekrarlamaya calistigi andan
max 90 *0,1 degree itibaren kapanis konumunda to-
leransin hassas ayari icin tahrik

Unitesi aksindaki ac.

» Deger, motor tekrar kapan-
madan, kapi araligi olabil-
digince az olacak sekilde
ayarlanmaldir.

Door closer mode Manual Manuel: Kapi, yalnizca ayarlan-
Automatic mis olan kapi kapama momenti
ile manuel acildiktan sonra
kapanir, aksi takdirde bunu hiz
ayariyla yapar.
Otomatik: Kapi daima ayarlan-
mis olan kapi kapama momenti
ile kapanir bu, kumanda islemi-
nin tiriinden bagimsizdir.
Manual interference value: 0 value Otomatik kapatma dahilinde
min 0 value SIO tarafindan manel olarak
max 10 value kapinin hareketine miidahale
etme imkani sunuyor. Eger
etkinse, kapi ardindan manuel
olarak tekrar agilabiliyor.
0: = kapal, 1: = hafif, 10: = agir
2936 Sinyaller
Tanimlama 1. Alt menii 2. Alt menii 3. Alt meni Aciklama
Input SIl-terminal SIS Current state SIl-terminal SIS
signals Z->not active
K->normally closed
F->SIS rev
SI1 contact unused Parametre, kapatma emniyet
normally closed sensorii temas tlrtinin kullani-

Frequence mini ayarliyor.

SIS function SIS rev Kapatma emniyet sensoru tetik-
lerse, kapi geri gelir.

SIS and KI Kapatma emniyet sensoru
tetiklerse motor, kumanda Kl'de
oldugu gibi tepki verir.

SIS and KA Kapatma emniyet sensordi te-
tiklerse motor, kumanda KA'de
oldugu gibi tepki verir.

SIS stop Kapatma emniyet sensoéri bir
kapanma hareketi sirasinda
tetiklenirse motor durur.
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Tanimlama 1. Alt menii 2. Alt menii 3. Alt meni Aciklama
SIS Manual not activ Kapi kapama isletiminde manu-
activ el agma isleminden sonra kapa-

ma isleminde kapatma emniyet
sensorl etkin/etkin degil.

SI3-terminal SIO

Current state

SI3-terminal SIO
Z->not activ

K->normally closed

F->SIO stop

SI3 contact unused Parametre, agma emniyet sen-
normally closed sorl temas tlrdnan kullanimini
Frequence ayarliyor.

SI3 function SIO stop A¢ma emniyet sensori tetik-

lenirse, sadece algilanan kapi
kanadinin motoru durur.

SIO stop SEF GF

Gegis kanadinda ve sabit
kanatta davranigin ayni olmasi
isteniyorsa, her iki motorun da
SIO stop SF GF'e ayarlanmasi
gerekir.

Acma emniyet sensoru tetikle-
nirse, gecis kanadi ve sabit kanat
motoru durur.

SI3 wall blank-
ing

value: 0
min 0
max 99

do oo o

% 0: Duvar gortinmezligi yok.
Ac¢ma emniyet sensoriiniin du-
var goriinmezligi icin kullanim
araligi, isletime alma esnasinda
ogretilir ve buradan diizeltilebi-
lir. Kapinin azami agilma arahgi
=% 99.

SIO Manual

not actiwv
activ

Emniyet sensori (SIO) manuel
acma durumunda etkin degil.

Lock monitoring

Current state

Lock monitoring
Z->not activ
K->normally open
F->Bolt switch

Lock monitoring

normally open
normally closed

Orn. bir motor kilidinin geri
bildirimi.

KB

Current state

KB
Z->not activ
K->normally open

KB contact

unsed
normally open
normally closed

KB girisi AU, LS ve NA calis-
ma modunda etkin. 2 kanatli
sistemlerde mekanik anahtar
yetkili gecis kanadi kumanda-
sina veya sabit kanat kuman-
dasina baglanabilir. Kumanda
edildiginde gecis kanadi ve
devredeyse sabit kanat acilir.
Kapi kapali olmadiginda her
calisma modunda etkin.
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Tanimlama 1. Alt menii 2. Alt menii 3. Alt meni Aciklama
KI Current state KI
Z->not activ
K->normally open
A->*0.1s
KI contact unused Kl girisi AU ve LS ¢alisma mo-
normally open dunda etkin. 2 kanatl sistem-
normally closed lerde temas algilayicisi iceride
gecis kanadi kumandasina
veya sabit kanat kumandasina
baglanabilir. Kumanda edildi-
ginde gecis kanadi ve devre-
deyse sabit kanat acilir. Kapi
kapal olmadiginda her calisma
modunda etkin.
KI delay value: 0 s *0.1 Sadece kapi kapal konumda
min 0 s *0.1 bulundugunda etkin.
max 90 s *0.1
KA Current state KA
Z->not activ
K->normally open
A->*0.1ls
KA contact unused KA girisi sadece AU calisma
normally open modunda etkindir. 2 kanatl
oeffner sistemlerde temas algilayicisi
disarida gecis kanadi kumanda-
sina veya sabit kanat kuman-
dasina baglanabilir. Kumanda
edildiginde gecis kanadi ve
devredeyse sabit kanat acilir.
Kapi kapal olmadiginda her
calisma modunda etkin.
KA delay value: 0 s *0.1 Sadece kapi kapal konumda
min 0 s *0.1 bulundugunda etkin.
max 90 s *0.1
NA Current state NA
Z->not activ
K->normally open
NA contact unused
normally open
normally closed
LS Current state LS
Z->not activ
K->normally open
LS contact unused
normally open
normally closed
AU Current state AU
Z->not activ
K->normally open
AU contact unused
normally open
normally closed
DO Current state DO
Z->not activ
K->normally open
DO contact unused
normally open
normally closed
OFF Current state OFF
Z->not activ
K->normally open
84 [GEZE)




Powerturn

Servis menusu

Tanimlama 1. Alt men 2. Alt menl

3. Alt meni

Aciklama

OFF contact

unused
normally open
normally closed

PE1 Current state

PEL

Z->not activ
K->unused
F->unused

PE1l function

unused

Switchover summer

Yaz fonksiyonu icin bir butonun
baglanmasi igin.

Switchover winter

Kis fonksiyonu icin bir butonun
baglanmasi icin. Yalnizca tek
kanathdan 2 kanatliya gegis icin
acin, kapinin gercekten acilmasi
icin degil.

Sabotage NC  Surekli olarak devrede. Eger
kontak kesilirse KB, gece calisma
modunda degerlendirilmez. Di-
ger tim fonksiyonlar ayni kalir.

Closed Pos GF NO Kapi kanadinin kapanis konumu

kontagi

o Tek kanath kapida

o Manuel sabit kanatli tek ka-
nath motorda (kapi kapatici):
Gegis kanadinin kapanis
konumu kontagdi

@ 2 kanatli kapida:
Gegis kanadi kontag
GF-kontrol Unitesine, sabit
kanat kontagi SF-kontrol
Unitesine

P-KI activatin NO

P-KA activatin NO

Ek kontak saglayici (P-KI, P-KA).

open-close button NO

Kumanda esnasinda tusun cikisl
kapahdir. 2 kanath sistemler-

de basma buton gecis kanadi
kumandasina veya sabit kanat
kumandasina baglanabilir.
Buton sabit kanat kontroliine
baglanmissa, dokunma fonk-
siyonu kumanda edildiginde,
her iki kapi kanadi acilir ve
kapanir. Butona bir kez basildi-
ginda motor kapiyi acar. Butona
tekrar basildiginda motor kapiyi
kapatir.
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Tanimlama

1. Alt mend

2. Alt menl

3. Alt meni

Aciklama

86

open-close with HO
NO

Kumanda esnasinda tusun cikisi
kapahdir. 2 kanath sistemler-

de basma buton gecis kanadi
kumandasina veya sabit kanat
kumandasina baglanabilir.
Buton sabit kanat kumandasina
baglanmissa, tus fonksiyonu ku-
manda edildiginde, tek kanatli
acma acilim turd etkin olsa da
her iki kapi kanadi agilir ve ka-
panir (yatak acikligi). Butona bir
kez basildiginda motor kapiyi
acar ve agik tutma zamaninin bi-
timinden sonra kapatir. Butona
tekrar basildiginda (agik tutma
zamani icerisinde), agik tutma
zamaninin bitmesini bekleme-
den motor kapiyi kapatir.

Buton gecis kanadina baglan-
missa, tek kanath kullanimda
tek kanath agik tutma suresi ve 2
kanatli kullanimda 2 kanatli agik
tutma suresi kullanihr.

Pushbutn-Reset

NO

Motorun yeniden baslatiimasi
icin. Fonksiyon sifirlama gibi.

double push

NO

1 kez basma = Tek kanatliagma
2 kez basma = 2 kanatliagma

Stop

NO

Stop

NC

Bir stop tusunun baglantisi igin.

Closed Pos SF

Manuel sabit kanatlara sahip

2 kanatli kapida sabit kanadin
kapanma konumu kontadi (kapi
kapatici).

WC Control

WC fonksiyonu icin i¢ kisimda
bulunan tusun baglantisi.

Fire alarm Servo

Etkinse

servo ilave tork fonksiyonu
Servo yangin alarmi torkuyla
birlikte stire boyunca (servo)
ayarlanir.

1 leaf open

2 kanatli sistemde, gecis kana-
dindaki etkin sinyalde sadece
tek kanath acilr.

GOsterge sadece 2 kanath mo-
torlarda.

PE2

Current state

PE2

Z->not activ
K->unused
F->unused

PE2 function

unused

MPS

MPS

Bir MPS baglamak icin.

Switchover

summer NO

Yaz fonksiyonu icin bir butonun
baglanmasi igin.

Switchover

winter NO

Kis fonksiyonu icin bir butonun
baglanmasi igin.

Sabotage NC

bkz. PE1
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Tanimlama 1. Alt menii 2. Alt menii 3. Alt meni Aciklama
Closed Pos GF NO Kapi kanadinin kapanis konumu
kontagi

o Tek kanatl kapida

o Manuel sabit kanatli tek ka-
natli motorda (kapi kapatici):
Gegis kanadinin kapanis
konumu kontadi

o 2 kanatli kapida:
Gecis kanadi kontagi
GF-kontrol Unitesine, sabit
kanat kontagi SF-kontrol
Unitesine

Emerge.lock.20KOhm
NO

Giris bir acil durum kilit salteri-
nin baglantisi icin kullanilabilir.
Acil kilitleme salterine basildi-
ginda kontak kapanir ve giriste
17,83 V mevcuttur.

Kapi kapanir ve kilitlenir.

KA, Kl ve KB temas algilayicisi,
SIS ve SIO emniyet sensérleri ve
ayrica engel algilama gizlenir.
Giriste acil durum kilidi sinyali
mevcut oldugu stirece kapi
kapal kalir.

P-KI activatin NO

P-KA activatin NO

Ek kontak saglayici (P-KI, P-KA).
Ek kapatici kontaklarinin kapatil-

masi igin.
open-close button NO bkz. PE1
open-close with HO bkz. PE1

NO

Stop 12 kOhm NO 12 kOhm sonlandirma direnci
olan bir durdurma butonunun
baglanmasi igin.

Pushbutn-Reset NO Motorun yeniden baglatiimasi
icin. Fonksiyon sifirlama gibi.

double push NO 1 kez basma = Tek kanatli agma.
2 kez basma = 2 kanatlh agma.

Stop NO Bir stop tusunun baglantisi icin.

Stop NC Bir stop tusunun baglantisi icin.

Closed Pos SF

Manuel sabit kanatlara sahip

2 kanatli kapida sabit kanadin
kapanma konumu kontadi (kapi
kapatici).

Stop 20 kOhm

20 kOhm sonlandirma direnci
olan bir durdurma butonunun
baglanmasi igin.

WC Control

WC fonksiyonu icin i¢ kisimda
bulunan tusun baglantisi.

Fire Alarm Servo

Bkz. PE1

1-leaf opening

2 kanatli sistemde, gecis kana-
dindaki etkin sinyalde sadece
tek kanath acihr.

Gosterge sadece 2 kanath
motorlarda

Fire alarm w/o SI

Etkinse emniyet sensorleri gizle-
nir ve kapi glivenli hizla agilir ve
kapanir.
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Tanimlama 1. Alt menii 2. Alt menii 3. Alt meni Aciklama
PE3 Current state PE3

Z->not active

K->unused

F->unused

PE3 function unused

MPS MPS  Bir MPS baglamak icin.

Switchover Yaz fonksiyonu icin bir butonun

summer NO  baglanmasi igin.

Switchover Kis fonksiyonu icin bir butonun

winter NO  baglanmasi icin.
Sabotage NC bkz. PE1
Closed Pos GF  NO Kapi kanadinin kapanis konumu
kontagi
o Tek kanath kapida
o Manuel sabit kanatli tek ka-
nath motorda (kapi1 kapatici):
Gecis kanadinin kapanis
konumu kontagi

@ 2 kanatli kapida:
Gegis kanadi kontag
GF-kontrol Unitesine, sabit
kanat kontagi SF-kontrol
Unitesine

Emerge.lock.20KOhm bkz. PE2
NO

P-KI activatin NO Ek kontak saglayici (P-KI, P-KA).

P-KA activatin  NO Ekkapatici kontaklarinin kapatil-
masi igin.

open-close button NO bkz. PE1

open-close with HO bkz. PE1

NO

Stop 12 kOhm NO 12 kOhm sonlandirma direnci
olan bir durdurma butonunun
baglanmasi igin.

Pushbutn-Reset NO Motorun yeniden baslatiimasi icin.
Fonksiyon sifirlama gibi.

double push NO 1 kez basma = Tek kanatli agma
2 kez basma = 2 kanatl agma

Stop NO Bir stop tusunun baglantisi icin.

Stop NC Bir stop tusunun baglantisi igin.

Closed Pos SE  NO Manuel sabit kanatlara sahip
2 kanatli kapida sabit kanadin
kapanma konumu kontadi (kapi
kapatici).

Stop 20 kOhm NO 20 kOhm sonlandirma direnci
olan bir durdurma butonunun
baglanmasi igin.

WC Control NO WC fonksiyonu igin i¢ kisimda
bulunan tusun baglantisi.

Fire Alarm Servo NO Bkz PE1.

1-leaf opening Bkz. PE2.

Fire alarm w/o SI Bkz. PE2.

Operating m. Current state Operating m. button
button 7 —> not activ
K —-> normally open
button contact unused Motordaki ¢calisma modu tusu
etkin degil.

Normally open Motordaki calisma modu tusu
etkin.

88 [GEZE)



Powerturn Servis menusu
Tanimlama 1. Alt menii 2. Alt menii 3. Alt meni Aciklama

Output PA1 Current state PAl

signals Z->not activ

F->unused
K->normally open

PA1l function

unused
Gong

KA kumanda edildiginde.

Error NO

Error NC

Fonksiyon 6rn. santiyedeki bir
bina kontrol sistemine hata
bildirimi icindir. Eger kontrol
bir ariza tespit ederse, kontak
kapanir ve/veya acilir.

Error MPS

Fonksiyon MPS'deki ariza
LED'inin devreye alinmasi
icindir. Eger kontrol bir ariza
tespit ederse, kontak kapanir.
Bakim zamani geldiginde cikis,
periyodik olarak devreye alinir,
MPS'deki ariza LED'i yanip soner.

Warningsignal

Fonksiyon, kapinin agilmasi
ve/veya kapanmasi esnasinda
bir sinyal vericisinin periyodik
olarak agilmasini /kapanmasini
saglar.

add. locking type

Ek bir elektrikli kilidin bag-
lanmasi icin. Fonksiyon “Kapi
otomatigi tipi” parametresi
uyarinca.

closed locked

closed

not closed

open

Off

Night

Exit only

Automatic

Hold open

Bu fonksiyon &rn. bir bina kont-
rol merkezinde kapi durumunun
bildirimi icindir.

Light activation

Fonksiyon, 6rn. bir kontaktor (K,
KA, KB, SIS+KI, SIS+KA) cevap
verir vermez veya kapi manuel
acildiginda giris aydinlatmasini
calistiran giris aydinlatmasinin
kumanda edilmesi icindir.

Day/Night status

Bu fonksiyon 6rn. bir bina kont-
rol merkezinde gilindiiz calisma
modunun bildirimi icindir. Eger
LS, AU tek kanatli, DO veya AU
2 kanatli calisma modu ayarlan-
missa, ¢cikis GND'ye anahtarlar.

Service due

Bu fonksiyon 6rn. bir bina kont-
rol merkezinde kapi durumunun
bildirimi icindir.

holding magnet GF

Tutucu miknatisini yerlestirmek
icin (gecis kanad).

holding magnet SF

Tutucu miknatisini yerlestirmek
icin (sabit kanat).

WC Timeout

WC fonksiyonunda 30 dk. za-
manlayicinin siiresi doldugunda
sinyal islemi icin bir lambanin
veya sinyalin baglantisi igin.
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Tanimlama 1. Alt menii 2. Alt menii 3. Alt meni Aciklama

TOE f.secure NO Bir ylk akimli kapr otomatigine
baglanti icin. Sadece TOE fonksi-
yonu etkinse calisir.

TOE f.safe NC Bir ylikstiz caligma akimli kapi
otomatigine baglanti icin. Sade-
ce TOE fonksiyonu etkinse calisir.

PA2 Current state PA2

Z->not activ

F->unused

K->normally open

PA2 function unused

Gong KA kumanda edildiginde.

Error NO bkz. PA1

Error NC

Error MPS bkz. PA1

Warningsignal Fonksiyon, kapinin agilmasi
ve/veya kapanmasi esnasinda
bir sinyal vericisinin periyodik
olarak acilmasini/kapanmasini
saglar.

add. locking type Ek bir elektrikli kilidin baglan-
masi icin. Bkz. PAT1.

unused

closed locked Bu fonksiyon 6rn. bir bina kont-

closed rol merkezinde kapi durumunun

not closed bildirimi icindir.

open

Off

Night

Exit only

Automatic

Hold open

Light activation bkz. PA1

Day/Night status bkz. PA1

unused

Service due bkz. PA1

holding magnet GF Tutucu miknatisini yerlestirmek
icin (gecis kanad).

holding magnet SF Tutucu miknatisini yerlestirmek
icin (sabit kanat).

WC Timeout WC fonksiyonunda 30 dakika
zamanlayicinin siiresi doldugun-
da sinyal islemi icin bir lambanin
veya sinyalin baglantisi igin.

TOE f.secure NO Bkz. PA1.

TOE f.safe NC Bkz. PAT.

Test SI Current state Test SI

Z->not activ

K->unused

F->No testing

Test SI no testing Emniyet sensoriini test edin.

Testing with 24V Kullanilan tipe bagl olarak bu-

Testing with GND rada test etme islemi 24 V veya

Energy-saving mode  GND olarak ayarlanmaldir.

Operating Mode Current state Operating Mode LED
LED Z->not activ
K->unused
F->Operation mode
LED function Operation mode Motordaki ¢calisma modu LED'ini
inactiv devre disi birakir.
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29.3.7 Diyagnoz

Tanimlama 1. Alt menii 2. Alt menii Aciklama

current Values inputs SI1 0 Y
SI3 0 \%
RM 0 \%
KB 0 \%
KT 0 \%
KA 0 \%
NA 0 \%
LS 0 \%
AU 0 \%
DO 0 \%
OFF 0 \%
PE1 0 \%
PE2 0.0 v
PE3 0.0 v
S1 0 \%
S2 0 v
S3 0 v
FK1 0 \%
FK2 0 \%
END 0 \%

outputs PAl closed
PA2 0 \%
TOE 24 \
TEST 24 \
FAN 0 \%
MAG 0 \%
internal data current position
23 %

act. Motor current
Mot DCU800 0.0 A
Voltages
Power On
24 V internal xy.z V
24 V external xy.z V
Temperatures
DCU800 41 degree C
M DCU800 45 degree C
Statistics
Total cycles 0
Manual cycles 0
hours 1352
hours Ser 112
Yoke cycle 235

current conditions inputs SI1 off
SI3 off
RM off
KB off
KI off
KA off
NA off
LS off
AU off
DO off
OFF off
PE1 off
PE2 off
PE3 off
S1 off
S2 off
S3 off
FK1 off
FK2 off
END off
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Tanimlama 1. Alt menu 2. Alt menii Aciklama
outputs PA1 off
PA2 off
TOE off
TEST off
FAN off
MAG off
error memory current errors Error 1 Cause 1
Cause 2
Error 2 Cause 1
Cause 2
Error 3 Cause 1
Cause 2
Error 4 Cause 1
Cause 2
old errors Error 1 Cause 1
Cause 2
Error 2 Cause 1
Cause 2
delete curr.errors no
yes
delete old errors no
yes
Configuration drive Ser Nr 000000000000
OEW left ?xyz
Mot.Resist: 1770mOhm
Curr.M.Res: OmOhm
control unit Type Powerturn
Fer Dat KW xy xzyx
SVN 1280:161711 (example)
myGEZE Bluetooth Mod Software Version

(only available at DCU112)

Start BT-Pairing start pairing at DCU112

software Powerturn 2.1 FO
SVN 2637:2640M
CRC bfd8a87
Id.Nr. 158511 (example)
29.3.8 Standart degerler
Tanimlama 1. Alt menii 2. Alt meni Aciklama
Default Values no Degerler standart ayara getirilir.
yes Konum, SIO duvar yansimasi ve
acihs agisi korunur. Hata bellegi
silinir. Bir 6gretme siirlisii ve bir
baslangi¢ ayari stirlisti gerek-
mez.
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2939 Sifirlama DCUS

Tanimlama 1. Alt meni 2. Alt meni Aciklama
Reset DCUS8 no Hata bellegi silinir. Konum ve
yes acilis acisi silinmez. islemci yeni-
den baslatir. Bir 6gretme stris
gerekli degildir, bir baslangi¢
ayari suriisu gereklidir.
29.3.10 Ogretmeyi baslat
Tanimlama 1. Alt meni 2. Alt meni Aciklama
Start learning 1 leaf learning Ogretme islemini baslatir.
2 leaves learning Akis icin bkz. béltim 22.2 “0Og-
retme islemi”, S. 66.
29311 Fabrika ayari
Tanimlama 1. Alt menii 2. Alt meni Aciklama
Factory setting no Tum degerlerin fabrika ayarina
yes geri getirilmesi.
Durum, teslimat durumundan
sonra oldugu gibidir. Standart
ayar, hata bellegi, konum ve
acilis agisinda bulunan degerler
silinir. Bir 6gretme suirlisu ve bir
baslangic ayari stirlisti gerek-
mektedir.
29.3.12 Bakimi sil
Tanimlama 1. Alt menu 2. Alt menu Aciklama
Service reset no Bakim degerlerini silme.
yes
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29.3.13 Parola

Tanimlama 1. Alt menu

2. Alt mend

Aciklama

Parola ST220 Eski parola 0000

Yeni parola

ST220 ile servis mendsine giris.

Parola DPS Eski parola 00

Yeni parola

DPS'in anahtar tusu tzerin-

den serbest birakilmasi yerine
serbest birakilmasina yarar.
Tusa basmadan 1 dakika sonra
otomatik yeniden kilitlenir.
Birinci rakam A tusuna ne kadar
sik basilmasi gerektigini belirtir
ve ikinci rakam, DPS kullanimini
serbest birakmak icin ¥ tusuna
ne kadar sik basiimasi gerektigi-
ni belirtir.

Blokaj parametresi Hayir

Evet

Parolay1 ST220 kumanda cihazina girme
> A veya V ile rakam degistirilmelidir.

» Rakam degisimi ve bir sonraki yere gecis «ile onaylanmaldir.

» xileiptal edilir.
Guncel konum altindaki yildizla gosterilir.

> Giristen sonra parolayi devralmak icin <! tizerine basiimalidir.

o 1 dakika tusa basilmazsa veya bir sonraki servis meni ¢agrildiginda parola sorulur, béylece ¢alisma modun ayarinda

veya parametre ayarlarinda degisiklikler yapilabilir.

@ Parola, gecis kanadi ve sabit kanat motor icin ayri ayri ayarlanmalidir. Gecis kanadi ve sabit kanat motorunun farkli

sifreleri olabilir.

s ST220icin parola girildikten sonra DPS izerinden servis menusiine ulasmak mimkiin degildir.
@ Parola unutulmugsa GEZE'den, kumandadaki parolanin tekrar 00 olarak sifirlandigi 6zel bir Flash dosyasi talep

edilmelidir.

@ Parola, yeni bir yazilm striminiin kurulmasiyla silinemez.

Aciklama

29.3.14 Dil

Tanimlama Ayar degerleri

Dil / Language Almanca
english
francais
svensk
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294  DPS dijital program salteri

Kullanima almak ve servis icin DPS kullanilabilir:
o Motor parametrelerini degistirmek icin

@ Motorun 6gretilmesi icin

= Diyagnozigin

Calisma modu Servis modu
nf Gece x  Iptal et ve ilk menii diizeyine

geri dén e —
L5 Mesai bitimi ~  Onayla @ ‘
Au Otomatik A Yukar git (]

Degeri artir @ ] I.L' X
do Daimi acik V  Asadigit @ — Q

Degeri azalt @740
of KAPALI Vgl o
A+V Degisim - - [4» |<>J “4 > J OFF
aynizamanda 2 kanath isletim

Tek kanatli igletim A v
Servistusu (1) Calisma modu/servis modu degisimi
+ <! eszamanh
Servis tusu

Konum bilinmiyor
Bakim icin yanar
Tek kanatli isletimde yanar

AW —

295 S1 ve S2 servis tuslari

1 Servis tusu ST
2 Servis LED'leri
3 Servis tusu S2

S1 ve S2 servis tuslarinin fonksiyonlari:

= Diyagnozicin

@ Motor parametrelerinin gostergesi ve degistirilmesi icin

@ Motorun 6gretilmesi icin

Normal isletim modunda LED'ler giincel calisma modunu gdsterir.
Calisma modu S1 ve S2 tuslariyla degistirilebilir.

Fonksiyon

Giris ve tepki

Parametre menisiini ¢cagirma/cikma

» S1ve S2 tuslarina ayni anda 2 saniyeden fazla basiimalidir.
Parametre menustinde LED5, secilen parametre seviyesine
gore yavas yanip soner:

Dizey 1: 1 Impuls + 1 sn ara

Dizey 2: 2 Impuls+ 1snara

LED1 ile LED4 arasi parametreyi gosterir.

Parametre secmek

» S2 basma butonuna (+) veya S1 basma butonuna (-)
kisa stireli basiimahdir.

Deger ayarlamasina gegmek

» S1 basma butonu 2 saniyeden fazla basili tutulmalidir.
Deger menistinde LED5 kapalidir, LED1 ile LED4 arasi,
deger tablosuna gore degeri gosterirler.

Deger degistirmek

» S2 basma butonuna (+) veya S1 basma butonuna (-)
kisa streli basiimahdir.

Degeri onaylamak

» S1 tusuna 2 saniyeden fazla basiimalidir.

Deger ayarindan deger degisikligi yapmadan ¢ikmak

» S2 tusu 2 saniyeden fazla basil tutulmahdir.

Degerleri fabrika ayarlarina geri getirmek

> Parametre 24 (fabrika ayarlari) & {’e getirilmelidir.

(GEZE]
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926

Sistem mesajlari
o Bir veya birkag hata bulundugunda, bunlar ardi ardina degisimli olarak, kodlar seklinde glincel ¢alisma modun-

da 1 ile 4 arasindaki servis LED'leri ile gosterilir.
o Hata gostergesinde kirmizi LED5 hizh bir sekilde yanip soner (10 Hz).

o Calisma modu 5 sn, ilgili hata bildirimi 2 sn gosterilir.

Servis igletimi
Servis isletiminde kontrol bireysel olarak parametrelendirilebilir.

o

o

o

o

o

Parametre se¢im meniisiine gegme
» S1ve S2 tuslarina ayni anda 2 saniyeden fazla basiimalidir.
Kontrol parametre secimi menisiine gecer.

Sebeke geriliminin agilmasindan sonraki ilk 3 dakika icerisinde S1 ve S2 tuslari ile servis moduna gecilebilir.
S1 ve S2 tuslaryla servis moduna gegme siiresi sinirlidir, bdylece isletim esnasinda yanlislikla emniyet icin
onemli olan parametrelerin degistirilmesi onlenir.

Servis isletimine her ¢alisma modundan gecilebilir.

Eger servis isletiminde 2 dakika icin hicbir basma butona basiimazsa, kumanda otomatik olarak tekrar normal
isletim moduna gecer.

Servis isletiminde motor otomatik acilip kapanmaz.
Kapi manuel acilabilir ve kapatilabilir.

Bu mentde kirmizi LED5 bir kez (parametre seviyesi 1) ve/veya iki kez (parametre seviyesi 2) 1 Hz ile yanip soner.
Parametreler diger 4 LED tarafindan kodlanmis sekilde gosterilir.
istenilen parametre S1 (-) ve/veya S2 (+) tuslariyla secilir.

Deger meniisiine gegme

» S1tusuna 2 saniyeden uzun siireyle basiimalidir.

Kontrol deger mendisiine gecer.

Degerlerin kodlanmasi icin her 5 LED kullanilir.

istenilen deger ST (-) ve/veya S2 (+) tuslariyla secilir.

S1 tusuna 2 saniyeden uzun sureyle basildiginda kontrol goriintilenen degeri devralir.

o

o

o

o

Gosterge LED'leri Servis LED'leri

S2 tusuna 2 saniyeden uzun sireyle basildiktan sonra giris her zaman icin iptal edilebilir, kontrol tekrar deger

menusuine ve/veya parametre menuslne geger.

S1 ve S2 tusuna ayni anda 2 saniyeden uzun siireyle basildiktan sonra servis isletiminden tekrar ¢ikilir.

Deger
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296 Servis menusu DPS ve LED'li Servis tuslarr $1/52

@ Servis moduna gecme NA, LS, AU ve DO c¢alisma modlarinda mimkdn.

o Servis modunda 2 dakika kadar bir tusa basilmadiginda, otomatik olarak ¢calisma moduna gecilir.

@ Servis modunda kapi glincel calisma modunda ¢alisir durumda kalir (tanitma etkin oldugunda haric).
o DPS Uzerinden olan servis modu, motorda servis uygulamasi etkin oldugunda kilitlidir (nS gostergesi).

1. Menii
DPS | Servis LED'leri Parametre Ayar degerleri Aciklama
5 4 3 2 1
gk * o o o e Aclmazamani 03...04...06...25 Saniye olarak;
Otomatik agilmada agilma zamanr”. Ayar-
lama islemi Powerturn Montaj kilavuzu
uyarincadir.
- * o o e o Kapanmazamani 05...06...25 Saniye olarak;
Fm x o e o e Kanatgenisligi 07...11...16 mm x 100 olarak ;
Ana kapanma kenarindaki gticlere etki eder.
L5 Kapi agirligi 01,02, 03,06 kg x 100;
Guvenli hiza etkisi vardir.
P, * o e o o Push&Go 00 % 0: Push And Go yok
01 % 1-20: Push & Go
Azami acllma alanina yonelik tepki alani
(=100).
5r % o e e o Sonstoperkapanma 00...10 Motorun kapanmadan kisa siire 6nce kapan-
12...20 ma konumuna hareket ettigi hizi ayarlar. Bu
25...50 orn. bir motor kilitli isletim icin gereklidir. Son
carpma manel gegiste de gecerlidir.
a- * O e e e Acktutmasireleri  00...01...10 Saniye olarak;
tek kanatli (Kis) 12...20 2 kanatl motorda kig isletimi icin. KI, KA
25...50 kumandasinda
60
F! % e o o e SISfonksiyonu 01 SISrev Kapatma emniyet sensorii tetiklerse, kapi
geri gelir.
02 SISveKiI Kapatma emniyet sensori tetiklerse motor,
kumanda Kl'de oldugu gibi tepki verir.
03 SISveKA Kapatma emniyet sensoru tetiklerse motor,
kumanda KA'de oldugu gibi tepki verir.
04 SIS ve Stop Kapatma emniyet sensori bir kapanma hare-
keti sirasinda tetiklenirse motor durur.
F3 % e o e o SI3fonksiyonu 05 SIO Stop Ac¢ma emniyet sensord tetiklenirse, sadece
algilanan kapi kanadinin motoru durur.
06  SIO Stop SF-GF Gecis kanadinda ve sabit kanatta davranisin
ayni olmasi isteniyorsa, her iki motorun da
SIO stop SF GF'e ayarlanmasi gerekir. Agma
emniyet sensor tetiklenirse, gecis kanadi ve
sabit kanat motoru durur.
. x e o e e S|Testi 00 Testetme yok Emniyet sensorlini test edin. Kullanilan tipe
01 24 Viletest etme bagli olarak burada test etme islemi 24 V
02 GNDile test etme veya GND olarak ayarlanmahdir.

03  Enerji tasarrufuisletimi  Powerturn, enerji boyutuyla GC 338'i gerekli
olmadigi middetce otomatik olarak durma
moduna gegirebilir. Bkz. Bolim 5.1 “Emniyet
sensori citasi cifti GC 338", S. 13.

) Acilma ve kapanma zamani degerleri, 90°'lik bir acilis agisina yoneliktir.

GEZE) o
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DPS | Servis LED'leri Parametre Ayar degerleri Aciklama
5 4 3 2 1
Fo * o e o o Kaplotomatigitipi 00 Kapragic yok
01  Yiik akimi Ac¢madan 6nce motorda kapatma kuvveti
02 Yiksizakim yok (kapatma konumunda basing).
03  Motor kilidi
04  Cahsma kapama basinci  A¢madan 6nce motorda kapatma kuvveti
05 Dinlenme - kapama mevcut (kapatma konumunda basing). Acil-
basinci ma gecikmesiyle baglantili olarak ayarlayin.
06  Motor kapama basinci
5 - - - - - Kumanda tipi 80 DCU8 Sadece gosterge, ayar imkani yok.
81 DCUS8-F
oH = e e o e Montajsekli 01 KMBSGLS Kasa montaji mentege karsi tarafi - kayma rayi
02 KMBGGLS Mentesesiz taraf bas montaji - Kayma rayi
03 KMBGGST Mentesesiz taraf bas montaiji - Dirsek kollar
04 TMBSGLS Kap1 kanadi mentese tarafi montaji - kayma rayi
05 TMBSGST Mentese tarafi kap1 kanadi montaji - kol
tertibat
06 TMBGGLS Kapi paneli mentese karsi tarafi montaji -
kayma ray!
B x e e e o Motortiri 00 Yay giicii kapatir
[t Kapi kapaticcmodu 00  Maniiel Manuel: Kapi, yalnizca ayarlanmis olan kapi
01  Otomatik kapama momenti ile mandel agildiktan sonra
kapanir, aksi takdirde bunu hiz ayariyla yapar.
Otomatik: Kapi daima ayarlanmis olan kapi
kapama momenti ile kapanir bu, kumanda
isleminin tiriinden bagimsizdr.
HE Manuel miidahale 00 etkin degil Otomatik kapatma dahilinde SIO tarafindan
01 ...10 etkin mandiel olarak kapinin hareketine midaha-
le etme imkani sunuyor. Eger etkinse, kapi
ardindan manuel olarak tekrar agilabiliyor.
- — — — — Yazihmsirimu orn.SL, 10,00, DCU8 V1.0 icin  veya SF, 10, 01, DCU8-F V1.0.1 icin, 6zel ¢6-
zlimler igin;
“Ok asagi yone” ile ileriye gitme; meniide 3
seviye mevcuttur
1. seviye = SL;
2. seviye = 10;
3. Seviye = 00 (00 -> Standart / 01 = ozel
¢ozumlerigin ...).
AE Sonraki seviye
o8 GEZE)
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2. Menii
DPS | Servis LED'leri Parametre Ayar degerleri Aciklama
5 4 3 2
e - - - - Acik tutma zamanlari 00 Saniye olarak;
Push And Go 01...10 Push and Go ile bir gegis esnasinda agik
12...20 tutma zamani.
25...50
60
L acik tutma zamanlari 00 Saniye olarak;
Mandel 01...10 Manuel agma icin agik tutma zamani;
12...20 Zamana tekamdil eden degerler.
25...50
60
no Otomatik kapatma yok.
Tetikleme manuel secilmisse deger maks.
10s ile sinirlandiriimistir.
aH - - - - 2 kanath agik tutma 00 Saniye olarak;
sureleri (Yaz) 01...10 2 kanatli motorda, yaz isletim modu icin.
12...20 (AU-So). GF- kontrol panosunun ayarlan-
24...50 masl.
60 Kl, KA icin gegerlidir.
4L - - - - Acihs gecikmesi Gin 00 ... 90 snx0,1;
Acihis gecikmesi Glin: Motor kapiyl agmadan
onceki zaman. Yalnizca otomatik ve mesai
bitimi calisma modlarinda gecerlidir.
4 - - - - Acilis gecikmesi Gece 00 ... 90 snx0,1;
Acihis gecikmesi Gece: Motor kapiyr agma-
dan 6nceki zaman. Sadece gece calisma
modunda gecerlidir.
1 - - — — i i
o Kapama gecikmesi GF 00 p 5
Her iki kanadin ayni anda kapatilmasi.
01...10... 15sn
E 05
Gecis kanadli, sabit kanattan sonra gecikme-
li olarak kapatir.
929 -_—
EN 16005
Gecis kanadi ancak sabit kanat tam olarak
kapattiktan sonra kapanir. EN 16005'yi ye-
rine getirmek icin bu deger ayarlanmalhdir.
Deger, zaman ile esit degildir.
N BaslangigaraligiSF 00...10...95 % olarak
Gecis kanadinin, bunun azami acgilma arali-
gina yonelik agilma araliginda sabit kanadin
baslamasi.
Bd - - - - Servo suresi 00...20 Saniye olarak;
Servo isletim esnasinda kuvvet destegi ile
ilgili ayarlanabilir stire
Ba - - - - Servo ilave tork 00...50 Nm olarak;
Mantel gegis icin kuvvet desteginin ayar-
lanabilir momenti (“Servo-suresi ile zaman
sinirlidir).
FBo- - - - Servoyanginalarmi 00... 70 Nm olarak;

PE1 veya PE2'de 24 V oldugunda, yangin
alarminda kuvvet desteginin ayarlanabilir
momenti. “Servo ek momentine” ayrica etki
eder. Bu konuda, bkz. Yangin alarmli servo
fonksiyonu, B6lim 28.2.1 “Servo yangin
alarmi servo ek torklu servo fonksiyonu”,
S.74.

29
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DPS

Servis LED'leri

5 4 3 2

Parametre

Ayar degerleri

Aciklama

Tetikleme/Sifirlama
Manuel

00...01...03

00: Etkin degil

01: Sifirlama manuel

02: Tetikleme manuel

03: Tetikleme ve Sifirlama manuel

Kapi kapama torku

00,16...40

Nm olarak;
Manuel agmadan sonra kapi kapama
momenti.

EN 16005
0...40; —

41...70

E 05
41...70: veya emniyet sensor-
leri gereklidir.

Duvar karartmasi

00...01...99

00: Duvar goriinmezligi yok. Acma emniyet
sensorlndin duvar gorinmezligi icin
kullanim araligy, isletime alma esnasinda
ogretilir ve buradan diizeltilebilir. Kapinin
azami acgilma araligi =99

-
Ly

Ogretmeyi baslat
->Tek kanatl 6grenme

baslatma/sonlandirma

Tek kanatli bir sistemin 6gretilmesini
baslatir. Akis icin bkz. bélim 22.2 “Ogretme
islemi”, S. 66.

Ogretmeyi baslat
->2 kanatli 6grenme

baslatma/sonlandirma

2 kanatli bir sistemin 6gretilmesini baglatir.
Akis icin bkz. bélim 22.2 “Ogretme islemi”,
S. 66.

Giincel hatalar

Hata belleginde glincel hatalarin goster-
gesi.
c£ ile silinmelidir.

Eski hatay sil

Hata belleginde eski hatalarin gostergesi.
ci ile silinmelidir.

*% O [¢] [©]

Fabrika ayari

cP

Tum degerlerin fabrika ayarina geri getiril-
mesi.

Durum, teslimat durumundan sonra oldugu
gibidir. Standart ayar, hata bellegi, konum
ve acihis agisinda bulunan degerler silinir.
Bir 6gretme siirlisi ve bir baslangig ayari
surlisti gerekmektedir.

=

Standart degerler

dP

Onaylandiktan sonra tiim degerler standart
ayara getirilir. Konum ve acilis agisi korunur.
Hata belledi silinir. Bir 6gretme stirtisti ve bir
baslangic ayari stiriis gerekmez.

PP

*%* O [e] [

Sifirlama DCU8

Onayladiktan sonra gosterge 88'e atlar. Ko-
num ve acilis acisi silinmez. islemci yeniden
baslatir. Bir 6gretme stirisu gerekli degildir,
bir baslangic ayari stiristi gereklidir.

100

K%

1 yanip sénme empulsiyonu + 0,9 s ara
2 yanip sénme empdlsiyonu + 0,7 s ara
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3. Menii
DPS | Servis LED'leri Parametre Ayar degerleri Aciklama
5 4 3 2 1
25 - - - - - KBagktutmasuresi 00...01...10 Saniye olarak;
12...20 KB ile kumanda isleminden sonra agik
25...50 tutma zamani.
60

od - - - - — dynuzatmasi 00 hayir Etkinlestirildiginde agik tutma zamanindaki
01  evet gecis frekansi dikkate alinir. Gecis gereksini-

mi mevcut ise, kapi hizli kapanmaz.

55 * o o e e Kapanmazamani 05...06...15...25 Saniye olarak;

manuel Manuel agilistan veya otomatik agilistan
sonra ayarlanmis olan otomatik kapi isletimi
ile kapama zamani.

Ayarlama islemi Powerturn kurulum kilavu-

zu uyarincadir.

45 - - - - - Aclmasispans 10...12...20...25...50... Azamiaciima araligina yonelik (mandel

60...80 a¢ma) acilma istikametinde frenleme
kullanimu.
o - - - - - Aglisagsiayan -9...00...09 Derece olarak;

Deger sadece hassas ayar icin. Deger egitim

strlisiinde 6gretilir ve ardindan 0 noktasi

ile esittir. Boylece mantel olarak uyarlana-
bilir ve ardindan tekrar 0 noktasi ile esittir.

Acillma degeri boylece adim adim mantel

uyarlanabilir. Fabrika ayarinda ayarlanmaz.

o - - - - - Geridonds limiti 00 ...30 ...90 Motorun 0,1 derecesinde.

Motorun kapama islemini tekrarlamaya

calistigi andan itibaren kapanis konumunda

toleransin hassas ayari icin tahrik Unitesi
aksindaki agl.

» Deger, motor tekrar kapanmadan, kapi
araligi olabildigince az olacak sekilde
ayarlanmalidir.

o2 - - - - - Kapidevreyealm 00 hayir Riizgar veya asiri basing gibi dis etkilere ma-

01 evet ruz kalmayan kapilarda, kapinin en uygun
manuel gegisini saglamak icin Kapi devreye
alimi parametresi etkinlestirilebilir.
o Bosluga karsi hareket 00  hayir Motor diger agma denemelerinde agma
araliginda bulunan engelin éniinde duru-
yor.
01  Engel Motor Acik Motor engele karsi hareket eder ve motoru
kapatir.
02  Engel Motor Kapali Motoru engele karsi hareket eder ve moto-
ru ¢alisir durumda birakir.
- - - - - Kanatsayisi 01 Tek kanath motor Parametre, motorun hangi kapi kanadina
02 2 kanath gegis monte edilmis oldugunu ayarlar.
03 2 kanath sabit

5! =*x o e o o S|l Kontaktipi 00  kullaniimiyor Parametre, kapatma emniyet sensorii temas
02 ag¢ma otomatigi tlrtndn kullanimini ayarlyor.
04  Frekans

53 xx o e o e SI3Kontaktipi 00  kullaniimiyor Parametre, agma emniyet sensori temas
02 ag¢maotomatigi tardnin kullanimini ayarliyor.
04  Frekans
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DPS | Servis LED'leri Parametre Ayar degerleri Aciklama
5 4 3 2
s - - - - KB kontak tipi 00  kullaniimiyor KB girisi AU, LS ve NA calisma modunda

01 kapaticl etkin. 2 kanatli sistemlerde mekanik anahtar

02  agma otomatigi yetkili gegis kanadi kumandasina veya sabit
kanat kumandasina baglanabilir. Kumanda
edildiginde gegis kanadi ve devredeyse
sabit kanat acilir. Kapi kapal olmadiginda
her ¢calisma modunda etkin.

- - - - KI Kontak tlru 00  kullaniimiyor Kl girisi AU ve LS ¢alisma modunda etkin. 2

01 kapatia kanatli sistemlerde temas algilayicisi iceride

02  agma otomatigi gecis kanadi kumandasina veya sabit kanat
kumandasina baglanabilir. Kumanda edil-
diginde gecis kanadi ve devredeyse sabit
kanat acilir. Kapi kapali olmadiginda her
calisma modunda etkin.

== - = = KI Gecikmesi 00...90 Saniye x 0,1;
sadece kap1 kapali konumda bulundugun-
da etkin. 0,1 adimlarla ayarlanabilir.

fa - - - - KA Kontak tiirii 00  kullaniimiyor KA girisi sadece AU ¢alisma modunda

01 kapatici etkindir. 2 kanatli sistemlerde temas algi-

02  agma otomatigi layicisi disarida gecis kanadi kumandasina
veya sabit kanat kumandasina baglanabi-
lir. Kumanda edildiginde gecis kanadi ve
devredeyse sabit kanat acilir. Kapi kapal
olmadiginda her ¢calisma modunda etkin.

e - - - - KA Gecikmesi 00...90 Saniye olarak x 0,1;
sadece kapi kapali konumda bulundugun-
da etkin. 0,1 adimlarla ayarlanabilir.
Ero- - - - PE1 islevi 00 kullanilmiyor

03  Yaza gecis NO Yaz fonksiyonu icin bir butonun baglanmasi
icin.

04  Kisa gegis NO Kis fonksiyonu icin bir butonun baglanmasi
icin. Yalnizca tek kanathdan 2 kanatlya
gecis icin acin, kapinin gergekten agilmasi
icin degil.

05  Sabotaj NC Surekli olarak devrede. E§er kontak kesilirse
KB, gece ¢alisma modunda degerlendiril-
mez. Diger tim fonksiyonlar ayni kalir.

06 Kapatma konumu GF NO Kapi kanadinin kapanis konumu kontagi
o Tek kanath kapida
s Manuel sabit kanatli tek kanatli motorda

(kap1 kapatici):
Gegis kanadinin kapanis konumu kon-
tagi
a2 kanatli kapida:

Gegis kanadi kontagi GF-kontrol tni-
tesine, sabit kanat kontagi SF-kontrol
Unitesine

08  P-Kl kumandasi NO Ek kontak saglayici (P-KI, P-KA).

09  P-KA kumandasi NO Ekkapatici kontaklarinin kapatilmast igin.
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DPS | Servis LED'leri Parametre Ayar degerleri Aciklama
5 4 3 2 1
10 Tus fonksiyonu NO Kumanda esnasinda tusun cikisi kapalidir.

2 kanatli sistemlerde basma buton gecis
kanadi kumandasina veya sabit kanat ku-
mandasina baglanabilir. Buton sabit kanat
kontroliine baglanmigsa, dokunma fonk-
siyonu kumanda edildiginde, sabit kanat
kontrolU kapali olsa dahi her iki kapi kanadi
acilir ve kapanir (yatak agilmasi). Butona bir
kez basildiginda motor kapiyi acar. Butona
tekrar basildiginda motor kapiyi kapatir.

1

Tus fonksiyonu OHZ

NO

Kumanda esnasinda tusun cikisi kapalidir.
2 kanatli sistemlerde basma buton gecis
kanadi kumandasina veya sabit kanat ku-
mandasina baglanabilir. Basma buton sabit
kanat kumandasina baglanmissa, tus fonk-
siyonu kumanda edildiginde, tek kanath
acihm tiirl etkin olsa da her iki kapi kanadi
acilir ve kapanir (yatak acikhgi). Butona bir
kez basildiginda motor kapiyi acar ve agik
tutma zamaninin bitiminden sonra kapatir.
Butona tekrar basildiginda (agik tutma
zamani icerisinde), acik tutma zamaninin
bitmesini beklemeden motor kapiyi kapatir.
Buton gecis kanadina baglanmissa, tek
kanatli kullanimda tek kanath agik tutma
siresi ve 2 kanatli kullanimda 2 kanatli agik
tutma suresi kullanihr.

13

Sifirlama butonu

NO

Motorun yeniden baslatiimasi icin. Fonksi-
yon icin bkz. bolim 29.3.9 “Sifirlama DCUS”,
S.93.

14

Cift basma buton

NO

1 kez basma = Tek kanatliagma
2 kez basma = 2 kanatli agma

15
16

Kapatici durdur
Acici durdur

NO
NC

Bir stop tusunun baglantisi igin.

19

Kapatma konumu SF

Manuel sabit kanatlara sahip tek kanath
kapida sabit kanadin kapanma konumu
kontagi (kap1 kapatici).

21

WC kontrol Uinitesi

iceride bulunan tusun baglantisi
WC fonksiyonu igin.

22

Yangin alarmi servo

NO

Etkinse, servo ilave tork fonksiyonu servo
yangin alarmi torkuyla sirekli olarak ayar-
lanir.

23

Tek kanatliagma

2 kanatli sistemde, gecis kanadindaki etkin
sinyalde sadece tek kanath acilir.

Parametrelenebilir 00
giris 2

kullanilmiyor

Parametrelenebilir =~ 01 MPS Bir MPS'nin baglanmasi icin
giris 3
03  Yaza gecis NO Yaz fonksiyonu icin bir butonun baglanmasi
icin.
04  Kisa gegis NO Kis fonksiyonu igin bir butonun baglanmasi

icin. Yalnizca tek kanathdan 2 kanatlya
gecis icin acin, kapinin gergekten agilmasi
icin degil.

103
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DPS | Servis LED'leri Parametre Ayar degerleri Aciklama
5 4 3 2 1
05  Sabotaj NC Sirekli olarak devrede. Eger kontak kesilirse
KB, gece calisma modunda degerlendiril-
mez. Diger tim fonksiyonlar ayni kalr.
06 Kapatma konumu GF NO Kapi kanadinin kapanis konumu kontagi
o Tek kanath kapida
s Manuel sabit kanatli tek kanatli motorda
(kap1 kapatici):
Gegis kanadinin kapanis konumu kon-
tagi
a2 kanatli kapida:
Gegis kanadi kontagi GF-kontrol tni-
tesine, sabit kanat kontagi SF-kontrol
Unitesine
07  Acil kilitleme20 KOhm NO Giris, bir acil durum kilit salterinin
baglantisi icin kullanilabilir.
Acil durum kilit salterine basildiginda elekt-
rik baglantisi kapalidir ve
giriste 17,83 V mevcuttur. Kapi kapanir ve
kilitlenir. KA, Kl ve KB temas algilayicisi, SIS
ve SIO emniyet sensdrleri ve ayrica engel
algilama
gizlenir. Giriste acil durum kilit sinyali mev-
cut oldugu surece kapi kapali kalir.
08  P-Kl kumandasi NO Ek kontak saglayici (P-KI, P-KA).
09  P-KA kumandasi NO Ekkapatici kontaklarinin kapatilmast igin.
10 Tus fonksiyonu NO bkz. PE1
11 TusfonksiyonuOHZ NO bkz. PE1
12 Durdur 12 kOhm NO 12 kOhm sonlandirma direnci olan bir dur-
durma butonunun baglanmasi igin.
13 Sifirlama butonu NO Motorun yeniden baslatilmasi icin. Fonksi-
yon sifirlama gibi.
14 Cift basma buton NO 1 kez basma = Tek kanath agma
2 kez basma = 2 kanatli agma
15  Kapatici durdur NO Bir stop tusunun baglantisi icin.
16 Acicidurdur NC
19  Kapatma konumu SF Manuel sabit kanatlara sahip 2 kanatli kapi-
da sabit kanadin kapanma konumu kontagi
(kapr kapatici).
20  Dur 20 kOhm NC 20 kOhm sonlandirma direnci olan bir dur-
durma butonunun baglanmasi igin.
21 WCkontrol Unitesi iceride bulunan tusun baglantisi
WC fonksiyonu igin.
22 Servoyangin alarmi Bkz. PE1.
23 Tek kanatlragma 2 kanatli sistemde, gecis kanadindaki etkin
sinyalde sadece tek kanath acilir.
29  Sl'sizyangin alarmi Etkinse kapi glvenli hizla agilir ve kapanir,
emniyet sensorleri gizlenir.
gt - - - - - parametrelenebilr 00 kullanilmiyor
cikis 1
R - - - - - parametrelenebilir 01 Gong KA kumanda edildiginde.
cikig 2
02  Kapatici arnzasi Fonksiyon 6rn. santiyedeki bir bina kontrol
03  Acicianzasi sistemine hata bildirimi icindir. Eger kontrol
bir ariza tespit ederse, kontak kapanir ve/
veya agilir.
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DPS | Servis LED'leri Parametre Ayar degerleri Aciklama
5 4 3 2 1

04  MPS arizasi Fonksiyon MPS'deki ariza LED'inin devreye
alinmasi icindir. Eger kontrol bir ariza tespit
ederse, kontak kapanir. Bakim zamani geldi-
ginde cikis, periyodik olarak devreye alinir,
MPS'deki ariza LED'i yanip soner.

05  Uyarisinyali Fonksiyon, kapinin agilmasi ve/veya kapan-
masi esnasinda bir sinyal vericisinin periyo-
dik olarak acilmasini/kapanmasini saglar.

06  Kapiacic Ek bir elektrikli kilidin baglanmasi icin.
Fonksiyon “Kapi otomatigi tipi” parametresi
uyarinca.

08  Kapali kilitl. Bu fonksiyon &rn. bir bina kontrol merkezin-

09  Kapal de kapt durumunun bildirimi icindir.

10  Kapali degil

11 Ack

12 Off

13 Gece

14 Mesai bitimi

15 Otomatik

16 Daimiacik

17 lsik kontrolii Fonksiyon, 6rn. bir kontaktor (KI, KA, KB,
SIS+KI, SIS+KA) cevap verir vermez veya
kapt manuel acildiginda giris aydinlatmasini
calistiran giris aydinlatmasinin kumanda
edilmesi icindir.

18  Gundiz/Gece degisimi Bu fonksiyon 6rn. bir bina kontrol merke-
zinde glindiiz ¢calisma modunun bildirimi
icindir. Eger LS, AU tek kanatli, DO veya AU
2 kanatli calisma modlari ayarlanmissa, ¢ikis
GND'ye gore gegis yapar.

19  Kullaniimiyor

20  Bakim zamani geldi Bu fonksiyon 6rn. bir bina kontrol merkezin-
de kapi durumunun bildirimi icindir.

21 Tutucu miknatis GF Gegis kanadi tutucu miknatisini yerlestir-
mek igin.

22 Tutucu miknatis SF Sabit kanat Tutucu miknatisini yerlestirmek
icin.

24 WCzaman asimi WC fonksiyonunda 30 dakika zamanlayici-
nin siiresi doldugunda sinyal islemi icin bir
lambanin veya sinyalin baglantisi igin.

25  Kapiotomatigi NO Bir ylk akimli kapi otomatiginin baglantisi
icin.

26  Kapi otomatigi NC Bir yliksuz calisma akimli kapi otomatigine
baglantiicin.

o - - - - - Ag¢gmagici 01...15...25 X10 N;

Ana kapama kenarindaki statik glici agma.

- - - - - Kapamaglci 01...15...25 X10 N;
Ana kapama kenarindaki statik gtict kapa-
ma.

sh - - - - ~— Engel 01...06...20 X0,1s;
Motorun ayarlanmis olan statik gticii ile bir
engele bastirma zamani.

o= - - - - - Ag¢matutucu gucu 00...01...07 X10 N;

Acik durumdayken ana kapama kenarindaki
sabit guic.
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rF - - - - - Kapamatutucugucu 00...01...07 X10 N;

Acik durumdayken ana kapama kenarindaki
sabit guc.

Fr - - - - - Kapanmakonumu 00...05...15 x10 N, Son dayanak noktasinin bitiminden

glict sonra gi¢, kapanma konumuna etki eder.
Ayarlanmis olan stirede manuel gegis zor-
lagtirihr. Ayarlanan gii¢ ne kadar biyukse,
stresi o kadar buytk olur.
Ornekler: I0ON=0,5sn, 150N =2 sn

57 - - - - - Temelfonksiyon 01 Evet Motor otomatik isletimde bulunmaktadir.

&~ - - - — - Kilit mekanizmasi 01 Kapatic Orn. bir motor kilidinin geri bildirimi.

temas turu 02 Acia

g4 - - - - - SIOManel 00 etkin degil SIO manuel agma durumunda etkin degil.

01  etkin SIO maniel agma durumunda etkin.

55 - - - — = SISmanel 00 etkin degil SIS, maniel agma sonrasi kapanma esnasin-
da etkin degil.

01 etkin SIS, manuel agma sonrasi kapanma esnasin-
da etkin.

P4 - - - - - Gerikapanmama- 00 etkindegil Manuel agma sonrasi kapanma esnasinda

niel engel durumunda geri donme: etkin degil.
01  etkin Manuel agma sonrasi kapanma esnasinda
engel durumunda geri donme: etkin.

FR - - - - - Gerikapanmaoto- 00 etkin degil Otomatik agma sonrasi kapanma esnasinda

matik engel durumunda geri donme: etkin degil.
01 etkin Otomatik agma sonrasi kapanma esnasinda
engel durumunda geri donme: etkin.

58 - - - - - ECOmodu 00 etkin degil Terminal 4'te bulunan 24 besleme voltaji

01 etkin (24SENS) DO ve OFF (<10s sonra) ve NA (10
dak sonra) calisma modlarina gectikten
sonra kapatilir. Bilgi: Giris denetimi veya
NA'nin KB lizerinden kumanda islemi ve
ayrica DO’dan AU'ya geciste kapinin kapan-
masi birkag saniyeyi alabilir cinkl sistemle-
rin 6nce ylklenmesi gerekir.

52 - - - - - Frenglcl 01...13...14 Elektriksiz isletimde fren giic 6rn. kapinin
carpmasini énlemek icin. Kapiyi 5 saniye
icerisinde kapanacak sekilde ayarlayin, bkz.
bolim 23 “Elektriksiz isletim”, S. 71.

57 - - - - - Dil/Language 00 Almanca Motor dili.

01  english

02 francais

03  svensk

s - - - - - Bakimisil cS Bakim sayaci sifirlanmali, servis LED'i kapa-
tilmalidir.

Onaylandiktan sonra gosterge CSile = ¢S
arasinda degisir

55 - - - - - lsletmesiresi Co periyot sayisi toplam/100  Gosterge 6 haneli. “Asadi ok” ile ilerleme.

CH  Periyot sayisi mantiel/100

Ho lsletim saati/4

So Isletim saati/4 bir sonraki

servise kadar

A5 - - - — - noServis Servis uygulamasi etkinse DPS lizerinden
servis modu kilitlidir.

* 1 yanip sénme empulsiyonu + 0,9 s ara
** 2yanip sonme empulsiyonu + 0,7 s ara
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30 Hata mesajlari
301  Hata mesajlan ST220 ve DPS
3011 Hata gostergesi
DPS'de
= Glincel mevcut hata mesajlari periyodik olarak dijital program salterinde gériintilenir. Ayrica £~ ve o £ hata
belleklerinde kaydedilmislerdir.
o Calisma modu 5 sn, hata bildirimi 2 sn gosterilir.
o Miunferit hatalar hata ID'si lizerinden gosterilir.
@ Bu hata toplu hataysa, bu durumda sadece ana hata numarasi gosterilir 6rn. 22.
S$T220 kumanda cihazinda
o Hatalar metinsel hata adlariyla bildirilir.
Hata 6rnegi: SIS SF
Calisma modu tusunda
o Kumanda hala 6gretilmemisse calisma modu gostergesi LED'i sari yanar (daimi aydinlatma).
o Kumanda heniiz baslatilmamissa ¢calisma modu LED'i, giincel calisma modunun renginde iki kisa yanip
sonme araliginda periyodik olarak empdilsiyonlu yanar (1 Hz.).
o Bir veya birden fazla hata mevcutsa, calisma modu gostergesi LED'i glincel ¢alisma modunun renginde hizli
(10 Hz.) yanip séner.
o OFF ¢alisma modunda ¢alisma modu gostergesi LED'inde bir hata gostergesi yoktur.
30.1.2 Hata mesajlari
Hatano. DPS'de  ST220'de mesaj Hata aciklamasi
mesaj
01 ol 24V eksik Kontrol arizali, 24 V'da kisa devre.
03 o3 230V hata Elektrik kesintisi, 230 V toplu hata.
230V Alt gerilim 230V Alt gerilim.
230V Ust gerilim 230V Ust gerilim.
07 07 Yangin alarmi Yangin alarmi toplu hata
F devre karti yangin alarmi Duman dedektorii veya kesici butonu tetiklendi.
Yangin alarmi man GF Manuel tetikleme GF kapi kanadi.
Yangin alarmi man SF Manuel tetikleme SF kapi kanadi.
09 os Yangin alarmi PE Parametrelenebilir giriste yangin alarmi toplu hatasi.
SI'siz yangin alarmi Emniyet sensorleri baskilamali yangin alarmi etkin
Yangin alarmi servo Yangin alarmi arttirilmig servo torkuyla etkin.
Hat hatasi PE Emniyet sensorleri baskilamali yangin alarmi igin hat gerilim takibinde
hata.
10 o Aci sensori GF Toplu hata agi sensord.
Enkoder modeli Acl sensori modeli hata gosteriyor.
Kenar sayaci Aci sensori kenarlarinin algilanmasinda hata.
Pozisyon kontrolu Konum hatasi agi sensord.
Yon hatasl Motor veya aci sensorii ddnme yondii yanlis.
n i Motor 1 kisa Motor akimi cok biiyiik.
12 2 Motor 1 Motor arizali.
13 i3 SIS1 arnzah Gegis kanadi kapatma emniyet sensori, Toplu hata.

Kesintisiz kumanda etme

GF kapatma emniyet sensoru, 4 dakikadan uzun bir stire boyunca kuman-
da edilmis.

Test etme

GF kapatma emniyet sensoriinlin test edilmesi esnasinda hata.
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Hatano. DPS'de  ST220'de mesaj Hata aciklamasi
mesaj
14 i MPS PS girislerinde tutarsiz durum veya hat kesintisi MPS.
15 5 ilet. DPS Kumanda dijital program salteri arasinda iletisim yok.
16 15 Kilit mekanizmasi Elektrikli kilit bloke etmiyor.
17 i modulli model Kapi agici tetiklemiyor.
TOE kisa devre Hasarli kapi otomatidi.
TOE rélesi DCUB800'de arizali kapi otomatigi rolesi.
19 5 SIS SF hatasi Sabit kanat kapatma emniyet sensoérd, Toplu hata.
Kesintisiz kumanda etme ZI; l;e:j%zra;?;a emniyet sensor, 4 dakikadan uzun bir stire boyunca kuman-
Test etme SF kapatma emniyet sensoriinlin test edilmesi esnasinda hata.
22 cc Mek. Hata GF Gegis kanadinda mekanik bir hata meydana geldi; toplu hata.
Aci hareketi Kamin atladigi algilandi.
Arizali miknatisli valf Enerji deposunun miknatish valfi arizali.
23 c3 Mek. Hata SF Sabit kanatta mekanik bir hata meydana geldi; toplu hata.
Acl hareketi Kamin atladigi algilandi.
Arnzal miknatish valf Enerji deposunun miknatish valfi arizali.
25 c5 O0gretme suriisi hata GF Ogretme siiriisii toplu hatasi, dgretme siirlisti gecersiz.
Salter son dayanagdi Ogretme siiriisii gecersiz, 6rn. yanlis girilmis son dayanak salteri nedeniyle.
Engeli 6gret Ogretme islemi esnasinda kapi kanadinin engellenmesi.
Ogretmeye ara verme Ogretme esnasinda ara verme 60 saniye gecti.
26 ch Ogretme siiriisii hata SF Sabit kanatta 6gretme siirlisti toplu hatasi, 6gretme slrlisi gegersiz.
Salter son dayanagdi Ogretme siiriisii gecersiz, 6rn. yanlis girilmis son dayanak salteri nedeniyle.
Engeli 6gret Ogretme islemi esnasinda kapi kanadinin engellenmesi.
Ogretmeye ara verme Ogretme esnasinda ara verme 60 saniye gecti.
28 ch Réle DCU800 Motor rélesi arizal.
29 c5 SIO SF hatasi Sabit kanat agma emniyet sensori, Toplu hata.
Kesintisiz kumanda etme E;;glr;a emniyet sensord, 4 dakikadan uzun bir stire boyunca etkin
Test etme SF agma emniyet sensoriinlin test edilmesi esnasinda hata.
32 3c Sabotaj Sabotaj etkin.
35 35 Kesintisiz kumanda PE1 MPS, kacak kontadi, durdur, acil kilitleme olarak konfiglirasyon bekliyor.
36 35 Kesintisiz kumanda PE2 MPS, kacak kontadi, durdur, acil kilitleme olarak konfigiirasyon bekliyor.
37 3 Kesintisiz kumanda Kl Hareket sensori arizali veya kumanda > 4 dk.
38 I8 Kesintisiz kumanda PE3 MPS, kacak kontagdi, durdur, acil kilitleme olarak konfigiirasyon bekliyor.
39 35 Kesintisiz kumanda KA Kumanda 4 dakikadan uzun.
40 Ha Kesintisiz kumanda KB Kumanda 4 dakikadan uzun.
41 Hi SIO1 Gecis kanadi agma emniyet sensérd, Toplu hata.
Kesintisiz kumanda etme GF agma emniyet sensord, 4 dakikadan uzun bir siire boyunca etkin kalmis.
Test etme GF agma emniyet sensoriiniin test edilmesi esnasinda hata.
42 He Acil durum kilidi Acil durum kilidi toplu hata.
Kumanda etkin Fonksiyon PE lizerinden etkinse.
Basma buton arizal Tus fonksiyon icin arizal olarak tanimlanmigsa.
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Hatano. DPS'de  ST220'de mesaj Hata aciklamasi
mesaj
44 HH4 Girig Durdur Durdurma etkin.
45 H5 Motor sicak Motor veya kumanda sicakligi 95 °C'den buydk.
46 H& Motor T sensori Motor sicaklik sensori arizal.
47 Ha Kontrol T sensérii Kontrol Isi detektdr arizali.
48 HE Asin sicakl Motor veya kumanda sicakhigi 105 °C'den buydik.
51 s 24V eksik SF Sabit kanat kontrolu arizali.
53 53 230V Hata SF 230V Toplu hata Sabit kanat.
54 4 ilet. DPS NT DPS NT iletisim hatasi.
57 51 Yangin alarmi SF Duman detektori etkin Sabit kanat.
60 a0 Kontrol DCU800 Dahili Hata Kontrol, Gegis kanadi icin toplu hata.
EEPROM degeri -
EEPROM kiyaslamasi -
Elektrik 6lciim hatasi Motor akimi 8l¢timi esnasinda hata.
EEPROM Timeout -
Quarz toleransi -
RAM Testi -
ROM CRC Testi -
VCC Testi -
Quarz bozulmasi -
Motor direnci -
ilet. M1-M2 -
Yanlis HW/SW kombinasyonu -
63 &3 SW versiyonu Gegis kanadi ve sabit kanat farkli yazihm stirimlerine sahiptir.
65 a5 ilet. SF-GF Gegis kanadi/Sabit kanat kontrolu iletisimi yok.
66 bh Kilit mekanizmasi SF Elektrikli kilit bloke etmiyor (Sabit kanat).
67 &1 Kilit acma SF Elektrikli kilit tetiklemiyor (Sabit kanat).
70 i Kontrol DCU800 SF Dahili Hata Kontrol, Hata 60 gibi toplu hata Detay icin SF'e giris yapin.
71 T Motor SF kisa Motor akimi ¢ok biiyiik.
72 i Motor SF Motor arizal.
74 i Aci sensori SF Aci sensord sinyalleri hatali.
75 15 DCU800 sicak Sabit kanat motor, motor veya kumanda sicakhgi 95 °C'den buyuk.
76 15 Motor SF sensorii Motor sicaklik senséri arizali.
77 i T sensorii SF Kontrol Isi detektdr arizali.
78 = Asin sicakl SF Motor veya kumanda sicakhigi 105 °C'den biytik.
79 1 Role SF Motor rélesi arizali, sabit kanat.
XX Pozisyon Kanat konumu bilinmiyor (Sol ekranda nokta).
XX Bakim Bakim talebi (Dong sayisi, calisma saati, sag ekranda nokta).
5.5, DPS Kontrol Dijital program salterinde iletisim yok
-- DPS Program salterinde kumanda.
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Hatano. DPS'de  ST220'de mesaj Hata aciklamasi

mesaj

oo DPS Program salterinde kumandayi serbest birakma.

on DPS Program salteri Gizerinden ¢alisma modunu degistirmek mimkiin degildir
(dahili PS 0'da durmuyor veya MPS parametrelendirilmis).

= Sifirlama Egitim isleminin bagslatilmasi sirasinda: Sifirlama butonuna basiimamis
veya 24 V RSZ yok.

nS DPS Baska bir servis araci etkinse servis mimkin degil.
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30.2 Hata mesajlar servis tusu LED'lerine

@ Servis tuslari LED'lerinde hata gruplarinin hata mesajlari goriintilenir. Kesin hata, 30.1.2 “Hata mesajlar”,

S. 107. bolimindeki hata numaralari Gizerinden tespit edilebilir.

@ Servis tuslari LED'lerinde LED 5, 10 Hz ile yanip soner.

w

Servis tuslari LED'lerinin

Servis tusu S1
Servis LED'leri
Servis tusu S2

dooon,

—

wv

L

®

2

Hata grubunun tanimi

}
@

Hata No., B6lim 30.1.2 “Hata

gostergesi mesajlan”, S. 107.
5 4
* o Alarm 07,57
* o Sebeke arizasi 03,53
* o Motor cok sicak 45, 46,48,75,76,78
* o SIO 29,41
* o Mekanik hata 22,23
* o SIS 13,19
* o Kilit mekanizmasi 16, 17, 66, 67
* ] Motor 10,11,12,71,72,74
* ° Kumanda 01, 28, 47, 51,60, 63, 70, 77, 79
* ° iletisim 15,54
* ° Kumanda 14, 35, 36, 37, 38, 39, 40, 44,73
- - Sebeke gerilimi yok -
o LED kapah
e LEDacik

*

LED, 10 Hz ile yanip sonlyor
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31
311

31.2

112

imha etme ve aksesuar

Kapi sisteminin imha edilmesi

v Kapi sistemi, geri doniisime verilmesi gereken malzemelerden olusur.
Bunun icin minferit parcalar malzeme tiriine gore ayrilmalidir:
@ Aluminyum (profiller, kaplama, yonlendirme makaralari, oyuklu taslar, ...)
o Demir (surticd, vidalar, ...)

= PVC

o Elektronik parcalar (siirgl, motor, kontrol Unitesi, transformator, sensorler, ...)
o Kablolar

Parcalar yerel bir geri donlisim merkezi veya bir hurda toplama sirketi tarafindan imha edilebilir.

o AkUmulatorler zararli maddeler ve agir metaller icerirler. Evsel atiklarla imha etmeyin.
Akimilatorleri de ayni sekilde yerel geri doniisim merkezine teslim edin.

Aksesuar
Malz.No. Tanimlama ilgili bolim
024467 Yardimci kontak 16.1 “Program salteri”, S. 47.

024740 Karsilik plakasi bulunan tutucu miknatis 13 “Kapi otomatigi/Motor kilidi”, S. 41.
MA 500
081476 Guvenlik etiketi 1.1 “Glvenlik uyarilar”, S. 6.
087261 Servis terminali ST220 29.1 “Servis terminali ST220", S. 76.
092777 Dilli kontak anahtari 17.1 “Powerturn IS/TS: Otomatiklestirilmis gecis kanadi, kapi
kapaticili sabit kanat”, S. 52.
099575 Uzaktan kumanda 7.1 “Radar hareket sensorii GC 302 R”, S. 22.
100061 Uzaktan kumanda 5.2 “Sensor GC 334/GC 335", S. 16.
7.3 “Temassiz GC 307+ kontrol sensori”, S. 23.
103352 24-V rolesi 12.2.1 “Gong”, S. 38.
12.2.2 "Aniza”, S. 38.
12.2.7 "GUndiiz/Gece degisimi”, S. 39.
12.2.8 “Bakim zamani geldi”, S. 40.
103601 1Q Lock EL 9235 13 “Kapi otomatigi/Motor kilidi", S. 41.
103699 1Q Lock EL 9245 13 “Kapi otomatigi/Motor kilidi”, S. 41.
103700 1Q Lock EL 7255 13 “Kapi otomatigi/Motor kilidi”, S. 41.
103701 1Q Lock EL 7265 13 “Kapi otomatigi/Motor kilidi”, S. 41.
106571 1Q Lock EL 7280 13 “Kapi otomatigi/Motor kilidi”, S. 41.
106572 1Q Lock EL 7210 13 “Kap1 otomatigi/Motor kilidi”, S. 41.
112321 Spotfinder 5.1 “Emniyet sensoru ¢itasi cifti GC 338", S. 13.
113226 MPS, AS500 16.1 “Program salteri”, S. 47.
113227 MPS-ST, anahtarli, AS500 16.1 “Program salteri”, S. 47.
114077 PVC buyuk buton, niro 15 “WC kontrol Unitesi”, S. 45.
114078 PVC biyuk buton, beyaz 15 “WC kontrol Unitesi”, S. 45.
115013 1Q Lock EL 9240 13 “Kap1 otomatigi/Motor kilidi”, S. 41.
115293 Serbest diyot IN4007 12.1.5 “Kapi otomatigi”, S. 35.
12.2.5 “Kapi otomatigi”, S. 39.
13.1 “Motor tarafli beslenen 24 V DC kapi otomatigi”, S. 42.
115339 Yagmur korumasi 7.1 “Radar hareket senséri GC 302 R”, S. 22.
115384 Tavan montaj kiti 7.1 “Radar hareket sensorii GC 302 R”, S. 22.
115934 SLE220 sinyal lambasi, UP, AS500, AW 15 “WC kontrol Unitesi”, S. 45.
115939 SLH220, sinyal diidiigli, ASW500, AW, 15 “WC kontrol Unitesi”, S. 45.
komple
116266 Mantel tus “18 Yangina dayanikli kapilarda Powerturn F ve Powerturn
F/R" Sayfa 55.
117996 SCT anahtarli buton, tek kutuplu, UP, 16.1 “Program salteri”, S. 47.

AS500 tek tarafli profil gdbegi yok

(GEZE]
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Malz.No. Tanimlama ilgili bolim
118417 MPS-D, AS500 16.1 “Program salteri”, S. 47.
118418 MPS-D-ST, anahtarla, AS500 16.1 “Program salteri”, S. 47.
119898 Paslanmaz ¢elik buyik buton 15 “WC kontrol Unitesi”, S. 45.
119952 CAN arabirim DCU103 4 "Baglanti klemensleri”, S. 10.
120048 Sistem kablosu 17.2 “Otomatiklestirilmis iki kapi kanadi”, S. 52.
120061 Sistem kablosu 17.2 “Otomatiklestirilmis iki kapi kanadi”, S. 52.
120503 Siva Ustu kapak tekli, AS500 16.1 “Program salteri”, S. 47.
120880 Manuel tus “18 Yangina dayanikli kapilarda Powerturn F ve Powerturn
F/R” Sayfa 55.
124087 GC 302 Rsiyah 7.1 "Radar hareket sensorii GC 302 R”, S. 22.
124088 GC 302 RRAL uyarinca 7.1 "Radar hareket sensérti GC 302 R, S. 22.
128582 Paslanmaz celik biiyiik buton LS 990, AP 15 “WC kontrol Unitesi”, S. 45.
128583 Paslanmaz celik blyik buton LS 990, UP 15 “WC kontrol Unitesi”, S. 45.
128609 Siva Ustl kapak ikili, AS500 16.1 “Program salteri”, S. 47.
131209 1 kanal telsiz uzaktan kumanda WTH-1 9 “Telsiz kumandasi”, S. 26.
131210 2 kanal telsiz uzaktan kumanda WTH-2 9 “Telsiz kumandasi”, S. 26.
131211 4 kanal telsiz uzaktan kumanda WTH-4 9 “Telsiz kumandasi”, S. 26.
131212 Telsiz verici modult WTM 9 “Telsiz kumandasi”, S. 26.
135170 Telsiz alici devresi WRB-5 9 “Telsiz kumandas!”, S. 26.
144631 1Q eStrike A5300--B 13.1 “Motor tarafli beslenen 24 V DC kapi otomatigi”, S. 42.
145182 1Q eStrike A5000--E 13.1 “Motor tarafli beslenen 24 V DC kapi otomatigi”, S. 42.
151524 OFF'lu DPS, UP, AS500, alp beyazi 16.1 “Program salteri”, S. 47.
155810 OFF ve SCT'li DPS, tek tarafli profil 16.1 “Program salteri”, S. 47.
goObeksiz, UP, AS500, alp beyazi
157266 Adaptor kablosu 29.1 “Servis terminali ST220", S. 76.
166272 230V T dagitim kutusu 19 “Sebeke baglantisi”, S. 61.
180408 Sifirlama butonu “18 Yangina dayanikli kapilarda Powerturn F ve Powerturn
F/R” Sayfa 55.
193226 GC 307+ Standart siva alti 7.3 “Temassiz GC 307+ kontrol sensorii”, S. 23.
8.3 “Temassiz GC 307+ kontrol sensori”, S. 25.
15.1 “GC 307+ WC temassiz sensor”, S. 46.
195727 GC 307+ Standart siva Ustu 7.3 “Temassiz GC 307+ kontrol sensorii”, S. 23.
8.3 “Temassiz GC 307+ kontrol sensori”, S. 25.
15.1 “GC 3074+ WC temassiz sensor”, S. 46.
203603 GC308R, siyah 7.4 “Radar hareket sensorti GC 308 R”, S. 23.
8.4 “Radar hareket sensorii GC 308 R”, S. 25.
203604 GC 308 R, beyaz 7.4 "Radar hareket sensoéri GC 308 R, S. 23.
8.4 "Radar hareket sensorii GC 308 R”, S. 25.
203605 GC 308 R, niro 7.4 "Radar hareket sensoérti GC 308 R”, S. 23.
8.4 "Radar hareket sensori GC 308 R”, S. 25.
203606 GC 308 R, RAL uyarinca 7.4 "Radar hareket senséri GC 308 R, S. 23.

8.4 "Radar hareket sensori GC 308 R, S. 25.
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